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Au sommaire

Sujet Contenu Page
Commande de mouvement Kinetix | Introduction a la commande d'axe intégrée Kinetix®, procédure d'utilisation de ce quide de sélection et informations sur les ressources 5
complémentaires concernant la sélection et les caractéristiques des produits.
Comparaison des caractéristiques | Tableaux de comparaison des produits de commande d'axe rotatif, des moteurs linéaires, des actionneurs linéaires et des servovariateurs. 23
des produits
Servovariateurs Kinetix 5700 (Gamme de servovariateurs multi-axes avec partage de bus c.c commande de mouvement intégrée sur le réseau EtherNet/IP™ et accessoires | 33
pour variateurs Série 2198. Les caractéristiques de sécurité fonctionnelle incluent
« Homologation TUV Rheinland, PL e, Catégorie 3, (150 13849) et SIL CL3 (CEI 61508, CEI 61800-5-2 et CEI62061)
+ Onduleurs mono-axe et a double axe 2198-xxxx-ERS3 et 2198-xxx-ERS4 :
— STO cablé et intégré
« Ajout des onduleurs mono-axe et a double axe (Série B) 2198-xxxx-ERS3 :
— 5571 temporisé (a variateur) intégré
« Ajout des onduleurs mono-axe et a double axe 2198-xxxx-ERS4 :
— S51 temporisé (a variateur) intégré, SST surveillé
— 551,552,505, SLS, SLP SDI, SFX, SBC intégrés (a automate)
Servovariateurs Kinetix 5500 Gamme de servovariateurs mono-axes ou multi-axes avec partage de bus c.a./c.c, commande de mouvement intégrée sur le réseau 63
EtherNet/IP et accessoires pour variateurs Série 2198. Avec commande d‘arrét sécurisé du couple.
« Servovariateurs 2198-Hxxx-ERS : commande STO cablée, PL d, Catégorie 3 (150 13849) et SILCL2 (CEI 61508, CEI 61800-5-2 et CEl 62061)
« Servovariateurs 2198-Hxxx-ERS2 : commande STO intégrée, PL e, Catégorie 3 (IS0 13849) et SILCL3 (CEI 61508, CEl 61800-5-2 et
CE162061)
Servovariateurs modulaires (Gamme de servovariateurs multi-axes modulaires avec commande de mouvement intégrée surinterface Sercos. Le systéme variateur inclutles | 99
Kinetix 6200 modules de puissance Série 2094 et des modules de controle de la vitesse de sécurité ou d'arrét sécurisé du couple.
Servovariateurs modulaires (Gamme de servovariateurs multi-axes modulaires avec commande de mouvement intégrée sur le réseau EtherNet/IP. Le systéme variateur
Kinetix 6500 inclut les modules de puissance Série 2094 et des modules de controle de la vitesse de sécurité ou d'arrét sécurisé du couple.
Servovariateurs multi-axes Gamme de servovariateurs multi-axes avec commande de mouvement intégrée sur interface Sercos. Le systéme variateur comprend des 21
Kinetix 6000 modules IAM (convertisseur) et des modules AM (onduleur) ainsi qu'une commande d'arrét sécurisé.
Servovariateur d'indexation Famille de variateurs d'indexation mono-axe sur réseau EtherNet/IP et accessoires variateur Série 2097. Avec commande d‘arrét sécurisé du 155
EtherNet/IP Kinetix 300 couple.
Servovariateurs mono-axe Famille de variateurs mono-axe, commande de mouvement intégrée sur réseau EtherNet/IP et accessoires variateur Série 2097. Avec
EtherNet/IP Kinetix 350 commande d‘arrét sécurisé du couple.
Servovariateurs Kinetix 3 Famille de variateurs d'indexation mono-axe de type composant et accessoires variateur Série 2071. 185
Composant

Rockwell Automation propose également des produits et des options complémentaires non détaillés dans ce guide de
sélection. Pour plus d'informations sur les produits, consultez les liens qui renvoient vers la documentation fournis sur la
couverture de ce guide, le récapitulatif de sélection page 3, ainsi que les liens fournis dans la section Documentations

connexes, page 22et dans le reste de ce guide.

Les produits de commande d'axe Kinetix non inclus dans ce guide, mais compatibles avec les caractéristiques du produit,
les exemples de sélection et les courbes de performance du systeme incluent :

« Servovariateurs multi-axes Kinetix 2000

« Servovariateurs de puissance élevée Kinetix 7000

Pour toute assistance et validation de vos choix de produits, vous avez la possibilité d'utiliser l'outil de configuration
Integrated Architecture® Builder que vous trouverez a I'adresse

http.//www.rockwellautomation.com/global/support/configuration.page.

Des options de produits complémentaires peuvent également étre proposées dans le cadre de notre programme de

référencement de produits tiers Encompass™. Pour plus d'informations sur le programme Encompass, visitez le site

http://www.rockwellautomation.com/global/sales-partners/complementary-products/overview.page.
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Guides de sélection de commande de mouvement
Kinetix

Chaque guide est congu pour répondre a un besoin particulier. Ce guide de sélection est congu pour vous faciliter le choix
initial des produits de commande d'axe les mieux adaptés aux besoins de votre systéeme. Ce guide est une présentation
générale des servovariateurs, moteurs, actionneurs et accessoires de commande d'axe Kinetix. Consultez les informations
ci-dessous pour trouver les publications qui fournissent les caractéristiques détaillées des produits, les exemples de
systemes, les combinaisons de cablage et les courbes de performance de votre systéme de commande d'axe.

Caractéristiques Produit ?

Ces fiches techniques fournissent les informations concernant les dimensions, les certifications et les caractéristiques
électriques, environnementales et de poids.

.. | Publication KNX-TD0O01, « Kinetix Rotary Motion 5 - | Publication KNX-TD002, « Kinetix Linear Motion
e Specifications Technical Data » o e Specifications Technical Data »
: 3 « Servo-moteurs Kinetix VP (Série VPL, VPC, VPF et VPS) = ; « Actionneurs linéaires intégrés  DAT-Series
« Servo-moteurs MP-Series™ (Série MPL, MPM, MPF et MPS) - « Guidages linéaires MP-Series (Série MPAS et MPMA)
« Motoservovariateur intégré Kinetix 6000M (Série MDF) T « Vérins électriques MP-Series (Série MPAR)
S - Servo-moteurs RDD-Series™ 3 entrainement direct “ ==~ | « Vérinsélectriques MP-Series a usage intensif (Série MPAI)
= « Servo-moteurs asynchrones HPK-Series™ . « Moteurs linéaires LDC-Series™ a noyau ferrique
~™ |+ Servo-moteurs TL-Series™ ——— 1« Moteurs linéaires L DL-Series™ non magnétique
; Publication KNX-TD003, « Kinetix Servo Drives S .. | Publication KNX-TD004, « Kinetix Motion Accessories
—— Specifications Technical Data » [ Specifications Technical Data »
: - « Servovariateurs Kinetix 5700 = 3 « (ables moteur et d'interface
« Servovariateurs Kinetix 5500 : « Combinaisons de cables variateur et moteur/actionneur
« Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500 « Kits de connexion et composants de dérivation
« Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000 : « (Composants d'alimentation
« Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP
. == 1« Servovariateurs Kinetix 3 Composant - ==

« Servovariateurs multi-axes Kinetix 2000
« Servovariateurs de puissance élevée Kinetix 7000

Références, exemples et courbes de performance de systémes ?

Guide de conception de systéme permettant de sélectionner les références du module variateur (propre au variateur), les
accessoires d'alimentation, le kit de connecteur, les cables moteur et d'interface nécessaires pour le variateur et le moteur
ou l'actionneur de votre systeme de commande de mouvement. Il inclut les caractéristiques demploi du systeme et les
courbes de couple/vitesse (mouvement rotatif) et de force/vitesse (mouvement linéaire).

Guides de conception des systémes variateurs

« Publication KNX-RMO10, « Kinetix 5700 Drive Systems Design Guide »

« Publication KNX-RM009, « Kinetix 5500 Drive Systems Design Guide »

« Publication KNX-RM003, « Kinetix 6000 and Kinetix 6200/6500 Drive Systems Design Guide »
— Inclut les motoservovariateurs intégrés Kinetix 6000M

+ Publication KNX-RM004, « Kinetix 300/350 Drive Systems Design Guide »

+ Publication GMC-RMQ05, « Kinetix 3 Drive Systems Design Guide »

« Publication GMC-RMQ06, « Kinetix 2000 Drive Systems Design Guide »

« Publication GMC-RMO07, « Kinetix 7000 Drive Systems Design Guide »

[-S——— @ Aen-Bradiey

Au sommaire de chaque publication
« Définir vos besoins (références)
— (omposants du variateur
— Accessoires nécessaires
—Accessoires en option
« Exemples de systeme de commande
« Combinaisons de cables variateur et moteur/actionneur
5 e - rsmrnes ARFOORATION « (aractéristiques de fonctionnement et courbes de performance des variateurs et moteurs/actionneurs
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Notes:
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Commande de mouvement intégrée Kinetix

Les commandes de mouvement intégrées Kinetix® font partie du systeme Integrated Architecture® de

Rockwell Automation®. Le systéme Integrated Architecture rassemble un vaste choix de produits haute performance qui
sont intégrés dans le logiciel RSLogix 5000° et I'application Studio 5000 Logix Designer® afin de simplifier et d'améliorer la
conception, l'exploitation et la maintenance des machines.

La commande de mouvement intégrée sur réseau EtherNet/IP™ utilise les technologies CIP Motion™, CIP Sync™ et CIP
Safety™ d'ODVA Inc,, reposant toutes sur le protocole CIP™ (Common Industrial Protocol). Des normes internationales
permettent de garantir la cohérence et l'interopérabilité. L'utilisation du réseau standard Ethernet non modifié autorise une
gestion efficace et en temps réel du systéme de commande et des flux d'informations.-Une optimisation accrue de
l'ensemble de I'usine, une prise de décision mieux étayée et une meilleure performance de I'activité globale sont ainsi
obtenues. La synchronisation temporelle des variateurs, des E/S et des autres composants compatibles EtherNet/IP apporte
le niveau de performance nécessaire pour gérer les applications les plus exigeantes.

La commande de mouvement intégrée sur Sercos (serial real-time communications system) est une interface automate/
variateur utilisant des cables en fibre optique a I'épreuve des parasites. Une unique boucle en fibre optique sert d'interface
exclusive entre le systeme de commande et le variateur. Elle remplace les colteux cablages de commande et de retour, et
permet de réduire le temps d'installation et les colts de cablage. Linterface Sercos apporte également des possibilités
avancées de diagnostics et de rapports sur le processus.

Avec la commande de mouvement intégrée Kinetix, vous bénéficiez de I'intégration transparente des automates

Logix 5000™ Allen-Bradley® (ControlLogix®, GuardLogix® et CompactLogix™), de réseaux haute performance (EtherNet/IP et
Sercos), ainsi que de la vaste gamme de variateurs et servovariateurs c.a., de moteurs linéaires et rotatifs et d'actionneurs
linéaires Allen-Bradley. Le logiciel RSLogix 5000 et I'application Logix Designer offre un ensemble étendu d'outils de
commande de mouvement évolués, fournissant une assistance pour la programmation, la configuration, la mise en service,
les diagnostics et la maintenance. La configuration en fonction des références rend la mise en service du systeme de
commande de mouvement rapide et simple. Une vaste bibliotheque d'instructions de commande de mouvement apporte
les fonctionnalités appropriées pour chaque application.

La commande de mouvement intégrée Kinetix propose un choix de modeéles de servovariateurs, de moteurs et
d'actionneurs destinés a des applications de commande mono et multi-axes. Ces systémes offrent :

« des plages de puissance de servovariateurs comprises entre 50 W et 138 kW
- une gamme de servovariateurs Kinetix 5700
- une gamme de servovariateurs Kinetix 5500
- une gamme de servovariateurs mono-axe EtherNet/IP Kinetix 350

- des gammes de servovariateurs multi-axes Kinetix 6000 et Kinetix 6200 (interface SERCOS) et Kinetix 6500 (réseau
EtherNet/IP)

« le choix des communications par interface SERCOS ou en réseau EtherNet/IP;

« une vaste gamme de moteurs rotatifs, de moteurs rotatifs a entrainement direct, de moteurs linéaires et
d‘actionneurs ou guidages linéaires ;

- les moteurs offrent des couples permanents a partir de 0,1 Nm (0,85 Ib-po.) et jusqu’a 955 Nm (8 452 Ib-po.)
- les actionneurs linéaires offrent des forces crétes sélevant jusqu'a 14 679 N (3 300 Ib)

« latechnologie Smart Motor qui permet l'identification automatique du moteur simplifie la configuration et la mise
en service ;

« ['utilisation d'un progiciel unique, RSLogix 5000 ou Studio 5000°, offrant une assistance compléte pour la
configuration, la programmation, la mise en service, les diagnostics et la maintenance du variateur ;

« de puissants outils de commande de mouvement en ligne, incluant la détection de tendances en temps réel, un
éditeur graphique de profils PCAM et TCAM, le réglage automatique et manuel du variateur et des diagnostics
variateur évolués ;
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« la prise en charge du remplacement automatique de dispositif (ADR) pour le redémarrage immeédiat des variateurs,
moteurs et actionneurs ;

« Motion Analyzer pour I'analyse et le dimensionnement complets de votre application de commande de
mouvement, 'optimisation, la sélection et la validation de votre systeme de commande de mouvement Kinetix.

Plate-forme Connected Components

Composante de l'offre de solutions Machine de Rockwell Automation, Connected Components est une solution de
commande dédiée aux constructeurs de machines produisant des machines autonomes a cott réduit. Connected
Components fournit des composants de commande dimensionnés au plus juste pour répondre aux besoins de la machine
et a ceux de l'utilisateur final tout en permettant d'améliorer l'efficacité opérationnelle de la machine. Un ensemble d'outils
de conception et d'application permet de faciliter les études et I'installation grace a l'interopérabilité de la vaste gamme des
produits de niveau composant.

Le servovariateur composant Kinetix 3 offre une solution de commande de mouvement aux constructeurs de machines
qui produisent des équipements a colt réduit en grande quantité. Ce servovariateur composant est a méme de fournir le
niveau de commande parfaitement adapté a I'application sans complexité superflue. Les systemes peuvent comporter des
commandes série depuis des automates MicroLogix™ ou Micro800™, ou des cables physiques raccordés directement entre
le capteur ou l'automate et des moteurs a faible inertie TL-Series.
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Quoi de neuf?

Les nouveaux produits de commande de mouvement de la famille Kinetix sont présentés ci-apres.

Produit de commande de
mouvement

Description

Consulter

-]
b-n— x

;

Onduleur mono-axe et a double
axe, alimentation par bus c.c.,
Kinetix 5700

L.a gamme de variateurs Kinetix 5700 permet d'étendre les avantages de la commande de mouvement
intégrée et de la sécurité intégrée sur le réseau EtherNet/IP aux applications de constructeurs de grosses
machines sur mesure. La plage de puissances des variateurs Kinetix 5700 est congue pour les machines
aux nombres d'axes élevés et aux exigences de puissance élevée. Des onduleurs mono-axe et a double
axe sont disponibles avec des fonctions de sécurité d'arrét sécurisé du couple (STO) et d'arrét sécurisé 1
(SS1) intégrées et cablées.
«Grande plage de puissances concue pour les machines aux nombres d‘axes élevés
« Alimentation par bus c.c., fonctionnement triphasé 480 V
— Multi-axes, partage de bus c.c., partage de bus c.c. étendu
- Homologation TUV Rheinland, PLe, Catégorie 3, SIL 3
« Onduleurs mono-axe et a double axe 2198-xxxx-ERS3 et 2198-xxxx-ERS4
— ST0 cablé et intégré
+ Ajout des onduleurs mono-axe et a double axe (Série B) 2198-xuxx-ERS3 :
— SSTtemporisé (a variateur) intégré
+ Ajout des onduleurs mono-axe et a double axe 2198-xxxx-ERS4 :
— S5 temporisé (a variateur) intégré et SST surveillé
— 551, SFX, 552,505, SLS, SLP, SDI, SBCintégrés (a automate)
Onduleurs mono-axe et a double axe
— Prennent en charge le retour par codeur DSL de la gamme de moteurs Kinetix \/P
— Prennent en charge le retour par codeur incrémental et Hiperface des moteurs et actionneurs
Allen-Bradley
« Commande en fréquence des moteurs & induction, commande en boucle fermée et réglage adaptatif
« Commande de mouvement intégrée et sécurité intégrée sur réseau EtherNet/IP

+page 15 pour un organigramme
destiné a vous aider a déterminer i
lagamme de variateurs Kinetix 5700
est adaptée a votre application.

«page 33 pour une présentation des
caractéristiques des servovariateurs
Kinetix 5700.

«page 47 pour des caractéristiques
d'utilisation des variateurs
Kinetix 5700 avec des produits de
commande de mouvement rotatif
compatibles.

+ page 56 pour des caractéristiques
d'utilisation des variateurs
Kinetix 5700 avec des produits de
commande de mouvement linéaire
compatibles.

Servo-moteurs a régime

Les servomoteurs a régime permanent Kinetix /P (Série VPC) sont disponibles avec des valeurs

nominales de performance optimisées et des caractéristiques conformes au systéme variateur

Kinetix 5700 pour les applications aux exigences de couple élevé et de vitesse élevée. Avec des options de

codage améliorées, une fonctionnalité mono-cable et un kit ventilateur remplacable sur le terrain, ce

moteur augmente considérablement la fonctionnalité, la puissance et la performance tout en conservant

un colt compétitif pour le systéme.

« Développés pour correspondre aux variateurs Kinetix 5700 (classe 400 V) pour un dimensionnement
et un fonctionnement optimaux du systeme

«Technologie a aimant permanent intérieur

« Moteurs VPC-Bxxx-Q a protocole de codage Hiperface DSL, SIL 2 (PL d)

«page 11 pour une présentation des
gammes de moteurs rotatifs
Allen-Bradley

+page 23 pour comparer les
caractéristiques et fonctionnalités
des gammes de moteurs Séries VPL,
VPC, VPF et VPS.

« page 39 pour une présentation des
connexions de retour par codeur
Série VPC.

Kinet?)(e\r;l‘:?ggr?: VPO) + Moteurs VPC-Bxxxx-S a protocole de codage Hiperface « page 49 pourle fonctionnement des
+ Moteurs VPC-Bxxxx-Y a protocole de codage EnDat variateurs Kinetix 5700 avec des
«Ventilateur pour une puissance de sortie accrue servomoteurs a régime permanent
«  fficacité énergétique de classe IE4 Série VPC.
= Le module de sortie codeur Allen-Bradley est un module autonome pour réseau EtherNet/IP a montage | © page 40 pour des exemples de

TZra
L1
Module de sortie codeur
2198-ABQE

sur rail DIN. 11 est capable d'envoyer des impulsions de sortie selon plusieurs protocoles de codeur a un
périphérique fourni par un client (par exemple, des caméras utilisées dans des systemes de vision a
balayage linéaire). Le module de sortie codeur prend en charge les axes réels et virtuels pour des
systemes utilisant la commande d‘axe intégrée sur réseau EtherNet/IP.

« Synchronisation des dispositifs tiers sur notre systéme de commande de mouvement intégrée

« (onfiguration et programmation avec I'application Studio 5000 Logix Designer

« Installation en armoire rendant inutile le montage des codeurs sur la machine

+ Synchronisation sur nimporte quel axe de mouvement. Ne se limite pas aux axes proches
«Sortie configurable : quadrature ou train d'impulsions

« Double port Ethernet compatible avec une grande diversité dinfrastructures réseau

systemes servovariateur/module de
codage Kinetix 5700.

«page 71 pour des exemples de
systemes servovariateur/module de
codage Kinetix 5500.

«page 107 pour des exemples de
systemes servovariateur/module de
codage Kinetix 6500.

+ page 160 pour des exemples de
systemes servovariateur/module de
codage Kinetix 350.
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Sélection d’'un systeme de commande de
mouvement Kinetix

Les systemes de commande de mouvement types nécessitent d'effectuer une sélection dans plusieurs catégories de
produits de commande de mouvement Allen-Bradley.

S = T e | Servovariateurs Kinetix

|y (systéme variateur Kinetix 5700 illustré) (ables moteurs,

cables d'interface et autres
accessoires pour variateur

Mouvement linéaire

(ables moteur uniques série 2090

— Mouvement rotatif :4
L %:ﬂgﬁ
Py —— T < '

]

Utilisation de Motion Analyzer

Motion Analyzer est un outil de dimensionnement complet permettant I'analyse, l'optimisation, la sélection et |a validation
de votre systeme de commande de mouvement Kinetix. Pour tout variateur et moteur/actionneur compatible, Motion
Analyzer vous fournit les informations qui vont vous permettre de définir la combinaison variateur - moteur/actionneur
optimale pour votre application.

L'outil de vitesse de couple vous permet d'accéder rapidement a des courbes de performance de vitesse de couple pour
nimporte quelle combinaison compatible de moteurs/actionneurs et de variateurs.

(aractéristiques
Torque/Speed Power/Speed Thermal Summary A/ des moteurs et variateurs
Selected Solution (2 Available) )
|~ Moteur sélectionné
4
Motor
- < Size Down VPL-BOG33M-o0000: Size Up >
Thermal Capacity | 76.8%
L} Peak Speed: | 22.4%
o To R2 204 . , . v
Feaf Torue — Jes | Variateur sélectionné
-é- Inertia Ratio 553.51
E 25
g 5
g . Drive
LageT ] £ Size Down 2198-D020-ERS3 SizelUp >
[ ]
L Thermal Capacity 18.7%
15 o
Average Current: 18.7%

142%

187%

Peak Current:
o
10 Bus Utilization

Performances des systémes de créte

s

. Performances des systémes permanents
1900 20m 3000 4000 5,000 6000 T

Speed (rpm)

Pour accéder a Motion Analyzer, visitez le site https://motionanalyzer.rockwellautomation.com.
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Caractéristiques de Motion Analyzer

Motion Analyzer facilite le processus de conception et détude de la machine en le rendant plus rapide, plus simple et plus
précis. Motion Analyzer propose un arbre de décision basé sur les faits et une approche d'optimisation de la conception
permettant aux constructeurs de machines de :

« réduire les risques de conception du systéme de commande de mouvement ;

« réduire le délai entre la conception et la livraison de la machine ;

« optimiser le colt et la taille du systeme de commande de mouvement;

« améliorer les performances et la fiabilité de la machine ;

« créer une nomenclature.

Motion Analyzer incorpore I'ensemble de la gamme des produits et des fonctionnalités de commande de mouvement
Kinetix.

Servovariateurs Kinetix - Motion Analyzer inclut toutes les gammes de variateurs et de moteurs/actionneurs les plus
récentes de Rockwell Automation, y compris les variateurs Kinetix 5700.

wa W >
H o
il i! b
" 3
Mk £ 1
R | 4
i o
Kinetix 5700 Servo Kinetix 5500 Servo Kinetix 6000 Servo Kinetix 6500 Servo
Drive Drive Drive Drive
14 Sizes Avallable 6 Sizes Avallable 20 Sizes Available 10 Slzes Avallable

Commande de mouvement rotatif et mouvement linéaire Allen-Bradley
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Kinetix VP
Continuous Duty Kinetix VP Low Inertia X
MP-Serles Low Inertla LDAT-Series Integrated
Servo Motor Servo Motar Servo Motor Linear Thruster
510 Sizes Avalable

19 Sizes Availahle 54 Sizes Available 53 Sizes Avallable

Produits des partenaires Encompass - Nous proposons les caractéristiques et les valeurs nominales pour une large
gamme de produits du programme Rockwell Automation PartnerNetwork™, ce qui vous permet de batir l'ensemble de
votre systeme dans un seul et méme outil. Inutile de consulter et de saisir manuellement les données ; il vous suffit de

sélectionner votre produit.
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Commande de mouvement Kinetix

Outil de sélection de cable - Trouvez les options de cable
d'alimentation et de retour adaptées a n'importe quel moteur et
variateur.

Prévision de la performance thermique du moteur - prend

en compte la température ambiante du moteur pour vérifier les performances

en conditions de température extrémes.

Collaboration et partage - Motion Analyzer vous permet de partager vos

Cable Selector

Need 1o get plugged-in? Find the cables you need for the equipment you have

MOTOR PRODUCT NUMBER DRIVE PRODUCT NUMBER

CABLE LENGTH

0 . Chooss Langth Preset
CA TYP
FILE TYPE Choose Catike Type
DRIVE-END
CONNECTOR TYPE Choose Conreton Type

Ambient Temp

40
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. , ™ . . . 0 Comments
prOJetS avec d'autres utilisateurs dans un environnement sécurisé. Vous : + “ ) “

maitrisez totalement lidentité de ceux et celles qui peuvent lire, écrire ou copier

votre projet.

ER
MOTIONANALYZERSUPPORT@RA.ROCKWELL.COM

SHARED USERS

This item is not being shared

Close

Documentation - Motion Analyzer génére une nomenclature qui regroupe les cables, les connecteurs et d'autres
accessoires dont vous avez besoin. Motion Analyzer génére également un fichier de rapport que vous pouvez enregistrer et

imprimer pour disposer d'une copie de votre projet.

Roclowell
Automation

Motion Analyzer

TYPE CATALOG NUMBER  DESCRIPTION

Product [ Kinetix 5700 60% less wiring.

TYPE CATALOGNUMBER  DESCRIPTION

Product  xocoo/VPL Motor  and reduce inventory.

QUANTITY  ACCESSORIES

Kinetix® 5700 is the ideal choice for machine builders that have larger machines with high axis
counts and higher power requirements. The Kinetix 5700 combines high performance servo
and vector motor control, reducing machine complexity and time and labor costs for integration
The Kinetix 5700 features bestin class power density in its single and dual axis servos designs,
2198-D020-ERS3  snap fit bus systems thereby simplifying installation, and Single Cable Technology resulting in

1 0

QUANTITY  ACCESSORIES

Kinetix VP Low Inertia Servo Motors (Bulletin VPL) connect to and operate with Kinetix 5500 Servo

Drives, supporting Integrated Motion on EtherNetIP™. Based on proven MP-Series motor

technology for dynamic performance, these servo motors help to increase reliability and

leverage high volume production. The motors use a single cable for providing feedback, motor
VPL-BOE33M- brake, and motor power - helping reduce installation and commissioning time, simplify wiring,

ACTION

Wiew
Detail

ACTION

View
Detail

Pour accéder a Motion Analyzer, visitez le site https://motionanalyzer.rockwellautomation.com.
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Commande de mouvement Kinetix

Sélection d’'une gamme de produits a mouvement rotatif

Servo-moteurs Kinetix VP

« Développé pour correspondre aux puissances nominales des
variateurs Kinetix 5500 et Kinetix 5700 pour un dimensionnement
optimal du systeme

+ Technologie a cable unique

+ Moteurs de classe 200 V et 400 V

« Troufileté en bout d'arbre

« (Codeurs de position absolue & haute résolution multi et mono-tour

Les servomoteurs a faible inertie Kinetix VP (Série VPL) sont basés sur la technologie MP-Series
éprouvée afin d'obtenir des performances dynamiques, une fiabilité accrue et permettre une
production & gros volume.

+ Aimants terres rares a haute énergie

« Options de codeur de classe SIL 2 (PL d)

« Connecteur DIN SpeedTec a rotation sur 325°

« Ftanchéité IP66 avec joint d‘arbre et connecteur étanche en option
+ (Couple de calage permanent de 0,46 a 33 Nm (4 & 292 Ib-po.)

Servo-moteurs a régime permanent Kinetix VP (Série VPC) pour
applications aux exigences de couple élevé et de vitesse élevée.

« Développés pour correspondre aux variateurs Kinetix 5700
(classe 400 V) pour un dimensionnement et un fonctionnement
optimaux du systeme

« Technologie a aimant permanent intérieur avec aimants a base
de terres rares haute énergie

« Protocoles de codeur Hiperface, Hiperface DSL et EnDat

« Franchéité IP65 avec joint d'arbre et connecteur étanche

« (ouple de calage permanent de 17,6 a 191 Nm
(15621691 Ib-po.)

Servo-moteurs VPC-Bxxxx-Q avec connecteur pour cable unique.

VPC-Brooxxx-Q

«  Protocole de codeur absolu Hiperface DSL multi-tours
« Option de codeur de classe SIL 2 (PL d)

Servo-moteurs VPC-Bxxxxx-S et VPC-Bxxxx-Y avec connecteurs
pour cable d'alimentation/de freinage et de retour pour moteur.

« Protocole de codeur absolu Hiperface monotour (-5)
« Protocole de codeur absolu EnDat multi-tours (-Y)

VPC-Bxxxxx-S/-Y

Les servomoteurs qualité alimentaire Kinetix VP (Série VPF) répondent aux besoins des
environnement agroalimentaires grace a une peinture et un joint d'arbre de qualité alimentaire,
ainsi qu'a des attaches non corrosives et un arbre en acier inoxydable.

« Options de bobinages, freins et retour codeur configurables

« Revétement a base de résine époxy de qualité alimentaire

« Options de codeur de classe SIL 2 (PL d)

« IP66/IP67 avec joint d'arbre (standard) et connecteur de cable étanche
« Couple de calage permanent de 0,93 a 19 Nm (8 a 172 Ib-po.)

o

Moteurs Kinetix VP (Série VPS) en acier inoxydable destinés aux
environnements avec projections haute pression.

« Congus tout particulierement pour les environnements de type sanitaire, compatibles
avec les applications de lavage haute pression fortement caustiques

«  Extérieur cylindrique entiérement lisse en acier inoxydable série 300 passivé

« Conforme ala norme NSF/ANSI 169

« Prolongateur de cable 5 m (16,4 pieds)

« Protection moteur IP69K contre les projections a 1200 psi, joint d‘arbre (standard) et
connecteur étanche IP66/IP67

« Couple de calage permanent de 8,1 et 21,0 Nm (72 et 186 Ib-po.)

.

-

Servo-moteurs MP-Series

« Moteurs de classe 200 V et 400 V

«Trou fileté en bout d'arbre

« Codeurs de position absolue a haute résolution multi
et mono-tour

/

Les moteurs MP-Series a faible inertie (Série MPL) offrent une taille réduite tout en
fournissant des couples notablement plus élevés afin de répondre aux exigences des systémes
de mouvement a haute performance.

« Aimants terres rares a haute énergie
- Franchéité IP66 avec joint d'arbre et connecteurs étanches en option
« Couple de calage permanent de 0,26 a 163 Nm (2,3 a 1440 Ib-po.)

Les moteurs qualité alimentaire MP-Series (Série MPF) répondent aux besoins des
environnements agroalimentaires grace a une peinture et un joint d'arbre de qualité
alimentaire, ainsi qu'a des attaches non corrosives et un arbre en acier inoxydable.

+ Options de bobinages, freins et retour codeur configurables

« Revétement a base de résine époxy de qualité alimentaire

+ IP66/IP67 avec joint darbre (standard) et connecteurs de cable étanches
« (Couple de calage permanent de 1,6 a 19,4 Nm (14 172 Ib-po.)

Moteurs MP-Series (Série MPM) a inertie moyenne destinés aux applications
plus grande inertie.

« Options de bobinage multi-vitesses
« Aimants terres rares a haute énergie
« Franchéité IP66 avec joint d'arbre et connecteurs étanches en option
- (ouple de calage permanent de 2,18 a 62,8 Nm (19,3 a 556 Ib-po.)

pression fortement caustiques
« Extérieur cylindrique entierement lisse en acier inoxydable série 300 passivé
+ Homologué et listé selon la norme NSF/ANSI 169
« Prolongateurs de cable 3m

« (ouple de calage permanent de 3,6 4 21,5 Nm (32 a 190 Ib-po.)

Moteurs MP-Series (Série MPS) en acier inoxydable destinés aux environnements avec projections haute pression.

« Congus tout particulierement pour les environnements de type sanitaire, compatibles avec les applications de lavage haute

« Protection moteur IP69K contre les projections a 1200 psi, joint d‘arbre (standard) et connecteurs étanches IP66/1P67
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Commande de mouvement Kinetix

e : 3

ervo-moteurs asynchrones HPK-Series

Les servomoteurs asynchrones HPK-Series utilisent une technologie éprouvée de moteur a induction, optimisée pour

améliorer les performances du systeme d'asservissement. 3B
«  Puissance élevée, grande inertie de charge
« Bobinages de 400 et 460 V, vitesses nominales de 1500 et 3 000 tr/min D. |
«  Indice de protection IP54
« Couple de calage permanent de 96 & 955 Nm (849 a 8 452 Ib-po.) { )

\ « (odeurs de position absolue Hiperface & haute résolution multi-tours et monotour /

Servo-moteurs TL-Series
Les servomoteurs a haute performance des Séries TL et TLY combinent des dimensions compactes et une forte densité de
couple pour fournir une puissance conséquente dans un encombrement réduit.

«  Taille compacte, forte densité de couple, aimants a haute énergie (terres rares)

« Bobinage 230 V en tailles métriques et NEMA

= IP65 avec joint d'arbre en option

= (ouple de calage permanent de 0,086 a 5,42 Nm (0,76 a 48 Ib-po.)

« Options de codeur de position absolue ou incrémental multi-tours (sauvegardé par pile)

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de moteurs, reportez-vous a Servo-moteurs rotatifs a la page 23.
Consultez la publication KNX-TD0OT1, « Kinetix Rotary Motion Technical Data », pour les caractéristiques des produits.
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Commande de mouvement Kinetix

Sélection d’'une gamme de produits a mouvement linéaire

Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Series
l'actionneur linéaire LDAT-Series est un actionneur linéaire haute vitesse robuste avec quide linéaire intégré capable de pousser, tirer ou

porter une charge.
« Meilleure fiabilité grace a I'entrainement direct avec guide linéaire unique, composant d'usure unique, roulements a billes ER
linéaires et suppression des composants d'usure associés a la conversion de la rotation en mouvement linéaire
«  Leroulement linéaire intégré permet de porter une charge sans avoir a monter et aligner des roulements externes B "o o o o o ®" e
« Diverses surfaces et méthodes de fixation pour faciliter le montage sur votre machine el © © _° :

« Secouple directement sur le composant qui doit étre déplacé
o Vitesses élevées, jusqua 5 m/s (16 pi./s) et accélération, 49 m/s? (160 pi./sz) en standard
« Picsdeforcesde 16825469 N (384 12291b)

Guidages linéaires intégrés MP-Series =

Les guidages linéaires intégrés Série MPAS étendent les performances et la fiabilité de la technologie des servomoteurs MP-Series aux U

actionneurs a vis a billes et a ceux de type linéaire glissant a entrainement direct. ; 0

Les quidages linéaires intégrés multi-axes Série MPMA élargissent le catalogue des actionneurs Allen-Bradley a des configurations multi-axes ﬁ:%@ Ciq

prédéfinies et pré-assemblées, susceptibles de sadapter a un grand nombre de besoins de fabrication. - — '
« Tensions assignées 200/230 V et 400/460 V (200/230 V seulement pour entrainement direct taille 150 mm)

« Aimants (terres rares) a haute énergie

« Leprincipe de montage sur chariot et embase permet I'empilage des tailles 200 et 250 mm
« Franchéité IP30 grace au systeme unique de bande détanchéité longue durée

«force de calage permanente de 83 a 521N (19 117 Ib)

- /

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles d’actionneurs linéaires, se reporter a Actionneurs linéaires a la
page 27/.

Vérins électriques MP-Series

Avec les vérins électriques Série MPAR, vos applications profitent d'une commande par servomoteur souple et idéale pour les solutions
nécessitant des délivrances de force rapides et des approches de position précises. Disponibles en trois tailles pneumatiques normalisées
(32,40, et63 mm) selon IS0 15552, ces actionneurs résistants, silencieux, a tige de piston inox non rotative et économes en énergie, sont une
excellente alternative aux systemes pneumatiques.

- Tensions assignées 200/230 V et 400/460 V

«La conception évoluée comprend un dispositif a vis a billes entrainé par un moteur MP-Series (Série MPL)

« (es vérins entierement assemblés et préts a I'emploi contribuent a réduire les temps de conception mécanique, de cablage et de mise en service
« Unités completes IP40 (Série MPAR) et IP66 (Série MPAR) pour composants électroniques avec connecteurs de cable étanches (Série 2090)

« Force de calage permanente de 240 a 2 000 N (54 a 450 1b)

o
/

N

Vérins électriques a usage intensif MP-Series
Les vérins électriques a usage intensif Série MPAI sont des actionneurs compacts, Iégers, a force élevée qui constituent une alternative économique aux solutions a énergie hydraulique.

« Tensions assignées 200/230 V et 400/460 V
La conception évoluée comprend un dispositifa vis  billes et a rouleaux entrainé par un moteur MP-Series (Série MPL)
« Ces vérins entierement assemblés et préts a I'emploi contribuent a réduire les temps de conception mécanique, de cablage et de mise en service
Disponibles en configurations standard (montage frontal et tourillon avant) et avec revétement alimentaire (montage frontal et sur chape arriere)
« Ftanchéité IP67 avec connecteurs de cable étanches (Série 2090)
Disponibles en tailles 64, 83, 110, et 144 mm pour une force de calage permanente de 706 a 13 122N (159 2 950 Ib).

N

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de vérins électriques, reportez-vous a Actionneurs linéaires a la
page 27/.
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Commande de mouvement Kinetix

Moteurs linéaires LDC-Series a noyau ferrique

La technologie des moteurs linéaires LDC-Series fournit une option économique vous permettant d'améliorer le débit de la machine tout en
réduisant les temps de maintenance et darrét.

« Tensions assignées 200/400 V et 460 V c.a. (LDC-Series)

« Couple de saillance < 5 % de la force permanente (LDC-Series)

« Possibilité de vitesses jusqua 10 m/s pour améliorer la productivité de la machine
«  |P65 et conforme RoHS

« force de calage permanente de 74 a 2 882 N (17 a 648 Ib) (LDC-Series)

. /

Moteurs linéaires LDL-Series sans fer

La technologie des moteurs linéaires LDL-Series fournit une option économique vous permettant d'améliorer le débit de la machine tout en
réduisant les temps de maintenance et d'arrét.

+ Tension assignée 230V c.a. (LDL-Series)

«Technologie sans couple de saillance pour un mouvement doux (LDL-Series)

+ Possibilité de vitesses jusqu‘a 10 m/s pour améliorer la productivité de la machine
« P65 et conforme RoHS

« Force de calage permanente de 63 a 596 N (143 134 Ib) (LDL-Series)

. /

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de moteurs linéaires, reportez-vous a Servo-moteurs linéaires a la
page 26. Consultez la publication KNX-TD002, « Kinetix Linear Motion Technical Data », pour les caractéristiques des
produits.
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Commande de mouvement Kinetix

Sélection d'un systeme servovariateur

/ Commande de mouvement \
intégrée avec le

logiciel RSLogix 5000, version 18.00
ou ultérieure, ou 'application

Avez-vous besoin
d'une commande de

[N

Non

«  Bibliotheque compléte d'instructions de mouvement
permettant une commande de variateur coordonnée

« (ame temporelle et en position (TCAM, PCAM)

« Interpolation linéaire et circulaire

- %

Quel est le nombre
d'axes de votre systeme
servovariateur ?

Nombre d'axes faible

Commande de mouvement intégré sur
réseau EtherNet/IP
Nombre d’axes faible

Quelles fonctions
sont requises pour
votre application ?

De hautes performances pour un
encombrement
moindre avec les moteurs Kinetix VP
et autres moteurs et actionneurs
Allen-Bradley compatibles.

Variateurs Kinetix 5500

« Mono-axe

« Commande de mouvement intégrée et
sécurité intégrée sur réseau EtherNet/IP

« Commande d'arrét sécurisé du couple

« Tension assignée 240 V monophasée et

couple intégré

Simplicité a colit réduit

Allez a Servovariateurs

o Studio 5000 Logix Designer, version
Al 2100 0u ultériegure g mouvement intégrée ? composant et
’ ’ d'indexation, page 18.

Allez a Commande de
mouvement intégrée -
Nombre élevé d'axes a

la page 16.

| Anétsécurisédu_ | = 1756-EN2T

Nombre d'axes élevé

|

Plate-forme automate
(PAC) Compact GuardLogix
Automates 5370 et 5380 avec prise
en charge de la commande de
mouvement intégrée

Plate-forme automate (PAC)
GuardLogix
Automates 5570 et 5580 avec

» 1756-EN2TR

\» 1756-EN3TR /

avec un large choix de moteurs triphasée
etd'actionneurs Allen-Bradley compatibles « Tension assignée 480 V triphasée NPT e aumn.wte
(moteurs Kinetix VP non inclus). © Prsoon ot de mot ) | Amétsécurisédu | (PAC) CompactLogix
TIS€ én charge de moteur asynchione couple cablé Automates 5370 ou 5380 avec
- Eqn}role dj ﬂiq#fence prise en charge de la commande
- Réglage adaptati intéqré
\ glage adap 20663 / de mouvement intégrée
4 ) o N Plate-forme automate
3| | Variateurs Kinetix 350 (PAC) ControlLogix
@@ |- Evolutivité du mouvement mono-axe Automates 5570 ou 5580 avec
+ Mouvement intégré en réseau EtherNet/IP o 1756-EN2T
e « Arrét sécurisé du couple (cablé) o 1756-EN2TR
g « Tension assignée 120/240/480 V « 1756-EN3TR
@ = monophasée et triphasée
\ page 155 / Pour une bréve description des plates-formes automate et des liens vers les

publications contenant une information plus compléte, reportez-vous a, page 20.

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de servovariateurs, reportez-vous a Servovariateurs a partir de la
page 29. Consultez la publication KNX-TD0O3, « Kinetix Servo Drives Technical Data », pour les caractéristiques des produits.

Pour les produits de mouvement rotatif et linéaire compatibles, reportez-vous a Moteurs rotatifs compatibles a la page 19.
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Commande de mouvement Kinetix

Commande de mouvement intégrée sur réseau EtherNet/IP - Nombre d’axes élevé

Systémes variateur Kinetix 5700

Alimentation par bus c.c., tension assignée 480 V triphasée

- Multi-axes, partage de bus c.c.,, partage de bus c.c. étendu
Sécurité fonctionnelle homologuée TUV Rheinland, PLe, Gat. 3 ; SIL 3
Onduleurs mono-axe et a double axe 2198-xxx-ERS3 et 2198-xxr-ERS4

— STO cablé et intégré

Apport des onduleurs mono-axe et a double axe (Série B) 2198-xxux-ERS3 :
— SS1 temporisé (a variateur) intégré

Ajout des onduleurs mono-axe et a double axe 2198-xxxx-ERS4 :

— SS1temporisé (a variateur) intégré, SST surveillé

— 551,552,505, SLS, SLP, SDI, SFX, SBCintégrés (a automate)
Onduleurs mono-axe et a double axe

— Prennent en charge le retour par codeur DSL de la gamme de moteurs Kinetix /P
— Prennent en charge le retour par codeur incrémental et Hiperface des moteurs et actionneurs

Allen-Bradley
Prise en charge de moteur asynchrone
— (ontrdle de fréquence
— (Controle en boucle fermée
— Réglage adaptatif

Commande de mouvement intégrée et sécurité intégrée sur réseau EtherNet/IP

START

Commande de mouvement
intégrée sur EtherNet/IP

De quel réseau
avez-vous
besoin 7

Commande de mouvement
intégrée sur interface Sercos

Alleza Commande de
mouvement intégrée sur

interface Sercos, page 17.

Variateurs Kinetix 5500
« Partage de bus c.a./c.c., multi-axe

Arét = Tension assignée 480 V triphasée
sécurisé du

De quelles intéaré 6
q couple intégrée sur réseau EtherNet/IP

ff)n(ﬂ(?ﬂS de « Commande d‘arrét sécurisé du couple
sécurité avez- .
vous besoin 7 .

« Prise en charge de moteur asynchrone
— (ontrdle de fréquence
— Réglage adaptatif

N

«Tension assignée 240 V monophaseée et triphasée
« Commande de mouvement intégrée et sécurité
STO cablé avec connexions aux entrées de sécurité

STO intégré avec connexions a 'automate de sécurité
« Prise en charge du retour par codeur DSL et Hiperface

Surveillance de la vitesse de
sécurité ou arrét sécurisé du couple

-

Variateurs Kinetix 6500
«  Multi-axes

« Commande de mouvement intégré sur

H)¥
/

/Plate-forme automate 0
(PAC) Compact GuardLogix
Automates 5370 et 5380 avec prise
en charge de la commande de
mouvement intégrée

Plate-forme automate
(PAC) GuardLogix
Automates 5570 et 5580 avec
o 1756-EN2T

o 1756-EN2TR

& 1756-EN3TR /I
I
I
I
I

B\

Plate-forme automate
(PAC) CompactLogix
Automates 5370 ou 5380 avec
prise en charge de la commande de
mouvement intégrée

Plate-forme automate
(PAC) ControlLogix
Automates 5570 ou 5580 avec
o 1756-EN2T

o 1756-EN2TR

« 1756-EN3TR
N /

Pour une bréve description des plates-formes automate et des liens vers les
publications contenant une information plus compléte, reportez-vous a, page 20.

|

Plate-forme automate
(PAC) CompactLogix
Automates 5370 ou 5380 avec
prise en charge de la commande
de mouvement intégrée

réseau EtherNet/IP =
« Surveillance de la vitesse de sécurité —tre
« Arrét sécurisé du couple (cablé)
« Tension assignée 400 V triphasée ke
«  Priseen charge de bus c.c. commun .
page 99 /

Plate-forme automate
(PAC) ControlLogix
Automates 5570 ou 5580 avec
o 1756-EN2T

«  1756-EN2TR

o 1756-EN3TR

|

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de servovariateurs, reportez-vous a Servovariateurs a partir de la
page 29. Consultez la publication KNX-TD003, « Kinetix Servo Drives Technical Data », pour les caractéristiques des produits.
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Commande de mouvement Kinetix

Commande de mouvement intégrée sur interface Sercos

De quelles
fonctions de

Arrét sécurisé du couple

-

Variateurs Kinetix 6000
+ Multi-axes
+  (ommande de mouvement intégrée

sécurité avez-
vous besoin

Surveillance de a vitesse de sécurité ou
commande d'arrét sécurisé du couple

surinterface SERCOS
« Arrét sécurisé du couple (cablé)
+200/400 V triphasé
« Priseen charge de bus c.c.ommun

mate-forme automate \
(PAC) CompactLogix

Variateurs Kinetix 6200

« Multi-axes %
« (ommande de mouvement intégrée sur

interface SERCOS

= Surveillance de la vitesse de sécurité —]

m

« Arrét sécurisé du couple (cablé)
- Tension assignée 400 V triphasée
« Prise en charge de bus c.c.commun

Automates 1768-L4x ou 1768-L4xS avec
1768-M04SE

Plate-forme automate
(PAC) ControlLogix
Automate 5570 avec

o 1756-M03SE

o 1756-MO8SE

\ page 99

J

+ 1756-M16SE

/

Pour une bréve description des plates-formes automate et des
liens vers les publications contenant une information plus
compleéte, reportez-vous a, page 20.

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de servovariateurs, reportez-vous a Servovariateurs a partir de la
page 29. Consultez la publication KNX-TD0O3, « Kinetix Servo Drives Technical Data », pour les caractéristiques des produits.
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Commande de mouvement Kinetix

Servovariateurs composant et d'indexation

\

Variateurs Kinetix 300
+ Mono-axe, indexation
Mise en réseau EtherNet/IP

Avez-vous besoin de

fPIate-forme automate \
(PAC) ControlLogix

Automate 5570 ou 5580 avec
1756-ENXT

Plate-forme automate

mise en réseau
EtherNet/IP ?

« Arrét sécurisé du couple (cablé)
Tension assignée 120/240/480 V
monophasée et triphasée

@ [

page 155

v

Variateurs Kinetix 3 Plate-forme automate
« Mono-axe, type composant (PLC) Micro800

« Commande d'E/S ou Modbus-RTU « Micro830°

«  -Tension assignée monophasée et + Micro850®

triphasée de classe 200 V Pour une bréve description des plates-formes automate et des
liens vers les publications contenant une information plus
page 185 complete, reportez-vous a Sélection d'une plate-forme automate

ala page 20.

Plate-forme automate

(PLC) MicroLogix

«  MicroLogix 1000
MicroLogix 1100

MicroLogix 1200
MicroLogix 1400
MicroLogix 1500

(PAC) CompactLogix

«  Automates 5370 ou 5380 avec
double port intégré

«  Automates 1769-L3x avec port
intégré

« Automates 1768-L4x et 1768-
L4xS avec 1768-ENBT

Plate-forme automate
(PLC) MicroLogix
+ MicroLogix 1100
«  MicroLogix 1400

Plate-forme automate
(PLC) Micro800
Automate Micro850

J

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de servovariateurs, reportez-vous a Servovariateurs a partir de la
page 29. Consultez la publication KNX-TD0O3, « Kinetix Servo Drives Technical Data », pour les caractéristiques des produits.
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Commande de mouvement Kinetix

Moteurs rotatifs compatibles

Mouvement rotatif

Kinetix 5700

Kinetix 5500

Kinetix 6500

Kinetix 350

Kinetix 6000

Kinetix 6200
Kinetix 300
Kinetix 3

Kinetix VP (Série VPL)

Kinetix VP (Série VPC)

Kinetix VP (Série VPF)

Kinetix VP (Série VPS)

MP-Series (Série MPL)

MP-Series (Série MPM)

MP-Series (Série MPF)

MP-Series (Série MPS)

HPK-Series

| < <| <| x<| <| <| <| =<

TL-Series (Série TLY)

TL-Series (Série TL)

(1) Moteurs rotatifs TLY-Axxxx-H (codeurs incrémentaux) uniquement.
(2)  Moteurs rotatifs TL-Axxxx-B (codeurs haute résolution) uniquement.

Moteurs et actionneurs linéaires compatibles

Mouvement linéaire

Kinetix 5700

Kinetix 5500

Kinetix 6500

Kinetix 350

Kinetix 6000

Kinetix 6200
Kinetix 300

Kinetix 3

LDAT-Series

MP-Series (Série MPAS)

MP-Series (Série MPMA)

MP-Series (Série MPAR)

MP-Series (Série MPAI)

LDC-Series a noyau ferrique

LDL-Series sans fer

> X X< x| x| x| =

> X < x| x| x| =

> > > > > > >
> > > > > > >
|

1
2
3

e~

Guidages linéaires a vis a billes ou a entrainement direct MP-Series.
Guidages linéaires MP-Series (a vis a billes) uniquement.
Guidages linéaires MP-Series (a entrainement direct) uniquement.

5
6

) Actionneurs linéaires LDAT-Sxxxxux-xDx (codeurs absolus haute résolution) uniquement.

) Actionneurs linéaires LDAT-Sxxxoxx-xBx (codeurs incrémentaux) uniquement.

) Actionneurs linéaires LDAT-Sxxxxxx-xBx (incrémental) ou LDAT-Sxxexxx-xDx (absolu haute résolution).
)

)

)
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Commande de mouvement Kinetix

Sélection d’une plate-forme automate

Un automate ControlLogix, GuardLogix ou CompactlLogix est nécessaire pour réaliser des mouvements coordonnés.

Automates (PAC)

/

Plate-forme automate ControlLogix
[O\ _ [B)
m i

1 =

Les controleurs d'automatisme programmables (PAC) ControlLogix et

\

GuardLogix sont a la base d'un systeme modulaire capable de gérer vos
applications les plus intensives. Les modules sont insérés dans des logements

sur le chassis ControlLogix.
(hassis ControlLogix

+ Mouvement intégré en réseau EtherNet/IP
Automates a sécurité intégrée

+ Commande de mouvement intégrée sur interface SERCOS
Indexation par le réseau EtherNet/IP

o

/

Plate-forme automate CompactLogix

Les automates (PAC) CompactLogix et Compact GuardLogix sont a la base
d'un systéme modulaire permettant de commander de facon
économique des applications de plus petite dimension. Les modules
senclenchent ensemble cdte a cdte sur un rail DIN.

« CompactLogix pour rail DIN

« Mouvement intégré en réseau EtherNet/IP

« Automates a sécurité intégrée

- Commande de mouvement intégrée sur interface SERCOS

= Indexation par le réseau EtherNet/IP

Automates programmables (PLC)

Plate-forme automate MicroLogix

o 0

Okl O < 0

Les automates programmables (PLC) avec signaux
Modbus-RTU ou PTO permettent de réaliser des solutions de
commande de mouvement simples a base d'automate.

« Indexation par le réseau EtherNet/IP

« Sortie train d'impulsions (PT0)

.

/

Pour plus d'informations sur les plates-formes automate et les modules d'interface et réseau nécessaires aux applications de

\

~

Plate-forme automate Micro800

Les automates programmables (PLC) Micro800 avec

commande d'E/S ou signaux Modbus-RTU permettent de réaliser
des solutions de commande de mouvement simples a base
d'automate utilisant le composant servovariateur Kinetix 3.

«  Indexation par le réseau EtherNet/IP

« Sortie train dimpulsions (PT0)

. /

commande de mouvement, reportez-vous aux publications listées dans le tableau ci-dessous.

Plate-forme automate

Documentation

ControlLogix

Publication 1756-5G001, « ControlLogix Selection Guide »

Modules de communication EtherNet/IP

Publication 1756-TD003, « 1756 ControlLogix Communication Modules Specifications »

Modules dinterface SERCOS

Modules servo analogiques

Publication 1756-TD004, « 1756 ControlLogix Integrated Motion Modules Specifications »

CompactLogix

Publication 1769-5G001, « Systéme CompactLogix Guide de sélection »

Modules dinterface SERCOS

Publication 1768-TD001, « 1768 CompactLogix Integrated Motion Module Specifications »

MicroLogix

Publication 1761-5G001, « MicroLogix Programmable Controllers Selection Guide »

Micro800

Publication 2080-5G001, « Famille des automates programmables Micro800 Série2080 Guide de sélection »
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Commande de mouvement Kinetix

Sélection des accessoires pour servovariateur

/ Cables moteur et diinterface \ / gltfi q§ cotr!nexlon, kits de conversion et composants \
« Technologie mono-cable pour moteurs rotatifs Kinetix /P ¢ dérivation
« (ables d'alimentation moteur et de retour pour votre moteur ou actionneur « Kits de connexion pour signaux de retour moteur, d'E/S et de sécurité
«  (ables d'interface pour modules de communication SERCOS et Ethernet « Kits de conversion du retour pour Hiperface-DSL
+ (ables d'interface pour commande d'E/S et raccordement en cascade des et EnDat-Hiperface
signaux d‘arrét sécurisé entre variateurs - Composants de dérivation pour signaux de retour moteur
etd't/S

‘ H@E: « Composants darrét sécurisé pour raccordement en cascade
des signaux d'arrét-sécurisé entre variateurs

% «  Kits de connexion a partage de bus Série 2198
i e E

38 [T 1

Module de sortie codeur 2198-ABQE

Le module de sortie codeur Allen-Bradley est un module autonome pour réseau EtherNet/IP a montage sur rail DIN. Il est 4 5‘
capable d'envoyer des impulsions de sortie selon plusieurs protocoles de codeur a un périphérique fourni par un client (par
exemple, des caméras utilisées dans des systemes de vision a balayage linéaire). Le module de sortie codeur prend en charge . ||
les axes réels et virtuels pour des systemes utilisant la commande d'axe intégrée sur réseau EtherNet/IP. i
+ Synchronisation des dispositifs tiers sur notre systeme de commande de mouvement intégrée

« (onfiguration et programmation avec le logiciel Studio 5000 Logix Designer

« Installation en armoire rendant inutile le montage des codeurs sur la machine

« Synchronisation sur nimporte quel axe de mouvement. Ne se limite pas aux axes proches.

GEE O
Q=0

Sortie configurable : quadrature ou train dimpulsions
Double port Ethernet compatible avec une grande diversité d'infrastructures réseau

Alen-Bradiey|

Composants d'alimentation

«Rails d'alimentation Série 2094, modules de résistance de freinage ou modules cache de
logement pour variateurs Kinetix 6000, Kinetix 6200, Kinetix 6500

(D

« Modules d'interface de ligne Série 2094, concus pour remplacer la plupart des dispositifs i
d'alimentation habituels nécessaires a votre systéme de servovariateur
« Filtres de ligne c.a. Série 2198 et 2090
[TT T T « Modules de résistance de freinage externes Séries 2198, 2090 et 1394
——

2 8 8 &
YV g

. /

Pour plus d'informations sur les accessoires, reportez-vous a la publication KNX-TD003, « Kinetix Servo Drives Specifications
Technical Data », et a la publication KNX-TD004, « Motion Control Accessories Specifications Technical Data ».
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Commande de mouvement Kinetix

Vérification des associations de systémes et d'accessoires

Chacune des publications suivantes est consacrée a une famille de variateurs particuliére et fournit les références des
accessoires propres a ces variateurs, nécessaires pour réaliser un systéme standard. Elles comprennent des tableaux et des
exemples énumérant les cables moteur/actionneur et d'interface, ainsi que les kits de connexion nécessaires pour
constituer le systeme. Elles comprennent également des tableaux de caractéristiques d'emploi et des courbes couple/
vitesse (mouvement rotatif) et force/vitesse (mouvement linéaire) permettant d'obtenir la combinaison variateur/moteur
ou variateur/actionneur optimale. Utilisez les publications concernant les systemes variateur et les accessoires pour

compléter votre nomenclature.

Documentation Publication
Kinetix 5700 Drive Systems Design Guide KNX-RM010
Kinetix 5500 Drive Systems Design Guide KNX-RM009
Kinetix 6000 and Kinetix 6200/6500 Drive Systems Design Guide KNX-RM003
Kinetix 300 and Kinetix 350 Drive Systems Design Guide KNX-RM004
Kinetix 3 Drive Systems Design Guide GMC-RM005
Kinetix 2000 Drive Systems Design Guide GMC-RMO06
Kinetix 7000 Drive Systems Design Guide GMC-RM007

Documentations connexes

Les documents suivants contiennent des informations complémentaires concernant les produits connexes de Rockwell

Automation.

Documentation

Description

Publication KNX-TD0OT, « Kinetix Rotary Motion Specifications »

Fournit les caractéristiques des moteurs rotatifs Kinetix VP, MP-Series, TL-Series et HPK-Series.

Publication KNX-TD002, « Kinetix Linear Motion Specifications »

Fournit les caractéristiques des guidages linéaires Série MPAS et MPMA, des vérins électriques Série MPAR et
MPAI, et des moteurs linéaires LDC-Series et LDL-Series.

Publication KNX-TD0O3, « Kinetix Servo Drives Specifications »

Fournit les caractéristiques produit de la commande d'axe intégrée Kinetix sur le réseau EtherNet/IP, de la
commande d'axe intégrée sur interface Sercos, du réseau EtherNet/IP et des composants servovariateurs.

Publication KNX-TD004, « Kinetix Motion Accessories Specifications »

Fournit les caractéristiques produit des cables d'interface et de moteur série 2090, des kits de connexion
compacts, des composants d‘alimentation du variateur et d'autres accessoires du servovariateur.

Publication 2198-RM001, « Kinetix 5700 Safe Monitor Functions Safety
Reference Manual »

Fournit une description des fonctions darrét et des fonctions de surveillance sécurisée intégrées avec un
automate Logix 5000 et des servovariateurs Kinetix 5700.

Publication 2094-RM001, « Kinetix 6200 and Kinetix 6500 Safe Speed
Monitoring Servo Drives Safety Reference Manual »2094-RM001

Fournit des informations sur le cablage, la configuration et le dépannage des fonctions de vitesse sécurisée des
variateurs Kinetix 6200 et Kinetix 6500.

Publication 2094-RM002, « Kinetix 6200 and Kinetix 6500 Safe Torque-off
Servo Drives Safety Reference Manual » 2094-RM002

Fournit des informations sur le cablage, la configuration et le dépannage des fonctions d'arrét sécurisé du
couple des variateurs Kinetix 6200 et Kinetix 6500.

Publication GMC-RM001, « System Design for Control of Electrical Noise
Reference Manual » GMC-RM001

Informations, exemples et techniques destinés a minimiser les défaillances du systeme provoquées par les
parasites électriques.

Publication 1585-BR001, « Support Ethernet industriel»

Fournit des informations permettant de choisir le cable Ethernet Série 1585 qui convient a votre application et
ses caractéristiques, afin de faciliter la sélection des composants appropriés.

Acces a Motion Analyzer depuis :
https://motionanalyzer.rockwellautomation.com.

Fournit un outil de dimensionnement complet des applications de commande de mouvement permettant
I'analyse, l'optimisation, la sélection et |a validation de votre systeme de commande de mouvement Kinetix.

Site de sélection des produits Rockwell Automation®
http://www.rockwellautomation.com/global/support/selection.page

Sélection en ligne des produits et des outils de configuration systéme, notamment les schémas AutoCAD (DXF).

Vous pouvez consulter ou télécharger les publications sur le site
http//www.rockwellautomation.com/global/literature-library/overview.page. Pour commander des exemplaires imprimés

de documentations techniques, contactez votre distributeur Allen-Bradley ou votre représentant Rockwell Automation.
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Comparaison des caractéristiques des produits

Servo-moteurs rotatifs

Les moteurs rotatifs (a I'exception des TL-Series™) sont des composants homologués UL conformément aux normes UL et
CSA applicables. Ils sont marqués CE pour toutes les directives concernées. Se reporter au site
http://ab.rockwellautomation.com pour plus d'informations.

Servo-moteurs Kinetix VP

Caractéristiques Moteurs a faible inertie Moteurs a régime permanent Moteurs qualité alimentaire Moteurs en acier inoxydable
moteur Kinetix VP (Série VPL) Kinetix VP (Série VPC) Kinetix VP (Série VPF) Kinetix VP (Série VPS)
Développés pour correspondre aux Développés pour correspondre aux Développés pour correspondre au \?aer\llig5??%2%?;%?2?2qgrne dauuleuré
puissances nominales du variateur variateurs Kinetix 5700 pour un variateur Kinetix 5500 et a l'onduleur a double axe Kinetix 5700
Kinetix® 5500 et de [onduleur a dimensionnement et un fonctionnement double axe Kinetix 5700 Concus fout particuligrement pour les
ik double axe Kinetix 5700 pour un optimaux du systeme Options de bobinages, freins et retour H p P
Caractéristiques R : e o environnements de type sanitaire,
g dimensionnement optimal du Conception & aimant permanent intérieur codeur configurables ! fi
principales A ) . ! X ’ compatibles avec les applications de
systeme « Ventilateur pour une puissance utile accrue Puissances nominales pour un Iavage haute-pression fortement
Technologie a cable unique Vitesses maximales accrues dimensionnement optimal du systeme (aus%i ues P
Rapport couple/taille élevé Technologie & cable unique Technologie a cable unique Technglogiea cable unique
- Faible inertie du rotor « (ouple permanent élevé Faible inertie du rotor Faible inertie du rotor
« Bobinages 400 V . s o » o . .
_ Fffcacité énergétique de dlasse IF4 Reve_tgme_nta ba_se de résine époxy de Exten'eur_cylmquue gnt|erement!|s§e
- Bobinages 200 et 400 V . Tioufileté en bout darbre qualité alimentaire en acier inoxydable série 300 passivé
+ Aimants terres rares a haute énergie | | Comnecteur DIN SpeedTec 3 rotation sur Bobinages 200 et 400 V Conforme a la norme NSF/ANSI 169
- Trou fileté en bout d'arbre 305° P Aimants terres rares a haute énergie Bobinages 400 V
Caractéristiques - Connecteur DIN SpeedTec a rotation - ) s Trou taraudeé en bout d'arbre Trou fileté en bout d'arbre
sur325° :Zar\]\elrlseagranms pourune durce de vie plus Connecteur DIN SpeedTec a rotation Prolongateur de 5 m depuis le moteur
- Dimensions de montage conformes Supgport sur pied intégré sur315° pour protéger le connecteur
alanorme CEI'72-1 S s Dimensions de montage conformes a Dimensions de montage conformes a
« Dimensions de montage conformes a la | CH72-1 | CH72-1
norme CEl 72-1 a norme - anorme -
Type de moteur Servo-moteurs brushless synchrones c.a. | Servo-moteurs brushless synchrones c.a. Servo-moteurs brushless synchrones c.a. | Servo-moteurs brushless synchrones c.a.
« IP50 minimum, sans joint darbre IP66/1P67 avec joint d'arbre (standard) |P66/IP67 avec joint d‘arbre (standard)
(aractéristiques (standard) P65 avec joint darbre (standard) et et connecteur de cable étanche et connecteur de cable étanche
environnementales « IP66 avec joint d'arbre et connecteur | connecteur de cable étanche Graisse de qualité alimentaire pour le IP69K pour lavage moteur sous
de cable étanche en option joint d'arbre pression a 83 bars
ngnﬂfn‘fﬂfa'age 0,463 33 Nim (43 292 Ib-po) 17,63 191,1Nm (156 3 1691 Ib-po) 0,933 19Nm (83172 Ib-po) 8,1 et 21,0 N (72 et 186 Ib-po)
Couple de calage créte 1,333 79Nm (124702 Ib-po.) 40,34327,8 Nm (357 a2 901 Ib-po.) 2,69.a49 Nm (24 & 430 Ib-po.) 27,1 et 67,8 Nm (240 et 600 Ib-po.)
Vitesse nominale Jusqu'a 8 000 tr/min 1000, 1500 et 3 000 tr/min Jusqu'a 8 000 tr/min 3000 tr/min
Puissance nominale du | 197 16 4330kW 03424,18kW 14et33kW

moteur

Position absolue, multi-tours, haute
résolution

Codeurs absolus haute résolution
monotour et multi-tours

Position absolue, multi-tours, haute
résolution

Position absolue, multi-tours, haute

Options de capteur o ! Option de codeur de classe SIL 2 (PL d) o , P
Ppsmo_n absolue, simple-tour, haute Option de codeur numérique EnDat a haute P95|t|on absolue, simple-tour, haute résolution
résolution Jp résolution
précision
Frein 24V c.c. . Frein24Vcc Frein 24V c.c " PP
Options moteur Kit détanchéité d‘arbre - Kit détanchéité d'arbre Kit détanchéité d'arbre m 2eetarr;§?§r\‘tsea(t1|g[r]béea?rdzflleﬁzur
Arbre a accouplement sans clavette Arbre a accouplement sans clavette Kit de pressurisation d'air positive p p
) . Kinetix 5700 _— Kinetix 5700 Kinetix 5700
Varateurs compatibles Kinetix 5500 Kinetix 5700 Kinetix 5500 Kinetix 5500
- . . Viande et volaille
Conditionnement alimentaire . - h
Conditionnement . Remplissage volumétrique Découpe et gamiture de prodhuits
. «Transformation . alimentaires
Transformation Imprimerie Formage-remplissage-scellage Manutention de matires premigres
Applications types « Manutention de matériaux Tra%sport de bande Manutention alimentaire alimentaires p
Assemblage électronique ; o Pour les applications destinées a la ) )
Automobile Manutention de matériaux viande et a volaille, les moteurs acier Industries de transformation

inox Kinetix VP sont reccommandés

Sciences de la vie
Produits de grande consommation
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Comparaison des caractéristiques des produits

Servo-moteurs MP-Series

Caractéristiques | Moteurs a faible inertie Moteurs a inertie moyenne Moteurs qualité alimentaire Moteurs en acier inoxydable
moteur MP-Series (Série MPL) MP-Series (Série MPM) MP-Series (Série MPF) MP-Series (Série MPS)
+ Rapport couple/taille élevé ’ ‘Ceosng#\j;gﬁtnzfnrgﬁfshzgn egt pour
. « Rapport couple/taille élevé «Technologie Smart Motor « Options de bobinages, freins et o e aetp
Caractéristiques : : ; sanitaire, compatibles avec les
g »Technologie Smart Motor « Inertie rotor moyenne retour codeur configurables -
principales R N ) . e applications de lavage haute
« Faible inertie du rotor « Migration facile depuis les moteurs | «  Faible inertie du rotor ) .
pression fortement caustiques
1326AB R
« Faible inertie du rotor
+ Bobinages 230 et 460 V R . - : Exteneur o "Wd"q“e enne/re.ment
: ) - « Revétement a base de résine lisse en acier inoxydable série 300
. « Options de bobinage multi-vitesses ) S . o
« Bobinages 230 et 460 V ; . - époxy de qualité alimentaire passivé
. \ .|« Aimants terres rares a haute énergie : A
» Aimants terres rares a haute énergie ] , « Bobinages 230 et 460 V «Homologué etlisté selon la norme
. , «Trou taraudé en bout d‘arbre . .
Canactéristiques « Troutaraudé en bout d'arbre « Connecteurs DIN compatibes « Trou taraudé en bout d'arbre NSF/ANSI 169
« Connecteurs DIN a rotation sur 180° « Connecteurs DIN compatibles « Bobinages 230 et 460 V
I SpeedTec, N 5 . .
« Dimensions de montage conformes o o SpeedTec, a rotation sur 180 « Trou taraudé en bout d'arbre
X d rotation sur 180 A .
alanorme CEl 72-1 o « Dimensions de montage « Prolongateurs de cable 3m
+ Dimensions de montage conformes . N
. conformes a la norme CEl 72-1 « Dimensions de montage
alanorme CEl 72-1 .
conformes a la norme CEl 72-1
Type de moteur Servo-moteurs brushless synchrones ca.
« |P50 minimum, sans joint d‘arbre « |P50 minimum, sans joint d‘arbre « P66/IP67 avec joint d'arbre «  IP66/IP67 avec joint d‘arbre
Caractérist (standard) (standard) (standard) et connecteurs de (standard) et connecteurs de
racteristiques « IP66 avec joint d'arbre et «|P67 avec joint d'arbre et cable étanches cable étanches
environnementales Ahle 4 Ahle 4 . L )
connecteurs de cable étanches en connecteurs de cable étanches en « (Graisse de qualité alimentaire «  IP69K pour lavage moteur sous
option option pour le joint d'arbre pression a 83 bars
Couple permanent 0,264 163 Nm (2,3 a 1440 1b-po.) 2,18262,8Nm (19,3 a 556 Ib-po.) 1,6a19,4Nm (144172 Ib-po.) 3,6a21,5Nm (322190 Ib-po.)
Couple créte 0,744 278 Nm (6,6 a 2 460 1b-po.) 6,64 154,2Nm (583 1365 Ib-po.) 3,61a48,6Nm (32a4301b-po.) 11,1398 Nm (67,8 a 600 Ib-po.)
Vitesse Jusqu'a 8 000 tr/min Jusqu'a 7 000 tr/min Jusqu'a 5000 tr/min 3000 et 5000 tr/min
Puissance nominale | o 163 13,6 gy 0.7537,5kW 073341k 13235kW

du moteur

Options de capteur M

« Position absolue, multi-tours, haute
résolution

« Position absolue, mono-tour, haute
résolution

« Codeurs incrémentaux

« Résolveur

« Position absolue, multi-tours, haute
résolution

« Position absolue, mono-tour, haute
résolution

« Résolveur

«Position absolue, multi-tours, haute résolution
« Position absolue, mono-tour, haute résolution

Options moteur

« Frein24Vec

« Kit détanchéité d'arbre

« Arbre a accouplement sans clavette
(tailles de moteur limitées)

« Frein24Vcc
«  Kit détanchéité d'arbre
« Kit de pressurisation d'air positive

o Frein24Vcc
«  Kit détanchéité d'arbre

« Kit de pressurisation d'air positive

« frein24Vec

« Kitdétanchéité d'arbre a
déflecteur

« Kitde pressurisation dair positive

Variateurs ) 9
compatibles

« Kinetix 5700

«  Kinetix 5500

+ Kinetix 6200/Kinetix 6500
« Kinetix 6000

« Kinetix 7000

« Kinetix 300/350

« Kinetix 2000

«  PowerFlex® 755

« Kinetix 5700

« Kinetix 5500

«  Kinetix 6200/Kinetix 6500
«  Kinetix 6000

« Kinetix 300/350

« Kinetix 2000

Applications types

« (onditionnement

« Transformation

« Manutention de matériaux
« Assemblage électronique
« Automobile

+ Imprimerie

« Transport de bande
« Transformation

+ Automobile

« (onditionnement alimentaire
« Remplissage volumétrique

« Formage-remplissage-scellage
+  Manutention alimentaire
«Pour les applications destinées a

laviande et lavolaille, les moteurs

acier inox MP-Series™ sont
recommandés

« Viande et volaille

« Découpe et gamiture de produits
alimentaires

« Manutention de matieres
premieres alimentaires

« Industries de transformation

« Sciences de la vie

« Produits de grande
consommation

(1) Toutes les gammes de variateurs ne prennent pas en charge les options de retour incrémental et résolveur.
(2)  Pourles caractéristiques du variateur Kinetix 2000, reportez-vous a Documentations connexes, page 22, pour les liens vers les publications de données techniques et de quide de conception concernées.
(3)  Pourles caractéristiques du variateur PowerFlex 755, reportez-vous a la publication PELEX-5G002, « Guide de sélection des variateurs PowerFlex basse tension ».
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Comparaison des caractéristiques des produits

Servo-moteurs asynchrones HPK-Series

Caractéristiques moteur

Servo-moteurs asynchrones HPK-Series

(aractéristiques principales

Puissance élevée
Grande inertie de charge

Bobinages 400 et 460 V
o Connecteurs DIN a rotation sur 180°
Caractéristques Refroidissement par soufflerie
Support sur pied ou bride CEl
Type de moteur Moteurs & induction asynchrones

(aractéristiques environnementales

P54

Couple permanent 962 955Nm (849 a 8452 Ib-po.)
Couple créte 16521927 Nm (14604 17 054 Ib-po.)
Vitesse Vitesses de base de 1500 et 3000 tr/min

Puissance nominale du moteur

17,1a150 kW

Position absolue, multi-tours, haute résolution

Options de capteur Position absolue, mono-tour, haute résolution
Emplacements de montage de boites de connexions multiples
Options moteur Frein de maintien, 380 a 460 V
Kit codeur HPK-xxoox-ENC-xx
. ) Kinetix 5700
Variateurs compatibles Kinetix 7000

Applications types

(onditionnement haute puissance
Transformation
Bobinage/débobinage/rebobinage

(oupeuses
(outeau
Manutention de matériaux

Servo-moteurs a faibl

einertie TL-Series

Caractéristiques moteur

Moteurs TL-Series (Séries TL et TLY)

Caractéristiques principales

Taille compacte, haute densité de couple
Dimensions métriques et NEMA

Technologie Smart Motor
Faible inertie du rotor

- Bobinages 230V Longueurs de céble Tm
Caractérstiques Aimants (terres rares) a haute énergie Communication série 17 bits
Type de moteur Servo-moteurs brushless synchrones c.a.

(aractéristiques environnementales

IP65 avec joint d'arbre en option

Couple permanent 0,086 a 5,42 Nm (0,76 a 48 Ib-po.)
Couple créte 0,222 13Nm (1,944 115 Ib-po.)
Vitesse 4500, 5000 et 6000 tr/min

Puissance nominale du moteur

0,037a2kw

Position absolue, multi-tours, haute résolution (a sauvegarde par pile)

Options de capteur Incrémental (2 000 points)
Options moteur sz‘geztgnvc;e(ne d'arbre
Kinetix 6000 (Série TLY)
) |1 (I
Kinetix 2000 (Série TLY)
Robotique » Fabrication de semi-conducteurs

Machines spécialisées

Machines bureautiques

(1) Pour les caractéristiques du variateur Kinetix 2000, reportez-vous a Documentations connexes, page 22, pour les liens vers les publications de données techniques et

de quide de conception concernées
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Comparaison des caractéristiques des produits

Servo-moteurs linéaires

Les moteurs linéaires sont des composants homologués UL conformément aux normes UL et CSA applicables. Ils sont
marqués CE pour toutes les directives concernées. Se reporter au site http://ab.rockwellautomation.com pour plus

d'informations.

Servo-moteurs linéaires LDC-Series et LDL-Series

Caractéristiques du moteur
linéaire

Servo-moteurs linéaires LDC-Series

Servo-moteurs linéaires LDL-Series

Caractéristiques principales

« Rapport force de poussée/prix élevé, permettant de réaliser des

solutions plus économiques

« (ouple de saillance < 5 % de a force permanente

« Tensions assignées 230/400 V et 460V ca.

Technologie sans couple de saillance pour un mouvement super doux
Absence d'attraction magnétique entre la bobine et le profilé
magnétique permettant I'utilisation de roulements linéaires plus petits
et moins chers

Pas besoin de blindage de protection contre les champs magnétiques
externes dans les applications magnéto-sensibles

Tension assignée 230V c.a.

« Possibilité de vitesses jusqua 10 m/s pour améliorer la productivité de la machine
« Technologie a entrainement direct pour une réactivité d‘asservissement maximale

Caractéristiques « Pas de pieces d'usure, ce qui permet d'accroftre la productivité de la machine grace a une maintenance et un remplacement de pieces réduits
« Connecteurs d'alimentation et de retour moteur standard MP-Series permettant de raccorder facilement les cables flexibles et d'extension
Allen-Bradley®
Type de moteur Bobine a noyau ferrique et piste magnétique Bobine sans fer et profilé magnétique
(aractéristiques

environnementales

P65 et conforme RoHS

Forces permanentes

7432 882N (17 2648 Ib)

633596 N (142 1341b)

Forces crétes

18845246 N (42a11791b)

20941977 N (47 a 444 1b)

Vitesse linéaire créte

10m/s (32,8 pifs)

10m/s (32,8 pi.fs)

Couple de saillance

< 59 de la force permanente

Iéro

Accessoires installables sur site

« Plaques de refroidissement

« Kit de connecteur pour cloison

« Kit de connecteur codeur

« (apteur a effet Hall pour bobine a connecteur
« (apteur a effet Hall pour bobine a cable volant

Kit de connecteur pour cloison

Kit de connecteur codeur

Capteur a effet Hall pour bobine a connecteur
(apteur a effet Hall pour bobine a cable volant

Variateurs compatibles U

« Kinetix 5700

« Kinetix 6200/6500
« Kinetix 6000

- Kinetix 300

« Kinetix 3

« Kinetix 2000

Kinetix 6000
Kinetix 300
Kinetix 3
Kinetix 2000

Applications types

« Formeuse-remplisseuse-scelleuse

«Portiques grand format (bras transfert, gravure et palettisation)
«Manutention de matériaux (transpalettes et plaques de verre)
« Machines de découpe a plasma, laser et jet d'eau

« Machines-outils

« Machines de coupe a la volée

+ Machines de mesure de coordonnées

« Routeurs grand format

« Imprimantes grand format (axe pas a pas)

Découpe, manutention et gravure de tranche

Machines de gravure directe de plaques

Impression grand format (axe de la téte d'impression)

Gravure de panneaux solaires et plats (axe de la téte de gravure)
Axes nécessitant une vitesse de déplacement extrémement douce et
réquliere

(1) Pour les caractéristiques du variateur Kinetix 2000, reportez-vous a Documentations connexes, page 22, pour les liens vers les publications de données techniques et de guide de conception concernées.
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Comparaison des caractéristiques des produits

Actionneurs linéaires

Les actionneurs sont des composants homologués UL conformément aux normes UL et CSA applicables et marqués CE
pour toutes les directives en vigueur. Reportez-vous au site http://ab.rockwellautomation.com pour obtenir plus

d'informations.

Actionneurs linéaires intégrés

Caractéristiques de
l'actionneur

Guidages linéaires intégrés
MP-Series (Série MPAS)

Guidages linéaires intégrés multi-axes
MP-Series (Série MPMA)

Actionneurs linéaires intégrés
LDAT-Series

Caractéristiques principales

Guidages linéaires robustes avec moteur
linéaire a entrainement direct intégré ou
servomoteur a vis a billes MP-Series
Disponibles en trois tailles (largeurs de
base) pour s'adapter a une grande variété
deexigences de charge dans les
applications d'automatisation générale
Technologie Smart Motor (vis a billes)
Trés grandes vitesses linéaires
(entrainement direct)

Alignement prét a étre utilisé de 30 secondes d'arc
Gestion simplifiée des cables grace a ['échange rapide
sursite facilitant la maintenance

Guidages linéaires de type a billes en cage retenant le
|ubrifiant pour une plus grande durée de vie du
roulement et des niveaux sonores plus faibles
Codeurs absolus sur les axes a vis a billes et codeurs
incrémentaux sur les axes a moteur linéaire a
entrainement direct-

Connecteurs d'alimentation et de retour moteur MP-
Series pour le raccordement des cables d'extension et
des variateurs Allen-Bradley

Trous d'accés pour faciliter la lubrification

Actionneurs linéaires précis a noyau ferrique haute vitesse avec
quide linéaire intégré. En tant que solution préfabriquée, les
actionneurs linaires intégrés peuvent aider a
Réduire le temps d'ingénierie, de conception et de
documentation
Réduire le nombres de mécanismes et de composants
nécessaires pour construire une solution personnalisée
Réduire le temps d'installation de I'axe sur une machine
Améliorer la fiabilité grace a 'entrainement direct avec quide
linéaire unique, composant d'usure unique, roulements a
billes linéaires et suppression des composants d'usure
associés a la conversion de la rotation en mouvement linéaire

Tensions assignées 200/230 V et 400/460 V (230 V seulement pour entrainement direct taille 150 mm)

Aimants (terres rares) a haute énergie
Connecteurs pour service intensif

Fonctionnement sans interrupteurs de fin de course et dorigine

Le roulement linéaire intégré permet de porter une charge
sans avoir a monter et aligner des roulements externes
(ache barrette en option pour une protection supplémentaire

Caractéristques Le principe de montage sur chariot et embase permet I'empilage des tailles 200 et 250 mm des palirs en environnement dificle "
. ; - Diverses surfaces et méthodes de fixation pour faciliter le
Connecteurs d'alimentation et de retour moteur MP-Series standard montage sur votre machine
Et‘iadnegglrjerge d‘air en option pour une protection supplémentaire contre les intrusions de substances Se couple directement surle composant qui doit ére déplacé
Tyoe d'actionneur Guidage linéaire a entrainement direct Actionneurs linéaires a entrainement direct
p Guidage linéaire a entrainement par vis a billes Tailles 30,50, 75, 100 et 150 mm
(aractéristiques Systéme original de bande d'étanchéité longue durée assurant un indice de protection IP30 de fagon & !
environnementales empécher les particules d'un diamétre supérieur a 2,5 mm de pénétrer a l'intérieur du quidage linéaire 1P30 (avec cache barrette en option)
Forces permanentes 83a521N(19a1171b) 8121997 N (182449 Ib)
Forces crétes 312a1212N (702273 Ib) 16825469 N (384 12291b)

Vitesses linéaires crétes

200a 5000 mm/s (7,93 1969 po./s)

Jusqua 5m/s (16 pi./s) et accélération, 49 m/s’ (160 pi,/sz) en
standard

Longueurs de course 7 12031940 mm (4,7 3 76,4 po) 1003900 mm (4,03 35,0 po.)
- - DR Echelle magnétique incrémentale, résolution de 5 um
Options de capteur Pasition absolue, multi-tours, haute résolution (vis  bille) Echelle magnétique absolue, Hiperface, compatible avec les

Codeur linéaire incrémental magnétique, résolution 5 microns (entrainement direct)

servovariateurs Kinetix 300

Accessoires installables sur site

Kit de rechange de module guide-cable
Kit de rechange de bande d‘étanchéité
(apot supérieur

(apot latéral

Accouplement

Kit d'écrous en T (paquet de 10)

Kit « cale-pied » (paquet de 10)

Kit pistolet a graisse

(artouche de graisse de rechange

it de rechange de module quide-cable

Kits de rechange de bande d¥étanchéité

Kits capot supérieur (pour axes Y ou Z uniquement)
Kits capot latéral

Kits d'accouplement (pour axes Y ou Z uniquement)
Kit d'écrous en T (paquet de 10)

Kit de barre a écrousen T

Kit pistolet a graisse

(artouche de graisse de rechange

Accessoires de montage :

Montage sur pied

Bride a chape (male)

Bride pivotante & chape (femelle)
Accessmres de connecteur a verrouillage :

it tige-ceillet

it tige-chape

Kit tige-coupleur

Support de fixation de charge horizontal

Servo-moteur rotatif (pour axes Y ou Z uniguement) it de contrepoids
Kinetix 5700
Kinetix 5500 (vis a billes uniquement) _— _
Kinetix 6000 et Kinetix 6200/6500 e b e 2100
Kinetix 300 (vis a billes et entrainement netix (wsg 11es uniquement) netix _—
Variateurs compatibles @ direct) Kinetix 6000 et Kinetix 6200/6500 Kinetix 6000 et Kinetix 6200/6500
P g s ' Kinetix 300 (vis a billes et entrainement direct) Kinetix 300
Kinetix 350 (vis a billes uniquement) Kinetix 350 (vis 3 billes uni Kinetix 3
Kinetix 3 (entrainement direct K\_net!x 2000(\”5 4 billes uniquement) K\_nenx 3000
niquemen) inetix inetix
Kinetix 2000
Assemblage électronique Manutention de matériaux
Bras-transfert Bras-transfert Applications qui utilisent un actionneur a courroie ou un dispositif
Robots Distribution de liaison fabriqué surmesure qui convertit un mouvement rotatif
Applications types Inspection Scrutation en mouvement linéaire, notamment encartonneuses, gerbeurs,
Etiquetage (ontournage encaisseuses, barquetteuses, converoyeurs d'entrée-sortie,
Distribution (ontoning trieuses, éjecteurs, vannes de chute et convoyeurs horizontaux.
Micro positionnement Coupe de formes libres

(1) S'applique aux quidages linéaires Série MPAS. Toutes les longueurs de course (déplacements) des quidages linéaires de la Série MPAS ne sont pas disponibles avec les modeles multi-axes de la Série MPMA.
(2)  Pour les caractéristiques du variateur Kinetix 2000, reportez-vous a Documentations connexes, page 22, pour les liens vers les publications de données techniques et de guide de conception concernées.
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Comparaison des caractéristiques des produits

Vérins électriques MP-Series

Caractéristiques de
I'actionneur

Vérins électriques
MP-Series (Série MPAR)

Vérins électriques a usage intensif
MP-Series (Série MPA)

(aractéristiques principales

Conception évoluée comprenant un dispositif a vis a billes entrainé par un servomoteur

MP-Series (Série MPL)

Conception évoluée comprenant un dispositif a vis  billes ou a rouleaux entrainé
par un servomoteur MP-Series (Série MPL)

Vérins a montage frontal sur bride ou tourillon avant, ainsi que sur chape arriére
Option qualité alimentaire avec revétement époxy (peinture), attaches et
accessoires en inox anti-corrosion

Ces vérins entierement assemblés et préts a l'emploi contribuent a réduire les temps de conception mécanique, de cablage et de mise en service

Technologie Smart Motor
o Vitesses linéaires tres élevées

Tensions assignées 200/230 V et 400/460 V

Options de capteurs absolus, haute résolution adaptées aux servomoteurs MP-Series

Connecteurs d'alimentation et de retour moteur MP-Series standard

(aractéristiques Prévus pour un cycle de fonctionnement a 100 % et congus pour fournir une performance constante et reproductible tout au long de la vie de Iactionneur
Le capteur absolu autorise un fonctionnement sans interrupteurs de fin de course et d'origine
Pas de tuyautage, de vannes, d‘alimentation pneumatique ou hydraulique
Tailles pneumatiques normalisées 32, 40, et 63 mm, selon 150 15552 Tailles 64, 83, 110 et 144 mm
Type d'actionneur Vérins électriques a entrainement par vis a billes Vérins électriques a vis a billes et a rouleaux
|P40 (applicable a l'ensemble) garantie par le joint en bout de tige et lorifice
(aractéristiques d'évent . .
environnementales IP66 pour les composants électroniques, avec connecteurs de cable étanches IP66 et P67 avec connecteurs de cable étanches (3érie 2090)

(Série 2090)

Force de calage permanente

24032000 N (54 a 450 1b)

706213 122N (159229501b)

Force d'avance max.

30022500 N (67 a 562 Ib)

1446214679 N (32543 300 Ib)

Vitesses linéaires crétes

0,15a1,0m/s(59a39,4po./s)

176610 mm/s (6,9 & 24,0 po./s)

Longueurs de course "

100 800 mm (4,02 32,0 po.)

076, 150,300, 450 mm (3,0, 6,0, 12,0, 18,0 po)

Fquipement en option

Freins de maintien 24 V c.c.

Freins de maintien 24 V c.c.

Accessoires installables sur site

Montage sur pied

Montage sur bride

Kit de montage sur tourillon

Support de tourillon

Accessoires de montage (bride pivotante, tourillon)
Accessoires de tige de piston (ceillet, chape, coupleur de tige)
Guide de tige

Platines de montage

Montage sur bride avant

Montage sur chape arriere

Accessoires d'extrémité de tige (ceillet et chape de tige)
Option anti-rotation

Variateurs compatibles @

Kinetix 5700
Kinetix 5500
Kinetix 6200/6500
Kinetix 6000
Kinetix 300/350
Kinetix 2000

Applications types

Manutention de matériaux (chargement, déchargement, élévateurs, bras de transfert, systemes de tri, transferts, portiques)
Remplissage volumétrique et controle-commande de process (quidage de bande, positionnement de vanne, injecteur, cuve et barriere)
Fabrication (réglages de butées antirecul et d'outils de coupe des machines, alignement des pieces)

Poussage, tirage, éjection, pressage ou serrage de pieces

Conditionnement (produits de grande consommation, automobile, médical)
Assemblage électronique

Systemes d'insertion

Equipement dinspection et d'essais

(1) Toutes les longueurs de course (déplacements) ne sont pas disponibles pour toutes les tailles de vérins.
(2)  Pour les caractéristiques du variateur Kinetix 2000, reportez-vous a Documentations connexes, page 22, pour les liens vers les publications de données techniques et de quide de conception concernées.
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Comparaison des caractéristiques des produits

Servovariateurs

Les servovariateurs sont conformes CE et sont homologués UL conformément aux normes de sécurité des Etats-Unis et du
Canada. Reportez-vous au site http://ab.rockwellautomation.com pour obtenir plus d'informations.

Mouvement intégré sur servovariateurs en réseau EtherNet/IP

Caractéristiques du variateur

Kinetix 5700

Kinetix 5500

Caractéristiques principales

Congus pour les machines ayant un nombre d‘axes élevé, des exigences de puissance élevée
et des besoins-de hautes performances

Partage de bus c.c. de 200 A avec liaisons par connecteur de bus c.c.

(able moteur unique, connecteur SpeedTec, avec kit de connexion DSL a I'extrémité

variateur

Dispositif de retour numérique (DSL) et retour Hiperface a 15 broches (sinus/cosinus)
Possibilité d'utiliser des servomoteurs et des moteurs a induction

Performances élevées avec un format réduit et une densité de
puissance optimisée

Partage de bus d'alimentation de 24 V c.c. et d'alimentation c.a.
(able moteur unique, connecteur SpeedTec, avec fils volants a
I'extrémité variateur

Dispositif de retour numérique (DSL) qui fournit les données de
performance moteur en temps réel au circuit de commande
Possibilité d'utiliser des servomoteurs et des moteurs a induction

Commande de mouvement et sécurité intégrées sur réseau EtherNet/IP™

Homologation TOV Rheinland, PLe, Cat. 3; SIL 3

Onduleurs mono-axe et & double axe 2198-xuxx-ERS3

— STO cablé et intégré

Onduleurs mono-axe et a double axe (série B) 2198-xxux-ERS3

— ST temporisé (a variateur) intégré

Onduleurs mono-axe et a double axe 2198-xxxx-ERS4

— STO cablé (a variateur)

— ST temporisé (a variateur) intégré, SS1 surveillé

— ST0, 557,552, 505, SLS, SLP, SDI, SFX, SBC intégrés (a automate)

Commande d'arrét sécurisé du couple (ST0), homologation TUV
Rheinland

2198-Hxxx-ERS - STO cablé, PLd, Cat. 3; SIL 2
2198-Hxxx-ERS2: STO intégré, PLe, Cat. 3; SIL 3

Configuration du variateur

Configurations de partage de bus multi-axes
Partage de bus c.c. et bus c.c. étendu

Fonctionnement mono-axe pour une simplicité a codit réduit
Configurations de partage de bus multi-axe (c.a., c.c, ca./cc,
hybride ca./c.c.)

Tension d'entrée

3243528V ca. triphasé

195a 264V ca. monophasé
1954264V ca. triphasé
3243528V ca. triphasé

Tension d'entrée des modules esclaves

de bus commun 4583747V 2764747V e
" . 0,23 1,0kW (1953 264 V monophasé)
Fueance desortepermanente | 175601k 037,240 (1953 264 V tiphase)
0,6a14,6kW (324 4528 V triphasé)
Intensité de sortie permanente 25385 Aef 10330 Aeff

(onduleur)

Alimentation de bus c.c. : 2 entrées configurables (4 fonctions)

Origine/Registration 1 (double fonction)

Entrées TOR du variateur Onduleurs mono-axe et a double axe : 4 entrées configurables (10 fonctions) Registration haute vitesse (1)
Sorties TOR du variateur Sortie relais du frein moteur (avec antiparasitage)

Application Studio 5000 Logix Designer®

Modules variateurs 2198-xxxx-ERS3 : version 26.00.00 ou ultérieure Application Studio 5000 Logix Designer
Programmation Modules variateurs 2198-xxxx-ERS3 (Série B) et 2198-xxxx-ERS4 : version 31.00.00 ou Version 21.00.00 ou ultérieure

ultérieure

Logique a relais, texte structuré et graphes de fonction séquentiels

Compatibilité des modules
Logix 5000™

Modules EtherNet/IP 1756-EN2T, 1756-EN2TR, 1756-EN3TR avec automates ControlLogix® 5570 et 5580 ou automates de sécurité GuardLogix® 5570 et 5580
Automates CompactLogix™ 5370 et CompactLogix 5380 ou automates de sécurité Compact GuardLogix 5370 ou 5380

Commande des E/S

Réseau EtherNet/IP

codeur

Retour par codeur absolu DSL haute résolution, multi-tours et mono-tour
Prise en charge codeur Hiperface et incrémental avec kit de connexion 2198-K57CK-D15M
Options de prise en charge retour uniquement, retour matre et retour de charge

Retour par codeur absolu DSL haute résolution, multi-tours et
mono-tour
Prise en charge codeur Hiperface avec kit de conversion 2198-H2DCK

Fonctionnalité retour uniquement avec codeurs Série 842HR, 844D, 847H ou 8471

Fonctionnalité retour uniquement avec codeur Série 842E-CM

Compatibilité des moteurs rotatifs

Kinetix VP (Série VPL/VPC/VPF/VPS)
MP-Series (Séries MPL/MPM/MPF/MPS)

o HPK-Series™

Kinetix VP (Série VPL/VPF/VPS)
MP-Series (Séries MPL/MPM/MPF/MPS)

Compatibilité des moteurs linéaires

LDC-Series™ a noyau ferrique

Compatibilité des actionneurs linéaires

Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Sxxooxx-xDx et -xBx
Vérins électriques MP-Series (Série MPAR/MPAI)
Guidages linéaires MP-Series (Série MPAS et MPMA)

Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Sxxxxxx-xDx

Vérins électriques MP-Series (Série MPAR/MPAI)

Guidages linéaires MP-Series (Série MPAS et MPMA vis a billes
uniquement)

Prise en charge de moteur asynchrone

Controle de fréquence vectoriel sans codeur en boucle ouvert, \'/Hz pompe/ventilateur et
volts/hertz de base
Controle en boucle fermée

Contréle de fréquence vectoriel sans codeur en boucle ouvert, V/Hz
pompe/ventilateur et volts/hertz de base

Compatibilité des accessoires

Module condensateur 2198-CAPMOD-2240
Module dextension 2198-CAPMOD-DCBUS-I0
Filtres de ligne (CEM) c.a. 2198

Module de sortie codeur 2198
Connecteurs de bus partagé 2198
Résistances passives externes 2198
Selfs de ligne 1321

Module condensateur 2198-CAPMOD-1300
Filtres de ligne (CEM) c.a. 2198

Module de sortie codeur 2198

Connecteurs de bus partagé 2198
Résistances passives externes 2097
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Comparaison des caractéristiques des produits

Mouvement intégré sur servovariateurs en réseau EtherNet/IP (suite)

Caractéristiques du variateur

Kinetix 6500 Kinetix 350

(aractéristiques principales

« Commande de mouvement intégrée mono-axe optimisée pour un
nombre peu élevé d'axes

« Prend en charge 'ensemble du jeu de commandes d'axe

« Modules d'entrées 120 V pour entrainer les moteurs 240 V a pleine
vitesse
(références 2097-V31PRx)

+  Modules dentrées monophasés 240 V incluant un filtre de ligne
ca. (références 2097-V32PRx)

« Module mémoire pour le remplacement automatique de dispositif
(ADR)

« Commande de mouvement intégrée multi-axes optimisée pour un
nombre peu élevé et élevé d'axes

« Prend en charge 'ensemble du jeu de commandes d‘axe

+ Bus commun

« (onception modulaire

Mouvement intégré en réseau EtherNet/IP

«Surveillance de la vitesse de sécurité
+ Commande d'arrét sécurisé du couple
«Homologation TUV Rheinland, PL e, Catégorie 4; SIL 3

« Commande d'arrét sécurisé du couple
« Homologation TUV Rheinland, PL d, Catégorie 3 ; SIL 2

Configuration du variateur 1a 8 axes surrail d'alimentation Série 2094 Mono-axe
+ 120/240V c.a. monophasé
Tension d'entrée Alimentation 324 a 528 V c.a. triphasée (classe 400 V) + 240V ca. triphasé

+ 480V ca. triphasé

Tension d'entrée des modules esclaves de
bus commun

458 4747V c.c. (classe 400 V) —

0,4a1,7 kW (alimentation monophasée)

Puissance de sortie permanente (onduleur) | 1,8.a 22 kW (classe 400 V) 0,54 3,0kW (alimentation mono ou triphasée)
14a 3,0 kW (alimentation triphasée)
Intensité de sortie permanente (onduleur) | 2,8 a 34,6 A eff. (classe 400 V) 23120 Aeff.
s TOR e . fegeotin e s Ol . fegioton bateese()
Sorties TOR du variateur Sortie relais du frein moteur (avec antiparasitage)
Logiciel RSLogix 5000°
Programmation Version 18.00.00 ou supérieure Version 20.00 ou supérieure

Logique a relais, texte structuré et graphes de fonction séquentiels

Compatibilité des modules Logix 5000

« Modules EtherNet 1756-EN2T, 1756-EN2TR, 1756-EN3TR avec automates ControlLogix 5570 et ControlLogix 5580 ou
automates de sécurité GuardLogix 5570 et 5580
« Automates CompactLogix 5370 et 5380 ou automates de sécurité Compact GuardLogix 5370 et 5380

Commande des E/S EtherNet/IP
« (odeur absolu haute résolution multi-tour et mono-tour o )
o « (odeur absolu haute résolution multi et mono-tour
» Codeur incrémental « (odeur incrémental
codeur « (odeursEnDat 2.1et 2.2

Axe auxiliaire capteur seul Fonctionnalité retour uniquement avec codeur Série 842E-CM

Compatibilité des moteurs rotatifs

« MP-Series (Séries MPL/MPM/MPF/MPS)

MP-Series (Séries MPL/MPM/MPF/MPS) o TL-Series (Sére TLY)

Compatibilité des moteurs linéaires

LDC-Series a noyau ferrique —

Compatibilité des actionneurs linéaires

« Guidages linéaires MP-Series (Série MPAS/MPMA) « Vérins électriques MP-Series (Série MPAR/MPAI)
« Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Sxxoox-xBx « Guidages linéaires MP-Series
« Vérins électriques MP-Series (Série MPAR/MPAI) (Série MPAS et MPMA vis a billes uniquement)

Compatibilité des accessoires

+ Bloc d'extension de raccordement pour E/S 2097
+  Programmateur de module mémoire 2097

« Filtres de ligne (CEM) c.a. 2097

+ Résistances passives externes 2097

+ Module de sortie codeur 2198

+ Modules dinterface de ligne (LIM) 2094
+ Module de sortie codeur 2198

+ Modules de freinage résistif (RBM) 2090
+  Résistances passives externes 1394
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Comparaison des caractéristiques des produits

Mouvement intégré sur servovariateurs a interface Sercos

Caractéristiques du variateur Kinetix 6200 Kinetix 6000
Multi-axes Multi-axes
Bus commun Bus commun

(aractéristiques principales

Conception modulaire

Performances crétes améliorées

Commande de mouvement intégrée sur interface SERCOS

Surveillance de la vitesse de sécurité
Commande d'arrét sécurisé du couple
Homologation TUV Rheinland, PLe, Catégorie 4 ; SIL 3

Commande d‘arrét sécurisé du couple
Homologation TUV Rheinland, PL e, Catégorie 3; SIL 3

Configuration du variateur

1a 8 axes surrail d'alimentation Série 2094

Tension d'entrée

Alimentation 324 a 528 V c.a. triphasée (classe 400 V)

Alimentation 195 a 265 V c.a. triphasée (classe 200 V)

Alimentation 324 3 528 V c.a. triphasée (classe 400 V)

Tension d'entrée des modules esclaves
de bus commun

4583747V c.c. (classe 400 V)

2753375V c.c. (classe 200V)

458 3747V c.c. (classe 400 V)

1,22 11 kW (classe 200 V)
Puissance de sortie permanente (onduleur) 1,82 22 kW (classe 400 V)

1,83 22 kW (classe 400 V)

3,7 34,6 Aeff. (classe 200 V)
Intensité de sortie permanente (onduleur) 2,8434,6 Aeff. (classe 400 V)

2,83 34,6 Aeff. (classe 400 V)

Activation, origine, surcourse +

Entrées TOR du variateur Registration a haute vitesse (2/axe)

Sorties TOR du variateur Sortie relais du frein moteur (avec antiparasitage)

Connecteur DPI — ‘ Logiciel DriveExplorer ou module DPI d'lHM
Logiciel RSLogix 5000

Programmation Version 17.00.00 ou supérieure ‘ Version 11.00.00 ou supérieure

Logique a relais, texte structuré et graphes de fonction séquentiels

Compatibilité des modules Logix 5000

Modules de communication ControlLogix 1756-MO03SE, 1756-MO08SE, 1756-M16SE

Module de communication CompactLogix 1768-M04SE

Commande des E/S SERCOS (fibre optique)
Codeur absolu haute résolution multi et mono-tour
Codeur absolu haute résolution multi et mono-tour Codeur incrémental
Codeur incrémental Prise en charge des codeurs EnDat 2.1 et 2.2 par
codeur Codeurs EnDat 2.1 et 2.2 module 2090-K6CK-KENDAT
Résolveur
Axe auxiliaire capteur seul
e MP-Series (Série MPL/MPM)
Compatibilité des moteurs rotatifs MP-Series (Série MPL/MPM) MP-Series (Série MPF/MPS)

MP-Series (Série MPF/MPS)

TL-Series (Série TLY-Axxxx-H)

Compatibilité des moteurs linéaires

LDC-Series a noyau ferrique

LDC-Series a noyau ferrique
L DL-Series™ sans fer

Compatibilité des actionneurs linéaires

Guidages linéaires MP-Series (Série MPAS)
Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Sxxxux-xBx
Guidages linéaires multi-axes MP-Series (Série MPMA)
Vérins électriques MP-Series (Série MPAR et MPAI)

MP-Series (Série MPAS)

Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Sxxxox-xBx
MP-Series (Série MPMA)

MP-Series (Série MPAR et MPAI)

Compatibilité des accessoires

Module d'interface d'alimentation 2094 (IPIM)
Modules d'interface de ligne (LIM) 2094
Modules de freinage résistif (RBM) 2090
Résistances passives externes 1394

Module d'interface d'alimentation 2094 (IPIM)
Modules d'interface de ligne (LIM) 2094
Modules de freinage résistif (RBM) 2090
Résistances passives externes 1394
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Comparaison des caractéristiques des produits

Servovariateurs composant et indexation

Caractéristiques du variateur

Kinetix 300

Kinetix 3

(aractéristiques principales

Solution mono-axe pour applications de commande de mouvement de faible
complexité

Architecture de commande flexible permettant une commande simple de type
analogique, PTO ou indexation sur EtherNet/IP

Modules d'entrées 120 V pour entrainer les moteurs 240 V a pleine vitesse
(références 2097-V31PRx)

Modules d'entrées monophasés 240 V incluant un filtre de ligne c.a.
(références 2097-V32PRx)

Module mémoire pour le remplacement automatique de dispositif (ADR)

Solution mono-axe pour applications de commande de mouvement de faible
complexité, avec ou sans automate

Modes de commande : indexation, analogique, vitesse préréglée et train
dimpulsions

Permet jusqu'a 64 points d'indexation

Solution réseau EtherNet/IP économique

Commande d'E/S ou Modbus-RTU

Commande d'arrét sécurisé du couple
Homologation TUV Rheinland, PL d, Catégorie 3 ; SIL 2

Configuration du variateur

Mono-axe

Tension d'entrée

120/240V c.a. monophasé
240V ca. triphasé
480V ca. triphasé

Alimentation 170 a 264 V ca.
mono ou triphasée (230 V nom.)

0,43 1,7 kW (alimentation monophasée)

Puissance de sortie permanente 0,5 3,0kW (alimentation mono ou triphasée) 50Wa1,50 kw
1a3,0kW (alimentation triphasée)
Intensité de sortie permanente 2a12,0 Aeff. 0,6129,90 A eff.

Activation, origine, surcourse +

Entrées analogiques et par train dimpulsions

Entrées TOR du variateur Registration haute vitesse (1) Entrée d'arrét d'urgence dédiée
Huit entrées configurables Dix entrées configurables
. ) Prét Alarme asservissement
Sorties TOR duvarateur Quatre sorties configurables Six sorties configurables
Serveur Internet intégré pour la configuration et les diagnostics tgg:gg: glst[gw‘irgéggzlﬁgaligu?m Sﬂgg‘;ﬁ?ﬁﬂ%ﬂg ac;J Q E ?wuézté?;%ﬁa”atem
Programmation Logiciel RSLogix 5000, version 17.00.00 ou ultérieure g 9

(logique a relais, texte structuré et graphes de fonction séquentiels)

Logiciel Connected Components Workshop en cas d'utilisation d‘automates
Micro800™

Compatibilité des automates/

Automate ControlLogix 5570 ou 5580 avec 1756-ENxT
Automates CompactLogix 5370 ou 5380 avec double port intégré
Automates 1769-L3x avec port intégré

MicroLogix 1000, 1100, 1200, 1400, 1500

modles Logix 5000 Automates 1763-Léxet 1763-L4S avec 1768-ENBT B0,
MicroLogix™ 1100 et 1400
Micro850®

Commande des E/S EtherNet/IP Fentrées TOR

codeur

Codeur absolu haute résolution multi et mono-tour
Codeur incrémental

Axe auxiliaire pour le mode de synchronisation maitre

Compatibilité des moteurs rotatifs

MP-Series (Séries MPL/MPM/MPF/MPS)
TL-Series (Série TLY)

TL-Series (Séries TL et TLY)

Compatibilité des moteurs linéaires

LDC-Series a noyau ferrique
LDL-Series sans fer

LDC-Series a noyau ferrique
LDL-Series sans fer

Compatibilité des actionneurs
linéaires

Vérins électriques MP-Series (Série MPAR)

Vérins électriques MP-Series a usage intensif (Série MPAI)

Guidages linéaires MP-Series (Série MPAS et MPMA)

Actionneurs linéaires intégrés (codeur incrémental) LDAT-Sxxoxx-xBx
Actionneurs linéaires intégrés (codeur absolu haute résolution)
LDAT-Sxxooxx-xDx

Guidages linéaires MP-Series(Série MPAS & entrainement direct uniquement)
Actionneurs linéaires intégrés (codeur incrémental) LDAT-Sxxoxx-xBx

Compatibilité des accessoires

Kit de connexion LDAT-CONKIT-DSL pour actionneurs linéaires
LDAT-Sxxooxx-xDx

Bloc d'extension de raccordement pour E/S 2097
Programmateur de module mémoire 2097

Filtres de ligne (CEM) c.a. 2097

Résistances de freinage 2097

(arte de dérivation d'E/S 2071

(able de dérivation d'E/S 2090

(arte de dérivation de retour moteur 2071
(ables de commande et de configuration 2090
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Systemes variateur Kinetix 5700

La gamme de variateurs Kinetix® 5700 permet d'étendre les avantages de
la commande de mouvement intégrée sur EtherNet/IP™ aux applications
de constructeurs de grosses machines sur mesure. Les modules variateur
se connectent et fonctionnent en utilisant des automates

ControlLogix® 5570 et 5580, des automates GuardLogix® 5570 et 5580,
des automates CompactLogix™ 5370 et 5380 ou des automates Compact
GuardLogix 5370 et 5380.

Grace a I'application Logix Designer comme unique moteur de
commande et a un environnement unique de conception (Studio 5000°),
les constructeurs de machines disposent désormais de plus de flexibilité
pour dimensionner, concevoir et commander selon leurs besoins. Les
servovariateurs Kinetix 5700 permettent de réduire le temps de mise en
service et d'améliorer le fonctionnement de la machine. Ils offrent la
simplicité, la puissance et le gain d’'espace dont vous avez besoin pour
mettre plus rapidement votre machine en service.

Les servovariateurs Kinetix 5700 sont congus pour les machines aux
nombres d'axes élevés et aux exigences de puissance élevée. Les
onduleurs mono-axe et a double axe sont disponibles avec une sécurité
fonctionnelle cablée et intégrée.

Caractéristiques des systemes variateur Kinetix 5700

« Congus pour les machines ayant un nombre d'axes élevé, des exigences de puissance élevée et des besoins de
hautes performances
« Plage de tensions d'alimentation c.a.: 324 a 528 V eff. triphasé
« Alimentation par bus c.c, fonctionnement triphasé 480 V
- Partage de bus c.c, multi-axes
- Partage de bus c.c. étendu
« Onduleurs mono-axe et a double axe
- Puissance de sortie permanente 1,7 a 60,1 kW
- Intensité de sortie permanente 3,5 a 120,2 A O-créte
— Prend en charge le retour par codeur DSL Hiperface de la gamme de servomoteurs Kinetix VP
- Prend en charge le retour par codeur multi-tours et monotour Hiperface des moteurs et actionneurs
Allen-Bradley® compatibles
- Prend en charge les types de retour maitre AgB numérique, AgB numérique avec UVW, sinus/cosinus et sinus/
cosinus avec UVYW
«  Sécurité fonctionnelle homologuée TUV Rheinland, PL e, Cat. 3; SIL 3
« Onduleurs mono-axe et a double axe 2198-xxxx-ERS3 et 2198-xxxx-ERS4
- STO cablé et intégré
« Ajout des onduleurs mono-axe et a double axe (Série B) 2198-xxxx-ERS3 :
- SSTtemporisé (a variateur) intégré
« Ajout des onduleurs mono-axe et a double axe 2198-xxxx-ERS4 :
— SS1 temporisé (a variateur) intégré, SS1 surveillé
- SS1,8S2,SOS, SLS, SLP, SDI, SFX, SBC intégrés (a automate)
« Technologie mono-cable pour moteurs Kinetix VP ; kit de connexion DSL (extrémité variateur) et connecteur
SpeedTec (extrémité-moteur)
« Module condensateur Série 2198, module d'extension et résistances passives pour réguler I'absorption dénergie
« Prise en charge d'actionneurs et de servomoteurs a aimant permanent
« Prise en charge de moteurs a induction avec commande en fréquence en boucle ouverte ou commande en boucle
fermée
« Commande de mouvement intégrée et sécurité intégrée sur réseau EtherNet/IP

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de variateurs, reportez-vous a Servovariateurs, page 29.
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Systéemes variateur Kinetix 5700

Composants des modules variateur Kinetix 5700

Les systemes servovariateur Kinetix 5700 nécessitent les composants suivants :

Alimentations par bus c.c. 2198-Pxxx (jusqu’a trois modules cablés en paralléle possibles)
Onduleurs mono-axe et a double axe

- Des systemes variateurs étendus sont possibles avec des modules condensateurs Série 2198
Servo-moteurs Kinetix VP-(Classe 400 V)

- Utilisez des cables 2090-CSxM1DE (kit de connexion pour retour moteur 2198-KITCON-DSL inclus) ou des cables
volants 2090-CSxM1DG (kit de connexion 2198-KITCON-DSL a commander séparément)

Servo-moteurs et actionneurs MP-Series™ (Classe-400 V), actionneurs linéaires LDAT-Series, moteurs linéaires
LDC-Series™ ou moteurs rotatifs asynchrones HPK-Series™

- Utilisez des cables d'alimentation/de frein 2090-CPxM7DF et des cables de retour 2090-CFBM7DF avec les kits de
connexion pour retour universel 2198-K57CK-D15M

Prise en charge des moteurs a induction avec méthodes de contréle de fréquence vectoriel sans codeur en boucle
ouverte, V/Hz pompe/ventilateur et volts/hertz de base ou options de retour moteur en boucle fermée

Alimentations 1606-XLxxx 24 V pour l'alimentation de la commande et du frein moteur
un cable Ethernet (blindé) 1585J-M8CBJM-x.

Les systemes servovariateur Kinetix 5700 peuvent également inclure les composants facultatifs suivants :

des modules condensateurs 2198-CAPMOD-2240 ;

des modules d'extension 2198-CAPMOD-DCBUS-IO ;

un module de sortie codeur 2198-ABQE ;

un filtre de ligne c.a. 2198-DBxx-F ;

des résistances passives 2198-Rxxx externes ;

des selfs de ligne Série 1321 (nécessaires avec deux ou trois alimentations par bus c.c. 2198-P208) ;
un systéme de connexion par bus partagé d'alimentation de 24 V c.c. Série 2198.

Pour les impératifs détaillés relatifs aux variateurs Kinetix 5700, reportez-vous a la publication KNX-RM010, « Kinetix 5700
Drive Systems Design Guide ».

Sélection d’'un module variateur Kinetix 5700

Modules du variateur Largeur du Puissance de sortie LTS:?;:’:&S‘?;E?G Intensité de sortie
Kinetix 5700 Référence module module permanente bus permanente
mm kw AO-créte
AC.C. Eﬁ'
i i 2198-P031 5 7 10,5
Alimentation du bus c.c. 2198-P070 17 25,5
(3243528 V ca.eff, —
alimentation triphasée) 2198-P141 85 31 469
2198-P208 46 69,2
2198-D006-ERS3 2198-D006-ERS4 17 35
2198-D012-ERS3 2198-D012-ERS4 55 34 70
Onduleurs 3 deux axes 2198-D020-ERS3 2198-D020-ERS4 55 _ 113
2198-D032-ERS3 2198-D032-ERS4 89 183
2198-D057-ERS3 2198-D057-ERS4 85 159 325
2198-5086-ERS3 2198-5086-ERS4 % 29,7 60,8
Onduleurs mono-axe 2198-S130-ERS3 2198-S130-ERS4 449 _ 919
2198-5160-ERS3 2198-5160-ERS4 100 60,1 120,2

(1) Dansl'ensemble de cette publication, lorsque la référence d'un onduleur Kinetix 5700 se termine par ERSx, par exemple 2198-D057-ERSx, la variable (x) indique que la référence de londuleur peut étre -ERS3 ou -ERS4.

Pour les spécifications de modules variateurs Kinetix 5700 non incluses dans cette publication, reportez-vous a la
publication KNX-TD003, « Kinetix Servo Drives Technical Data ».
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Systémes variateur Kinetix 5700

Configurations matérielles types

Lalimentation triphasée des systemes servovariateurs Kinetix 5700 est fournie par une alimentation par bus c.c. unique
(convertisseur). Cependant, pour une puissance de sortie (kW) supplémentaire, vous pouvez installer deux ou trois

alimentations 2198-P208 ou une alimentation régénérative 8720MC-RPS.
autre groupe d'onduleurs avec des modules condensateurs.

Configuration de I'alimentation par bus c.c.

En outre, vous pouvez étendre le bus c.c.a un

Dans cet exemple a plusieurs axes, I'alimentation c.a. est fournie a I'alimentation par bus c.c. (convertisseur). Un module
mono-axe (onduleur) et deux modules a double axe (onduleur) prennent en charge cing axes de mouvement.

Les entrées TOR sont cablées aux capteurs et les circuits de commande a
contacteur protege I'alimentation par bus c.c. en cas de défaut entrainan

ux connecteurs IOD. La fonction d'activation de
tun arrét.

Module résistance de freinage
Série 2198
(équipement facultatif)

Kinetix 5700 Systéme servovariateur
(vue de dessus)

ki

C.C. partagé Série 2198 (bus c.c.)

] 24V partagé Série 2198
1606-XLxx (entrée tension de commande)
Commande 24V c.c., entrées TOR | = |
et alimentation du frein du moteur (fournie par le client) = O Y 03
Alimentation du ~ Onduleur Onduleurs Module
) - busc.c mono-axe adoubleaxe  condensateur
Alimentation ca.
[ O = et ==y Systéme de connexion a bus partagé pour bus
(=]

Kinetix 5700 Systeme servovariateur f
(vue de face)

hl

Chafne de commande & contacteur magnétique (M1) 3

Entrées TOR du convertisseur

Alimentation 3242528 V ca.

cc. et alimentation de commande 24 V c.c.

| Entrées TOR de l'onduleur

triphasée

I I I Dispositif sectionneur

W deligne ol o
<@
D D D P_rotgctiondes |l | )
circuits
[ [ ] = Y
4 | Contacteur

magnétique (M1)

T

Filtre de ligne c.a.
2198-DB80-F

s[e[e]

oo | Barrette de masse

du boitier relié a la terre*
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Configuration de plusieurs alimentations par bus c.c.

Dans cet exemple, trois alimentations par bus c.c. (convertisseur) recoivent toutes l'alimentation d'entrée c.a. et alimentent

les modules onduleurs pour une puissance de sortie accrue.

Les relais d'activation de contacteur de chacune des alimentations par bus c.c. sont cablés en série pour protéger

I'alimentation par bus c.c. en cas de défaut entrainant un arrét.

Module résistance de freinage .
Série 2198 4 L=
(équipement facultatif)

1606-XLrxx
Commande 24 V c.c, entrées TOR

i

et alimentation du frein du moteur R =00 3 93
(fournie par le client)

Onduleur Onduleurs

Alimentation ca.

Module

S R . @ B = S R m A S
Kinetix 5700 Systéme servovariateur L = I @ B e . @
(vue de face) = [ =] =2 ) ) =2 =2
] ] ] ] =
0000 0000 0000 0000 0000 0000 °

(hafne de commande a contacteur magnétique (M1) — [E__/—-m —

<) <] <] —

i
(o) Co) O
Alimentation
3243528V ca. — — G | -
triphasée
Y e e
Dispositif sectionneur _ Selfs de ligne 1321-3Rx80-B
i deligne Protection des (équipements
circuits indispensables)
(ontacteur . —
magnétique (M1) '—,-‘T
-
¥' : [}
= e
. . Lo ]
Filtre de ligne ca. —1
2198-DB290-F —1
b 1]

) _Barret»tg\de masse Y
du boitier relié a la terre*

36 Publication Rockwell Automation KNX-SG0O1D-FR-P - Mai 2018

Kinetix 5700 Systéme
servovariateur
(vue de dessus)

C.C. partagé Série 2198 (bus c.c.)

24V partagé Série 2198
(entrée tension de commande)

| Alimentations a bus c.c. 2198-P208 |m0n07axe adoubleaxe  condensateur

Systéme de connexion a bus partagé
pour bus c.c. et alimentation de
commande 24V c.c.



Systémes variateur Kinetix 5700

Configuration de I'alimentation 8720MC-RPS

Dans cet exemple, I'alimentation c.a. triphasée est fournie a I'alimentation régénérative Série 8720MC. La tension de bus c.c.
8720MC-RPS alimente le bus c.c. Kinetix 5700 par l'intermédiaire du module condensateur. En cas d'utilisation de
I'alimentation 8720MC-RPS190, le module d'extension 2198-CAPMOD-DCBUS-IO est nécessaire. Une régénération totale du

bus c.c. est possible avec cette configuration.

Alimentation 3244528 V ca.
triphasée

Protection des
drcuits

IIERAERER)
Filtre de ligne c..

8720MC-RFI80 [Soe] Barrette de masse

AR du boitier reli¢ a la terre

Filtre des | (
harmoniques
8720MC-HF-B2 |
(ontacteur magnétique 0
M1 |
Rhéostat
Self de ligne 8720MC-LRxx §T20MC-VAB
|
_ |
| _
|
|
|
|
I
| Y= _
J
Alimentation régénérative
8720MC-RPS065-BM-HV2
1606-KLxxx | B

Commande 24V c.c, entrées TOR | @

et alimentation du frein du moteur (fournie par le client) !
1

Alimentation c.a.

(1) Le contacteur M1 est commandeé par I'alimentation régénérative 8720MC.

Kinetix 5700 Systéme servovariateur
(vue de dessus)

C.C. partagé Série 2198 (bus c.c.)

24V partagé Série 2198

(entrée tension de commande)

)
Module

= |
A )
Onduleur

condensateur mono-axe [~ duleurs  deux axes

Eds

]

° [u]afala]

]

h

Systeme de connexion a bus partagé pour bus
c.. et alimentation de commande 24 V c.c.

Kinetix 5700 Systéme servovariateur
(vue de face)
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Configuration de bus c.c. étendu

Dans cet exemple, deux groupes de systémes dans le méme boitier sont connectés par la méme tension de bus de 458 a
747V c.c. Les modules condensateurs Kinetix 5700 apportent des points de connexion pour le bus c.c. a la fin du groupe 1
et au début du groupe 2. Le module d'extension est nécessaire uniquement lorsque le courant du systeme de bus c.c. est
supérieur a 100 A et peut prendre en charge un courant de bus c.c. externe maximum de 200 A.

Kinetix 5700 Systéme servovariateur étendu 2
(vue de face)

Extension de bus c.c.

Systeme de connexion a bus partagé Série 2198
pour bus c.c. et alimentation de commande 24 V c.c.

Module Module

dextension tondeﬂsaleurl

Onduleurs a deux axes

T

[l

Jala]

oooo

o

iii

[alalala]

IR

is;n

[alalulu]

ol

L]

oooo

?W
)
=S

Systeme de connexion & bus partagé
Série 2198 pour bus c.c. et

[l alimentation de commande 24V c.c.

Onduleur

| Alimentations a bus c.c. 2198-P

Onduleurs

Module

Module

208 | mono-axe adoubleaxe  condensateur dextension

Qo

(haine de commande a contacteur magnétique (M1)

Kinetix 5700 Systéme servovariateur 1

Alimentation
3244528V ca.
triphasée

B

Extension de bus c.c.

(| [ — —
0000 Do00 0000 0000 0000 [s/s/s s} o
B
bl
3
(vue de face)
(D)} (D)} CO ) &2

=T

I I I Dispositif sectionneur Selfs de ligne 1321-3Rx80-B
'! deligne Protection des (équipements
creuits indispensables)
Contacteur —
magnétique (M1) ==
o1
o
—1
1]
Filtre de ligne c.a. [}
2198-DB290-F —
1|
Barrette de masse

du boftier relié a la terre*
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Systémes variateur Kinetix 5700

Configurations retour moteur et retour auxiliaire

Des connexions de retour sont établies au niveau du connecteur de retour moteur (MF) a 2 broches et du connecteur de
retour universel (UFB) a 15 broches. Ces exemples illustrent la maniére d'utiliser les kits de connexion Série 2198 pour établir

ces connexions.

Onduleurs 2198-Dxxx-ERSx
ou 2198-Sxxx-ERSx
(onduleur a double axe 2198-Dxxx-ERS4

illustré)

Gl
ol N\e NIRS

Connecteurs du retour universel
(UFB) a 15 broches

Kit de connexion universel 2198-K57CK-D15M
Prend en charge plusieurs types de retour par codeur :

Moteurs rotatifs et moteurs a
induction rotatifs HPK-Series
(commande en boucle fermée)

Connecteurs du retour moteur
(MF) & 2 broches

(ables moteur uniques 2090-CSBM1DG
w A=

(ables moteur uniques 2090-CSBM1DE

Kit de connexion 2198-KITCON-DSL
Prend en charge le retour moteur DSL des moteurs rotatifs
Kinetix VP (Séries VPL, VIPF, VIPS) ;
- |« Retour uniquement ou retour en double boucle (charge) | (!
(DSL)

] i |

f=l=]

Moteurs rotatifs Kinetix VP
(Série VPL, VPF, V/PS et Référence
VPC-Bixonx-Q)

codeurs absolus Hiperface haute résolution, multi-tours et monotour

— Moteurs rotatifs VPC-Byoxxx-S

— Moteurs rotatifs MP-Series (Série MPL, MPM, MPF, MPS)

— Moteurs rotatifs asynchrones HPK-Series

— Actionneurs linéaires MP-Series (Série MPAS vis a billes, MPAR, MPAI)
—Actionneurs linéaires L DAT-Series

Codeurs absolus haute résolution EnDat Heidenhain

— Moteurs rotatifs VPC-Byoxxx-Y

Retour uniquement, retour maitre ou retour de charge

(codeur absolu Hiperface monotour/multi-tours)

Retour uniquement, retour maitre ou retour de charge (codeur incrémental)

Moteurs rotatifs Kinetix VP
Références
VPC-Bxornx-S et VPC-Broor-Y

=

oteurs rotatifs MP-Series
moteur MPL-Bxxxx illustré)

[—

Kit de conversion 2198-H2DCK

Convertit le retour Hiperface a 15 broches en retour DSL a 2 broches pour les :

« Moteurs rotatifs VPC-Bxoxx-S

« Moteurs rotatifs et actionneurs linéaires MP-Series

« Moteurs rotatifs asynchrones HPK-Series

« Actionneurs linéaires L DAT-Series

« Retour uniquement, retour maitre ou retour de charge (codeur absolu Hiperface monotour/multi-tours)

X X "o o o o 7
Actionneurs linéaires LDAT-Series o o ® o o O I

Actionneurs linéaires MP-Series
(quidage linéaire a vis a billes MPAS-B9xxx illustré)

e

Actionneurs linéaires MP-Series
(vérin électrique a usage intensif MPAI-B3yxxx illustré)

Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018 39
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Configurations de communication types

Les variateurs Kinetix 5700 prennent en charge nimporte quelle topologie Ethernet, y compris linéaire, en anneau et en
étoile, en utilisant des automates ControlLogix, GuardLogix ou CompactLogix. Ces exemples présentent les automates
(PAC) Compactlogix 5570 avec une prise en charge de commande de mouvement intégrée et de la sécurité intégrée sur le
réseau EtherNet/IP. D'autres automates Allen-Bradley sont également compatibles avec les servovariateurs Kinetix 5700.

Pour plus d'informations sur les modules de communication ControlLogix 1756-EN2T, 1756-EN2TR et 1756-EN3TR,
consultez la publication 1756-TD0Q3, « ControlLogix Communication Modules Specifications Technical Data ».

Dans cet exemple, tous les dispositifs sont connectés dans une topologie linéaire. Les modules variateurs Kinetix 5700
possedent la connectivité double port ; cependant, si I'un des dispositifs est déconnecté, tous les dispositifs en aval de
celui-ci perdent la communication. Les dispositifs qui ne possédent pas de double ports doivent inclure un module
1783-ETAP ou étre raccordés en bout de ligne.

Communication linéaire Kinetix 5700

Réseau de programmation pour automate ControlLogix

= Application
Studio 5000 Logix Designer®

Automate ControlLogix 5570
avec module Ethernet 1756-ENxTx

Kinetix 5700 Systéme servovariateur

(able Ethernet 1585J-M8CBIM-OM15
0,15m (6 po.) pour connexions inter-variateurs.

Cable Ethernet (blindé) 1585)-M8CBIM-x
(lindé) o O e

w8
D00 ||| oooo

TR
il

[

L=l

Module de sortie codeur

2198-ABQE Adaptateur EtherNet/IP POINT 1/0™

| 1734-AENTR

=]
&

Terminal daffichage
PanelView™ Plus

~[H
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Systémes variateur Kinetix 5700

Dans cet exemple, les dispositifs sont raccordés selon une topologie en anneau. Si un dispositif de I'anneau est déconnecté,
les autres dispositifs continuent de communiquer. Pour que la topologie en anneau fonctionne correctement, un
superviseur d'anneau de niveau dispositif (DLR) est nécessaire (par exemple, module Série 1783 ETAP). DLR est une norme
ODVA. Pour plus d'informations, consultez la publication ENET-APQQ5, « Technologie de switch EtherNet/IP embarqué ».

Les dispositifs sans double port, par exemple le terminal d'affichage, nécessitent un module 1783-ETAP pour compléter
I'anneau de réseau.

Kinetix 5700 Communication en anneau

Réseau de programmation pour automate ControlLogix

Application
Studio 5000 Logix Designer

Automate ControlLogix 5570
avec module Ethernet 1756-ENXTx

Terminal d'affichage
PanelView Plus

Module | =
1783-ETAP
(able Ethernet (blindé)

1585)-M8(BIM-x

Adaptateur EtherNet/IP POINT 1/0
1734-AENTR

||
o
Module de sortie codeur ||

2198-ABQE

\ (able Ethernet 1585)-M8CBIM-OM15
0,15 m (6 po.) pour connexions inter-variateurs.
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Systéemes variateur Kinetix 5700

Dans cet exemple, tous les dispositifs sont connectés en utilisant une topologie en étoile. Chaque dispositif est connecté
directement au switch.

Les modules variateurs Kinetix 5700 possédant des doubles ports, la topologie linéaire est maintenue d'un module a l'autre,
mais le systeme Kinetix 5700 et les autres dispositifs fonctionnent de fagon indépendante. La perte de communication d'un
dispositif n'a pas d'incidence sur le fonctionnement des autres dispositifs.

Kinetix 5700 Communication en étoile

Réseau de programmation pour automate ControlLogix =
Application

Studio 5000 Logix Designer

Automate ControlLogix 5570
avec module Ethernet 1756-ENXTx

[0 P ST

>l 1o l=lleElle

o000 falulals) oooo ||| oooo ||| oooo
( TR
B E ‘l ‘l

(able Ethernet (blindé) 1585)-M8CBIM-x

Module de sortie codeur =
(o] oD

2198-ABQE -
- . =

(able Ethernet 1585)-M8CBJM-OM15

-
oy g Y 0,15 m (6 po)

pour connexions inter-variateurs.

Switch
Stratix® 5700
1783-BMS

Terminal daffichage
PanelView Plus

| e
g0l
S Sk

daptateur EtherNet/IP POINT1/0
734-AENTR
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Configurations de la sécurité fonctionnelle

Les servovariateurs Kinetix 5700 sont capables de gérer des fonctions de sécurité par variateur d'arrét sécurisé du couple
(STO) et d'arrét sécurisé 1 (SS1) par des connexions cablées ou intégrées sur le réseau EtherNet/IP. Une fonction de vitesse
limitée stre (SLS) et d'autres instructions de sécurité par automate sont également possibles. Ces exemples présentent les
options de configuration de la sécurité fonctionnelle.

Configuration de la sécurité cablée

Les servovariateurs Kinetix 5700 utilisent le connecteur d'arrét sécurisé du couple (STO) pour le cablage de dispositifs de
sécurité externes et la connexion en cascade de la sécurité inter-variateurs.

Configuration d’arrét sécurisé du couple (cablé)

O\ (o)

Systéme servovariateur Kinetix 5700
(vue de dessus)

A

==
1]

Application Studio 5000 Logix
Designer
(version 31.0 ou ultérieure)

Tout automate Logix 5000™
(automate ControlLogix 5570 illustré)

Définition du module

cgg;‘r?:;\eoena(\jlzc || Connecteurs d'arrét
mouvement uniguement L ‘ = ‘ ig%glsedu couple
1606-KLooy  [EEES Dispositif de al g R O
Commande 24V c.c, entrées TOR p sécurité

Systéme servovariateur Kinetix 5700
(vue de face)

go --:nz.'““.'z.n:.'z.nm

et alimentation du frein du moteur
(fournie par le client)

Cible Ethernet (blinde) 1585)-M8CBIMx Almentation ca.

[ulufala] [ulufals]

Entrées TOR vers détecteurs et chaine de commande > ‘ 'r E

) oooo | | [0ooo

Automates ControlLogix 5570 ou
automates de sécurité GuardLogix 5570

[— Automates ControlLogix 5580 ou
—+0 automates de sécurité GuardLogix 5580

]
]
q/lll

Automates CompactLogix 5370 ou
automates de sécurité Compact GuardLogix 5370
Automates CompactLogix 5380 ou
automates de sécurité Compact GuardLogix 5380

EEEEsEsARaneE|

lo|elelelelelll LTl

Servo-moteurs
Kinetix VP
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Systéemes variateur Kinetix 5700

Configurations de la sécurité intégrée

'automate de sécurité GuardlLogix ou Compact GuardLogix initie la commande d'arrét sécurisé du couple (STO) ou d'arrét
sécurisé (SS1) sur le réseau EtherNet/IP et le servovariateur Kinetix 5700 exécute cette commande.

Dans cet exemple, un seul automate de sécurité GuardlLogix 5570 établit une connexion de mouvement et de sécurité.

IMPORTANT Siun seul automate est utilisé dans une application avec connexions de mouvement et de sécurité, ce
doit étre un automate de sécurité GuardLogix ou Compact GuardLogix. Pour plus d'informations,
consultez le tableau Prise en charge de la sécurité fonctionnelle intégrée, page 47.

Configuration du mouvement et de la sécurité (un seul automate)

vEmu
|1

Application Logix Designer
(version 31.0 ou ultérieure)

Définition du module
configurée avec
connexion de
mouvement et de
sécurité uniquement

44

&) &)
© = === Aytomate Compact GuardLogix 5370,
=] automate de sécurité Compact GuardLogix 5380 ou
® automate GuardLogix 5570, Systéme servovariateur Kinetix 5700
_ =] automate de sécurité GuardLogix 5580 (vue de dessus)
= 1 (automate de sécurité GuardLogix 5570 illustré)
0o o
¥ . | svich
laml T | Stratix 5700
| o Br] 1783-BMS (able Ethernet (blindé) 1585)-M8CBIM-x
il b
L J 1
Adaptateur EtherNet/IP "S . . Lﬂ?(‘% Lﬁ!ﬁiﬂémo
s POINT Guard /0" etalimentation du frein du moteur ysteme Serz:::ﬂ:tfealzz) Inetix
§ T734-AENTR (fournie par le client)

N Alimentation ca.
Dispositif de 7

sécurité

=

Entrées TOR vers détecteurs et chaine de commande >

[F

Servo-moteurs =g
Kinetix VP
= ==
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Systémes variateur Kinetix 5700

Dans cet exemple, un automate sans sécurité établit la connexion de mouvement uniquement et un autre automate de
sécurité GuardLogix établit la connexion de sécurité uniquement.

IMPORTANT Sideux automates sont utilisés dans une application avec connexions de mouvement seul et de sécurité
seule, la connexion de sécurité seule doit étre établie par un automate de sécurité GuardLogix ou
Compact GuardLogix et la connexion de mouvement seul doit étre établie par un automate Logix 5000.

Pour plus d'informations, consultez le tableau Prise en charge de la sécurité fonctionnelle intégrée,
page 4/.

Configuration du mouvement et de la sécurité (plusieurs automates)

:, Switch Stratix 5700

Application Logix Designer
1783-BMS

(version 31.0 ou ultérieure)

Cable Ethernet (blindé) 1585)-M8CBIM-x Systéme servovariateur Kinetix 5700

Tout automate Logix 5000 (vue de dessus)

(automate ControlLogix 5570 illustré)

Programme de commande de
mouvement
Définition du module configurée
ave connexion de mouvement
unigquement

Adaptateur EtherNet/IP
POINT Guard 1/0
1734-AENTR

Dispositif de
sécurité

[ o

Systéme servovariateur Kinetix 5700

et alimentation du frein du moteur (vue de face)

(fournie par le client)

Alimentation ca. >

0000 0000 0000
, , ) ¥ PRI
Entrées TOR vers détecteurs et chaine de commande s -
Automate Compact GuardLogix 5370, plEz] (=
automate de sécurité Compact GuardLogix 5380 ou @
automate GuardLogix 5570, 5 Sooo ]| [Coon
automate de sécurité GuardLogix 5580 @
(automate de sécurité GuardLogix 5570 illustré)

Programme de sécurité
Définition du module configurée
avec connexion de sécurité
uniquement

Servo-moteurs I
Kinetix VP E —

Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018

45



Systéemes variateur Kinetix 5700

Configurations d'arrét sécurisé et de surveillance de sécurité

Kinetix 5700 Les servovariateurs sont capables de gérer les fonctions d'arrét sécurisé et de surveillance sécurisée par une
sécurité intégrée par variateur et par automate sur le réseau EtherNet/IP.

IMPORTANT Pour les applications a fonctions de sécurité arrét de sécurité et surveillance de sécurité, les automates
GuardlLogix 5580 ou Compact GuardlLogix 5380 doivent étre utilisés. Pour plus d'informations, consultez le
tableau Prise en charge de la sécurité fonctionnelle intégrée, page 47.

Dans cet exemple, la fonction d'arrét SS1 est utilisée dans une configuration de mouvement et de sécurité par automate
avec une surveillance a double retour.

Configuration de surveillance de mouvement sécurisé

&) s
© i T — =]
Automate de sécurité Compact GuardLogix 5380 ou —— @ Switch Stratix 5700 -
GuardLogix 5580 J— 1783-BMS
(automate de sécurité GuardLogix 5580 illustré) 5 %%
e 11
iy

Application Studio 5000 Logix Designer
(able Ethernet (blindé) (version 31.00 ou ultérieure)
1585J-M8(BIM-x

¥y

5o
F Safe Stop 1
Safety Control  $S1_Control_SA1 Lo S Adaptateur EtherNet/IP
Restart Type AUTOMATIC POINT Guard /0 —
Cold Start Type AUTOMATIC RR 1734-AENTR =
Stop Monitor Delay 50 | i b =
L FP Systeme servovariateur Kinetix 5700 || we [[I we
Stop Delay 500 Dispositif de afonctions de sécurité intégrée ]
Standstil Speed 0.05 e
Decel Ref Speed 25.0
Decel Speed Tolerance 50
Le kit de connexion pour retour moteur DSL a retour
Feedback SFX SFX_Control_SA1 principal du moteur est dissimulé derrizre le kit de
Request 5S51_Request_SA1 connexion universel & retour secondaire du codeur externe.
L] o =[=]
Reset SS1_Reset SA1 e
(WL =
S51 Active SDA1:30.5S1Activel
551 Fault SDA1:50.551Fault1
Fault Type O« ) o
Diagnostic Code O« Un signal de retour de position est
i ] envoyé séparément au variateur pour
Exemple d'instruction par automate

d la commande de sécurité et de
Secondary Feedback (retour secondaire) mouvement.

Codeur SIN/COS Série 842HR pour
applications de surveillance a double retour

Retour secondaire au connecteur UFB

Retour principal au connecteur MF

= Primary Feedback (retour principal)
« Servo-moteurs Kinetix VP (Série VPL/VPF)
L1 aveccodeurs-Wou-Q
« Servo-moteurs Kinetix /P (Série VPC) avec
codeurs -Q
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Prise en charge de la sécurité fonctionnelle intégrée

Sécurité intégrée sur le réseau . A Référence Référence Caractéristiques minimales ("
EtherNet/IP Fonction de sécurité onduleurs a deux axes onduleurs mono-axe requises pour I'automate
T - + 2198-Dixx-ERS3 (Série B) |« 2198-Sxxx-ERS3 (Série B)
Arét de sécurité temporisé 1(551) | 9198-Dx-ERSA . 2198-Sxp-ERSA

Fonctions d'arrét par variateur

Arrét de sécurité surveillé 1(SS1)

« Arét de sécurité surveillé 1(SS1)

Fonctions d‘arrét par automate . ATét de sécurits 2 (552)

—— — + GuardLogix 5580
. OrretopleratlonnelS(esctlsri)se(SOS) 2198-Divxr-ERS4 2198-Sxxx-ERS4 « Compactlogix 5380
) ) + Vitesse limitée sre
Fonctions de surveillance par automate .« Position limitée de sécurité (SLP)
« Direction stire (SDI)
Fonction de retour de sécurité Interface de retour de sécurité (SFX)
2198-Dxxx-ERS4 2198-Sxxx-ERS4
Mode STO intégré arrét sécurisé du couple (STO) . :
2198-Dier-ERS3 2198510 ERS3 Contrologix 5570

» (CompactLogix 5370

(1) Lorsqu'un automate ControlLogix ou CompactLogix (sans sécurité) est spécifié, un automate GuardLogix ou Compact GuardLogix est rétrocompatible. Les automates GuardLogix 5580 et Compact GuardLogix 5380
sont en outre rétrocompatibles avec les automates GuardLogix 5570 et Compact GuardLogix 5370.

Caractéristiques d’utilisation des produits de
mouvement rotatif

Les familles de moteurs rotatifs suivantes sont compatibles avec les servovariateurs Kinetix 5700.

Famille de moteurs rotatifs Page
Moteurs faible inertie Kinetix VP (Série VPL) 48
Moteurs a régime permanent Kinetix VP (Série VPC) 49
Moteurs qualité alimentaire Kinetix VP (Série VPF) 50
Moteurs en acier inoxydable Kinetix VP (Série VPS) 51
Moteurs MP-Series a faible inertie (Série MPL) 52
Moteurs MP-Series a inertie moyenne (Série MPM) 53
Moteurs MP-Series qualité alimentaire (Série MPF) 54
Moteurs MP-Series acier inox (Série MPS) 54
Moteurs rotatifs asynchrones HPK-Series 55

Pour choisir les références de cable et les courbes de couple/vitesse pour les différentes combinaisons de systéme variateur
Kinetix 5700, reportez-vous a la publication KNX-RM010, « Kinetix 5700 Drive Systems Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons de systéeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,
visitez le site :https://motionanalyzerrockwellautomation.com
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Systéemes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série VPL avec des variateurs Kinetix 5700

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple crétede | Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K?"éc'el;r;oo
moteur tr/min tr/min calage du systéme | systéme systéme systeme moteur ( ;gg \lec 2)
A O-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) h

VPL-B0631T 8000 8000 1,20 0,46 (4,0) 4,0 1,33(120) 031(0,42) 2198-D006-ERSx
VPL-B0631U 8000 8000 192 0,46 (4,0) 6,48 1,33(120) 031(0,42) 2198-D006-ERSX
VPL-B0632F 4600 4600 1,20 093(8,0) 4,0 2,69(240) 0,37(0,50) 2198-D006-ERSx
VPL-B0632T 8000 8000 255 0,93(8,0) 8,75 2,69 (240) 0,54(0,72) 2198-D006-ERSx
VPL-B0633M 6500 6700 250 1,27 (11,0) 8,75 4,09 (36,0) 0,57(0,76) 2198-D006-ERSx

8,80 2,87(25,0) 2198-D006-ERSX
VPL-B0633T 6500 8000 352 1,27 (11,0) 0,57 (0,76)

12,60 4,09 (36,0) 2198-D012-ERSY

8,80 2,20(19,0) 2198-D006-ERSX
VPL-BO751M 8000 8000 290 1,01(9,0) 0,54(0,72)

9,12 2,27(20,0) 2198-D012-ERSx

8,80 4,10(36,0) 2198-D006-ERSX
VPL-B0752E 4900 4900 2,70 1,61(14,0) 0,67(0,90)

9,45 4,39(39,0) 2198-D012-ERSx
VPL-B0752F 7000 7000 380 1,61(14,0) 13,30 4,39(39,0) 0,80(1,07) 2198-D012-ERSx

17,60 4,10 (36,0) 2198-D012-ERSx
VPL-B0752M 8000 8000 490 1,61(14,0) 0,81(1,09)

18,90 439(39,0) 2198-D020-ERSY
VPL-B0753E 4500 4500 3,80 2,28(20,0) 13,30 7,35(65,0) 0,81(1,09) 2198-D012-ERSx

17,60 6,55 (58,0) 2198-D012-ERSx
VPL-B0753F 4500 6600 4,09 2,16(19,0) 0,65(0,87)

18,90 7,02(62,0) 2198-D020-ERSx

17,60 5,13 (45,0) 2198-D012-ERSx
VPL-B0753M 6000 8000 6,12 2,28(20,0) 0,82(1,10)

2534 735(650) 2198-D020-ERSY

8,80 3,22(280) 2198-D006-ERSX
VPL-B1001M 6000 6000 3,61 1,93 (17,0) 1,14(1,53)

10,38 3,78(330) 2198-D012-ERSx

8,80 6,47 (57,0) 2198-D006-ERSX
VPL-B1002E 3300 3300 344 339(30,0) 1,12(1,50)

10,69 7,82(69,0) 2198-D012-ERSx

17,60 6,80 (60,0) 2198-D012-ERSx
VPL-B1002M 6000 6000 6,24 3,39(30,0) 1,86 (2,49)

20,33 7,82(69,0) 2198-D020-ERSx

8,80 9,29 (82,0) 2198-D006-ERSX
VPL-B1003C 2500 2500 34 4,18 (37,0) 0,96 (1,29) —

10,61 11,15(99,0) 2198-D012-ERSx

17,60 9,76 (86,0) 2198-D012-ERSx
VPL-B1003F 4750 4750 6,14 4,18(37,0) 1,65(2,21)

20,20 11,15(99,0) 2198-D020-ERSx

28,20 9,76 (86,0) 2198-D020-ERSx
VPL-B1003T 7000 7000 9,58 4,18 (37,0) 1,77(2,37)

28380 11,15(99,0) 2198-D032-ERSx

8,80 10,80 (95,0) 2198-D006-ERSX
VPL-B1152C 2250 2250 313 510(450) 1,06 (1,42)

10,74 13,12 (116) 2198-D012-ERSx

17,60 10,95 (97,0) 2198-D012-ERSx
VPL-B1152F 4000 4000 6,17 5,10 (45,0) 1,40 (1,88)

21,19 13,12 (116) 2198-D020-ERSx

28,20 12,14(107) 2198-D020-ERSY
VPL-B1152T 6500 6500 10,81 5,08 (45,0) 2,29(3,07)

32,10 13,12 (116) 2198-D032-ERSx

17,60 16,85 (149) 2198-D012-ERSY
VPL-B1153E 3200 3200 6,13 6,55(58,0) 1,75(2,35)

2133 20,33 (180) 2198-D020-ERSx

2820 18,30 (162) 2198-D020-ERSx
VPL-B1153F 5000 5000 8,88 6,55(58,0) 2,30(3,08) —

330 20,33 (180) 2198-D032-ERSx

17,60 19,83 (175) 2198-D012-ERSx
VPL-B1303C 2250 2250 6,30 8,80(78,0) 1,83 (2,45)

1847 20,72(183) 2198-D020-ERSx

2820 19,85 (175) 2198-D020-ERSx
VPL-B1303F 4000 4000 10,10 8,80(78,0) 2,82(3,78)

31,0 20,72(183) 2198-D032-ERSx
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Systémes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série VPL avec des variateurs Kinetix 5700

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple crétede | Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K?"éc'el;r;oo
moteur tr/min tr/min calage du systéme | systéme systéme systéme moteur ( ;gg \lec 2)
A O-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) h

17,60 22,55(199) 2198-D012-ERSx
VPL-B1304C 2150 2150 70 10,29 (91,0) 1,75(2,35)

223 28,45(252) 2198-D020-ERSx

28,20 25,03(221) 2198-D020-ERSx
VPL-B1304E 3500 3500 9,44 10,29 (91,0) 2,82(3,78)

33,76 2845(252) 2198-D032-ERSx

28,20 31,21(276) 2198-D020-ERSY
VPL-B1306C 2500 2500 10,80 13,38 (118) 2,46 (3,30)

3294 34,62 (306) 2198-D032-ERSx

4590 28,50 (252) 2198-D032-ERSx
VPL-B1306F 4250 4250 14,78 13,38 (118) 295(399)

55,83 34,62 (306) 2198-D057-ERSx

28,20 21,68(192) 2198-D020-ERSx
VPL-B1651C 2750 2750 10,21 11,50 (102) 232(31)

29,29 22,45(199) 2198-D032-ERSx

45,90 18,02 (159) 2198-D032-ERSx
VPL-B1651F 4750 4750 17,60 11,43 (101) 438(587)

57,27 22,45(199) 2198-D057-ERSY

4590 44,78 (396) 2198-D032-ERSx
VPL-B1652C 2700 2700 16,0 19,40 (172) 4,18 (5,60)

49,83 48,60 (430) 2198-D057-ERSY
VPL-B1652F 4000 4000 18,60 17,60 (156) 60,00 48,60 (430) 4,77 (6,40) 2198-D057-ERSx

45,90 55,14 (488) 2198-D032-ERSx
VPL-B1653C 2300 2300 17,75 25,76 (228) 438(5,87)

55,60 66,70 (590) 2198-D057-ERSx
VPL-B1653D 3000 3000 18,60 24,20 (14) 68,00 67,80 (600) 5,50(7,30) 2198-D057-ERSx

4590 65,38 (578) 2198-D032-ERSx
VPL-B1654B 1850 1850 15,54 32,97 (292) 5,55 (7,44)

55,75 79,30(702) 2198-D057-ERSx
VPL-B1654D 3000 3000 2447 320(283) 81,30 75,30 (666) 7,16 (9,60) 2198-D057-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série VPC avec des variateurs Kinetix 5700

Iy Intensité N .
) . . . Intensité Couple permanent A Couple créte | Puissance .
Référence Vltegse Vltesse,.max (vitesse de permanente de de calage du créte de de calage du nominale du Vgnageurs
moteur nominale surtension de bus) calage du systeme | systéme calage du systeme moteur Kinetix 5700
rotatif tw/min tw/min 98 AUy A systeme A (480Vca)
AO-créte Nm (Ib-po.) N Nm (Ib-po.) kW (CV)

A O-créte
VPC-B1652A 1500 4500 (2347) 11,2 25,5(220) 193 40,3 (357) 40(54) 2198-D020-ERSx
VPC-B1652D 3000 5000 (4452) 15,6 17,6 (156) 38,0 40,7 (360) 55(74) 2198-D032-ERSx
VPC-B1653A 1500 4500 (2310) 15,7 351(311) 285 60,6 (536) 55(74) 2198-D032-ERSx
VPC-B1653D 3000 5000 (4294) 214 240 (212) 56,3 61,4 (543) 7,5(10,1) 2198-D057-ERSx
VPC-B1654D 3000 5000 (4494) 302 351(31) 751 76,6 (678) 11,0(14,7) 2198-D057-ERSx
VPC-B21539 1000 3000 (1573) 15,6 52,5 (465) 41,6 118,8 (1051) 55(74) 2198-D032-ERSx
VPC-B2153A 1500 4500 (2325) 212 43,0 (425) 572 111,8 (990) 7,5(10,1) 2198-D057-ERSx
VPC-B21549 1000 3000 (1573) 207 72,0(637) 543 158,4(1402) 7,5(10,1) 2198-D057-ERSx
VPC-B2154A 1500 4500 (2333) 308 70,1(620) 72,1 140,1(1240) 11,0(14,7) 2198-D057-ERSx
VPC-B2154D 3000 5000 (4294) 4,0 43,0 (425) 120,1 131,4(1163) 15,0(20,7) 2198-5086-ERSX

1216 138,6(1227) 2198-5086-ERSx
VPC-B2155D 3000 5000 (4172) 438 59,0 (522) 18,5(248)

139,5 156,7 (1387) 2198-5130-ERSx

1216 139,3(1233) 2198-5086-ERSx
VPC-B2156D 3000 5000 (4101) 576 70,1(620) 22,0(29.5)

1716 1855 (1642) 2198-S130-ERSx
VPC-B30029 1000 3000 (1493) 292 105,71 (930) 569 183,7(1626) 11,0(14,7) 2198-5086-ERSx
VPC-B3002A 1500 4000 (2212) 396 95,5 (845) 829 170,4 (1508) 15,0(20,1) 2198-5086-ERSx
VPC-B30039 1000 3000 (1472) 380 143,3 (1268) 722 237,9(2106) 15,0(20,1) 2198-5086-ERSX
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Systéemes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série VPC avec des variateurs Kinetix 5700

. Intensité . .
(e . . . Intensité Couple permanent N Couple créte | Puissance .
Reffrence x:)t:;?al o l’:ﬁ:ﬁimﬁ e(‘{)lfles;s 6 de permanente de de calage du E:;e gfiu decalagedu | nominale du x?r'age‘g;oo
:2:3:#’ i i calage du systéme | systeme s stgm o systeme moteur ( ‘;gg \lec 2)
f/min r/min AO-créte \m (Ib-po) ysten Nm(lb-po) | KW (CV) 2
A0-créte
VPC-B3003A 1500 3500 (2166) 56,3 140,3 (1242) 108,0 2448 (2167) 22,0(29)5) 2198-5086-ERSx
VPC-B30049 1000 3000 (1429) 46,6 176,7 (1564) 96,6 327,8(2901) 18,5 (24,8) 2198-5086-ERSx
VPC-B3004A 1500 3500 (2128) 776 191,1(1691) 1452 319,0 (2823) 30,0 (40,2) 2198-5130-ERSx
1838 225,8(1998) 2198-5130-ERSx
VPC-B3004D 3000 4000 (4054) 76,6 95,5 (845) 30,0 (40,2) —
2111 257,7(2281) 2198-5160-ERSx

(1) Un fonctionnement au-dela de cette vitesse nécessite une protection de bus c.c. Pour plus d'informations sur la vitesse de surtension de bus, le mode d'affaiblissement de champ et la fonction de vitesse étendue,
consultez la publication 2198-UM002 « Servovariateurs Kinetix 5700 Manuel utilisateur ».

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série VPF avec des variateurs Kinetix 5700

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple créte de Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K'anat'egr;oo
moteur tr/min tr/min calage du systéme | systéme systéme systeme moteur ( ;gg \|’x( a)
A 0-créte Nm (Ib-po.) AQ-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) o

VPF-B0632F 4600 4600 1,20 0,93(8,0) 4,20 2,69(24,0) 0,34 (0,46) 2198-D006-ERSx
VIPF-B0632T 8000 8000 2,55 0,93(8,0) 8,75 2,69 (24,0) 0,41(0,55) 2198-D006-ERSx
VPF-B0633M 6700 6700 2,50 1,27 (1,0) 8,75 4,09(36,0) 0,49 (0,66) 2198-D006-ERSY

8,80 2,87(25,0) 2198-D006-ERSY
VPF-B0633T 8000 8000 3,52 1,27 (11,0) 0,48 (0,64) _—

12,60 4,09 (36,0) 2198-D012-ERSx

8,80 4,10(36,0) 2198-D006-ERSY
VPF-B0752E 4900 4900 2,70 1,61(14,0) 0,64 (0,86) —_—

9,45 439(39,0) 2198-D012-ERSx
VIPF-B0752F 7000 7000 3,80 1,61(14,0) 13,30 439 (39,0 0,76 (1,02) 2198-D012-ERSx

17,60 4,10(36,0) 2198-D012-ERSx
VPF-B0752M 8000 8000 490 1,61(14,0) 0,77 (1,04) —_—

18,90 439(39,0) 2198-D020-ERSx
VIPF-B0753F 4500 4500 3,80 2,28(20,0) 13,30 7,35(65,0) 0,77 (1,04) 2198-D012-ERSx

17,60 6,55 (58,0) 2198-D012-ERSx
VPF-B0753F 6600 6600 4,09 2,16(19,0) 0,61(0,82) —_—

18,90 7,02 (62,0) 2198-D020-ERSx

17,60 5,13 (45,0) 2198-D012-ERSx
VPF-B0753M 8000 8000 6,12 2,28(20,0) 0,78 (1,05) —_—

2534 7,35(65,0) 2198-D020-ERSx

8,80 3,22(28,0) 2198-D006-ERSY
VPF-B1001TM 6000 6000 3,61 1,93 (17,0) 1,14 (1,53) _—

10,38 3,78(33,0) 2198-D012-ERSx

8,80 6,47 (57,0) 2198-D006-ERSY
VPF-B1002E 3300 3300 3,44 3,39(30,0) 1,12(1,50) —_—

10,69 7,82 (69,0) 2198-D012-ERSx

17,60 6,80 (60,0) 2198-D012-ERSx
VPF-B1002M 6000 6000 6,24 3,39(30,0) 1,86 (2,49) —_—

20,33 7,82 (69,0) 2198-D020-ERSx

8,80 9,29(82,0) 2198-D006-ERSX
VPF-B1003C 2500 2500 34 418 (37,0 091(1,23) —

10,61 11,15 (99,0) 2198-D012-ERSx

17,60 9,76 (86,0) 2198-D012-ERSx
VPF-B1003F 4750 4750 6,14 418(37,0) 1,57 (2,10) —_—

20,20 11,15 (99,0) 2198-D020-ERSx

28,20 9,76 (86,0) 2198-D020-ERSx
VPF-B1003T 7000 7000 9,58 418 (37,0) 1,68 (2,25 —_—

28,80 11,15(99,0) 2198-D032-ERSx

17,60 16,85 (149) 2198-D012-ERSx
VPF-B1153E 3200 3200 6,13 6,50 (58,0) 1,40 (2,88) —

2133 20,33 (180) 2198-D020-ERSx

28,20 18,30(162) 2198-D020-ERSx
VPF-B1153F 5000 5000 8,88 6,50 (58,0) 2,49 (2,00) —

33,0 20,33 (180) 2198-D032-ERSx

17,60 19,83 (175) 2198-D012-ERSx
VPF-B1303C 2250 2250 6,30 8,80 (78,0) 1,74(233) —_—

18,47 20,72 (183) 2198-D020-ERSx
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Systémes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série VPF avec des variateurs Kinetix 5700

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple créte de Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K?"at'el;r;oo
moteur tr/min tr/min calage du systéme | systéme systéme systéme moteur ( ‘;gg \|’x( a)
A O-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) a
28,20 19,85 (175) 2198-D020-ERSx
VPF-B1303F 4000 4000 10,10 8,80 (78,0) 2,54 (3,40)
310 20,72 (183) 2198-D032-ERSx
17,60 22,55 (199) 2198-D012-ERSx
VPF-B1304C 2150 2150 7,0 10,29 (91,0) 1,49 (2,00)
223 28,45(252) 2198-D020-ERSx
28,20 25,03 (221) 2198-D020-ERSx
VPF-B1304F 3500 3500 9,44 10,29 (91,0) 240(3,21)
33,76 28,45 (252) 2198-D032-ERSx
4590 44,78 (396) 2198-D032-ERSx
VPF-B1652C 2700 2700 16,0 19,40 (172) 4,18 (5,60)
49,88 48,60 (430) 2198-D057-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série VPS avec des

variateurs Kinetix 5700

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K'anat'e%r;oo
moteur /i tr/min calage du systéme systéme systéeme systéme moteur ( 4{28 \lec a)
f/min A0-créte Nm (Ib-po) AO-créte Nm (Ib-po) KW (CV) A
17,6 17,9 (158) 2198-D012-ERSx
V/PS-B1304D 3000, 3000 71 8,1(72,0) 140(19) —
26,0 27,1(240) 2198-D020-ERSx
459 50,1 (443) 2198-D032-ERSx
VPS-B1653D 3000 3000 17,0 21,0 (186) 3,29 (44) —
68,0 67,8 (600) 2198-D057-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Systéemes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPL avec des variateurs Kinetix 5700

. Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple créte de . . .
Référence Xg::i;eal o Vitesse max. | permanente de de calage du de calage du calage du 53'::3?:5 rnommale X?"at'feus';oo
moteur i tr/min calage du systéme | systéme systeme systeme KW ( igg "Ix( a)
f/min A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) o
MPL-B1510V 8000 8000 0,95 0,26(23) 3,10 0,77 (6,8) 0,16 2198-D006-ERSY
MPL-B1520U 7000 7000 1,80 0,49 (43) 6,10 1,58(139) 0,27 2198-D006-ERSx
MPL-B1530U 7000 7000 2,0 0,90 (8,0) 7,20 2,82(249) 039 2198-D006-ERSY
MPL-B210V 8000 8000 1,75 0,55(4,9) 5,80 1,52(134) 037 2198-D006-ERSY
8,80 3,67(325) 2198-D006-ERSY
MPL-B220T 6000 6000 3,30 1,61(142) 062 —_—
113 4,74(419) 2198-D012-ERSx
8,80 6,39 (56,6) 2198-D006-ERSY
MPL-B230P 5000 5000 2,60 2,10(18,6) 0,86
113 8,20(73,0) 2198-D012-ERSx
MPL-B310P 5000 5000 24 1,6 (14,1) 7,10 36(32) 0,77 2198-D006-ERSx
MPL-B320P 5000 5000 45 3,10(27) 14,0 8,2(72,5) 15 2198-D012-ERSx
17,6 10,4(92,0) 2198-D012-ERSx
MPL-B330P 5000 5000 6,1 418 (37) 18
19,0 11,1(98) 2198-D020-ERSx
17,6 11,3 (100) 2198-D012-ERSx
MPL-B420P 5000 5000 63 4,74 (42) 19 —
220 13,5(119) 2198-D020-ERSx
282 17,6 (156) 2198-D020-ERSx
MPL-B430P 5000 5000 92 6,55 (58) 22
320 19,8 (175) 2198-D032-ERSx
17,6 17,7 (157) 2198-D012-ERSx
MPL-B4530F 3000 3000 6,7 8,36 (74) 2,1
210 20,3 (180) 2198-D020-ERSx
282 18,7 (166) 2198-D020-ERSx
MPL-B4530K 4000 4000 99 8,25(73) 26 —_—
31,0 203 (179) 2198-D032-ERSx
282 26,2(232) 2198-D020-ERSx
MPL-B4540F 3000 3000 9,1 10,20 (90) 26
290 27,1(240) 2198-D032-ERSx
113 13,85(123) 282 28,4(251) 2198-D020-ERSx
MPL-B4560F 3000 3000 32
118 14,0 (124) 36,0 34,4 (304) 2198-D032-ERSx
113 10,4 (92) 282 20,6 (182) 2198-D020-ERSx
MPL-B520K 3500 4000 35
11,5 10,7 (95) 330 23,2(205) 2198-D032-ERSx
MPL-B540D 2000 2000 10,5 194(172) 230 41,0(362) 34 2198-D020-ERSx
MPL-B540K 4000 4000 20,5 19,4(172) 60,0 48,6 (430) 54 2198-D057-ERSx
MPL-B560F 3000 3000 20,6 26,8 (237) 68,0 67,8 (600) 55 2198-D057-ERSx
813 81,0(717) 2198-D057-ERSx
MPL-B580F 3000 3000 260 34,0(301) 7,1
94,0 87,0 (770) 2198-5086-ERSx
813 73,0 (646) 2198-D057-ERSx
MPL-B580) 3800 3800 320 34,0(301) 79
94,0 81,0(717) 2198-5086-ERSx
MPL-B640F 2000 3000 32,1 36,7 (325) 65,0 72,3 (640) 6,1 2198-D057-ERSx
MPL-B660F 2000 3000 385 48,0 (425) 9,0 101,1(895) 6,1 2198-5086-ERSx
MPL-B680D 2000 2000 340 62,8 (556) 94,0 154,2 (1365) 93 2198-5086-ERSx
MPL-B680F 2000 3000 48,0 60,0 (531) 9,0 108,5 (960) 75 2198-5086-ERSx
1216 130 (1150) 2198-5086-ERSx
MPL-B680H 2000 3500 510 60,0 (531) 75
140 146,9 (1300) 2198-5130-ERSx
MPL-B860D 2000 2000 475 83,0 (735) 95,5 152,5 (1350) 12,5 2198-5086-ERSx
MPL-B880C 1500 1500 475 110 (973) 97,5 203 (1797) 12,6 2198-5086-ERSx
MPL-B880D 2000 2000 67,0 110 (973) 9,0 147 (1301) 12,6 2198-5130-ERSx
MPL-B960B 1200 1200 425 130 (1150) 94,0 231(2044) 12,7 2198-5086-ERSx
1216 219,8 (1945) 2198-5086-ERSx
MPL-B960C 1500 1500 55,0 124,3 (1100) 148
125 226/(2000) 2198-5130-ERSx
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Systémes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série MPL avec des variateurs Kinetix 5700

. Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple créte de . . .
Référence \r::)t;si;eal o Vitesse max. | permanente de de calage du de calage du calage du :w;fg?ecﬁrnommale \l?"att'eusr;oo
moteur i tr/min calage du systéme | systéme systéme systéme W ( igg "IX( a)

f/min AO-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) h
MPL-B960D 2000 2000 70,0 124,3 (1100) 125 226(2000) 15,0 2198-5130-ERSx
MPL-B980B 1000 1000 40,0 162,7 (1444) 94,0 278 (2460) 15,2 2198-5086-ERSx
MPL-B980C 1500 1500 68,2 158,2 (1400) 140 271,2 (2400) 16,8 2198-5130-ERSx
MPL-B980D 2000 2000 79,0 158,2 (1400) 140 260 (2300) 18,6 2198-5130-ERSx
MPL-B980E 1500 2750 105 141 (1250) 226,2 237(2100) 13,0 2198-5160-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPM avec des
variateurs Kinetix 5700

. " . Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple crétede | Puissance .
Référence ‘I:Iatse es se de \r::)tslsisniﬂ e mtae)e(sse permanente de de calage du de calage du calage du nominale du x.arlatt.el.;r;oo
moteur /i /i u N calage du systeme | systéme systéme systeme moteur ( ;gg \lec a)
f/min f/min f/min A0-créte Nm (Ib-po) A0-créte Nm (Ib-po) KW 2.

838 6,0(53,1) 2198-D006-ERSX
MPM-BT15TF | 3000 4000 5000 2,71 23(203) 0,75 —

99 6,6(58,0) 2198-D012-ERSX

176 53 (46,9) 2198-D012-ERSX
MPM-B1151T | 6000 5000 7000 5,62 2,3(203) 090 —

20,5 59(52.2) 2198-D020-ERSX
MPM-B1152C 1500 2500 3000 3,61 50 (44,2) 124 135(119) 1,20 2198-D012-ERSX

17,6 11,7(103) 2198-D012-ERSx
MPM-B1152F | 3000 4000 5200 6,17 50(442) 1,40 _—

211 135(119) 2198-D020-ERSK

282 10,7 (94,7) 2198-D020-ERSX
MPM-B1152T | 6000 4000 7000 11,02 50(44,2) 1,40 —

379 13,5(119) 2198-D032-ERSX

176 16,9 (149) 2198-D012-ERSX
MPM-B1153E | 2250 3000 3500 6,21 6,5(57,5) 1,40 —

21,6 19,8 (175) 2198-D020-ERSx

282 179(158) 2198-D020-ERSX
MPM-BT153F | 3000 4000 5500 9,20 6,5(57,5) 1,40 —

320 19,8 (175) 2198-D032-ERSx

459 14,8 (131) 2198-D032-ERSX
MPM-B1153T | 6000 4000 7000 15,95 6,5(57,5) 1,45 —

55,5 16,5(146) 2198-D057-ERSX
MPM-B1302F | 3000 4000 4500 8,57 6,6 (58,4) 2, 13,5(119) 1,65 2198-D020-ERSY
MPM-B1302M | 4500 4000 6000 12,57 6,6 (584) 24 13,5 (119) 1,65 2198-D032-ERSX
MPM-B1302T | 6000 4000 7000 16,83 6,7 (59,3) 434 13,5(119) 1,65 2198-D032-ERSx

176 22,8(202) 2198-D012-ERSX
MPM-B1304C 1500 1870 2750 7,00 103(91,1) 2,00 —

215 27,1(240) 2198-D020-ERSx

282 23,4 (207) 2198-D020-ERSK
MPM-B1304E | 2250 3500 4000 10,75 10,2(90,3) 2,20 —

342 27,1(240) 2198-D032-ERSX
MPM-B1304M | 4500 3500 6000 19,02 10,4 (92,0) 60,6 27,1(240) 2,20 2198-D057-ERSY

282 22,7(201) 2198-D020-ERSK
MPM-B1651C 1500 3000 3500 10,21 11,4(101) 250 —

29,2 23,2 (205) 2198-D032-ERSx

459 21,9(194) 2198-D032-ERSx
MPM-B1651F | 3000 3000 5000 17,75 11,4(101) 2,50 —

50,9 23,2(205) 2198-D057-ERSX
MPM-B165TM | 4500 3000 5000 22,46 11,4(101) 56,8 23,2(205) 2,50 2198-D057-ERSK
MPM-B1652C 1500 2500 2500 11,51 16,0 (142) 36 40,0 (354) 3,80 2198-D032-ERSX
MPM-B1652E | 2250 3500 3500 20,94 21,1(187) 60,5 48,0 (425) 430 2198-D057-ERSx
MPM-B1652F | 3000 3500 4500 28,74 21,1(187) 84,1 48,0 (425) 430 2198-D057-ERSX
MPM-B1653C 1500 2000 2500 20,05 26,7 (236) 59,2 67,8 (600) 4,60 2198-D057-ERSx
MPM-B1653E | 2250 3000 3500 27,00 26,8(237) 729 62,0 (549) 510 2198-D057-ERSX
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Systéemes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPM avec des
variateurs Kinetix 5700 (suite)

e | osete | Viese [ viese W | Guplpemmnent | petécie | ol | e vy
moteur wmin w/min w/min calagg dusystéme | systéme systeme systeme moteur (480Vca,)
AQ-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kw

MPM-B1653F | 3000 3000 4000 3494 31,0 (274) 943 56,1 (49) 510 2198-S086-ERSX
MPM-B2152C | 1500 2000 2500 2740 36,7 (325) 55,4 72,3 (640) 5,60 2198-D057-ERSX
MPM-B2152F | 3000 2500 4500 4354 34,1(302) 98,0 72,2(639) 590 2198-S086-ERSX
MPM-B2152M | 4500 2500 5000 44,58 34,1(302) 763 52,9 (468) 590 2198-S086-ERSX
MPM-B21538 | 1250 1750 2000 24,06 48,0 (42) 60,0 101(895) 6,80 2198-D057-ERSx
MPM-B2153E | 2250 2000 3000 39,63 47,9 (424) 98,6 101 (895) 7,20 2198-5086-ERSX
MPM-B2153F | 3000 2000 3800 43,86 45,6 (403) 98,4 98,9 (875) 7,20 2198-S086-ERSx
MPM-B2154B | 1250 1750 2000 35,46 62,7 (555) 98,0 154 (1363) 6,90 2198-S086-ERSX
MPM-B2154E | 2250 2000 3000 43,68 55,9 (495) 983 112(91) 7,50 2198-S086-ERSx
MPM-B2154F | 3000 2000 3300 44,40 56,2 (497) 83,6 87,9(778) 7,50 2198-S086-ERSX

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série MPF avec des

variateurs Kinetix 5700

. Intensité Couple permanent P Couple créte de Puissance .
Référence \r::)t;si;eal o Vitesse max. | permanente de de calage du ir;tlgnzlazcsr estteé(li:e calage du nominale du x.anatt.el;r;oo
moteur i tr/min calage dusystéme | systeme A0 gAt ’ systeme moteur (128 \le( a)
f/min AO-créte Nm (Ib-po.) -aee Nm (Ib-po.) kW (CV) o
MPF-B310P 5000 5000 230 1,60 (14) 7,10 3,6(32) 0,77 2198-D006-ERSx
MPF-B320P 5000 5000 4,24 3,10(27) 14,0 7,8(69) 15 2198-D012-ERSx
17,6 10,4 (92,0) 2198-D012-ERSx
MPF-B330P 5000 5000 570 4,18(37) 1,6 —
19,0 11,1(98) 2198-D020-ERSx
28,2 17,6 (156) 2198-D020-ERSx
MPF-B430P 5000 5000 9,20 6,55 (58) 20 —
320 19,8 (175) 2198-D032-ERSx
28,2 18,7 (165) 2198-D020-ERSx
MPF-B4530K 4000 4000 9,90 8,25(73) 24 —
31,0 203 (179 2198-D032-ERSx
28,2 26,2 (232) 2198-D020-ERSx
MPF-B4540F 3000 3000 9,10 10,20 (90) 25 —
29,0 27,1(240) 2198-D032-ERSx
MPF-B540K 4000 4000 205 19,4 (171) 60,0 43,6 (430) 41 2198-D057-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPS avec des

variateurs Kinetix 5700

" Intensité Couple permanent Intensité créte de A Puissance .
Référence xgﬁlsisneal e Vitesse max. | permanente de de calage du calage du E:;pl: ;Lestes(:gme nominale du x.a"it.e"g;o 0
moteur /i tr/min calage du systeme systéme systéme N (Ellb ) Y moteur ( ;gg \lec a)
/min A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte m {ib-po. kW (CV) o
17,6 10,5(929) 2198-D012-ERSx
MPS-B330P 5000 5000 49 3,60(32) 13
19,0 11,0(97,2) 2198-D020-ERSx
17,6 19,2 (170) 2198-D012-ERSx
MPS-B4540F 3000 3000 71 8,1(72) 14
260 27,1 (240) 2198-D020-ERSx
459 49,7 (440) 2198-D032-ERSx
MPS-BS60F 3000 3000 17,0 21,5(190) 35
68,0 67,8 (600) 2198-D057-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Systémes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série HPK (460 V)

avec des variateurs Kinetix 5700

Vitesse de Intensité Couple permanent Intensité créte de | Couple créte de Puissance Variat
Référence base Vitessemax. | permanente de de calage du calage du calage du nominale du K'a"at'eusl;oo
moteur /i tr/min calage du systeme systéme systéme systeme moteur ( 4{38 \lec a)

f/min AO-créte Nm (Ib-po) A0-créte Nm (Ib-po) KW (V) A
HPK-B1307C 482 112(991) 113,0 260 (2301) 17,1(229) 2198-5086-ERSx
HPK-B1308C 59,6 141(1248) 1193 262 (2319) 21,6(289) 2198-5086-ERSX

—1 1500 3000

HPK-B1310C 64,9 155 (1372) 1440 325 (2876) 238319 2198-S130-ERSx
HPK-B1613C 109,8 271(2398) 217,0 542 (4797) 41,7(559) 2198-5160-ERSx
HPK-B1307E 81,0 96,0 (849) 146,6 165 (1460) 29,8(399) 2198-S130-ERSx
HPK-B1308E 3000 5000 91,4 115(1018) 190,3 230 (2036) 357 (47,8) 2198-5160-ERSx
HPK-B1609E 120,2 150 (1327) 2170 270 (2390) 46,5(62,3) 2198-S160-ERSK

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série HPK (400 V)

avec des variateurs Kinetix 5700

. Intensité Couple permanent Intensité créte de | Couple créte de Puissance .
Référence \;Iatse:se de Vitessemax. | permanente de de calage du calage du calage du nominale du x?;';ti:l;r;oo
moteur tr/min tr/min calage du systtme | systéme systéme systeme moteur (480V c.a.)
A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) o

HPK-E1307C 585 112 (991) 146,6 263 (2327) 17,1(229) 2198-5130-ERSx
— 1 1500 3000

HPK-E1310C 80,0 155(1372) 200,0 380 (3363) 238(324) 2198-5160-ERSx

HPK-E1307E 102,0 96,0 (849) 217,0 202 (1788) 29,8(39,9) 2198-5160-ERSx
— 1 3000 5000

HPK-E1308E 1128 107 (947) 2177 200 (1770) 33,2(45,0) 2198-5160-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refléetent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Systéemes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d’utilisation des produits de

commande de mouvement linéaire

Les familles de produits de commande de mouvement linéaire suivantes sont compatibles avec les servovariateurs

Kinetix 5700.
Famille de produits de mouvement linéaire Page
Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Series 56
Guidages linéaires intégrés MP-Series (Série MPAS) 60
Vérins électriques MP-Series (Série MPAR) 60
Vérins électriques MP-Series a usage intensif (Série MPAI) 61

Pour le choix des références de cable et les courbes de force/vitesse pour les différentes combinaisons de systeme variateur

Kinetix 5700, reportez-vous a la publication KNX-RM010, « Kinetix 5700 Drive Systems Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons de systeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,

visitez le site :https//maotionanalyzer.rockwellautomation.com

Caractéristiques d'utilisation de la LDAT-Series avec des variateurs Kinetix 5700

Caractéristiques d'utilisation avec des actionneurs linéaires taille 30

- " Intensité créte Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente de | Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgnageurs
- A 460V c.a. calage du systéme calage du systéme . : 460V c.a. Kinetix 5700
actionneur linéaire s A O-cibte N (Ib) systeme systeme KW (480Vca.)
A0-créte N (Ib) o

LDAT-5031010-Dxx 24 0,20
LDAT-5031020-Dxx 3,1 0,25

48 81(18) 122 168 (38) 2198-D012-ERSx
LDAT-5031030-Dxx 35 0,29
LDAT-5031040-Dxx 38 031
L DAT-5032010-Dxx 3,1 0,40
LDAT-5032020-Dxx 41 0,52

74 243 2198-D020-ERSx
L DAT-5032030-Dxx 47 0,59
LDAT-5032040-Dxx 50 0,63

126 (28) 336(76)

LDAT-5032010-Exx 31 0,40
LDAT-5032020-Exx 4,1 0,52

37 122 2198-D012-ERSx
LDAT-5032030-Exx 47 0,59
LDAT-5032040-Exx 50 0,63
LDAT-5033010-Dxx 35 0,67
LDAT-5033020-Dxx 47 0,88

11 36,5 2198-D032-ERSx
L DAT-5033030-Dxx

50 095
LDAT-5033040-Dxx
190 (43) 504 (113)

LDAT-5033010-Exx 35 0,67
LDAT-5033020-Exx 47 0,87

37 122 2198-D012-ERSx
LDAT-5033030-Exx

50 0,91

LDAT-5033040-Exx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.
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Systémes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d'utilisation avec des actionneurs linéaires taille 50

. ” Intensité créte | Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente de | Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgrlat.eurs
- A 460V c.a. calage du systéme calage du systéme N ? 460V ca. Kinetix 5700
actionneur linéaire s A O-ote N (b) systeme systeme KW (480Vc.a.)
AQ-créte N (Ib) -
LDAT-5051010-Dxx 28 034
LDAT-5051020-Dxx 37 043
LDAT-5051030-Dxx 41 31 119(27) 14 363 (82) 049 2198-D012-ERSx
LDAT-5051040-Dxx 44 053
LDAT-5051050-Dxx 47 055
LDAT-5052010-Dxx 37 092
LDAT-5052020-Dxx 48 1,20
LDAT-5052030-Dxx 6,2 2,7 2198-D020-ERSx
LDAT-5052040-Dxx 50 1,24
LDAT-5052050-Dxx
251(56) 727 (163)

LDAT-5052010-Exx 37 080
LDAT-5052020-Exx 46 098
LDAT-5052030-Exx 3,1 14 2198-D012-ERSx
LDAT-5052040-Exx 46 1,02
LDAT-5052050-Exx
LDAT-5053010-Dxx 41 1,56
LDAT-5053020-Dxx

94 34,2 2198-D032-ERSx
LDAT-5053030-Dxx 50 187
. 378 (85) 1093 (246)
LDAT-5053050-Dxx
LDAT-5053010-Exx
. 35 3,1 14 1,04 2198-D012-ERSx
LDAT-5053050-Exx
LDAT-5054010-Dxx 44 2,06
LDAT-5054020-Dxx 124 455 2198-D032-ERSx
e 5,00 253
LDAT-5054050-Dxx

509 (114) 1453 (327)

LDAT-5054010-Exx 44 187
LDAT-5054020-Exx 62 2,7 2198-D020-ERSx
e 50 2,05
LDAT-5054050-Exx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Systéemes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d'utilisation avec des actionneurs linéaires taille 70

- " Intensité créte Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente de | Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgrlat.eurs
- A 460V c.a. calage du systéme calage du systéme N ? 460V c.a. Kinetix 5700
actionneur linéaire s A O-cote N (b) systeme systeme KW (480Vc.a.)
AO-créte N (Ib) -
LDAT-5072010-Dxx 39 137
LDAT-5072020-Dxx
60 2,0 2198-D020-ERSx

LDAT-5072030-Dxx 50 1,64
LDAT-S072070-Dix 364 (82) 1055 (237)
LDAT-5072010-Exx
LDAT-5072020-Exx 35 30 11,0 1,03 2198-D012-ERSx
LDAT-5072070-Ex¢
LDAT-5073010-Dxx 44 2,27
LDAT-5073020-Dxx 90 328 2198-D032-ERSx
. 50 250
LDAT-5073070-Dxx 554(125) 1576 (354)
LDAT-5073010-Exx
. 24 30 109 1,01 2198-D012-ERSx
LDAT-5073070-Exx
LDAT-5074010-Dxx 47 3,15
LDAT-5074020-Dxx 119 435 2198-D032-ERSx
. 50 330
LDAT-5074070-Dxx 730 (164) 2088 (469)
LDAT-5074010-Exx
. 35 6,0 217 2,08 2198-D020-ERSK
LDAT-5074070-Exx
LDAT-5076010-Dxx
LDAT-5076020-Dxx 50 182 66,4 502 2198-D057-ERSx
LDAT-S076070-Dix 1122 (25) 3189 (717)
LDAT-5076010-Exx

35 9,1 332 318 2198-D032-ERSx

LDAT-S076070-Exx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Systémes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d'utilisation avec des actionneurs linéaires taille 100

. " Intensité créte | Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente de | Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale V.:irla'geurs
- A 460V c.a. calage du systéme calage du systéme N K 460V c.a. Kinetix 5700
actionneur linéaire s AO-créte N (b) systeme systeme KW (480V c.a.)
AO-créte N (Ib) h

LDAT-5102010-Dxx 34 1,44
LDAT-5102020-Dxx 44 1,74
LDAT-5102030-Dxx

57 21,0 2198-D020-ERSx
LDAT-5102040-Dxx

50 456 (103) 1289 (290) 191

LDAT-5102050-Dxx
LDAT-S102090-Drx
LDAT-5102010-Bxx
e 26 29 10,5 09 2198-D012-ERSx
LDAT-5102090-Exx
LDAT-5103010-Dxx 38 2,41
LDAT-5103020-Dxx

8,0 315 2198-D032-ERSx
LDAT-5103030-Dxx 50 293
e 702 (158) 1935 (435)
LDAT-5103090-Dxx
LDAT-5103010-Exx
e 18 29 10,5 092 2193-D012-ERSx
LDAT-5103090-Exx
LDAT-5104010-Dxx 41 3,76
LDAT-5104020-Dxx

15 42,0 2198-D032-ERSx
LDAT-5104030-Dxx 50 4,29
. 929 (209) 2578 (580)
LDAT-5104090-Dxx
LDAT-5104010-Exx
e 2,7 57 21,0 207 2198-D020-ERSx
LDAT-5104090-Exx
LDAT-5106010-Dxx 45 541
LDAT-5106020-Dxx 173 63,0 2198-D057-ERSx
e 50 587
LDAT-5106090-Dxx 1403 (315) 3871 (870)
LDAT-5106010-Exx
. 2,7 8,6 315 2% 2198-D032-ERSx
LDAT-5106090-Exx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation avec des actionneurs linéaires taille 150

Référence ngs‘ie, max. Intensité permanente de | Force permanente de L'Ltiglsa';céﬁte E:lr;;:';:e de Sortie nominale Vgria'feurs
N s ca. calage du systéme calage du systéme | 3 460V c.a. Kinetix 5700
actionneur linéaire s A O-créte N (b) systeme systeme W (480Vca.)
A0-créte N (Ib) o
L DAT-5152010-Dxx 32 1,76
[ DAT-5152020-Dxx 53 19,5 2198-D020-ERSx
. 35 1,89
L DAT-5152090-Dxx 643 (145) 1799 (404)
LDAT-5152010-Bxx
. 18 27 98 087 2198-D012-ERSx
L DAT-5152090-Exx
L DAT-5153010-Dix
. 36 8,0 29,1 287 2198-D032-ERSx
L DAT-5153090-Dxx
978 (220) 2680 (602)
L DAT-5153010-Exx
. 1,2 27 9,1 0,80 2198-D012-ERSx
L DAT-5153090-Exx

Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018

59



Systéemes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d'utilisation avec des actionneurs linéaires taille 150 (suite)

Référence Xi;gve, max. Intensité permanente de | Force permanente de Lr:etigls a';zcéﬁte Ic::lr;;e“;:e de Sortie nominale Variateurs
N Lo ca. calage du systéme calage du systéme | g 460V c.a. Kinetix 5700
actionneur linéaire s A 0cbte N (b) systeme systeme KW (480V ca.)
m AO-ciéte N (Ib) A
LDAT-5154010-Dxx
. 35 10,7 391 383 2198-D032-ERSx
LDAT-5154090-Dxx
1306 (294) 3597 (809)
LDAT-5154010-Bxx
. 18 53 19,5 1,78 2198-D020-ERSx
L DAT-5154090-Exx
LDAT-5156010-Dxx
. 36 16,3 594 585 2198-D057-ERSx
LDAT-5156090-Dxx
1997 (449) 5469 (1229)
LDAT-5156010-Exx
. 18 8,1 198 2,1 2198-D020-ERSx
LDAT-5156090-Exx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAS avec des variateurs Kinetix 5700

T O P T e ey
guidage linéaire mm/s (po./s) calage dusysteme | (i) systeme systeme moteur (480Vc.a.)
A0-créte A0-créte N (Ib) kW

MPAS-Bxoxx1-VO5SXA 200 (7,9) U 175 521(117) 3,50 1212(272) 037 2198-D006-ERSx
MPAS-Bxxxx2-V205xA 1124 (44)3) @ 3,30 462 (104) 6,60 968 (218) 0,62 2198-D006-ERSX
MPAS-B8xuxF-ALMO2C 5000 (200) 3,50 189 (42,5) 9,30 456 (103) 0,527 2198-D012-ERSx
MPAS-B8)xuxF-ALMS2C 5000 (200) 305 159 (35,7) 837 399 (89,7) 0,475 2198-D006-ERSX
MPAS-BIxux-ALMO02C 5000 (200) 340 285 (64,1) 9,10 630 (153) 0,768 2198-D012-ERSx
MPAS-B9xux-ALMS2C 5000 (200) 3,03 245 (55,1) 819 601 (135) 0,69 2198-D006-ERSX

(1) Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 176 mm/s (6,9 po./s). Pour une longueur de course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 143 mm/s (5,6 po./s).
(2)  Pour une longueur de course de 780 mm, la vitesse maximum est de 889 mm/s (35,0 po./s). Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 715 mm/s (28,2 po./s). Pour une longueur de
course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 582 mm/s (22,9 po./s).

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAR avec des variateurs Kinetix 5700

Intensité - " . : .
e | Veesena | pemanerede | GLPAISEN | Glageduysime | cabgeusime | nomisemotenr | Knetxs70

A O-ciéte N (Ib) A0-créte N (Ib) kw (480Vca.)
MPAR-B1xxxB 150 1,15 240 (53,9) 135 300 (67,4) 0,036 2198-D006-ERSX
MPAR-B1xxxE 500 149 280 (62,9) 1,71 350 (78,7) 0,140 2198-D006-ERSX
MPAR-B2xxxC 250 1,67 420 (94,4) 190 525(118) 0,105 2198-D006-ERSX
MPAR-B2xxxF 640 3,29 640 (144) 393 800 (180) 0,410 2193-D006-ERSX
MPAR-B3xxxE 500 516 2000 (450) 6,17 2500 (562) 1,00 2198-D012-ERSx
MPAR-B3xxxH 1000 6,13 1300 (292) 6,79 1625 (365) 130 2193-D012-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Systémes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d’utilisation de la Série MPAI avec des variateurs Kinetix 5700

Caractéristiques d'utilisation pour des (vérins a vis a billes) avec des variateurs Kinetix 5700

Force permanente de calage du

s R Intensité créte | Force créte de Puissance de
Référence vérin Vitesse max. L’Lt(::gtzp;l:?a;t':m: systeme de calage du calage du sortie nominale | Variateurs Kinetix 5700
électrique mm/s (po./s) A 0—crét3 y N (1b) systeme systeme moteur (480Vc.a.)
25°C 40°C A0-créte N (Ib) kw
MPAI-B2076CV1 0,90 890 (200) 706 (159) 2,30 0,22
MPAI-B2150CV3 305(12) 1446 (325) 2198-D006-ERSX
_ 1,29 1446 (325) 1147 (258) 3,25 0,25
MPAI-B2300CV3
MPAI-B3076(M1 305(12) 1624 (365) 1290 (290) 4448 (1000)
1,35 4,57 0,27 2198-D006-ERSX
MPAI-B3076EM1 610 (24) 814(183) 645 (145) 2570 (578)
MPAI-B3150CM3
_279(N)
MPAI-B3300CM3 4003 (900) 3176 (714) 4,30 4448 (1000) 2198-D006-ERSX
MPAI-B3450CM3 188(7,3)
281 0,39
MPAI-B3150EM3
— 1 55%9(22)
MPAI-B3300EM3 2002 (450) 1588 (357) 7,07 4003 (900) 2198-D006-ERSY
MPAI-B3450EM3 376 (15)
MPAI-B4150CM3
—_29(M)
MPAI-B4300CM3 7784 (1750) 6179 (1389) 8,68 8896 (2000) 2198-D012-ERSx
MPAI-B4450CM3 24509,
561 043
MPAI-B4150EM3
— 1 559(22)
MPAI-B4300EM3 3892 (875) 3092 (695) 14,14 7784 (1750) 2198-D012-ERSx
MPAI-B4450EM3 491(19)
MPAI-BSxxxCM3 200(7,8) 13,123 (2950) 10415 (2341) 848 13 345 (3000)
6,62 0,55 2198-D012-ERSx
MPAI-B5xxxEM3 400 (15,6) 6562 (1475) 5208 (1171) 16,70 13122 (2950)

Caractéristiques d'utilisation pour des (vérins a vis a rouleaux) avec des variateurs Kinetix 5700
L Force permanente de calage du Intensité créte | Force créte de Puissance de
Référence vérin | Vitesse max. LT?:?:?:JTT::;‘: systeme de calage du calage du sortie nominale | Variateurs Kinetix 5700
électrique mm/s (po./s) A 0—crétg Y N (1b) systéme systéme moteur (480Vc.a.)
25°C 40°C AO-créte N (Ib) kw
MPAI-B3076RM1 305(12) 1557 (350) 1237 (278) 4862 (1093)
1,45 4,57 0,27 2198-D006-ERSX
MPAI-B30765M1 610 (24) 778 (175) 618 (139) 2431 (547)
MPAI-B3150RM3
—_—79(M)
MPAI-B3300RM3 3781(850) 3003 (675) 7562 (1700)
MPAI-B3450RM3 176 (6,9)
281 707 0,39 2198-D006-ERSX
MPAI-B31505M3
—1559(22)
MPAI-B3300SM3 1891 (425) 1499 (337) 3781(850)
MPAI-B34505M3 353(14)
MPAI-B4150RM3
—_279(M)
MPAI-B4300RM3 7340 (1650) 5827 (1310) 14679 (3300)
MPAI-B4450RM3 196 (7,6)
561 14,14 043 2198-D012-ERSx
MPAI-B4150SM3
—1559(22)
MPAI-B4300SM3 3670 (825) 2914 (655) 7340 (1650)
MPAI-B4450SM3 393 (15)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Systéemes variateur Kinetix 5700

Caractéristiques d’utilisation de la LDC-Series avec des variateurs Kinetix 5700

(classe 400 V)
Réfé Vitesse max Intensité permanente Force permanentede | Intensité crétede | Force créte de :zirzsi?‘:f: du Variateurs
meo:erﬁ:‘lci?\ saire s (o) ’ de calage du systéme calage du systéme calage du systéme | calage du systeme moteur linéaire Kinetix 5700
m/s (pi./s AO-créte N (Ib) AQ-créte N (Ib) W (480Vca.)
[DC-C030100-DHT 41...6,1 74...111(17...25) 121 188 (42) 037...0,55 2198-D0T2-ERSx
[DC-C030200-DHT 10,0 (32,8) 81...12,2 243 2198-D020-ERSx
_ 148...222 (33...50) 375 (84) 074..1M —_—
L DC-C030200-EHT 41...61 121 2198-D0T2-ERSx
[DC-C050100-DHT 39...59 119...179.(27.. .40) 11,7 302 (68) 0,59...0,89 2198-D012-ERSx
1DC-(050200-DHT 79...118 233 2198-D020-ERSx
240...359(54...81) 600 (135) 1,20...1,79 —
[DC-C050200-EHT 10,0 (32,8) 39...59 11,6 2198-D012-ERSx
1DC-C050300-DHT 118...17,7 359 2198-D032-ERSx
363...544(82...122) 941(212) 181...272 —
[DC-C050300-EHT 39...59 12,0 2198-D012-ERSx
[DC-C075200-DHT 7,7..15 229 2198-D020-ERSx
348...523(78...117) 882 (198) 1,74...2,61 —
L DC-C075200-EHT 38...57 11,5 2198-D0T2-ERSx
LDC-C075300-DHT 11,5...17,2 356 2198-D032-ERSx
10,0 (32,8) 523...784(117...176) 1368 (308) 261...392 —_—
L DC-C075300-EHT 38...57 119 2198-D0T2-ERSx
1DC-(075400-DHT 153...23,0 474 2198-D032-ERSx
?19577 : '13;‘55) 1824 (410) 348..52 I —
L DC-C075400-EHT 7,7...115 o 23,7 2198-D020-ERSx
[DC-C100300-DHT 11,1...16,7 343 2198-D032-ERSx
0741012 1767 (397 337..506 I —
(152...227) (397) e
LDC-C100300-EHT 3,7...56 114 2198-D0T2-ERSx
[DC-C100400-DHT 148...22,2 899, 1349 45,7 2198-D032-ERSx
10,0 (32,8) (202'" 303) 2356 (530) 449...6,74 e SEES—
LDC-C100400-EHT 74,110 o 228 2198-D020-ERSx
[DC-C100600-DHT 222...333 68,5 2198-D057-ERSx
2338‘39 - 5352)3 3534 (794) 674...10,11 I —
LDC-C100600-EHT 11,1...16,7 343 2198-D032-ERSx
[DC-C150400-DHT 141...211 12811922 45,2 2198-D032-ERSx
(288 - '432) 3498 (786) 6,40...9,61 S —
LDC-C150400-EHT 70...106 226 2198-D020-ERSx
——————110,0(3298)
1DC-C150600-DHT 20,317 67,8 2198-D057-ERSx
233222 : ‘62588)2 5246 (1179) 961...1441 I —
LDC-C150600-EHT 10,6...158 o 339 2198-D032-ERSx

(1) Ces valeurs représentent la plage entre Iabsence de refroidissement (valeur basse) et le refroidissement par eau (valeur haute).

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Les servovariateurs Kinetix® 5500 et servomoteurs a faible inertie Kinetix
VP constituent une solution de commande de mouvement économique
qui fournit des performances et une évolutivité élevées avec des
bobinages de moteur adaptés a la puissance nominale du variateur pour
un dimensionnement optimisé du systeme.

Ce systeme de mouvement qui vient compléter I'architecture milieu de
gamme est congu pour se connecter et fonctionner avec les automates
ControlLogix® 5570 et 5800 ou CompactlLogix™ 5370 et 5380 avec le
logiciel Studio 5000° et la prise en charge de la commande de
mouvement intégrée sur le réseau EtherNet/IP™.

Les variateurs Kinetix 5500 2198-Hxxx-ERS2 (sécurité intégrée) utilise des
automates de sécurité GuardLogix® 5570 et 5580 ou Compact
GuardlLogix 5370 ou 5380 pour la connectivité a 'adaptateur distribué
EtherNet/IP POINT Guard I/O™ qui prend en charge la commande de
sécurité SIL 3.

Grace aux avantages de ce systeme de commande de mouvement, vous
pouvez désormais exécuter des applications de commande de
mouvement sur une seule plate-forme de commande a I'aide d'un seul
réseau - ce qui simplifie la conception, l'exploitation et la maintenance
de I'équipement.

Caractéristiques des servovariateurs Kinetix 5500

« Performances élevées avec un format réduit et une densité de puissance optimisée
« (Cable moteur unique qui inclut les fils d'alimentation, de retour et de frein avec connecteur SpeedTec
« Fonctionnement mono-axe pour une simplicité a colt réduit
« Connexion d'alimentation flexible dans des configurations de partage de bus multi-axes
- Configurations c.a. partagé, c.c. partagé, ca./c.c. partagé et hybride
« Commande de mouvement intégrée et sécurité intégrée sur réseau EtherNet/IP
. Commande darrét sécurisé du couple (STO) homologuée TUV Rheinland

- 2198-Hxxx-ERS : sécurité cablée, PL d, Catégorie 3, conformément a la norme ISO 13849 et SIL CL2 conformément
aux normes CEI 61508, CEI 61800-5-2 et CEl 62061

- 2198-Hxxx-ERS2 : sécurité intégrée, PL e, Catégorie 3, conformément a la norme ISO 13849 et SIL CL3
conformément aux normes CEI 61508, CEl 61800-5-2 et CEl 62061

« Gamme de tensions d'alimentation c.a. polyvalente :
- 1954264V ca.eff, monophasée
- 1954264V ca.eff, triphasée
- 3243528V ca.eff, triphasée

« Options de bobinage moteur Kinetix VP qui correspondent aux puissances nominales du variateur pour un
dimensionnement optimisé du systeme

- Puissance de sortie permanente 0,2 a 14,6 kW
- Intensité de sortie permanente 1,4 a 32,5 A O-créte (onduleur)
« Module condensateur Série 2198 et résistance de freinage Série 2097 pour réguler I'absorption dénergie

« Dispositif de retour numérique (DSL) qui fournit les données de performance moteur en temps réel au circuit
de commande

- Retour par codeur absolu Hiperface DSL haute résolution, multi-tours et monotour
» Prise en charge d'actionneurs et de servomoteurs a aimant permanent
« Prise en charge de moteurs a induction avec controle de fréquence en boucle ouverte

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de variateurs, reportez-vous a Servovariateurs, page 29.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Composants des servovariateurs Kinetix 5500

Les systemes servovariateurs Kinetix 5500 nécessitent les composants suivants :
« Servovariateurs 2198-Hxxx-ERS ou 2198-Hxxx-ERS2 (kit de connexion pour retour moteur 2198-KITCON-DSL inclus)
« Servo-moteurs Kinetix VP

- Utilisez des cables volants 2090-CSxM1DF ou 2090-CSxM1DG avec le kit de connexion pour retour moteur 2198-
KITCON-DSL

« Moteurs rotatifs MP-Series™, actionneurs linéaires et actionneurs linaires LDAT-Series

— Utilisez des cables d'alimentation/de frein 2090-CPxM7DF et des cables de retour 2090-CFBM7DF avec le kit de
conversion pour retour moteur 2198-H2DCK (Série B ou ultérieure)

« Moteurs a induction avec méthodes de controle de fréquence vectoriel sans codeur en boucle ouverte, V/Hz
pompe/ventilateur et volts/hertz de base

« Une alimentation 1606-XLxxx 24 V pour l'alimentation de la commande et du frein moteur
e un cable Ethernet (blindé) 1585J-M8CBJM-x.

Les systemes servovariateurs Kinetix 5500 peuvent également inclure les composants facultatifs suivants :
e un module condensateur 2198-CAPMOD-1300 ;
e un module de sortie codeur 2198-ABQE ;
« unfiltre de ligne ca. 2198-DBxx-F ;
« une résistance de freinage 2097-Rx;
« systéme de raccordement de bus partagé Série 2198.

Pour les impératifs détaillés relatifs aux variateurs Kinetix 5500, reportez-vous a la publication KNX-RM0Q9 « Kinetix 5500
Drive Systems Design Guide ».

Sélection d’'un servovariateur Kinetix 5500

Puissance de sortie Y .
. . 1 . . 1
Réf. variateur (" Réf. variateur () Taille Tension dentrée permanente Intensité de sortie permanente

(STO cablée) (STO intégrée) W AQ-créte

02kW
2198-H003-ERS 2198-H003-ERS2 0,3 kW 14
0,6 kW

1954 264V eff. monophasé 0,5kW
2198-H008-ERS 2198-H008-ERS2 195 264V eff. triphasé 0,8kw 35
3243528 V eff. triphasé 1,6 kW

1,0kw
2198-H015-ERS 2198-H015-ERS2 15KW 71
3,2kW

2 24kW
51kW

1954 264 V eff. triphasé 4kW
3242528 V eff. triphasé 8,3kW
7kw

2198-H070-ERS 2198-H070-ERS2 3 146 kW 325

2198-H025-ERS 2198-H025-ERS2

2198-H040-ERS 2198-H040-ERS2

(1) Dans I'ensemble de cette publication, lorsque la référence d'un variateur Kinetix 5500 se termine par ERSx, par exemple 2198-H003-ERSx, la variable (x) indique que la référence du variateur peut étre -ERS ou -ERS2.

Pour les spécifications de modules variateurs Kinetix 5500 non incluses dans cette publication, reportez-vous a la
publication KNX-TD0O3, « Kinetix Servo Drives Technical Data ».
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Servovariateurs Kinetix 5500

Configurations matérielles types

Les configurations matérielles types suivantes illustrent l'utilisation des servovariateurs, des moteurs et des accessoires de
commande de mouvement existants pour les systémes variateur Kinetix 5500.

Configurations autonomes

Dans ces exemples, un variateur autonome est illustré avec et sans le module condensateur Série 2198.

Alimentation
monophasée ou
triphasée

Barrette de masse

Dispositif du boftier relié a la terre*

sectionneur WJ
deligne Filte deligne ca. {| @— Variateur 2198-Hxxx-ERS Variateur 2198-Hxxx-ERS (vue de
2198-DBxx-F (vue de dessus) dessus) avec module condensateur

(requis pour CE) 2198-CAPMOD-1300

Protection
des circuits

——
— L

Alimentation secteur c.a. cblée au
connecteur d'entrée standard.

Alimentation secteur c.a. et
tension 24V cablée aux
connecteurs dentrée
standard.

C.C. partagé (bus c.c. commun)

24V partagé (entrée tension de
commande)

et alimentation du frein du moteur
(fournie par le client)

Alimentation c.a. . )
Systéme de connexion de bus
partagé pour configurations avec
partage du bus 2198-H0x0-x-x.

f—y
Variateur 2198-Hxxx-ERS
‘ ‘ (vue de face)
I Résistance de freinage
2097-Rx
Entrées TOR Sl facultatif
vers détecteurs et chaine de commande (Equipement facula)

]
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Configurations c.a. partagé

Dans cet exemple, I'alimentation c.a. triphasée et I'alimentation de commande 24 V sont partagées dans une configuration
multi-axes. Tous les variateurs doivent avoir la méme puissance nominale (référence). Les modules condensateurs ne sont
pas pris en charge.

66

Dispositif
sectionneur
de ligne

Protection
des circuits

Alimentation
triphasée

I I I Barrette de masse

du botier relié 3 2 terre* Servovariateurs Kinetix 5500 (vue de dessus)

(variateurs 2198-H008-ERS illustrés)

=i

Filtre de ligne ca.
2198-DBxx-F
(requis pour CE)

— 1
—1—1
— 1

CA. partagé (alimentation secteur c.a.)

24V partagé (entrée tension de commande)

1606-XLoox

Commande 24 V c.c.,, entrées TOR
et alimentation du frein du moteur
(fournie par le client)

Servovariateurs Kinetix 5500 (vue de dessus)
(variateurs 2198-H008-ERS illustrés)

—1_ Systéme de connexion de bus partagé
. . . . 1 pour configurations avec partage du bus.

U

Alimentation c.a.

Résistance de freinage 2097-Rx
(équipement facultatif)

Entrées TOR

vers détecteurs et chaine de commande D

.l
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Configurations c.a./c.c. partagés

Dans cet exemple, I'alimentation c.a. triphasée, I'alimentation de commande 24V et I'alimentation du bus c.c. sont
partagées dans une configuration multi-axe. Tous les variateurs doivent avoir la méme puissance nominale (méme

référence).
Alimentation
triphasée
e I I I Servovariateurs Kinetix 5500
sectionneur Barrette de masse (vue de dessus)
e E ﬁ * Ao bater el la e (variateurs 2198-H015-ERS illustrés)
Filtre de ligne c.. . : " .
Protection D D D 2198-DBxx-F
des circuits [ l l (requis pour CE)

1606-XLoex
Commande 24V c.c., entrées TOR
et alimentation du frein du moteur

(fournie par le client) Servovariateurs Kinetix 5500

‘ Module condensateur 2198-CAPMOD-1300
(composant en option)

CA. partagé (alimentation secteur c.a.)

C.C. partagé (bus c.c. commun)
24V partagé (entrée tension de commande)

(vue de dessus)
Alimentation c.a. (variateurs 2198-H015-ERS illustrés)
- [ -~ 1 -1 \ ) )
=[_[==[_]= =[_[= =[_]= =] Systtme de connexion de bus partagé pour
. ;) configurations avec partage du bus.

Entrées TOR

vers détecteurs et chaine de >

commande
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Résistance de freinage 2097-Rx
(équipement facultatif)
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Configurations de bus partagé (bus commun)

Dans cet exemple multi-axe, le variateur maitre du bus commun (producteur) recoit une alimentation c.a. triphasée et
fournit une alimentation c.c. aux variateurs esclaves du bus commun (consommateur). La puissance nominale du variateur
maftre de bus commun est supérieure ou égale a la puissance nominale de chaque variateur esclave.

Alimentation
triphasée
Dispositif I I I Barrette de masse Systéme servovariateur Kinetix 5500
sectionneur du boitier relié & la terre (vue de dessus)
deligne

Filtre de ligne c..
Protection 2198-DBxx-F
des circuits (requis pour CE)

—— T
——
—r—T

C.C. partagé (bus c.c.commun)
24V partagé (entrée tension de commande)

1606-XLoox | =+

Commande 24 V c.c., entrées TOR
et alimentation du frein du moteur
(fournie par le client)

Alimentation ca.

Systeme de connexion de bus partagé
pour configurations avec partage du bus.

T UT

Résistance de freinage 2097-Rx
(équipement facultatif)

Entrées TOR p——

vers détecteurs et chaine de commande

il
AT N
T i i T fvegy Ul
Variateurs esclaves
Variateur maitre de bus commun de bus commun Maodule condensateur 2198-CAPMOD-1300
2198-H040-ERS 2198-H008-ERS composant en option)
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Configuration hybride c.a./c.c. partagés

Dans cet exemple multi-axe, I'alimentation c.a. triphasée est fournie a deux variateurs convertisseurs. Les puissances
nominales des deux variateurs convertisseurs doivent étre identique, et elles doivent étre supérieures ou égales aux

puissance nominales des variateurs onduleurs. Cette configuration de convertisseurs en paralléle augmente la puissance
c.c. fournie aux variateurs onduleurs.

Alimentation
triphasée

Dispositif I I I Barrette de masse

sectionneur duboitier relié 3 1a t . . .
de ligne m uboterfeliealaterre Systéme servovariateur Kinetix 5500 (vue de dessus)
Filtre de ligne ca. ‘ ‘ ‘
Protection D D D 2198-DBxx-F
des circuits (requis pour CE)

CA. partagé (alimentation secteur c.a.)
: C.C. partagé (bus c.c.commun)
Ha‘(% i I rE = %“ 24V partagé (entrée tension de commande)
B E @
=" ! =

g o g

1606-XLxxx

Commande 24 V c.c., entrées TOR
et alimentation du frein du moteur
(fournie par le client)

J

Alimentation 2. ==[_J==[_J= =] Systtme de connexion de bus partagé pour
2 2 - : = z =w  configurations avec partage du bus.

U
Entrées TOR B Résistance de ffrein‘agvef 2097-Rx
vers détecteurs et chaine de commande (équipement facultatif)
L
Variateurs maitres i Variateurs esclaves
de bus commun (convertisseur) de bus commun (onduleur) Module condensateur 2198-CAPMOD-1300
2198-H040-ERS 2198-H008-ERS (composant en option)
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Configurations retour moteur et retour uniquement

Les connexions de retour sont établies au niveau du connecteur de retour moteur (MF) a 2 broches. Ces exemples illustrent
la maniére d'utiliser les kits de connexion Série 2198 pour établir ces connexions.

Variateur 2198-Hxxx-ERSx
(vue de face)

Connecteur du retour moteur
(MF) a 2 broches

(ables moteur uniques
2090-CSBM1DF ou 2090-CSBM1DG

%

oteurs rotatifs Kinetix VP
moteur VPL-Bixxx illustré)

=

Kit de connexion 2198-KITCON-DSL

« Prend en charge le retour moteur DSL des moteurs
rotatifs Kinetix VP (Séries VPL, VPF, VPS)

« Retour uniquement (DSL)

el
53
2

g <
€5
=3
o a
=g
o o
S=
S ©
=u
=
gz
23
2z

[Em——

Kit de conversion 2198-H2DCK

Convertit le retour Hiperface a 15 broches en retour DSL a 2 broches pour les :

« Moteurs rotatifs et actionneurs linéaires MP-Series [
Actionneurs linéaires LDAT-Series

« Retour uniquement (Hiperface monotour/multi-tours absolu)

Actionneurs linéaires LDAT-Sxxoxxx-xDx B

7 Actionneurs linéaires MP-Series
(vérin électrique MPAR-B3xxxx illustré)

Actionneurs linéaires MP-Series
(quidage linéaire a vis a billes MPAS-Bxxx illustré)

=

Actionneurs linéaires MP-Series
(vérin électrique a usage intensif MPAI-B3 e illustré)

Moteurs rotatifs a induction
(pas de retour, V/Hz)
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Configurations de communication types

Les variateurs Kinetix 5500 prennent en charge nimporte quelle topologie Ethernet, y compris linéaire, en anneau et en
étoile, en utilisant des automates ControlLogix, GuardLogix ou CompactLogix. Ces exemples présentent les automates
(PAC) CompactlLogix 5370 (Série 1769) avec une prise en charge de la commande de mouvement intégrée sur le réseau
EtherNet/IP. Pour plus d'informations sur les automates CompactlLogix 5370 L1, L2 et L3, consultez la publication
1769-TD005, « CompactLogix Controllers Specifications Technical Data ».

Dans cet exemple, tous les dispositifs sont connectés dans une topologie linéaire. Les variateurs Kinetix 5500 possédent la
connectivité double port ; cependant, si un des dispositifs est déconnecté, tous les dispositifs en aval de celui-ci perdent la
communication. Les dispositifs qui ne possédent pas de double ports doivent inclure un module 1783-ETAP ou étre
raccordés en bout de ligne.

Communication linéaire Kinetix 5500

Réseau de programmation de 'automate CompactLogix

Automate CompactLogix 5370

Application
Studio 5000 Logix Designer

LA

B

(able Ethernet (blindé
1585J-M8CBIM-x

Kinetix 5500 Systéme servovariateur

(able Ethernet 1585)-M8CBIM-0M3
de 0,15 m (6 po.) pour connexions
inter-variateurs.

\

Module de sortie codeur
2198-ABQE [ gy

8426-CM

»>- Codeur de mouvement intégré
Ll Adaptateur EtherNet/IP POINT /0™ Ke

1734-AENTR

Terminal d'affichage
PanelView™ Plus
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Dans cet exemple, les dispositifs sont raccordés selon une topologie en anneau. Si un dispositif de I'anneau est déconnecté,
les autres dispositifs continuent de communiquer. Pour que la topologie en anneau fonctionne correctement, un

superviseur d'anneau de niveau dispositif (DLR) est nécessaire (par exemple, module Série 1783 ETAP). DLR est une norme
ODVA.

Les dispositifs sans doubles ports doivent inclurent, par exemple, le module 1783-ETAP.

Kinetix 5500 Communication en anneau

Réseau de programmation de I'automate CompactLogix

EE
Automate CompactLogix 5370 Application
Studio 5000 Logix Designer

B O |

Terminal daffichage

Module @| PanelView Plus

(ble Ethernet (blindé) 1783-ETAP sesssesssnd
1585J-M8(BIM-x

-| Adaptateur EtherNet/IP POINT 1/0
=1 1734-AENTR

B,

o = i | =1l || = L Codeur de mouvement intégré
) | f ) - l : (‘ 842E-CM

Module de sortie codeur E

2198-ABQE. |l I

(able Ethernet 1585)-M8CBIJM-OM3 de 0,15 m (6 po.)
pour connexions inter-variateurs.
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Dans cet exemple, tous les dispositifs sont connectés en utilisant une topologie en étoile. Chaque dispositif est connecté
directement au switch.

Les variateurs Kinetix 5500 possédant des doubles ports, la topologie linéaire est maintenue entre les variateurs, mais les
variateurs Kinetix 5500 et les autres dispositifs fonctionnent de facon indépendante. La perte de communication d'un
dispositif n'a pas d'incidence sur le fonctionnement des autres dispositifs.

Kinetix 5500 Communication en étoile

Réseau de programmation de I'automate CompactLogix

@z

Automate CompactLogix 5370 ~ Application
‘|§ Studio 5000 Logix Designer

Kinetix 5500 Systéme servovariateur

(able Ethernet (blindé) 1585J)-M8CBIM-x

Switch
Stratix® 5700
1783-BMS

Codeur de mouvement 4,

intégré 8426-(M ‘e

[}
Module de sortie codeur  |s=

2198-ABCt ; (able Ethernet 1585)-M8CBJM-OM3 de 0,15 m (6 po.)
J pour connexions inter-variateurs.

: Terminal daffichage
)| PanelView Plus

Adaptateur EtherNet/IP POINT I/0
1734-AENTR
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Configurations de I'arrét sécurisé du couple

Les servovariateurs Kinetix 5500 sont disponibles avec la fonction d'arrét sécurisé du couple cablé ou intégré sur réseau
EtherNet/IP. Ces exemples présentent les options de configuration de I'arrét sécurisé du couple.

Configuration de la sécurité cablée

Les variateurs 2198-Hxxx-ERS utilisent le connecteur d'arrét sécurisé du couple (STO) pour les connexions (cablées) en
cascade de la sécurité inter-variateurs.

Configuration d’arrét sécurisé du couple (cablé)

e r e ——
' ‘|§ Tout automate Logix 5000™
— ‘g (automate CompactLogix 5370 illustré)
Application Logix Designer oo ¢ Servovariateurs 2198-Hxxx-ERS
(version 21.0 ou (vue de dessus)
ultérieure) . . . —

(able Ethernet (blindé) 1585)-M8CBIM-x

Définition du module
configurée avec
connexion de
mouvement uniquement

Connecteurs d'arrét
sécurisé du couple
(ST0)

Dispositif de
sécurité

1606-XLoox

Commande 24V c.c, entrées TOR
et alimentation du frein du moteur
(fournie par le client)

Servovariateurs 2198-Hxxx-ERS
(vue de face)

Alimentation ca.

Entrées TOR vers détecteurs et chaine de commande —

Automates ControlLogix 5570 ou
0 automates de sécurité GuardLogix 5570
Automates ControlLogix 5580 ou
automates de sécurité GuardLogix 5580

Automates CompactLogix 5370 ou
automates de sécurité Compact GuardLogix 5370

Automates CompactLogix 5380 ou

automates de sécurité Compact GuardLogix 5380 P

B == Servo-moteurs [
Kinetix VP
=

EEELEEEEEEE)
L sEEEEEEE]
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Configurations de la sécurité intégrée

'automate de sécurité GuardLogix ou Compact GuardLogix initie la commande d'arrét sécurisé du couple (STO) sur le
réseau EtherNet/IP et le variateur 2198-Hxxx-ERS2 exécute cette commande.

Dans cet exemple, un seul automate de sécurité GuardLogix établit des connexions de mouvement et de sécurité avec les

variateurs 2198-Hxxx-ERS2.

IMPORTANT  Si un seul automate est utilisé dans une application avec connexions de mouvement et de sécurité, ce
doit étre un automate de sécurité GuardLogix ou Compact GuardLogix.

Configuration du mouvement et de la sécurité (un seul automate)

Application Logix Designer
(version 24.0 ou ultérieure)

Définition du module
configurée avec
connexion de
mouvement et de
sécurité uniquement

Automate Compact GuardLogix 5370,

automate de sécurité Compact GuardLogix 5380 ou
automate GuardLogix 5570,

automate de sécurité GuardLogix 5580

(automate de sécurité GuardLogix 5570 illustré)

=

@)
H*.e

J Servovariateurs 2198-Hxxx-ERS2
(vue de dessus)
(Cable Ethernet (blindé) : : : :
1585)-M8CBIM-x 5 -
) =@ Adaptateur EtherNet/IP I
- M POINT Guard 1/0
bl 1734-AENTR =

1783-BMS

& i ﬁ Dispo_sitifde
Switch Stratix 5700 — securite

Servovariateurs 2198-Hxxx-ERS2
(vue de face)

1606-XLuxx

Commande 24 V c.c,, entrées TOR
et alimentation du frein du moteur
(fournie par le client)

Alimentation ca.

Entrées TOR vers détecteurs et chaine de commande

Servo-moteurs
Kinetix VP
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Dans cet exemple, un automate sans sécurité établit la connexion de mouvement et un autre automate de sécurité
GuardlLogix établit la connexion de sécurité avec les variateurs 2198-Hxxx-ERS2.

IMPORTANT Si deux automates sont utilisés dans une application avec connexions de mouvement seul et de
sécurité seule, la connexion de sécurité doit étre établie par un automate de sécurité GuardLogix ou
Compact GuardlLogix et la connexion de mouvement doit étre établie par un automate Logix 5000.

Configuration du mouvement et de la sécurité (plusieurs automates)

Automate Compact GuardLogix 5370,
automate de sécurité Compact GuardLogix 5380 ou

automate GuardLogix 5570,

Tout automate Logix 5000
(automate ControlLogix 5570 illustré)

Programme de
mouvement
Définition du module
configurée avec
connexion de
mouvement uniquement

H
i

automate de sécurité GuardLogix 5580
(automate de sécurité GuardLogix 5570 illustré)

Application Logix Designer
(version 24.0 ou ultérieure)

&)
© w——— ]
h
- =10
)i @
Programme de sécurité

Définition du module
configurée avec connexion de
sécurité uniqguement

/

=

-y
:IQFI;J

2o

0000
| &
o)
0500,

R=cce)

@(@ . 8
Ui 53
Switch Stratix 5700
1783-BMS

(able Ethernet (blindé)
1585)-M8CBIM-x

Adaptateur EtherNet/IP
POINT Guard I/0
1734-AENTR

Servovariateurs 2198-Hxxx-ERS2
(vue de dessus)

Dispositif de
sécurité

1606-XLowx

Commande 24V c.c,, entrées TOR
et alimentation du frein du moteur
(fournie par le client)

Alimentation c.a.

Servovariateurs 2198-Hxxx-ERS2
(vue de face)

Entrées TOR vers détecteurs et chaine de commande >_

--..--.---

Servo-moteurs
Kinetix VP —
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Caractéristiques d'utilisation des produits de
mouvement rotatif

Les familles de moteurs rotatifs suivantes sont compatibles avec les servovariateurs Kinetix 5500.

Famille de moteurs rotatifs Page
Moteurs faible inertie Kinetix VP (Série VPL) 77
Moteurs qualité alimentaire Kinetix VP (Série VPF) 80
Moteurs en acier inoxydable Kinetix VP (Série VPS) 83
Moteurs MP-Series a faible inertie (Série MPL) 83
Moteurs MP-Series a inertie moyenne (Série MPM) 85
Moteurs MP-Series qualité alimentaire (Série MPF) 86
Moteurs MP-Series acier inox (Série MPS) 87

Pour choisir les références de cable et les courbes de couple/vitesse pour les différentes combinaisons de systéme variateur
Kinetix 5500, reportez-vous a la publication KNX-RM0Q9, « Kinetix 5500 Drive Systems Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons de systeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,
visitez le site : https://motionanalyzer.rockwellautomation.com.

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série VPL avec des variateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couplecrétede | Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K?"at,eusrssoo
moteur tr/min tr/min calage du systeme | systeme systeme systeme moteur (2'28 \lec a)
A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) o
3,50 1,12(9,91) 2198-H003-ERSx
VPL-A0631E 4500 4500 1,20 0,46 (4,0) 0,19(0,25
4,20 1,33(12,0) 2198-H008-ERSx
VPL-A0631M 7200 7200 192 0,46 (4,0) 6,48 133(120) 0,28(0,38) 2198-H008-ERSx
VPL-A0632F 4800 4800 2,55 093(8,0) 8,75 2,69 (24)0) 039(0,52) 2198-H008-ERSx
VPL-A0633C 3000 3000 2,50 1,27 (11,0) 8,75 4,09 (36,0) 0,37 (0,50) 2198-H008-ERSx
8,80 2,87(25,0) 2198-H008-ERSx
VPL-A0633F 4500 4500 3,52 1,27 (11,0) 0,44(0,59)
12,60 4,09 (36,0) 2198-H015-ERSx
8,80 2,20(19,0) 2198-H008-ERSx
VPL-A0751E 4800 4800 290 1,01(9,0) 0,50(0,67)
9,12 2,27(20,0) 2198-H015-ERSx
VPL-A0752C 3300 3300 3,80 1,61(14,0) 13,30 439(39,0) 0,49 (0,66) 2198-H015-ERSx
17,70 4,10(36,0) 2198-H015-ERSx
VPL-A0752E 4300 4800 4,90 1,61(14,0) 0,66 (0,88) —
18,90 439(39,0) 2198-H025-ERSx
17,70 6,55 (58,0) 2198-H015-ERSx
VPL-A0753C 3300 3300 4,09 2,16(19,0) 059(0,79)
18,90 7,02(62,0) 2198-H025-ERSx
17,70 5,13(45,0) 2198-H015-ERSx
VPL-A0753E 4600 4600 6,12 2,28(20,0) 0,80(1,07)
2534 7,35(65,0) 2198-H025-ERSx
3,22(28)0) 2198-H008-ERSx
VPL-A1001C 2800 2800 3,61 1,93 (17,0) 10,38 056(0,75)
3,78(330) 2198-H015-ERSx
3,31(29,0) 2198-H015-ERSx
VPL-A1001M 6500 6500 7,15 1,95 (17,0) 20,20 1,29(1,73)
3,78(33,0) 2198-H025-ERSx
6,80 (60,0) 2198-H015-ERSx
VPL-A1002C 3000 3000 6,24 3,39(30,0) 2033 1,03(1,38)
7,82(69,0) 2198-H025-ERSx
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Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V) (suite)

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couplecrétede | Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K?"at,eusrssoo
moteur tr/min tr/min calage du systéme | systeme systéme systéme moteur (2'28 \lec a)
AO-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) h

6,77 (60,0) 2198-H025-ERSx
VPL-A1002F 5000 5000 10,04 3,26(29,0) 3430 1,60 (2,14) —

7,82(69,0) 2198-H040-ERSx

9,76 (86,0) 2198-H015-ERSx
VPL-A1003C 2250 2250 6,14 4,18(37,0) 20,20 0,87(1,17)

11,15(99,0) 2198-H025-ERSx

9,76 (86,0) 2198-H025-ERSx
VPL-AT003E 3750 3750 9,58 4,18(37,0) 28,80 1,31(1,76)

11,15(99,0) 2198-H040-ERSx

10,25 (90,0) 2198-H040-ERSx
VPL-A1003F 5500 5500 15,62 4,18 (37,0) 50,0 1,90 (2,55)

11,15(99,0) 2198-H070-ERSx

10,95 (96,0) 2198-H015-ERSx
VPL-A1152B 2150 2150 6,17 5,10 (45,0) 21,19 1,02(1,37) —

13,12 (116) 2198-H025-ERSx

12,14 (107) 2198-H025-ERSx
VPL-AT152E 3300 3300 10,60 5,08 (45,0) 32,10 1,47 (1,97)

13,12(116) 2198-H040-ERSx
VPL-AT152F 5000 5000 13,56 470 (42,0) 45,80 13,12(116) 2,16(2,90) 2198-H040-ERSx

18,30 (162) 2198-H025-ERSx
VPL-A1153C 2300 2300 8,88 6,55 (58,0) 330 135(1,81)

20,33 (180) 2198-H040-ERSx

19,85 (175) 2198-H025-ERSx
VPL-A1303B 1950 1950 10,34 8,80(78,0) 31,0 1,61(2,16) —

20,72(183) 2198-H040-ERSx

15,36 (136) 2198-H040-ERSx
VPL-A1303F 4000 4000 18,60 7,75 (69,0) 62,0 2,50(3,35)

20,72 (183) 2198-H070-ERSx

25,03 (221) 2198-H025-ERSx
VPL-A1304A 1600 1600 943 10,29 (91,0) 33,76 1,55 (2,08)

2845 (252) 2198-H040-ERSx

21,48 (190) 2198-H040-ERSx
VPL-A1304D 3000 3000 18,40 10,20 (90,0) 58,0 2,60 (3,50)

27,10 (240) 2198-H070-ERSx

28,50(252) 2198-H040-ERSx
VPL-A1306C 2000 2000 14,78 13,38 (118) 55,83 2,13(2,86)

34,62 (300) 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

78 Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018



Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couplecrétede | Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K'arlat'EllS?OO
moteur tr/min tr/min calage du systéme | systéme systeme systeme moteur ( 128 ",x( a)
AO-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) o
3,50 1,12(10,0) 2198-H003-ERSx
VPL-B0631T 8000 8000 1,20 0,46 (4,0) 031(042)
4,20 1,33(12,0) 2198-H008-ERSx
VPL-B0631U 8000 8000 192 0,46 (4,0) 6,48 1,33(12,0) 031(042) 2198-H008-ERSx
3,50 2,26(20,0) 2198-H003-ERSx
VPL-B0632F 4600 4600 1,20 093(8,0) 0,37 (0,50)
4,20 2,69(24,0) 2198-H008-ERSx
VPL-B0632T 8000 8000 2,55 093(8,0) 8,75 2,69 (24,0) 0,54(0,72) 2198-H008-ERSx
VPL-B0633M 6500 6700 2,50 1,27 (11,0) 875 4,09(36,0) 0,57(0,76) 2198-H008-ERSx
8,80 2,87(25,0) 2198-H008-ERSx
VPL-B0633T 6500 8000 3,52 1,27 (11,0) 0,57 (0,76)
12,60 4,09 (36,0) 2198-HO15-ERSx
8,80 2,20(19,0) 2198-H008-ERSx
VPL-B0751M 8000 8000 290 1,01(9,0) 0,54(0,72)
9,12 2,27(20,0) 2198-H015-ERSx
8,80 4,10(36,0) 2198-H008-ERSx
VPL-B0752E 4900 4900 2,70 1,61(14,0) 0,67(0,90)
9,45 439(39,0) 2198-H015-ERSx
VPL-B0752F 7000 7000 3,80 1,61(14,0) 13,30 4,39(39,0) 0,80(1,07) 2198-H015-ERSx
17,70 4,10(36,0) 2198-H015-ERSx
VPL-B0752M 8000 8000 4,90 1,61(14,0) 0,81(1,09
18,90 439(39,0) 2198-H025-ERSx
VPL-B0753E 4500 4500 3,80 2,28(20,0) 13,30 7,35(65,0) 0,81(1,09) 2198-H015-ERSx
17,70 6,55 (58,0) 2198-H015-ERSx
VPL-B0753F 4500 6600 4,09 2,16(19,0) 0,65(0,87)
18,90 7,02(62,0) 2198-H025-ERSx
17,70 5,13 (450) 2198-H015-ERSx
VPL-B0753M 6000 8000 6,12 2,28(20,0) 0,82(1,10)
2534 735(65,0) 2198-H025-ERSx
3,22(28,0) 2198-H008-ERSx
VPL-B1001M 6000 6000 3,61 1,93 (17,0) 10,38 1,14(1,53)
3,78(33,0) 2198-H015-ERSx
6,47 (57,0) 2198-H008-ERSx
VPL-B1002E 3300 3300 3,44 3,39(30,0) 10,69 1,12(1,50)
7,82(69,0) 2198-H015-ERSx
6,80 (60,0) 2198-H015-ERSx
VPL-B1002M 6000 6000 6,24 3,39(30,0) 20,33 1,86 (2,49)
7,82(69,0) 2198-H025-ERSx
9,29(82,0) 2198-H008-ERSx
VPL-B1003C 2500 2500 341 4,18(37,0) 10,61 0,96 (1,29)
11,15(99,0) 2198-H015-ERSx
9,76 (86,0) 2198-H015-ERSx
VPL-B1003F 4750 4750 6,14 4,18 (37,0) 20,20 1,65(2,21)
11,15(99,0) 2198-H025-ERSx
9,76 (86,0) 2198-H025-ERSx
VPL-B1003T 7000 7000 9,58 4,18 (37,0) 28,80 1,77(237)
11,15(99,0) 2198-HO40-ERSx
10,80 (95,0) 2198-H008-ERSx
VPL-B1152C 2250 2250 313 5,10 (45,0) 10,74 1,06 (1,42)
13,12(116) 2198-H015-ERSx
10,95 (97,0) 2198-H015-ERSx
VPL-B1152F 4000 4500 6,17 5,10 (45,0) 21,19 1,40 (1,88)
13,12(116) 2198-H025-ERSx
12,14 (107) 2198-H025-ERSx
VPL-B1152T 6500 6500 10,81 5,08 (45,0) 32,10 2,29(3,07)
13,12 (116) 2198-H040-ERSx
16,85 (149) 2198-H015-ERSx
VPL-B1153E 3200 3200 6,13 6,55 (58,0) 2133 1,75(2,35)
20,33 (180) 2198-H025-ERSx
18,30 (162) 2198-H025-ERSx
VPL-B1153F 5000 5000 8,88 6,55 (58,0) 33,0 2,30(3,08)
20,33 (180) 2198-H040-ERSx
19,83 (175) 2198-H015-ERSx
VPL-B1303C 2250 2250 6,30 8,80(78,0) 18,47 1,83(2,45)
20,72(183) 2198-H025-ERSx
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V) (suite)

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couplecrétede | Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K?"at.eusrssoo
moteur tr/min tr/min calage du systéme | systeme systéme systéme moteur ( ;gg \lec a)
AO-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) e
19,85 (175) 2198-H025-ERSx
VPL-B1303F 4000 4000 10,10 8,80(78,0) 310 282(3,78) —
20,72 (183) 2198-H040-ERSx
22,55(199) 2198-H015-ERSx
VPL-B1304C 2150 2150 7,0 10,29 (91,0) 223 1,75(2,35)
2845 (252) 2198-H025-ERSx
25,03 (221) 2198-H025-ERSx
VPL-B1304E 3500 3500 9,44 10,29 (91,0) 33,76 2,82(3,78)
28,45 (252) 2198-H040-ERSx
31,21(276) 2198-H025-ERSx
VPL-B1306C 2500 2500 10,80 13,38 (118) 32,94 2,46 (3,30)
34,62 (300) 2198-H040-ERSx
2850(252) 2198-H040-ERSx
VPL-B1306F 4250 4250 14,78 13,38 (118) 55,83 295(395) —
34,62 (306) 2198-H070-ERSx
21,68(192) 2198-H025-ERSx
VPL-B1651C 2750 2750 10,21 11,50 (102) 29,29 232(3,1)
22,45(199) 2198-H040-ERSx
18,02 (159) 2198-H040-ERSx
VPL-B1651F 4750 4750 17,60 11,43 (101) 57,27 4,38(5,87)
22,45 (199) 2198-H070-ERSx
44,78 (39) 2198-H040-ERSx
VPL-B1652C 2700 2700 16,0 19,40 (172) 49,88 4,18 (5,60) —
48,60 (430) 2198-H070-ERSx
VPL-B1652F 4000 4000 18,60 17,60 (156) 60,00 48,60 (430) 4,77 (6,40) 2198-H070-ERSx
45,90 55,14(4898) 2198-H040-ERSx
VPL-B1653C 2300 2300 17,75 25,76 (228) 4,38(5,87)
55,60 66,70 (590) 2198-H070-ERSx
VPL-B1653D 3000 3000 18,60 24,20 (214) 68,00 67,80 (600) 5,50(7,30) 2198-H070-ERSx
45,90 65,38 (578) 2198-H040-ERSx
VPL-B1654B 1850 1850 15,54 32,97(292) 5,55 (7,44)
55,75 79,30 (702) 2198-H070-ERSx
VPL-B1654D 3000 3000 2447 320(283) 8130 75,30 (666) 7,16 (9,60) 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série VPF avec des variateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple crétede | Puissance Variat
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K'a"at'el‘l.i?(lo
moteur i tr/min calage du systéme | systéme systéme systeme moteur (2'28 "Ix( a)
t/min AQ-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) h

VPF-A0632F 4800 4800 2,55 0,93(8,0) 8,75 2,69 (24,0) 0,36 (0,48) 2198-H008-ERSx
VPF-A0633C 3000 3000 250 1,27(11,0) 8,75 4,09 (36,0 0,37 (0,50) 2198-H008-ERSY

8,80 2,87 (25,0) 2198-H008-ERSx
VPF-A0633F 4500 4500 352 1,27(11,0) 0,47 (0,63)

12,60 4,09 (36,0) 2198-H015-ERSx
VPF-A0752C 3300 3300 3,80 1,61(14,0) 13,30 439(39,0) 0,49 (0,66) 2198-H015-ERSx

17,70 4,10 (36,0) 2198-H015-ERSx
VPF-A0752E 4800 4800 4,90 1,61(14,0) 0,63(0,84)

18,90 439(39,0) 2198-H025-ERSx

17,70 6,55(58,0) 2198-H015-ERSx
VPF-A0753C 3300 3300 4,09 2,16 (19,0) 0,59(0,79)

18,90 7,02 (62,0) 2198-H025-ERSx

17,70 5,13 (45,0) 2198-H015-ERSx
VPF-A0753E 4600 4600 6,12 2,28(20,0) 0,76 (1,02)

25,34 7,35(65,0) 2198-H025-ERSx

8,80 3,22(28,0) 2198-H008-ERSx
VPF-A1001C 2800 2800 3,61 1,93(17,0) 0,56 (0,75)

10,38 3,78(33,0) 2198-HO15-ERSx
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple crétede | Puissance Variat
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K'a"at'el;’?m
moteur wmi tr/min calage du systéme | systéme systéme systéme moteur (ZI:;S \lec 2
f/min A 0-créte Nm (Ib-po) AO-créte Nm (Ib-po) KW (CV) A

17,70 3,31(29.0) 2198-HO15-ERSx
VPF-AT001M 6500 6500 715 1,95(17,0) 1,29(1,73)

20,20 3,78(330) 2198-H025-ERSx

17,70 6,80 (60,0) 2198-H015-ERSx
VPF-A1002C 3000 3000 6,24 3,39(30,0) 1,03(1,38)

2033 7,82 (69,0) 2198-H025-ERSx

2830 6,77 (60,0) 2198-H025-ERSx
VPF-AT002F 5000 5000 10,04 3,26(29,0) 1,60 (2,14)

3430 7,82 (69,0) 2198-H040-ERSx

17,70 9,76 (86,0) 2198-HO15-ERSx
VPF-A1003C 2250 2250 6,14 4,18 (37,0) 083(1,11)

20,20 11,15(99,0) 2198-H025-ERSx

2830 9,76 (86,0) 2198-H025-ERSx
VPF-A1003E 3750 3750 9,58 4,18 (37,0) 1,25 (1,67)

2880 11,15(99,0) 2198-H040-ERSx

4590 10,25 (90,0) 2198-HO40-ERSx
VPF-A1003F 5500 5500 15,62 4,18 (37,0) 181(2,42)

50,0 11,15(99,0) 2198-H070-ERSx

2830 18,30 (162) 2198-H025-ERSx
VPF-A1153C 2300 2300 8,88 6,50 (58,0) 1,16 (1,56)

330 20,33 (180) 2198-H040-ERSx

2830 19,85 (175) 2198-H025-ERSx
VPF-A1303B 1950 1950 10,34 8,80(78,0) 1,53 (2,05)

31,0 20,72 (183) 2198-H040-ERSx

4590 15,36 (136) 2198-H040-ERSx
VPF-AT303F 4000 4000 18,60 7,75(69,0) 2,25(3,02)

62,0 20,72 (183) 2198-H070-ERSx

2830 25,03 (221) 2198-H025-ERSx
VPF-AT304A 1600 1600 9,43 10,29 (91,0) 1,47 (1,98)

33,76 2845(252) 2198-H040-ERSx

4590 21,48 (190) 2198-HO40-ERSx
VPF-A1304D 3000 3000 18,40 10,20 (90,0) 1,98 (2,65)

58,0 27,10 (240) 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple crétede | Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K.a"i.el,';;oo
moteur tr/min tr/min calage du systéme | systéme systeme systéme moteur ( ;gg "Ix( a)
A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) o

3,50 2,26(20,0) 2198-H003-ERSx
VPF-B0632F 4600 4600 1,20 093(8,0) 0,34(0,46)

4,20 2,69(24,0) 2198-H008-ERSx
VPF-B0632T 8000 8000 255 093(8,0) 8,75 2,69 (24,0) 0,41(0,55) 2198-H008-ERSx
VPF-B0633M 6700 6700 250 1,27(11,0) 8,75 4,09 (36,0) 0,49 (0,66) 2198-H008-ERSx

8,80 2,87(25,0) 2198-H008-ERSx
VPF-B0633T 8000 8000 352 1,27 (11,0) 0,48 (0,64) —

12,60 4,09 (36,0) 2198-H015-ERSx

8,80 4,10 (36,0) 2198-H008-ERSx
VPF-B0752E 4900 4900 2,70 1,61(14,0) 0,64 (0,86)

9,45 439(39,0) 2198-HO15-ERSx
VPF-B0752F 7000 7000 380 1,61(14,0) 13,30 4,39(39,0) 0,76 (1,02) 2198-H015-ERSx

17,70 4,10 (36,0) 2198-H015-ERSx
VPF-BO752M 8000 8000 490 1,61(14,0) 0,77 (1,04)

18,90 4,39(39,0) 2198-H025-ERSx
VPF-B0753E 4500 4500 3,80 2,28(20,0) 13,30 7,35 (65,0) 0,77(1,04) 2198-H015-ERSX

17,70 6,55 (58,0) 2198-HO15-ERSx
VPF-B0753F 6600 6600 4,09 2,16(19,0) 0,61(082) —

18,90 7,02 (62,0) 2198-H025-ERSx

17,70 513 (45,0) 2198-HO15-ERSx
VPF-B0753M 8000 8000 6,12 2,28(20,0) 0,78 (1,05)

2534 7,35(65,0) 2198-H025-ERSx
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V) (suite)

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple crétede | Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K'a"at'eusrssoo
moteur tr/min tr/min calage du systéme | systéme systéme systéme moteur ( 4;28 \lec a)
A O-créte Nm (Ib-po.) A 0-créte Nm (Ib-po.) kW (Cv) o

8,80 3,22(280) 2198-H008-ERSx
VPE-B1001M 6000 6000 3,61 1,93(17,0) 1,14(1,53) —

10,38 3,78(330) 2198-H015-ERSx

8,80 6,47 (57,0) 2198-H008-ERSx
VPF-B1002E 3300 3300 344 339(30,0) 1,12(1,50)

10,69 7.82(69,0) 2198-HO15-ERSx

17,70 6,80 (60,0) 2198-HO15-ERSx
VPF-B1002M 6000 6000 6,24 339(30,0) 1,86 (2,49)

20,33 7,82(69,0) 2198-H025-ERSx

8,80 9,29(82,0) 2198-H008-ERSY
VPF-B1003C 2500 2500 341 4,18 (37,0) 091(1,23)

10,61 11,15(99,0) 2198-HO15-ERSx

17,70 9,76 (86,0) 2198-H015-ERSx
VPF-B1003F 4750 4750 6,14 4,18 (37,0) 1,57(2,10) —

20,20 11,15(99,0) 2198-H025-ERSx

2830 9,76 (86,0) 2198-H025-ERSx
VPF-B1003T 7000 7000 9,58 4,18 (37,0) 1,68(2,25)

28380 11,15(99,0) 2198-H040-ERSx

17,70 16,85 (149) 2198-H015-ERSx
VPF-B1153E 3200 3200 6,13 6,50 (58,0) 1,40 (2,88)

2133 20,33 (180) 2198-H025-ERSx

2830 18,30 (162) 2198-H025-ERSx
VPE-B1153F 5000 5000 8,88 6,50 (58,0) 2,49 (2,00) —

330 20,33 (180) 2198-H040-ERSx

17,70 19,83 (175) 2198-H015-ERSx
VPF-B1303C 2250 2250 6,30 8,80(78,0) 1,74(2,33)

1847 20,72 (183) 2198-H025-ERSx

2830 19,85 (175) 2198-H025-ERSx
VPF-B1303F 4000 4000 10,10 8,80(78,0) 2,54 (3,40)

31,0 20,72 (183) 2198-H040-ERSX

17,70 22,55(199) 2198-H015-ERSx
VPF-B1304C 2150 2150 70 10,29 (91,0) 1,49 (2,00)

23 2845(252) 2198-H025-ERSx

2830 25,03 (221) 2198-H025-ERSx
VPF-B1304E 3500 3500 9,44 10,29 (91,0) 240(3,21) —

33,76 2845(252) 2198-H040-ERSx

45,90 44,78 (3%) 2198-H040-ERSx
VPF-B1652C 2700 2700 16,0 19,40 (172) 4,18 (5,60)

49,88 48,60 (430) 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série VPS avec des variateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couplecrétede | Puissance Variat
Référence Vitesse nominale | Vitesse max. permanente de de calage du de calage du calage du nominale du K?"at'el;?oo
moteur tr/min tr/min calage du systéme | systéme systeme systéme moteur ( ‘{gg "lx( a)
A 0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kW (CV) h
17,7 17,9 (158) 2198-H015-ERSx
VPS-B1304D 3000 3000 71 8,1(72,0) 140(1,9)
26,0 27,1 (240) 2198-H025-ERSx
459 50,1 (43) 2198-H040-ERSx
VPS-B1653D 3000 3000 17,0 21,0(186) 3,29 (44)
68,0 67,8 (600) 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPL avec des variateurs Kinetix 5500

Ces moteurs nécessitent le kit de conversion du retour 2198-H2DCK (Série B ou ultérieure).

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité crétede | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominale du K?"at'eusrssoo
moteur i tr/min calage du systéme | systéme systéme systéme moteur (2'28 \lec a)
f/min A0-créte Nm (lIb-po) AO-créte Nm (Ib-po) kW A

MPL-AT510V 8000 8000 1,05 0,26 (2,3) 3,40 0,77 (6,8) 0,16 2198-H003-ERSx
MPL-AT520U 7000 7000 1,80 0,49 (43) 6,10 1,58 (13,9) 0,27 2198-H008-ERSx
MPL-AT530U 7000 7000 282 0,90 (8,0) 10,1 2,82(249) 0,39 2198-H015-ERSx
MPL-A210V 8000 8000 3,09 0,55 (4,8) 10,2 1,52(134) 0,37 2198-H015-ERSx
MPL-A220T 6000 6000 4,54 1,61(14,2) 155 474(419) 0,62 2198-H015-ERSx
MPL-A230P 5000 5000 540 2,10(18,6) 230 8,2(73,0) 0,86 2198-H025-ERSx

8,80 3,44 (304) 2198-H008-ERSx
MPL-A310F 3000 3000 3,24 1,58 (14,0) 0,46 S

9,30 3,61(31,9) 2198-H015-ERSY
MPL-A310P 5000 5000 491 1,58 (14,0) 14,0 3,61(319) 0,73 2198-H015-ERSx
MPL-A320H 3500 3500 6,10 3,05(27,0) 193 7,91(70,0) 10 2198-H025-ERSx

283 7,60 (44,8) 2198-H025-ERSx
MPL-A320P 5000 5000 9,00 3,05(27,0) 13 SEEEE—

29,5 7,91(70,0) 2198-H040-ERSx
MPL-A330P 5000 5000 12,0 4,18 (37,0) 380 11,1(98,2) 18 2198-H040-ERSx
MPL-A420P 5000 5000 129 4,79 (42,3) 46,0 13,6 (119) 20 2198-H040-ERSx
MPL-A430H 3500 3500 12,2 6,21(55,0) 45,0 19,8 (175) 18 2198-H040-ERSx
MPL-A430P 5000 5000 16,80 599(52,9) 67,0 19,8 (175) 22 2198-H070-ERSx
MPL-A4530F 2800 2800 13,40 8,36 (74,0) 42,0 20,3 (179) 19 2198-H040-ERSx
MPL-A4530K 4000 4000 19,50 8,13(719) 62,0 20,3 (179) 25 2198-H070-ERSx

283 26,23 (232) 2198-H025-ERSx
MPL-A4540C 1500 1500 9,55 10,30 (91,1) 15 —_—

29,0 27,1(239) 2198-H040-ERSx

459 22,09 (195) 2198-H040-ERSx
MPL-A4540F 3000 3000 18,40 10,19(90,1) 26 —

58,0 27,1(239) 2198-H070-ERSx
MPL-A4560F 3000 3000 2,0 14,1(125) 66,0 34,4 (305) 30 2198-H070-ERSx
MPL-A520K 4000 4000 15,0 10,77 (95,2) 65,0 24,2 (214) 35 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité créte de | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitessemax. | permanente de de calage du calage du calage du nominale du K‘a"at'eusrssoo
moteur i tr/min calage du systéme | systéme systeme systéme moteur (‘128 \lec "
f/min A0-créte Nm (Ib-po) A0-créte Nm (lIb-po) kw A
MPL-B1510V 8000 8000 095 026(23) 3,10 077 (6,8) 0,16 2198-H003-ERSX
MPL-B1520U 7000 7000 1,80 049 (43) 6,10 1,58(13,9) 0,27 2198-H008-ERSY
MPL-B1530U 7000 7000 20 090(8,0) 7,0 2,82(249) 039 2198-H008-ERSX
MPL-B210V 8000 8000 1,75 05549 580 1,52(134) 037 2198-H008-ERSx
8,80 3,67(325) 2198-H008-ERSx
MPL-B220T 6000 6000 330 1,61(14,2) 0,62 —
113 474 (419) 2198-HO15-ERSx
8,80 6,39 (56,6) 2198-H008-ERSx
MPL-B230P 5000 5000 2,60 2,10(18,6) 0,86 —
113 8,20(73,0) 2198-HO15-ERSx
MPL-B310P 5000 5000 24 16(141) 7,10 36(32) 0,77 2198-H008-ERSY
MPL-B320P 5000 5000 45 3,10(27) 14,0 82(725) 15 2198-HO15-ERSx
17,7 10,4 (92,0) 2198-HO15-ERSx
MPL-B330P 5000 5000 6,1 4,18 (37) 18 —
19,0 11,1(99) 2198-H025-ERSx
17,7 11,3 (100) 2198-H015-ERSx
MPL-B420P 5000 5000 63 4,74 (42) 19 —
220 13,5(119) 2198-H025-ERSx
283 17,6 (156) 2198-H025-ERSx
MPL-B430P 5000 5000 92 6,55 (58) 2,2 —
320 19,8 (175) 2198-H040-ERSx
17,7 17,7 (157) 2198-H015-ERSx
MPL-B4530F 3000 3000 6,/ 8,36 (74) 2,1 —
210 20,3 (180) 2198-H025-ERSx
283 18,7 (166) 2198-H025-ERSx
MPL-B4530K 4000 4000 99 8,25(73) 26 —
31,0 203 (179) 2198-HO40-ERSx
283 26,2(232) 2198-H025-ERSx
MPL-B4540F 3000 3000 9,1 10,20 (90) 26 —
29,0 27,1 (240) 2198-HO40-ERSx
113 13,85(123) 283 284 (251) 2198-H025-ERSx
MPL-B4560F 3000 3000 32 —
118 14,0 (124) 36,0 34,4 (304) 2198-HO40-ERSx
113 104(92) 283 20,6 (182) 2198-H025-ERSx
MPL-B520K 3500 4000 35 —_—
11,5 10,7 (99) 330 23,2(205) 2198-H040-ERSx
MPL-B540D 2000 2000 10,5 194(172) 23,0 41,0(362) 34 2198-H025-ERSx
MPL-B540K 4000 4000 204 19,4 (171) 60,0 48,6 (430) 54 2198-H070-ERSx
MPL-B560F 3000 3000 206 268 (237) 68,0 67,8 (600) 55 2198-H070-ERSx
MPL-B580F 3000 3000 26,0 34,0 (300) 813 78,9 (698) 71 2198-H070-ERSx
MPL-B580) 3800 3800 320 34,0 (301) 813 71,52(633) 79 2198-H070-ERSx
MPL-B640F 2000 3000 320 36,7 (325) 65,0 72,3 (640) 6,1 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPM avec des variateurs
Kinetix 5500

Ces moteurs nécessitent le kit de conversion du retour 2198-H2DCK (Série B ou ultérieure).

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

. " Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple créte Puissance .
Référence X';::SE de x:)tre:is:al o Vitesse max. | permanente de de calage du decalagedu | decalagedu | nominale du xgrla;t'el;rsoo
moteur /i /i tr/min calage du systéme | systéme systeme systéme moteur (2'28 \lec a)
f/min f/min A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kw h
283 6,2 (549) 2198-H025-ERSx
MPM-ATISTM | 4500 5000 6000 7,65 23(203) 0,90 —
305 6,6 (58,4) 2198-H040-ERSx
11,30 4,4(38,9) 283 9,4(832) 2198-H025-ERSx
MPM-AT152F | 3000 4000 5000 1,40 —
11,93 4,7 (41,6) 44,8 13,5(119) 2198-H040-ERSx
459 15,3 (135) 2198-H040-ERSx
MPM-AT153F | 3000 4000 5000 16,18 6,5(57,5) 1,45 —
64,5 19,8 (175) 2198-H070-ERSx
459 12,7 (12) 2198-H040-ERSx
MPM-A1302F | 3000 4000 4500 17,28 6,6 (58,4) 1,65 —
50,2 13,5(119) 2198-H070-ERSx
459 18,6 (165) 2198-H040-ERSx
MPM-AT304F | 3000 3500 4000 19,65 9,3(82,0) 220 —
483 19,3 (171) 2198-H070-ERSx
MPM-A1651F | 3000 3000 5000 309 10,7 (94,7) 7338 20,5 (181) 2,50 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

. . Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple créte Puissance .
Référence xlat:es se de X:r?i;eal o Vitessemax. | permanente de de calage du de calage du de calage du nominale du x?"it.egrgo
moteur /i /i tr/min calage du systéme | systeme systeme systeme moteur ( ;ggv"é a)
f/min /min A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kW o
88 6,0 (53,1) 2198-H008-ERSY
MPM-B1151F | 3000 4000 5000 2,71 23(203) 0,75 —
99 6,6 (58,0) 2198-H015-ERSx
17,7 53469 2198-HO15-ERSx
MPM-B1151T | 6000 5000 7000 562 23(203) 090 —
20,5 59(522) 2198-H025-ERSx
MPM-B1152C | 1500 2500 3000 3,61 50(44,2) 124 13,5(119) 1,20 2198-HO15-ERSx
17,7 11,7 (103) 2198-H015-ERSx
MPM-B1152F | 3000 4000 5200 6,17 50(44,2) 1,40 —_—
21,1 13,5(119) 2198-H025-ERSx
283 10,7 (94,7) 2198-H025-ERSx
MPM-B1152T | 6000 4000 7000 11,02 50(44,2) 1,40 —_—
379 13,5(119) 2198-H040-ERSx
17,7 16,9 (149) 2198-HO15-ERSx
MPM-B1153E | 2250 3000 3500 6,21 6,5 (57,5 1,40 —_—
216 19,8 (175) 2198-H025-ERSx
283 17,9(158) 2198-H025-ERSx
MPM-B1153F | 3000 4000 5500 9,20 6,5(57,5) 1,40 —_—
320 19,8 (175) 2198-H040-ERSx
459 14,8 (131) 2198-H040-ERSx
MPM-B1153T | 6000 4000 7000 15,95 6,5(57,5) 1,45 —_—
55,5 16,5(146) 2198-H070-ERSx
MPM-B1302F | 3000 4000 4500 8,57 6,6 (58,4) 21 13,5(119) 1,65 2198-H025-ERSx
MPM-B1302M | 4500 4000 6000 12,57 6,6 (58,4) 324 13,5(119) 1,65 2198-H040-ERSx
MPM-B1302T | 6000 4000 7000 16,83 6,7 (59,3) 434 13,5(119) 1,65 2198-H040-ERSx
17,7 22,8(202) 2198-HO15-ERSx
MPM-B1304C | 1500 1870 2750 7,00 10,3 (91,1) 2,00 —
215 27,1 (240) 2198-H025-ERSx
283 234(207) 2198-H025-ERSx
MPM-B1304E | 2250 3500 4000 10,75 10,2(90,3) 2,20 —
342 27,1 (240) 2198-H040-ERSx
MPM-B1304M | 4500 3500 6000 19,02 10,4 (92,0) 60,6 27,1(240) 2,20 2198-H070-ERSx
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V) (suite)

. . Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple créte Puissance .
Référence \l::at:es se de ::ﬁisnzl R Vitessemax. | permanente de de calage du de calage du de calage du nominale du x.a"att.e';'go
moteur /i /i tr/min calage du systéme | systéme systéme systeme moteur ( ‘128\’“2 a)
f/min f/min A0-créte Nm (Ib-po) A0-créte Nm (Ib-po) KW A
283 22,7(201) 2198-H025-ERSx
MPM-B1651C | 1500 3000 3500 10,21 11,4(101) 250 _—
292 23,2(205) 2198-H040-ERSx
459 21,9(194) 2198-H040-ERSx
MPM-B1651F | 3000 3000 5000 17,75 11,4(101) 250 _—
50,9 23,2(205) 2198-H070-ERSx
MPM-B165TM | 4500 3000 5000 22,46 11,4 (101) 56,8 23,2(205) 250 2198-H070-ERSx
MPM-B1652C | 1500 2500 2500 11,51 16,0 (142) 336 40,0 (354) 3,80 2198-H040-ERSx
MPM-B1652E | 2250 3500 3500 20,94 21,1(187) 60,5 48,0 (425) 430 2198-H070-ERSx
MPM-B1652F | 3000 3500 4500 2874 21,1(187) 84,1 48,0 (425) 430 2198-H070-ERSx
MPM-B1653C | 1500 2000 2500 20,05 26,7 (236) 59,2 67,8 (600) 4,60 2198-H070-ERSx
MPM-B1653E | 2250 3000 3500 27,00 26,8(237) 729 62,0 (549) 510 2198-H070-ERSx
MPM-B2152C | 1500 2000 2500 2740 36,7 (325) 55,4 72,3 (640) 5,60 2198-H070-ERSx
MPM-B21538 | 1250 1750 2000 24,06 48,0 (425) 60,0 101,1(895) 6,80 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série MPF avec des variateurs Kinetix 5500

Ces moteurs nécessitent le kit de conversion du retour 2198-H2DCK (Série B ou ultérieure).

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

. Intensité Couple permanent PN N Puissance .
Référence \r::)tﬁlsisnzl R Vitesse max. | permanente de de calage du I(';T:":'gilcsr estfé:i:e gggpl:;:f:e;:gme nominale du x?"ige';';sso 0
moteur a/mi tr/min calage dusysteme | systeme 40 gAt y N (?b ) y moteur (2'28 \',X( a)
f/min A O-créte Nm (Ib-po.) et mib-po. Kw o
MPF-A310P 4750 5000 4,50 1,58 (14,0) 14,0 361(319) 073 2198-H015-ERSx
17,7 733(649) 2198-HO15-ERSx
MPF-A320H 3350 3500 6,10 3,05(27,0) 10 —
193 791(70,0) 2198-H025-ERSx
283 759(67,2) 2198-H025-ERSx
MPF-A320P 4750 5000 9,00 3,05(27,0) 13 —_—
29,5 791(70,0) 2198-HO40-ERSx
MPF-A330P 5000 5000 120 3,85(340) 380 10,32(91,2) 1,6 2198-H040-ERSX
MPF-A430H 3500 3500 122 6,21(55,0) 45,0 19,82 (175) 18 2198-H040-ERSx
459 14,4(127) 2198-H040-ERSx
MPF-A430P 5000 5000 16,80 594 (52,5) 19 —
67,0 19,80 (175) 2198-H070-ERSx
MPF-A4530K 4000 4000 19,50 8,08 (71,4) 62,0 20,30(179) 23 2198-H070-ERSx
459 22,09(195) 2198-HO40-ERSx
MPF-A4540F 3000 3000 18,40 10,15(89,7) 25 —
58,0 27,10(239) 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

. Intensité Couple permanent PN Couple créte de Puissance .
Référence X::trisi;eal R Vitessemax. | permanente de de calage du I(r;}:nzlzeucsrestteét::e calage du nominale du xgrlatt.el;rssoo
moteur wimi tr/min calage dusystéme | systéme A0 ght 4 systéme moteur dgﬁd’é a.)
f/min A0-créte Nm (Ib-po.) -atte Nm (Ib-po.) kw o
MPF-B310P 5000 5000 2,30 1,60 (14) 7,10 36(32) 0,77 2198-H008-ERSx
MPF-B320P 5000 5000 424 30(27) 140 78 (69) 15 2198-H015-ERSx
17,7 10,4 (92,0) 2198-H015-ERSx
MPF-B330P 5000 5000 5,70 4,18 (37) 1,6 —
19,0 11,1(98) 2198-H025-ERSx
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Servovariateurs Kinetix 5500

. Intensité Couple permanent PN Couple créte de Puissance .
Référence x:)tﬁrsisneale Vitesse max. | permanente de de calage du l(g}:“:'zeu(:e:teé‘::e calage du nominale du x?"it.el;rssoo
moteur i tr/min calage dusystéme | systéme A0 ght Y systéme moteur dgﬁd’é a.)
f/min A0-créte Nm (Ib-po.) -atte Nm (Ib-po.) kw o
283 17,6 (156) 2198-H025-ERSx
MPF-B430P 5000 5000 9,20 6,55 (58) 20 —
320 19,8 (175) 2198-H040-ERSx
283 18,7 (165) 2198-H025-ERSx
MPF-B4530K 4000 4000 9,90 8,25(73) 24 —_—
310 20,3 (179) 2198-H040-ERSx
283 26,2 (232) 2198-H025-ERSx
MPF-B4540F 3000 3000 9,10 10,20 (90) 25 _—
29,0 27,1(240) 2198-H040-ERSx
MPF-B540K 4000 4000 20,5 19,4 (171) 60,0 43,6 (430) 4] 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série MPS avec des variateurs Kinetix 5500

Ces moteurs nécessitent le kit de conversion du retour 2198-H2DCK (Série B ou ultérieure).

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPS avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

" Intensité Couple permanent PN A Puissance .
Référence \r::)tr(:lsi;eal o Vitesse max. | permanente de de calage du I(l;}:n?aeucsr esttegr’r(\ee E:; pI:;Le:est:éeme nominale du x?"atgel;rsso 0
moteur /i tr/min calage du systtme | systeme A0 gAt 4 N (Ellb ) 4 moteur (2'28 \',X( a)
f/min AQ-créte Nm (Ib-po.) et fm {1b-po. kw o
283 8,79(77,8) 2198-H025-ERSx
MPS-A330P 5000 5000 9,80 3,60 (320) 13
380 11,10 (98,2) 2198-H040-ERSx
459 22,84(202) 2198-H040-ERSx
MPS-A4540F 3000 3000 144 8,1(72) 14
56,0 27,1(240) 2198-H070-ERSx

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPS avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

Vitesse Intensité Couple permanent Intensité créte de | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitesse max. | permanente de de calage du calage du calage du nominale du K'a"at'e%rssoo
moteur /i tr/min calage du systéme systéme systéme systéme moteur ( ‘128 \lec a)
f/min AO-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kw e
17,7 10,5(92,9) 2198-H015-ERSx
MPS-B330P 5000 5000 49 3,60(32) 13
190 11,0(97,2) 2198-H025-ERSx
17,7 19,2 (170) 2198-H015-ERSx
MPS-B4540F 3000 3000 71 8,1(72) 14
26,0 27,1(240) 2198-H025-ERSx
459 49,7 (440) 2198-H040-ERSx
MPS-BS60F 3000 3000 17,0 21,5(190) 35
68,0 67,8 (600) 2198-H070-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d’utilisation des produits de

commande de mouvement linéaire

Les familles de produits de commande de mouvement linéaire suivantes sont compatibles avec les servovariateurs

Kinetix 5500.
Famille de produits de mouvement linéaire Page
Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Series 88
Guidages linéaires intégrés MP-Series (Série MPAS, vis a billes) 95
Vérins électriques MP-Series (Série MPAR) 9%
Vérins électriques MP-Series a usage intensif (Série MPAI) 97

Pour le choix des références de cable et les courbes de force/vitesse pour les différentes combinaisons de systeme variateur

Kinetix 5500, reportez-vous a la publication KNX-RM0Q9, « Kinetix 5500 Drive Systems Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons de systeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,

visitez le site :https://motionanalyzer.rockwellautomation.com.

Caractéristiques d'utilisation des produits LDAT-Series

avec des variateurs Kinetix 5500

Ces actionneurs nécessitent le kit de conversion du retour 2198-H2DCK (Série B ou ultérieure).

Caractéristiques d’utilisation avec variateur 200 V et actionneur linéaire taille 30

] L Intensité créte Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale V.anat.eurs
. . 230Vca. de calage du systéme calage du systéme N h 230Vca. Kinetix 5500
actionneur linéaire s A 0-créte N i) systeme systeme KW (240V ca)
AO-créte N (Ib) h
LDAT-5031010-DDx 24 0,20
L DAT-5031020-DDx 3,1 025
48 81(18) 122 168 (38) 2198-H015-ERSx
LDAT-5031030-DDx 35 0,29
L DAT-5031040-DDx 38 031
LDAT-5032010-DDx 3,1 0,44
LDAT-5032020-DDx 41 0,52
74 243 2198-H025-ERSx
LDAT-5032030-DDx 47 0,59
L DAT-5032040-DDx 50 0,63
126(28) 336 (76)
LDAT-5032010-EDx 3,1 0,40
LDAT-5032020-EDx 4,1 047
37 122 2198-H015-ERSx
LDAT-5032030-EDx 47 0,52
| DAT-5032040-EDx 50 0,55
LDAT-5033010-DDx 35 0,67
L DAT-5033020-DDx 47 0,88
111 36,5 2198-H040-ERSx
LDAT-5033030-DDx
50 0,95
L DAT-5033040-DDx
190 (43) 504 (113)
LDAT-5033010-EDx 35 0,55
| DAT-5033020-EDx
_ 37 122 2198-H015-ERSx
LDAT-5033030-EDx 44 0,65
| DAT-5033040-EDx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

88 Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/knx-rm009_-en-p.pdf
https://motionanalyzer.rockwellautomation.com

Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec variateur 200 V et actionneur linéaire taille 50

. . Intensité créte Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgnatgurs
) . 230Vca. de calage du systéme calage du systéme ; b 230V ca. Kinetix 5500

actionneur linéaire s A O-céte N (1) systeme systéme KW (240Vca.)

m AO-créte N (1b) a
LDAT-5051010-DDx 28 031
LDAT-5051020-DDx 3,7 038
LDAT-5051030-DDx 4,1 3,1 119(27) 14 363 (82) 0,42 2198-H015-ERSY
LDAT-5051040-DDx 44 0,44
LDAT-5051050-DDx 47 0,46
LDAT-5052010-DDx 3,7 0,79
LDAT-5052020-DDx 48 097
LDAT-5052030-DDx 6,2 2,7 2198-H025-ERSx
LDAT-5052040-DDx 5,00 251(56) 727 (163) 1,01
LDAT-5052050-DDx
LDAT-5052010-EDx
. 26 3,1 14 0,50 2198-H015-ERSx
LDAT-5052050-EDx
LDAT-5053010-DDx 4,1 131
LDAT-5053020-DDx 50 1,53

94 34,2 2198-H040-ERSx

LDAT-5053030-DDx
. 50 378 (85) 1093 (246) 153
LDAT-5053050-DDx
LDAT-5053010-EDx
. 17 31 14 0,47 2198-H015-ERSY
LDAT-5053050-EDx
LDAT-5054010-DDx 44 187
LDAT-5054020-DDx 124 45,5 2198-H040-ERSx
. 50 2,05
LDAT-5054050-DDx 509 (114) 1453 (327)
LDAT-5054010-EDx

26 6,2 2,7 1,02 2198-H025-ERSx

LDAT-S054050-ED

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec variateur 200 V et actionneur linéaire taille 70

Référence \Zli3t§svse, max. Intensité permanente Force permanente de :inetigls ;tgeec;ﬁte E:Irac;:r:l':e de Sortie nominale V.:iria'geurs
- A ca. de calage du systéme calage du systéme | h 230V ca. Kinetix 5500
actionneur linéaire s A 0-créie N (b) systeme systeme KW (240Vca.)
m AO-créte N () A
LDAT-5072010-DDx
e 35 60 20 1,03 2198-H025-ERSx
LDAT-5072070-DDx
364 (82) 1055 (237)
LDAT-5072010-EDx
o 17 30 110 0,47 2198-H015-ERSx
LDAT-5072070-EDx
LDAT-5073010-DDx
e 35 90 328 157 2198-H040-ERSx
LDAT-5073070-DDx
554 (125) 1576 (354)
LDAT-5073010-EDx
e 12 30 109 0,41 2198-HO15-ERSx
LDAT-5073070-EDx
LDAT-5074010-DDx
. 35 19 435 2,08 2198-H040-ERSx
LDAT-5074070-DDx
730 (164) 2088 (469)
LDAT-5074010-EDx
e 18 60 21,7 095 2198-H025-ERSx
LDAT-5074070-EDx
LDAT-5076010-DDx
. 35 182 66,4 3,17 2198-H070-ERSx
LDAT-5076070-DDx
1122(252) 3189 (717)
LDAT-5076010-EDx
18 9,1 332 1,45 2198-HO40-ERSx

LDAT-S076070-EDy

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation avec variateur 200 V et actionneur linéaire taille 100

Référence ‘Zn3t(§§lse’ max. Intensité permanente Force permanente de LT‘::IS ;tgeec;ﬁte E:;:g:';ﬁe de Sortie nominale Vgriatgurs
A s ca. de calage du systeme calage du systéme | ? 230V ca. Kinetix 5500
actionneur linéaire M’ A O-créte N (b) systeme systeme KW (240V ca.)
m AO-créte N () A
LDAT-5102010-DDx
. 26 57 21,0 0,96 2198-H025-ERSx
LDAT-5102090-DDx
456 (103) 1289 (290)
LDAT-5102010-EDx
. 13 29 10,5 0,42 2198-H015-ERSx
LDAT-5102090-EDx
LDAT-5103010-DDx
. 2,7 8,6 315 1935 (435) 147 2198-H040-ERSx
LDAT-5103090-DDx
702 (158)
LDAT-5103010-EDx
. 09 29 10,5 1388(312) 030 2198-H015-ERSx
LDAT-5103090-EDx
LDAT-5104010-DDx
. 2,7 11,5 20 2,07 2198-H040-ERSx
LDAT-5104090-DDx
929 (209) 2578 (580)
LDAT-5104010-EDx
e 13 57 210 0,86 2198-H025-ERSx
LDAT-5104090-EDx
LDAT-5106010-DDx
. 2,7 173 63,0 2,94 2198-H070-ERSx
LDAT-5106090-DDx
1403 (319) 3871(870)
LDAT-5106010-EDx
13 8,6 315 1,28 2198-H040-ERSx

LDAT-5106090-EDx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refléetent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec variateur 200 V et actionneur linéaire taille 50

Référence \Zli3t§svse, max. Intensité permanente Force permanente de L'Ltiglsa' ;eec(;flte E:{;;e(r;ltle de Sortie nominale Vgriatgurs
- A ca. de calage du systéme calage du systéme N b 230V ca. Kinetix 5500
actionneur linéaire s A 0-céie N (1) systeme systeme KW (240Vca.)
m AO-créte N (Ib) 4
LDAT-5152010-DDx
e 18 53 19,5 1799 (404) 087 2198-H025-ERSx
LDAT-5152090-DDx
643 (145)
LDAT-5152010-EDx
e 09 2,7 98 1679 (377) 0,34 2198-H015-ERSx
LDAT-5152090-EDx
LDAT-5153010-DDx
e 18 80 978 (220) 29,1 2680 (602) 133 2198-H040-ERSx
LDAT-5153090-DDx
LDAT-5154010-DDx
e 18 10,7 39,1 3597 (809) 1,78 2198-H040-ERSx
LDAT-5154090-DDx
1306 (294)
LDAT-5154010-EDx
e 09 53 195 3383 (761) 0,70 2198-H025-ERSx
LDAT-5154090-EDx
LDAT-5156010-DDx
. 18 16,3 59,4 5469 (1229) 2,71 2198-H070-ERSx
LDAT-5156090-DDx
1997 (449)
LDAT-5156010-EDx
09 8,1 198 5110 (1149) 1,05 2198-H025-ERSx

LDAT-5156090-EDx

Caractéristiques d'utilisation avec variateur 400 V et actionneur linéaire taille 30

Intensité créte

Force créte de

e Vitesse, max. Intensité permanente de | Force permanente de Sortie nominale | Variateurs
Refgrence P 460V ca. calage du systéme calage du systéme de c\alage du calage du 460V ca. Kinetix 5500
actionneur linéaire /s A O-crbte N (1) systéme systeme W 480V ca,)

A0-créte N (Ib) o
LDAT-5031010-DDx 24 020
LDAT-5031020-DDx 3,1 025
48 81(18) 122 168 (38) 2198-H015-ERSx
LDAT-5031030-DDx 35 029
LDAT-5031040-DDx 38 031
LDAT-5032010-DDx 3,1 0,40
LDAT-5032020-DDx 41 052
74 243 2198-H025-ERSx
LDAT-5032030-DDx 47 0,59
LDAT-5032040-DDx 50 0,63
126 (28) 336(76)
LDAT-5032010-EDx 3,1 0,40
LDAT-5032020-EDx 41 052
37 122 2198-H015-ERSx
LDAT-5032030-EDx 47 0,59
LDAT-5032040-EDx 50 0,63
LDAT-5033010-DDx 35 0,67
LDAT-5033020-DDx 47 088
11 36,5 2198-H040-ERSx
LDAT-5033030-DDx
50 095
LDAT-5033040-DDx
190 (43) 504 (113)
LDAT-5033010-EDx 35 0,67
LDAT-5033020-EDx 47 0387
37 122 2198-H015-ERSx
LDAT-5033030-EDx
50 091

LDAT-5033040-EDx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018

91



Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec variateur 400 V et actionneur linéaire taille 50

. ” Intensité créte | Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente de | Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgrlat.eurs
- A 460V c.a. calage du systéme calage du systéme N ? 460V ca. Kinetix 5500
actionneur linéaire s A O-ote N (b) systeme systeme KW (480Vc.a.)
AQ-créte N (Ib) -
LDAT-5051010-DDx 28 034
LDAT-5051020-DDx 37 043
LDAT-5051030-DDx 41 31 119(27) 14 363 (82) 049 2198-H015-ERSx
LDAT-5051040-DDx 44 053
LDAT-5051050-DDx 47 055
LDAT-5052010-DDx 37 092
LDAT-5052020-DDx 48 1,20
LDAT-5052030-DDx 6,2 2,7 2198-H025-ERSx
LDAT-5052040-DDx 50 1,24
LDAT-5052050-DDx
251(56) 727 (163)
LDAT-5052010-EDx 37 080
LDAT-5052020-EDx 46 098
LDAT-5052030-EDx 3,1 14 2198-H015-ERSx
LDAT-5052040-EDx 46 1,02
LDAT-5052050-EDx
LDAT-5053010-DDx 41 1,56
LDAT-5053020-DDx
94 34,2 2198-H040-ERSx
LDAT-5053030-DDx 50 187
. 378 (85) 1093 (246)
LDAT-5053050-DDx
LDAT-5053010-EDx
. 35 31 14 1,04 2198-H015-ERSx
LDAT-5053050-EDx
LDAT-5054010-DDx 44 2,06
LDAT-5054020-DDx 124 455 2198-H040-ERSx
e 5,00 253
LDAT-5054050-DDx
509 (114) 1453 (327)

LDAT-5054010-EDx 44 187
LDAT-5054020-EDx 62 2,7 2198-H025-ERSx

50 2,05

LDAT-S054050-ED

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec variateur 400 V et actionneur linéaire taille 70

- " Intensité créte Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente de | Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgrlat.eurs
- A 460V c.a. calage du systéme calage du systéme N ? 460V c.a. Kinetix 5500
actionneur linéaire s A O-cote N (b) systeme systeme KW (480Vc.a.)
AO-créte N (Ib) -
LDAT-5072010-DDx 39 137
LDAT-5072020-DDx
60 2,0 2198-H025-ERSx

LDAT-5072030-DDx 50 1,64
LDAT-5072070-DDx 364 (82) 1055 (237)
LDAT-5072010-EDx
LDAT-5072020-EDx 35 30 11,0 1,03 2198-H015-ERSx
LDAT-5072070-£Dx
LDAT-5073010-DDx 44 2,27
LDAT-5073020-DDx 90 328 2198-H040-ERSx
. 50 250
LDAT-5073070-DDx 554(125) 1576 (354)
LDAT-5073010-EDx
. 24 30 109 1,01 2198-H015-ERSx
LDAT-5073070-EDx
LDAT-5074010-DDx 47 3,15
LDAT-5074020-DDx 19 435 2198-H040-ERSx
. 50 330
LDAT-5074070-DDx 730 (164) 2088 (469)
LDAT-5074010-EDx
. 35 60 217 2,08 2198-H025-ERSx
LDAT-5074070-EDx
LDAT-5076010-DDx
LDAT-5076020-DDx 50 182 66,4 502 2198-H070-ERSx
LDAT-5076070-DDx 1122 (25) 3189 (717)
LDAT-5076010-EDx

35 9,1 332 318 2198-H040-ERSx

LDAT-S076070-EDx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec variateur 400 V et actionneur linéaire taille 100

. " Intensité créte | Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente de | Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale V.:irla'geurs
- A 460V c.a. calage du systéme calage du systéme N K 460V c.a. Kinetix 5500
actionneur linéaire s AO-créte N (b) systeme systeme KW (480V c.a.)
AO-créte N (Ib) h

LDAT-5102010-DDx 34 1,44
LDAT-5102020-DDx 44 1,74
LDAT-5102030-DDx

57 21,0 2198-H025-ERSx
LDAT-5102040-DDx

50 456 (103) 1289 (290) 191

LDAT-5102050-DDx
LDAT-5102090-DDx
LDAT-5102010-EDx
e 26 29 10,5 0,9 2198-H015-ERSx
LDAT-5102090-EDx
LDAT-5103010-DDx 38 241
LDAT-5103020-DDx

8,0 315 2198-H040-ERSx
LDAT-5103030-DDx 50 293
e 702 (158) 1935 (435)
LDAT-5103090-DDx
LDAT-5103010-EDx
. 18 29 10,5 092 2198-H015-ERSx
LDAT-5103090-EDx
LDAT-5104010-DDx 41 3,76
LDAT-5104020-DDx

15 420 2198-H040-ERSx
LDAT-5104030-DDx 50 4,29
. 929 (209) 2578 (580)
LDAT-5104090-DDx
LDAT-5104010-EDx
. 2,7 57 21,0 207 2198-H025-ERSx
LDAT-5104090-EDx
LDAT-5106010-DDx 45 541
LDAT-5106020-DDx 173 63,0 2198-H070-ERSx
e 50 587
LDAT-5106090-DDx 1403 (315) 3871(870)
LDAT-5106010-EDx

2,7 8,6 315 2% 2198-H040-ERSx

LDAT-S106090-ED

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation avec variateur 400 V et actionneur linéaire taille 150

. ", Intensité créte Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente de | Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgna'feurs
) . 460V ca. calage du systéme calage du systéme . 2 460V ca. Kinetix 5500
actionneur linéaire s A O-créte N (b) systeme systeme W (480Vca.)
A0-créte N (Ib) o
LDAT-5152010-DDx 32 1,76
L DAT-5152020-DDx 53 19,5 2198-H025-ERSx
. 35 1,89
LDAT-5152090-DDx 643 (145) 1799 (404)
LDAT-5152010-EDx
. 18 2,7 98 0,87 2198-H015-ERSx
LDAT-5152090-EDx
LDAT-5153010-DDx
. 36 80 29, 287 2198-H040-ERSx
L DAT-5153090-DDx
978 (220) 2680 (602)

LDAT-5153010-EDx

12 27 9,1 0,80 2198-H015-ERSx

LDAT-5153090-ED

94

Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018



Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation avec variateur 400 V et actionneur linéaire taille 150 (suite)

Référence Xi;gve, max. Intensité permanente de | Force permanente de g::i:ls a';zcéﬁte Ic::lr;;e“;:e de Sortie nominale Variateurs
N Lo ca. calage du systéme calage du systéme | g 460V c.a. Kinetix 5500
actionneur linéaire s A 0cbte N (b) systeme systeme KW (480V ca.)
m AO-ciéte N (Ib) A
LDAT-5154010-DDx
. 35 10,7 391 383 2198-H040-ERSx
LDAT-5154090-DDx
1306 (294) 3597 (809)
LDAT-5154010-EDx
. 18 53 19,5 1,78 2198-H025-ERSx
LDAT-5154090-EDx
LDAT-5156010-DDx
. 36 16,3 594 585 2198-H070-ERSx
LDAT-5156090-DDx
1997 (449) 5469 (1229)
LDAT-5156010-EDx
. 18 8,1 198 2,1 2198-H025-ERSx
LDAT-5156090-EDx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAS avec des variateurs Kinetix 5500

Ces actionneurs nécessitent le kit de conversion du retour 2198-H2DCK (Série B ou ultérieure).

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

Intensité Intensité créte Force créte de Puissance de . -
Réfé idage linai Vitesse max. permanente de E:Irace gﬁ[::agé':;i de de calage du calage du sortie nominale ¥83ate"“ Kinetix
éférence guidagelinéaire | s calage du systéme . (Ib? ¥ systeme systéme moteur 240V ca)
AO-créte AO-créte N (Ib) kw a
MPAS-Axxer1-VOSSXA 200(79) Y 3,09 521(117) 6,10 1212(272) 037 2198-H008-ERSX
MPAS-Axxx2-V20SxA 1124 (443) 2 454 462 (104) 9,10 968 (218) 0,62 2198-H015-ERSx

(1) Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 176 mm/s (6,9 po./s). Pour une longueur de course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 143 mm/s (5,6 po./s).

(2)  Pour une longueur de course de 780 mm, a vitesse maximum est de 889 mm/s (35,0 po./s). Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 715 mm/s (28,2 po./s). Pour une longueur de
course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 582 mm/s (22,9 po./s).

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

Intensité Intensité crétede | Force créte de Puissance de .
Réfé idage lindai Vitesse max. permanente de E:Irace eP ﬁ[l"s'a;‘t?:: de calage du calage du sortie nominale X?"att'el:jrssoo
clerence guidage lincaire | ¢ (po./s) calage du systéme N \bg ¥ systeme systéme moteur ( igg \lec a)
AO-céte () AO-céte N (1) kW 2.
MPAS-Bxxx1-VO5SSXA 200 (7,9) 0 1,75 521(117) 3,50 1212(272) 0,37 2198-H008-ERSx
MPAS-Bxoxx2-V205xA 1124 (44,3) @ 3,30 462 (104) 6,60 968 (218) 0,62 2198-H008-ERSX

(1) Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 176 mm/s (6,9 po./s). Pour une longueur de course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 143 mm/s (5,6 po./s).

(2)  Pour une longueur de course de 780 mm, la vitesse maximum est de 889 mm/s (35,0 po./s). Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 715 mm/s (28,2 po./s). Pour une lonqueur de
course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 582 mm/s (22,9 po./s).

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation des vérins électriques Série MPAR avec des variateurs

Kinetix 5500

Ces actionneurs nécessitent le kit de conversion du retour 2198-H2DCK (Série B ou ultérieure).

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

Intensité PN N . . X
e | Weseme | g | LIRS | SR | o | omeon” | Kt

A O-ciéte N (Ib) A0-créte N (Ib) kw (240Vca.)
MPAR-ATxxxB 150 1,15 240 (539) 135 300 (67,4) 0,036 2198-H003-ERSx
MPAR-ATxxxE 500 2,16 280 (62,9) 248 350(78,7) 0,140 2198-H008-ERSx
MPAR-A2xxxC 250 242 420 (94,4) 2,72 525(118) 0,105 2198-H008-ERSx
MPAR-A2xxxF 640 4,54 640 (144) 54 800 (180) 0,410 2198-H015-ERSx
MPAR-A3xxxE 500 10,33 2000 (450) 12,34 2500 (562) 1,00 2198-H025-ERSx
MPAR-A3xxxH 1000 12,20 1300 (292) 16,40 1625 (365) 1,30 2198-H040-ERSx

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

Intensité s . . . .
e | W pemaneece | CEPIRR | S | Cncivmene | o | Kt

A O-créte N (Ib) A0-créte N (Ib) kW (480Vc.a.)
MPAR-B1xxxB 150 1,15 240 (53,9) 1,35 300 (67,4) 0,036 2198-H003-ERSx
MPAR-BTxxxE 500 1,49 280 (62,9) 171 350(78,7) 0,140 2198-H003-ERSx
MPAR-B2xxC 250 1,67 420 (94,4) 1,90 525(118) 0,105 2198-H003-ERSx
MPAR-B2xxF 640 3,29 640 (144) 3,93 800 (180) 0,410 2198-H008-ERSx
MPAR-B3xxxE 500 516 2000 (450) 6,17 2500 (562) 1,00 2198-H015-ERSx
MPAR-B3xxxH 1000 6,13 1300 (292) 6,79 1625 (365) 1,30 2198-H015-ERSx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAI avec des variateurs Kinetix 5500

Ces actionneurs nécessitent le kit de conversion du retour 2198-H2DCK (Série B ou ultérieure).

Caractéristiques d'utilisation pour vérins a vis a billes et variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

- Force permanente de calage du | |ptansite cratede | Force créte de Puissance de .
Référence vérin | Vitesse max. LTi:f;tZ%eJTi?sgt: systeme calage du calage du sortie nominale x?r?eiti:l:srssoo
dlectrique s pofs) | o N (1o systéme systeme moteur (240Vca)
25°C 40°C AO-créte N (Ib) kW o
MPAI-A2076CV1 1,80 890 (200) 706 (159) 4,50 0,22
MPAI-A2150CV3 305(12) 1446 (325) 2198-H008-ERSx
_ 247 1446 (325) 1147 (258) 6,20 0,25
MPAI-A2300CV3
MPAI-A3076CM1 305(12) 1624 (365) 1290 (290) 4448 (1000)
2,68 8,90 0,27 2198-H008-ERSx
MPAI-A3076EM1 610 (24) 814(183) 645 (145) 2570 (578)
MPAI-A3150CM3
_1279(1)
MPAI-A3300CM3 4003 (900) 3176 (714) 8,40 4448 (1000)
MPAI-A3450CM3 188 (7,3)
5,61 0,39 2198-H015-ERSx
MPAI-A3T50EM3
——1559(22)
MPAI-A3300EM3 2002 (450) 1588 (357) 14,14 4003 (900)
MPAI-A3450EM3 376(15)
MPAI-A4150CM3
_1279(1)
MPAI-A4300CM3 7784 (1750) 6179 (1389) 17,07 8896 (2000)
MPAI-A4450CM3 245(9,5)
10,89 0,43 2198-H025-ERSx
MPAI-A4150EM3
——1559(22)
MPAI-A4300EM3 3892 (875) 3092 (695) 27,44 7784 (1750)
MPAI-A4450EM3 491(19)
MPAI-A5xxCM3 200 (7,8) 13123 (2950) 10415 (2341) 16,70 13345 (3000)
13,25 0,55 2198-H040-ERSx
MPAI-ASxxxEM3 400 (15,6) 6562 (1475) 5208 (1171) 33,40 13122 (2950)

Caractéristiq

ues d'utilisation pour vérins a vis a rouleaux et variateurs Kinetix 5500 (classe 200 V)

Force permanente de calage du

s | Intensité crétede | Force créte de Puissance de . s
Référence vérin | Vitesse max. :ineti:;tip;l:?z:s:‘t: systeme calage du calage du sortie nominale \Slg:)lgteurs Kinetix
électrique mm/s (po.fs) | 4o (rétg y N ib) systéme systéme moteur (240Vca.)
259 40°C A0-créte N (Ib) kw o
MPAI-A3076RM1 305(12) 1557 (350) 1237 (278) 4862 (1093)
2,87 890 0,27 2198-H008-ERSx
MPAI-A30765M1 610 (24) 778 (175) 618 (139) 2431 (547)
MPAI-A3150RM3
_ 279 (M)
MPAI-A3300RM3 3781(850) 3003 (675) 7562 (1700)
MPAI-A3450RM3 176 (6,9)
5061 14,14 0,39 2198-H015-ERSx
MPAI-A31505M3
—1559(22)
MPAI-A3300SM3 1891 (425) 1499 (337) 3781(850)
MPAI-A34505M3 353 (14)
MPAI-A4150RM3
_ 79 (M)
MPAI-A4300RM3 7340 (1650) 5827 (1310) 14679 (3300)
MPAI-A4450RM3 196 (7,6)
10,89 27 44 043 2198-H025-ERSx
MPAI-A41505M3
—1559(22)
MPAI-A4300SM3 3670 (825) 2914 (655) 7340 (1650)
MPAI-A44505M3 393 (15)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 5500

Caractéristiques d'utilisation pour vérins a vis a billes et variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

Force permanente de calage du

Intensité permanente 12 Intensité créte | Force créte de Puissance de
Référence vérin | Vitessemax. | 4~ epdu Gystéme systeme de calage du calage du sortie nominale | Variateurs Kinetix 5500
électrique mm/s (po./s) A< Ateg y N (1b) systéme systéme moteur (480Vc.a.)
¢ 25 0 A0-céte N (b) kw
MPAI-B2076(V1 0,90 890 (200) 706 (159) 2,30 0,22
MPAI-B2150CV3 305(12) 1446 (325) 2198-H003-ERSx
—_—— 1,29 1446 (325) 1147 (258) 3,25 0,25
MPAI-B2300CV3
MPAI-B3076(M1 305(12) 1624 (365) 1290 (290) 4448 (1000)
1,35 4,57 0,27 2198-H008-ERSx
MPAI-B3076EM1 610 (24) 814(183) 645 (145) 2570 (578)
MPAI-B3150CM3
— 279(N)
MPAI-B3300CM3 4003 (900) 3176/ (714) 4,30 4448 (1000) 2198-H008-ERSx
MPAI-B3450CM3 188(73)
2,81 039
MPAI-B3150EM3
—1559(22)
MPAI-B3300EM3 2002 (450) 1588 (357) 7,07 4003 (900) 2198-H008-ERSx
MPAI-B3450EM3 376 (15)
MPAI-B4150CM3
_279(N)
MPAI-B4300CM3 7784 (1750) 6179 (1389) 8,08 8896 (2000) 2198-HO15-ERSx
MPAI-B4450CM3 24509,
5061 043
MPAI-B4150EM3
—1559(22)
MPAI-B4300EM3 3892 (875) 3092 (695) 14,14 7784 (1750) 2198-H015-ERSx
MPAI-B4450EM3 491(19)
MPAI-BSxxxCM3 200(7,8) 13123 (2950) 10415 (2341) 848 13 345 (3000)
6,62 0,55 2198-HOT5-ERSx
MPAI-B5xxxEM3 400 (15,6) 6562 (1475) 5208 (1171) 16,70 13122 (2950)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation pour vérins a vis a rouleaux et variateurs Kinetix 5500 (classe 400 V)

Force permanente de calage du

Intensité créte

Puissance de

- | Force créte de N
Référence vérin Vitesse max. IdT?alls ;;?;JT;;:;::: sy':t(elrge gaelage du calage du :I%rrgfnal e Variateurs Kinetix 5500
électrique mm/s (po./s) A O-créte systeme systeme moteur (480Vca.)
25 40° A0-créte N (1) KW
MPAI-B3076RM1 305(12) 1557 (350) 1237 (278) 4862 (1093)
1,45 457 0,27 2198-H008-ERSY
MPAI-B30765M1 610 (24) 778 (175) 618 (139) 2431 (547)
MPAI-B3150RM3
—_—1279(1)
MPAI-B3300RM3 3781(850) 3003 (675) 7562 (1700)
MPAI-B3450RM3 176 (6,9)
2,81 707 0,39 2198-H008-ERSx
MPAI-B31505M3
—1559(22)
MPAI-B3300SM3 1891 (425) 1499 (337) 3781(850)
MPAI-B34505M3 353(14)
MPAI-B4150RM3
—_—1279(17)
MPAI-B4300RM3 7340 (1650) 5827 (1310) 14679 (3300)
MPAI-B4450RM3 196 (7,6)
561 14,14 043 2198-H015-ERSx
MPAI-B41505M3
——1559(22)
MPAI-B4300SM3 3670 (825) 2914 (655) 7340 (1650)
MPAI-B4450SM3 393 (15)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs modulaires
Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Ces servovariateurs multi-axes a vitesse de sécurité permettent
d'augmenter la productivité et protégent le personnel grace a leurs
fonctions de sécurité intégrées. Une conception et des fonctions de
commande modulaires apportent une grande facilité de maintenance et
une souplesse accrue car le variateur est capable de passer tres
facilement d'un arrét sécurisé du couple a sa vitesse de sécurité.

Les servovariateurs Kinetix® 6500 offrent des possibilités de commande
de mouvement intégrée en réseau EtherNet/IP™ grace aux technologies
CIP Motion™ et CIP Sync™ de 'ODVA reposant sur le protocole CIP™
(Common Industrial Protocol).

Les servovariateurs Kinetix 6200 offrent des possibilités de commande de
mouvement intégrée sur interface SERCOS ainsi que la compatibilité avec
les variateurs Kinetix 6000. lls vous permettent ainsi d'évoluer vers des
fonctionnalités élargies au moment et a l'endroit précis ou vous en avez
besoin.

Caractéristiques des servovariateurs Kinetix 6200
et Kinetix 6500

« Conception multi-axes modulaire pour les options de communication et de sécurité
- Commande de mouvement intégrée en réseau EtherNet/IP (modules de commande Kinetix 6500)
- Commande de mouvement intégrée sur interface SERCOS (modules de commande Kinetix 6200)
- Modules de puissance IAM/AM Série 2094

« Homologation TUV Rheinland : PL e, Cat. 4, conformément a la norme 1SO 13849 et SIL CL3 conformément aux
normes CEl 61508, CEI 61800-5-2 et CEI 61062

- Surveillance de la vitesse de sécurité
- Commande d'arrét sécurisé du couple
« Tension dentrée des modules de puissance IAM/AM 324 a 528 V c.a. triphasée (classe d'alimentation 400 V)
- Puissance de sortie permanente 1,8 a 22 kW (onduleur)
- Intensité de sortie permanente 2,8 a 34,6 A eff. (onduleur)

« Logiciel RSLogix 5000° ou application Logix Designer® pour la programmation (logique a relais, texte structuré et
graphes de fonctionnement séquentiel)

« Commande de mouvement intégrée Kinetix avec les automates ControlLogix® ou CompactLogix™

« Signal de retour par codeur absolu haute-résolution, multi-tours et mono-tour ; axes auxiliaires a signal de retour
uniguement

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de variateurs, reportez-vous a Servovariateurs, page 29.
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Kinetix 6200 et Kinetix 6500 Composants des
servovariateurs

Kinetix 6200 et Kinetix 6500 Les systémes servovariateurs modulaires nécessitent les composants suivants :

Un module d'axe avec alimentation intégrée (IAM ou IAM maitre)

Jusqu'a sept modules d'axe (AM)

Jusqu'a huit modules de commande (interface SERCOS ou réseau EtherNet/IP)

Un rail d'alimentation

De un a huit moteurs rotatifs ou linéaires, ou actionneurs linéaires

De un a huit cables d'alimentation et de signal de retour moteur

Des kits de connecteurs extra-plats (nécessaires pour les cables a fils volants)

De deux a neuf cables fibre optique SERCOS (modules de commande Kinetix 6200 uniguement)

Des cables Ethernet pour I'automate Logix 5000™ (modules de commande Kinetix 6500 uniqguement)

Des cables Ethernet pour la programmation de la configuration de la sécurité (modules de commande Kinetix 6200
et Kinetix 6500)

Kinetix 6200 et Kinetix 6500 Les systemes peuvent également comporter un ou plusieurs modules d'alimentation IAM
utilisés comme esclaves (ainsi que les modules d'axe, les rails d'alimentation, les moteurs, les cables et les kits de
connecteurs associés, en fonction des besoins de I'application).

Les composants suivants sont également facultatifs :

Module Kinetix 6000 de résistance de freinage 2094-BSP2, éventuellement associé a une résistance passive
Série 1394 externe en option

Modules cache de logement 2094-PRF

Module de sortie codeur 2198-ABQE

Module d'interface de ligne (LIM) Série 2094

Module de freinage résistif (RBM) Série 2090

Filtres de ligne c.a. 2090-XXLF (nécessaires pour marquage CE)

Pour les impératifs détaillés relatifs au systeme variateur Kinetix 6200 et Kinetix 6500, reportez-vous a la publication
KNX-RMQ03, « Kinetix 6000 and Kinetix 6200/6500 Drive Systems Design Guide ».
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Sélection d'un servovariateur Kinetix 6200 ou

Kinetix 6500

Puissance de sortie permanente
Module variateur Référence variateur -
Convertisseur (A ) Onduleur (A, 0-créte)
2094-BC0T-MP5-M 6kW, 9A 1.8 kW, 4 A
2094-BC01-M01-M 6kW, 9A 39kW,8,6A
Module d'alimentation pour module d'axe
intégré (IAM) 400 V 2094-BC02-M02-M 15kW, 23 A 6,6 kW, 14,6 A
2094-BC04-M03-M 28kW, 42 A 13,5kW,30 A
2094-BC07-M05-M 45kW, 68 A 22kW, 49 A
2094-BMP5-M 1,8 kW, 4 A
2094-BM01-M 39kW, 8,6A
Module d'alimentation pour module d'axe
(AM) 400V 2094-BM02-M — 6,6 kW, 14,6 A
2094-BM03-M 13,5kW, 30 A
2094-BM05-M 22kW, 49 A

Module de commande Kinetix 6200 (SERCOS)

2094-SE02F-M00-50, arrét sécurisé du couple

2094-SE02F-M00-ST, surveillance de la vitesse de sécurité

Module de commande Kinetix 6500
(EtherNet/IP)

2094-EN02D-M01-50, arrét sécurisé du couple

2094-EN02D-M01-S1, surveillance de la vitesse de sécurité

Rail d'alimentation 2094 2094-PRSx Disponible en version pour systemesa 1,2, 3, 4,5, 7 et 8 axes
Module résistance de freinage 2094 2094-BSP2 Module résistance de freinage 200 W, 200/400 V (montage sur rail d'alimentation)
Module cache de logement 2094 2094-PRF 2007400V, couvre les emplacements non utilisés sur le rail d‘alimentation

Pour les spécifications de modules variateur Kinetix 6200 et Kinetix 6500 non incluses dans cette publication, reportez-vous
a la publication KNX-TDQ03, « Kinetix Servo Drives Specifications Technical Data ».
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Compatibilité des composants de variateur Kinetix 6000

Les modules d'alimentation 2094-BCxx-Mxx-M et 2094-BMxx-M présentent la méme structure d'alimentation que les
variateurs 2094-BCxx-Mxx-S et 2094-BMxx-S. Par conséquent, le module résistance de freinage 2094-BSP2, le module cache
logement 2094-PRF et les rails d’alimentation 2094-PRSx sont tous pris en charge par les deux gammes de variateurs.

De plus, les modules d'alimentation AM 2094-BMxx-M avec interface Sercos sont pris en charge sur les rails d'alimentation
avec un module IAM 2094-BCxx-Mxx-S. A linverse, les variateurs AM 2094-BMxx-S sont pris en charge sur les rails
d‘alimentation avec un module d'alimentation IAM 2094-BCxx-Mxx-M avec une interface Sercos.

IMPORTANT Les modules de commande Kinetix 6500 EtherNet/IP (réf. 2094-EN02D-MO01-Sx) sont incompatibles avec
des modules IAM/AM sur un méme rail d'alimentation Série 2094 lorsqu’une interface Sercos est utilisée.

Compatibilité des modules IAM/AM

Module AM K 6000 Modules d'alimentation AM 2094-BMxx-M
odule inetix
Module AN Module de commande | 3004 gey. Module de commande Kinetix 6200 | Module de commande Kinetix 6500
2094-SE02F-M00-Sx 2094-EN02D-M01-Sx
2094-BOox-Mxx-S (SériesBet () | —
Interface Sercos Compatibilité totale Compatibilité totale Non compatible
2094-BCxx-Mr-M 2094-SE02F-M00-Sx
(module d'alimentation IAM) Réseau EtherNet/IP
2094-ENO2D-MO1-Sx Non compatible Non compatible Compatibilité totale

Pour plus d'informations sur les modules IAM et AM Kinetix 6000 IAM et AM, références 2094-xCxx-Mxx-S et 2094-xMxx-S,
consultez Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000 a la page 121.
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Configurations matérielles types

Les configurations matérielles suivantes illustrent I'utilisation des servovariateurs, des moteurs, des actionneurs et des
accessoires de commande d'axe existants pour les systémes variateur modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500.

Systéme variateur modulaire (avec module LIM)

Alimentation Filtre de ligne c.a. 2090-XXLF-xxxx
triphasée (requis pour CE)
/
E o Systéme servovariateur multi-axe Kinetix 6200 ou Kinetix 6500
af b
| b .
7 7 7 7
= 2 1 | | 1 1 Module résistance
1 1 1 1 1 de freinage 2094-BSP2
1 1 1 1 1 /_ (composant en option)
Alimentation de commande . . - - 5 5
115/230V . . 0 . °
= ol Module d'alimentation IMA s [
@ 2094-BOux-Mxx-M
avec module de (oryn‘mande : : : : : Module cache de
o Série 2094
47 logement
— 2094-PRF
I I - (requis pour remplir les
logements inutilisés)
P T Rail d'alimentation
2094-PRSX - - - - -
- [ ] = } } }
Module d'interface de ligne
2094-xLaxS H ; ; ] , )
. Modules d'alimentation
composant en option = B o - \
(comp pr) S Connexions d'E/S : ) : ) : J : pi : AM 2094-BMxx-M (5) avec modules
T T 1 1 | de commande Série 2094 (5)
Vers les détecteurs dentrée Kits de connexion extra—plgts 2Q90-K6(K—DXXM |
et la chaine de texte de commande pour /S, sécurité, :
retour moteur et retour auxiliaire :
(ables de retour moteur | | | | | o )
Série 2090 | | \ \ \ (ables d'alimentation moteur
Y R Y R Ser\e2090J

Moteurs rotatifs MP-Series
(moteurs MPL-Bxxxx illustrés)

' Guidages linéaires intégrés MP-Series™
H = . (vis a billes MPAS-B9ex llustrée)

Moteurs linéaires LDC-Series™
(moteur linéaire LDC-Coxoxxx illustré)

Actionneurs linéaires LDAT-Series
(actionneurs linéaires LDAT-Sxxxxxx-xBx uniquement)

o Vérins électriques a usage intensif MP-Series
(vérins électriques MPAI-Bxxx illustrés)

EI] @I] Vérins électriques MP-Series

(vérin électrique MPAR-Byxxx illustré)
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Systéme variateur modulaire (sans module LIM)

Tension d'alimentation triphasée

et la chaine de texte de commande

Dispositif I I I
sectionneur
de ligne
Fusible
dentrée
Alimentation de commande
monophasée
(ontacteur
magnétique
Filtre de ligne c.a. 2090-XXLF-xux Systéme servovariateur multi-axes Kinetix 6200 ou Kinetix 6500
(requis pour CE)
( t ’ 4 ’ ’
E ke ! ! ! ! ! Module résistance
| = od ! ! ! ! ! de freinage 2094-BSP2
e P ! ! ! ! ! (composant en option)
& = L] i [ ° L] ) [ i L] ) [ °
=) — ul
Module dalimentation IMA o o o Module cache de
2094-BCor-Mue-M - f . logement
avec module de commande : : : : : : : 2094-PRE
Série 2094 2 lll_Z. | (requis pour remplir les
logements inutilisés)
- — | —
2094-PRSX
Rail d'alimentation Jis M- I s bl ln o
Connexions d'E/S
Vers les détecteurs d'entrée \ Modules dalimentation

AM 2094-BMxx-M (5) avec modules
de commande Série 2094 (5)

)

Y
I

Ve
A

|

T

|

|

Kits de connexion extra-plats 2090-K6CK-DxxM !
pour E/S, sécurité, :
|

|

(ables de retour moteur retour moteur et retour auxiliaire X i )
Série 2090 \ | (ables d'alimentation moteur
b ) ) ) , Série 2090 J
Moteurs rotatifs MP-Series ! Cuidaes néaies narés MP-Ser
(moteurs MPL-Bxoex llustrés) uidages linéaires intégrés MP-Series
H b’ (vis a billes MPAS-BOxxx illustrée)
U [
Moteurs linéaires LDC-Series
(moteur linéaire LDC-Cooooorx illustré)
Actionneurs linéaires LDAT-Series S S o -
(actionneurs linéaires LDAT-Sxxxxxx-xBx uniquement) ° © o o & |2

Vérins électriques a usage intensif MP-Series
(vérins électriques MPAI-Bxxxx illustrés)

e
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Vérins électriques MP-Series
(vérin électrique MPAR-Bxxxx illustré)
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Dans cette configuration de systeme, le module d'alimentation IAM maitre est connecté au module IAM esclave par
l'intermédiaire du bus c.c. commun. Lorsque vous planifiez la disposition de votre panneau, vous devez calculer la capacité
totale de votre systeme de bus c.c. commun afin de vous assurer que le module d'alimentation IAM maitre est
suffisamment dimensionné pour précharger le systeme complet. Reportez-vous a la publication 2094-UM002,

« Servovariateurs multi-axes modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500 - Manuel utilisateur », pour la réalisation de ce calcul.

IMPORTANT Sila capacité totale du bus de votre systeme dépasse la valeur de précharge nominale du module
d'alimentation IAM maitre, I'afficheur a quatre caracteres du module IAM fait défiler le code de
condition limite d'utilisation du cycle d'alimentation. Si I'alimentation est appliquée, I'affichage fait
défiler une condition de remise sous tension sur défaut de limite.

Pour remédier a cette situation, vous devrez remplacer le module d'alimentation IAM maitre par un

module de capacité supérieure ou réduire la capacité totale du bus en enlevant des modules de
puissance AM.

Systéme variateur modulaire (bus c.c. commun)

Filtre de ligne c.a.

Alimentation 2090-XHCF-xoex
triphasée (requis pour CF)
e =
—4 b
A ™ Systéme servovariateur multi-axe Kinetix 6200 ou Kinetix 6500
Alimentation de commande 115/230V Module résistance
) de freinage 2094-BSP2
/_ (composant en option)
[ ° @ ° @ ° ® ° @ i ® °
Module d'alimentation IMA & | 1 Module cache delogement
| E=d =) Exd ez}
) 2094-B00c-Mor-M = 2094-PRF
| I avec module de commande (requis pour remplir les
Série 2094 : : : ! i ' logements inutilisés)
[ N N I - b
) _
[TTTTT Rail d'alimentation 2094-PRSx o <) S O o ]
R NI IR ININIr IR
Module dinterface de ligne
2094-xLxxS

(composant en option)

Modules d'alimentation AM
Bus commun ¢ 2094-BMxx-M (5) avec modules

de commande Série 2094 (5)

[ ® ® ® ® ® ®
Module d'alimentation f [ [ i Module cache de logement
IMA 2094-BCor-Mx-M 2094-PRF

avec module de . . . . . . (requis pour remplir les logements inutilisés)
commande : * ' b - -
Série 2094 e o)
m
(¢ 0 %0 o ke o

Rail d'alimentation 2094-PRSx

Modules d'alimentation
AM 2094-BMxx-M (5) avec modules

de commande Série 2094 (5)

Les moteurs et autres détails communs a la configurations c.a. triphasée ainsi qu'a celle du bus c.c. commun ne sont pas
représentés.
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Configurations de communication types

Les modules de commande Kinetix 6200 utilisent l'interface Sercos pour la configuration du module Logix 5000 et le réseau
EtherNet/IP pour accéder a I'utilitaire de configuration de la sécurité.

Dans cet exemple, un cable Ethernet est raccordé a chaque module de commande pour la programmation de la
configuration de sécurité. Le raccordement au réseau EtherNet/IP n'est pas nécessaire pendant le fonctionnement. Les

longueurs de cable Sercos entre variateurs et les références correspondantes sont également indiquées dans le cas ou des
modules variateurs Kinetix 6000 et Kinetix 6200 coexistent sur un méme rail d'alimentation.

Communication des variateurs Kinetix 6200 (Sercos)

Réseau de programmation d‘automate Logix 5000

l— Module d'interface Sercos pour Logix 5000

L Y5\
. |4 Automate Logix 5000
(ControlLogix illustré)

Logiciel RSLogix 5000 ou application
Studio 5000 Logix Designer

E | Cableafibre optique Sercos 2090-SCxx-x

Des connexions Ethernet (RJ45) sont requises
uniquement pour programmer la configuration
de sécurité de 2094-SE02F-M00-51

0,2m
(ables Sercos entre variateurs Kinetix 6200

@®
Module d‘alimentation Em i
IAM 2094-BCor-Mux-M |
avec module de . . . . .
commande ' b b : '
2094,SE02F,M00,SX ] Kinetix6200 § |l inetix6200 ¢ ||| Kinetix6200 § || Ficinetix6200 ; || fKinetix8200 § |l (kinetix6200 Hanatix 8000
10 | _
2094-PRSX ‘Mm 0 °c °c kS kS =
Rail d'alimentation . E] . . . @ . . n_©+
(able Ethernet 1585J-M8TBJM-x

Modules d'alimentation AM

2094-BMxx-M (5) avec modules de commande
2094-SE02F-M00-Sx (5)

(onnecteurs Sercos
- Connecteurs Sercos
Kinetix 6200 (vue de dessus)

Kinetix 6000 (vue de dessus)

03m
01m 0.2m (120po) 02m
(5,1 po) (7,1po) (7,1p0)
@ i @ l:;b Il @ ® ° @
|| = I I
Module d‘alimentation Module d'alimentation I:‘
Kinetix 6200 simple largeur EE Kinetix 6200 double largeur
2094-BCox-Mxx-M H 2094-BCxr-Mxx-M H H H
avec module de commande L || — avec module de commande —— F— | [
2094-SE02F-M00-Sx = ry 2094-SE02F-M00-Sx — 2 2 r
)0l | LT L
(¢ T e@ (@)l e e
. ‘ .f . AL -

bt

Modules AM 2094-BMxx-5

Module d'alimentation AM double largeur 2094-BMxx-M
avec module de commande 2094-SE02F-M00-Sx

Modules d'alimentation AM 2094-BMxx-M
avec modules de commande
2094-SE02F-M00-Sx

Module d'alimentation AM simple largeur 2094-BMxx-M avec module de commande
2094-SE02F-MO0-Sx
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Les modules de commande Kinetix 6500 prennent en charge toute topologie Ethernet, y compris linéaire, en anneau et en
étoile, en utilisant des automates ControlLogix, GuardLogix® ou CompactLogix. Ces exemples présentent les automates

(PAC) Compactlogix 5570 avec une prise en charge de commande de mouvement intégrée et de la sécurité intégrée sur le
réseau EtherNet/IP. D'autres automates Allen-Bradley® sont également compatibles avec les servovariateurs Kinetix 6500.

Pour plus d'informations sur les modules de communication ControlLogix 1756-EN2T, 1756-EN2TR et 1756-EN3TR,
consultez la publication 1756-TD003, « ControlLogix Communication Modules Specifications Technical Data ».

IMPORTANT Le cable Ethernet blindé, référence 1585J-M8CBJM-x, est disponible en longueurs jusqu'a 78 m

(256 pieds). Néanmoins, la longueur totale de cable Ethernet reliant les variateurs entre eux, le variateur a
I'automate ou le variateur au switch ne doit pas excéder 100 m.

Dans cet exemple, tous les dispositifs sont connectés dans une topologie linéaire. Le module de commande Kinetix 6500
possede la connectivité double port ; cependant, sil'un des dispositifs est déconnecté, tous les dispositifs en aval de celui-

ci perdent la communication. Les dispositifs qui ne possédent pas de double ports doivent inclure un module 1783-ETAP
ou étre raccordés en bout de ligne.

Communication linéaire pour Kinetix 6500 (réseau EtherNet/IP)

Réseau de programmation pour automate ControlLogix

Module EtherNet/IP 1756-ENXT —
[&) ' &)
= =N Automate Logix 5000 - ) -
1 - (ContolLogix llustré) Logiciel R.SLoglx SOOQ ou apph(at\on
\ Studio 5000 Logix Designer
==t
T , . . . o
= Systéme servovariateur modulaire multi-axes Kinetix 6500
J l:;‘ A o B A ;) A B A B A B
Module daxe intégré f [] = m i ZE
- - -
Module de sortie codeur  |[& 2094-8Coc oM . . . . . .
2198-ABQE avecmodule de ||| [ H H H H H H
! commande
2094-EN02D-MO1-Sx : : Kinetix6500 j ||| inetix6500 j || inetix6500 j ||| winetix6500 j ||| winetix6500 j |{ | Kinetix6500
TEEE
yimiIgiInInip [0 v
(able Ethernet (blindé)
1585J-M8CBIM-x
, e (able Ethernetde 0,3 m
R Ca.m,er.as ‘ i 1585J-M8CBIM-0OM3 Modules d'axe 2094-BMxx-M (5)
4 balayage linaite : ‘ pour connexions inter-variateurs. avec modules de commande
//I \ //[ v

2094-EN02D-M01-5x (5)

Terminal d'affichage
PanelView™ Plus

Adaptateur EtherNet/IP
POINT1/0™ 1734-AENT

Variateurs PowerFlex® 755
avec module EtherNet/IP double
port en option
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Dans cet exemple, les dispositifs sont raccordés selon une topologie en anneau. Si un dispositif de I'anneau est déconnecté,
les autres dispositifs continuent de communiquer. Pour que la topologie en anneau fonctionne correctement, un
superviseur d'anneau de niveau dispositif (DLR) est nécessaire (par exemple, module Série 1783 ETAP). DLR est une norme
ODVA.

Les dispositifs sans doubles ports doivent inclurent, par exemple, le module 1783-ETAP.

Communication en anneau pour Kinetix 6500 (réseau EtherNet/IP)

Réseau de programmation pour automate ControlLogix

Module EtherNet/IP 1756-ENXTR

Automate Logix 5000 Logiciel RSLogix 5000 ou application
(ControlLogix illustré) Studio 5000 Logix Designer

Variateur PowerFlex 755

Adaptateur EtherNet/IP POINT 1/0 g 188 avec module EtherNet/IP |zl
1734-AENT O double port en option {5
Module de sortie codeur @ "=
2198-ABQE
f%\ | Systéme servovariateur modulaire multi-axes Kinetix 6500

Module d'axe intégré
2094-BOor-Mxx-M

avec module de commande
2094-EN02D-M01-Sx

d 0 il -

a balayage linéaire @] @] @ E]
e / N . . . o li . . =
/I /, (able Ethernet (blindé)

1585J-M8CBIM-x

(able Ethernetde 0,3 m
1585)-M8(BIM-0M3 Modules d'axe 2094-BMxx-M (5)
pour connexions inter-variateurs. avec modules de commande

2094-ENO2D-MO1-5x (5)
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Dans cet exemple, tous les dispositifs sont connectés en utilisant une topologie en étoile. Chaque dispositif est connecté
directement au switch.

Les modules de commande Kinetix 6500 possédant des doubles ports, la topologie linéaire est maintenue entre les
variateurs, mais les modules rail d'alimentation 2094 et les autres dispositifs fonctionnent de fagcon indépendante. La perte
de communication d'un dispositif n'a pas d'incidence sur le fonctionnement des autres dispositifs.

Communication en étoile pour Kinetix 6500 (réseau EtherNet/IP)

Réseau de programmation pour automate ControlLogix

Module EtherNet/IP 1756-ENxT

© wo—== | | _ 3 | Automate Logix 5000
—1® _'Hli - (ControlLogix illustré) Logiciel RSLogix 5000 ou application
=i Studio 5000 Logix Designer
=P"E=
Systéme servovariateur modulaire multi-axes Kinetix 6500

(éble Ethernet (blindé)
1585J-M8CBIM-x

Module d'axe intégré
2094-BOux-Mxx-M

avec module de commande
2094-EN02D-MO01-Sx

Module de sortie codeur

TN

Modules d'axe 2094-BMxx-M (5)
(améras | avec modules de commande
s e (able Ethernet de 0,3 m
| | ' 2094-EN02D-MO1-5x (5
a balayage linaire i = 1585 MSCBIOM3 (5)
//] \ //[ \ pour connexions inter-variateurs. Terminal d'affichage
PanelView Plus

F1] Adaptateur EtherNet/IP
| POINTI/0
Switch J Variateurs PowerFlex 755 | 221z EEEyv
Stratix® 5700 3 avecmodu\e EtherNet/IP double ii =
1783-BMS port en option E

Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018 109



Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Caractéristiques d'utilisation des produits de
mouvement rotatif

Les familles de moteurs rotatifs suivantes sont compatibles avec les servovariateurs Kinetix 6200 et Kinetix 6500.

Famille de moteurs rotatifs Page
Moteurs MP-Series a faible inertie (Série MPL) 110
Moteurs MP-Series a inertie moyenne (Série MPM) 112
Moteurs MP-Series qualité alimentaire (Série MPF) 13
Moteurs MP-Series acier inox (Série MPS) 113

Pour choisir les différentes combinaisons de systéme variateur Kinetix 6200 et Kinetix 6500, les références de cable et les
courbes de couple/vitesse correspondantes, reportez-vous a la publication KNX-RMOO3 « Kinetix 6000 and Kinetix 6200/
6500 Drive Systems Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons de systeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,

visitez le site : https://motionanalyzer.rockwellautomation.com.

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série MPL
avec des variateurs Kinetix 6200/6500

. Intensité Couple permanent PR R Puissance Variateurs
Référence Xg;nsisneal o Vitessemax. | permanente de de calage du Ic';::;:'g;(:e:fé?:e E:gm:;[le:e;:s me nominale du Kinetix 6200/
moteur /i tr/min calage du systéme | systéme A O-crét ¥ N (sllb— ) ¥ moteur Kinetix 6500
f/min A 0-créte Nm (Ib-po.) ete po. kW classe 400V
MPL-B1510V 8000 8000 095 0,26(23) 3,10 0,77 (6,8) 0,16 2094-BMP5-M
MPL-B1520U 7000 7000 1,80 0,49 (43) 6,10 1,58 (139) 027 2094-BMP5-M
MPL-B1530U 7000 7000 20 0,90 (8,0) 7,20 282(249) 039 2094-BMP5-M
MPL-B210V 8000 8000 1,75 0,55 (49) 580 1,52(13,4) 037 2094-BMP5-M
990 4,12 (36,4) 2094-BMP5-M
MPL-B220T 6000 6000 3,30 1,61(142) 0,62
13 4,74 (41,9) 2094-BM01-M
990 7,24(64,0) 2094-BMP5-M
MPL-B230P 5000 5000 2,60 2,10(18,0) 0,86
13 8,20(73,0) 2094-BM01-M
MPL-B310P 5000 5000 24 1,6(14,1) 7,10 36(32) 0,77 2094-BMP5-M
4,0 2,7(239) 9,90 59(522) 2094-BMP5-M
MPL-B320P 5000 5000 15
45 3,10(27) 14,0 8,2(72,5) 2094-BM01-M
4,0 2,7(239) 9,90 6,8(60,2) 2094-BMP5-M
MPL-B330P 5000 5000 18
6,1 418(37) 19,0 11,1(98) 2094-BM01-M
216 13,1(116) 2094-8M01-M
MPL-B420P 5000 5000 63 4,74 (42) 19
20 13,5(119) 2094-BM02-M
8,6 6,2 (549) 216 139(123) 2094-BM01-M
MPL-B430P 5000 5000 2,2
9,2 6,55 (58) 320 19,8 (175) 2094-BM02-M
4,0 49(433) 9,90 11,0(973) 2094-BMP5-M
MPL-B4530F 3000 3000 2
6,7 8,36 (74) 21,0 20,3 (180) 2094-BM01-M
8,6 7,1(62,8) 216 15,1(133) 2094-BM01-M
MPL-B4530K 4000 4000 26
99 8,25(73) 31,0 203(179) 2094-BM02-M
8,60 9,5 (84,1) 216 209 (185) 2094-BM01-M
MPL-B4540F 3000 3000 26
9,1 10,20 (90) 29,0 27,1(240) 2094-BM02-M
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série MPL

avec des variateurs Kinetix 6200/6500 (suite)

. Intensité Couple permanent PR R Puissance Variateurs
Référence Xg;nsisneal o Vitessemax. | permanente de de calage du Ic';::;:'g;(:e:fé?:e E:I‘:‘I’I:;Le:es‘:s me nominale du Kinetix 6200/
moteur /i tr/min calage du systéme | systéme A O-crét ¥ N (sllb— ) ¥ moteur Kinetix 6500
f/min A 0-créte Nm (Ib-po) ete po. kW dlasse 400V
8,6 10,5(92,9) 216 22,7(201) 2094-BM01-M
MPL-B4560F 3000 3000 32
118 14,0 (124) 36,0 34,4 (304) 2094-BM02-M
8,6 79(699) 216 16,6 (147) 2094-BM01-M
MPL-B520K 3500 4000 35
11,5 10,7 (95) 330 23,2(205) 2094-BM02-M
8,6 15,8(139) 216 37,9(335) 2094-BM01-M
MPL-B540D 2000 2000 34
10,5 19,4(172) 230 41,0 (362) 2094-BM02-M
MPL-B540K 4000 4000 204 194 (171) 60,0 48,6 (430) 54 2094-BM03-M
MPL-BS60F 3000 3000 206 26,8 (237) 68,0 67,8 (600) 55 2094-BM03-M
750 74,6 (660) 2094-BM03-M
MPL-B580F 3000 3000 26,0 34,0(300) 71
94,0 87,0(770) 2094-BM05-M
30,0 31,7(280) 750 67,0 (592) 2094-BM03-M
MPL-B580) 3800 3800 79
320 34,0 (301) 94,0 81,0(716) 2094-BM05-M
30,0 34,4(304) 2094-BM03-M
MPL-B640F 2000 3000 65,0 72,3 (640) 6,1
320 36,7 (325) 2094-BM05-M
MPL-B660F 2000 3000 385 48,0 (425) 96,0 101 (895) 6,1 2094-BM05-M
30,0 55,4 (490) 750 125(1109) 2094-BM03-M
MPL-B680D 2000 2000 93
340 62,8 (556) 94,0 154 (1365) 2094-BM05-M
MPL-B68OF 2000 3000 479 60,0 (531) 96,0 108 (960) 75 2094-BM05-M
MPL-B680H 2000 3500 489 58,0 (513) 97,8 107 (947) 75 2094-BM05-M
MPL-B860D 2000 2000 473 83,0(735) 95,5 152 (1350) 125 2094-BM05-M
MPL-B380C 1500 1500 47,5 110 (973) 97,5 203 (1800) 126 2094-BM05-M
MPL-B880D 2000 2000 489 79,9 (706) 96,0 147 (1300) 126 2094-BM05-M
MPL-BI60B 1200 1200 42,5 130 (1150) 94,0 231(2050) 12,7 2094-BM05-M
MPL-B980B 1000 1000 40,0 162 (1440) 94,0 278 (2460) 152 2094-BM05-M

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018

m



Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPM avec des variateurs
Kinetix 6200/6500

Vitesse de Vitesse ) Intensité Couple permanent | Intensitécréte | Couple créte Puissance Variateurs
Référence base nominale Vitesse max. | permanente dg de cglage du de cylage du | de cgllage du | nominale du K!net!x 6200/
moteur to/min tw/inin tr/min calagg dusysteme | systéme systen:ne systeme moteur Kinetix 6500
AO-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kW classe 400V

MPM-B1151F 3000 4000 5000 21 23(203) 99 6,6 (584) 0,75 2094-BMP5-M
MPM-B1151T 6000 5000 7000 5,62 23(203) 20,5 58(513) 0,90 2094-BM01-M
MPM-B1152C 1500 2500 3000 3,61 50(442) 124 13,5(119) 1,20 2094-BM02-M
MPM-B1152F 3000 4000 5200 6,17 50(442) 21,1 13,3(118) 1,40 2094-BM01-M
MPM-B1152T 6000 4000 7000 11,02 50(442) 36,5 13,1(116) 1,40 2094-BM02-M
MPM-B1153E 2250 3000 3500 6,21 6,5(57,5) 216 19,7 (174) 1,40 2094-BM01-M
MPM-B1153F 3000 4000 5500 9,20 6,4 (56,0) 320 19,7 (174) 1,40 2094-BM02-M
MPM-B1153T | 6000 4000 7000 15,95 6,4(56,6) 450 14,5(128) 145 2094-BM03-M
MPM-B1302F 3000 4000 4500 8,57 6,6 (584) 25 13,0(115) 1,65 2094-BM01-M
MPM-B1302M | 4500 4000 6000 12,57 6,6 (58,4) 324 13,3(118) 1,65 2094-BM02-M
MPM-B1302T 6000 4000 7000 16,83 6,7 (59,3) 834 13,3(118) 1,65 2094-BM03-M
MPM-B1304C 1500 1870 2750 7,00 10,3(91,1) 215 264 (233) 2,00 2094-BM01-M
MPM-B1304E 2250 3500 4000 10,75 10,2(90,3) 34,2 27,1(240) 2,20 2094-BM02-M
MPM-B1304M | 4500 3500 6000 19,02 10,4(92,0) 60,6 27,1(240) 2,20 2094-BM03-M
MPM-B1651C 1500 3000 3500 10,21 11,4(101) 29,2 23,2(205) 2,50 2094-BM02-M
MPM-B1651F 3000 3000 5000 17,75 11,4 (101) 509 23,2(205) 2,50 2094-BM03-M
MPM-B165TM | 4500 3000 5000 22,46 11,3 (100) 56,8 21,4 (189) 250 2094-BM03-M
MPM-B1652C 1500 2500 2500 11,51 16,4 (145) 336 40,2 (356) 3,80 2094-BM02-M
MPM-B1652E | 2250 3500 3500 20,94 21,1(187) 60,5 48,0 (425) 430 2094-BM03-M
MPM-B1652F 3000 3500 4500 28,74 21,1(187) 84,1 43,0 (424) 4,30 2094-BM05-M
MPM-B1653C | 1500 2000 2500 20,05 26,7 (236) 59,2 67,7 (599) 4,60 2094-BM03-M
MPM-B1653E 2250 3000 3500 27,00 26,8(237) 729 62,0 (549) 510 2094-BM03-M
MPM-B1653F | 3000 3000 4000 34,94 31,0(274) 94,3 56,0 (495) 510 2094-BM05-M
MPM-B2152C 1500 2000 2500 27,40 36,7 (325) 554 72,2(639) 5,60 2094-BM03-M
MPM-B2152F 3000 2500 4500 43,54 34,1(302) 978 72,3 (495) 5,90 2094-BM05-M
MPM-B2152M | 4500 2500 5000 44,58 34,1(302) 76,3 52,9 (468) 590 2094-BM05-M
MPM-B2153B 1250 1750 2000 24,06 48,0 (425) 60,0 101 (894) 6,80 2094-BM03-M
MPM-B2153E 2250 2000 3000 39,63 47,9 (424) 978 101 (894) 7,20 2094-BM05-M
MPM-B2153F 3000 2000 3800 43,86 45,6 (403) 97,8 99,0 (875) 7,20 2094-BM05-M
MPM-B2154B 1250 1750 2000 35,46 62,7 (555) 97,8 154 (1362) 6,90 2094-BM05-M
MPM-B2154E 2250 2000 3000 43,68 55,9 (495) 978 112 (990) 7,50 2094-BM05-M
MPM-B2154F 3000 2000 3300 44,40 56,2 (497) 83,6 88,0(778) 7,50 2094-BM05-M

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPF avec des variateurs

Kinetix 6200/6500
Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité crétede | Couple crétede | Puissance Variateurs
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominale du Kinetix 6200/
moteur /i tr/min calage du systéme systéme systeme systeme moteur Kinetix 6500
f/min AQ-créte Nm (lo-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kW classe 400V
MPF-B310P 5000 5000 2,30 1,60 (14) 7,0 36(32) 0,77 2094-BMP5-M
40 2,90 (25,6) 9,90 6,0 (53,1) 2094-BMP5-M
MPF-B320P 5000 5000 15 —_—
4,24 3,10(27) 14,0 7,8(69) 2094-BM01-M
40 2,90 (25,6) 9,90 6,5(57,5) 2094-BMP5-M
MPF-B330P 5000 5000 16
5,70 4,18 (37) 19,0 11,1(98) 2094-BM01-M
8,60 6,20 (54,9) 215 139(123) 2094-BM01-M
MPF-B430P 5000 5000 20
9,20 6,55 (58) 320 19,8 (175) 2094-BM02-M
8,60 7,10(62,8) 215 15,1(133) 2094-BM01-M
MPF-B4530K 4000 4000 24
9,90 8,25(73) 31,0 203 (179) 2094-BM02-M
8,60 9,50 (84,1) 215 20,9 (185) 2094-BM01-M
MPF-B4540F 3000 3000 25
9,10 10,20 (90) 29,0 27,1(240) 2094-BM02-M
MPF-B540K 4000 4000 20,5 19,4 (171) 60,0 48,6 (430) 4] 2094-BM03-M

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série MPS avec des variateurs

Kinetix 6200/6500
Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité créte de | Couple créte de Puissance Variateurs
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominale du Kinetix 6200/
moteur /i tr/min calage du systéme | systéme systeme systéeme moteur Kinetix 6500
f/min AO-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kw classe 400V
40 3,0(26,5) 9,90 6,6 (58,4) 2094-BMP5-M
MPS-B330P 5000 5000 13 —
49 3632 19,0 11,0(97,2) 2094-BM01-M
215 22,8(202) 2094-BM01-M
MPS-B4540F 3000 3000 7] 8,1(72) 14 —_—
26,0 27,1(240) 2094-BM02-M
MPS-BS60F 3000 3000 17,0 21,5(190) 68,0 67,8 (600) 35 2094-BM03-M

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Caractéristiques d'utilisation des produits de
commande de mouvement linéaire

Les familles de produits de commande de mouvement linéaire suivantes sont compatibles avec les servovariateurs
Kinetix 6200 et Kinetix 6500.

Famille de produits de mouvement linéaire Page
Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Series 114
Guidages linéaires intégrés MP-Series (Série MPAS) 118
Vérins électriques MP-Series (Série MPAR) 118
Vérins électriques MP-Series a usage intensif (Série MPAI) 118
Moteurs linéaires LDC-Series a noyau ferrique 120

Pour choisir les différentes combinaisons de systéme variateur Kinetix 6200 et Kinetix 6500, les références de cable et les
courbes de force/vitesse correspondantes, reportez-vous a la publication KNX-RMQ03 « Kinetix 6000 and Kinetix 6200/6500
Drive Systems Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons de systéme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,
visitez le site : https://motionanalyzer.rockwellautomation.com.

Caractéristiques d'utilisation des produits LDAT-Series avec des variateurs
Kinetix 6200/6500

Caractéristiques d'utilisation (taille 30) avec des variateurs Kinetix 6200/6500

. - Intensité créte | Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale V.arlat.eurs
A s 460V c.a. de calage du systéeme calage du systéme | b 460V c.a. Kinetix 6200/6500
actionneur linéaire s A O-rte N (b) systeme systeme KW classe 400V
m AO-ciéte N (Ib)
LDAT-5031010-DBx 24 0,20
LDAT-5031020-DBx 3,1 025
48 81(18) 122 168 (38) 2094-8M01-M
LDAT-5031030-DBx 35 0,29
LDAT-5031040-DBx 38 031
LDAT-5032010-DBx 31 0,40
LDAT-5032020-DBx 41 0,52
74 243
LDAT-5032030-DBx 4,7 0,59
LDAT-5032040-DBx 50 0,63
126 (28) 336 (76) 2094-8M01-M
LDAT-5032010-EBx 31 0,40
LDAT-5032020-EBx 41 0,52
37 122
L DAT-5032030-EBx 4,7 0,59
LDAT-5032040-EBx 50 0,63
LDAT-5033010-DBx 35 0,67
LDAT-5033020-DBx 47 0,88
1 36,5 2094-BM02-M
LDAT-5033030-DBx
50 095
LDAT-5033040-DBx
190 (43) 504(113)
LDAT-5033010-EBx 35 0,67
LDAT-5033020-EBx 47 0,87
37 122 2094-BM01-M
L DAT-5033030-EBx
50 091
LDAT-5033040-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Caractéristiques d'utilisation (taille 50) avec des variateurs Kinetix 6200/6500

. " Intensité créte | Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgrlat.eurs
- A 460V c.a. de calage du systéme calage du systéme N N 460V c.a. Kinetix 6200/6500
actionneur linéaire s AO-céte N (b) systeme systeme KW classe 400V
AQ-créte N (Ib)
LDAT-5051010-DBx 28 034
LDAT-5051020-DBx 37 043
LDAT-5051030-DBx 41 3,1 119.(27) 14 363 (82) 0,49 2094-BMP5-M
LDAT-5051040-DBx 44 053
LDAT-5051050-DBx 47 0,55
LDAT-5052010-DBx 37 092
LDAT-5052020-DBx 48 1,20
LDAT-5052030-DBx 6,2 2,7 2094-BM01-M
LDAT-5052040-DBx 50 1,24
LDAT-5052050-DBx
251(56) 727 (163)
LDAT-5052010-EBx 37 0,80
LDAT-5052020-EBx 46 098
LDAT-5052030-EBx 3,1 14 2094-BMP5-M
LDAT-5052040-EBx 46 1,02
LDAT-5052050-EBx
LDAT-5053010-DBx 41 1,56
LDAT-5053020-DBx
94 34,2 2094-8M02-M
LDAT-5053030-DBx 50 187
. 378 (85) 1093 (246)
LDAT-5053050-DBx
LDAT-5053010-EBx
. 35 31 114 1,04 2094-BMP5-M
LDAT-5053050-EBx
LDAT-5054010-DBx 44 2,6
LDAT-5054020-DBx 124 455 2094-8M02-M
e 5,00 253
LDAT-5054050-DBx
509 (114) 1453 (327)

LDAT-5054010-EBx 44 187
LDAT-5054020-EBx 6,2 2,7 2094-BM01-M

50 2,05

LDAT-S054050-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Caractéristiques d'utilisation (taille 70) avec des variateurs Kinetix 6200/6500

. . Intensité créte Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgnat'eurs
) . 460V c.a. de calage du systéme calage du systéme . : 460V ca. Kinetix 6200/6500

actionneur linéaire s A O-aréte N (Ib) systeme systeme KW classe 400V

m A0-créte N (1b)
LDAT-5072010-DBx 39 137
LDAT-5072020-DBx

6,0 220 2094-BM01-M

LDAT-5072030-DBx 5,0 1,64
LDAT-5072070-DBx 364 (82) 1055 (237)
LDAT-S072010-EBx
LDAT-5072020-EBx 35 30 1,0 1,03 2094-BMP5-M
LDAT-5072070-E8x
LDAT-5073010-DBx 44 2,27
LDAT-5073020-DBx 9,0 328 2094-8M02-M
. 50 250
LDAT-S073070-DBx 554(125) 1576 (354)
LDAT-5073010-EBx
. 2.4 30 109 1,01 2094-BMP5-M
LDAT-5073070-EBx
LDAT-5074010-DBx 4,7 305
LDAT-5074020-DBx 19 435 2094-8M02-M
. 50 3,30
LDAT-S074070-DBx 730 (164) 2088 (469)
LDAT-5074010-EBx
. 35 6,0 21,7 2,08 2094-BM01-M
LDAT-5074070-EBx
LDAT-5076010-DBx
LDAT-5076020-DBx 50 18,2 06,4 5,02 2094-BM03-M
LDAT-5076070-DBx 1122252) 3189 (717)
LDAT-5076010-EBx

35 91 33,2 318 2094-8M02-M

LDAT-S076070-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 100) avec des variateurs Kinetix 6200/6500

- " Intensité créte | Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgnageurs
A P 460V ca. de calage du systéme calage du systéme . : 460V ca. Kinetix 6200/6500
actionneur linéaire /s A O-bte N (1) systeme systeme W dlasse 400V
A0-créte N (Ib)
LDAT-5102010-DBx 34 1,44
LDAT-5102020-DBx 44 1,74
LDAT-5102030-DBx
57 21,0 2094-BM01-M

LDAT-5102040-DBx

50 456 (103) 1289 (290) 191
LDAT-5102050-DBx
LDAT-5102090-DBx
LDAT-5102010-EBx
. 26 29 10,5 0,96 2094-BMP5-M
LDAT-5102090-EBx
LDAT-5103010-DBx 38 241
LDAT-5103020-DBx

8,6 315 2094-8M02-M

LDAT-5103030-DBx 50 293
. 702 (158) 1935 (435)
LDAT-5103090-DBx
LDAT-5103010-EBx

18 29 10,5 092 2094-BMP5-M

LDAT-5103090-E8x
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Caractéristiques d'utilisation (taille 100) avec des variateurs Kinetix 6200/6500 (suite)

. " Intensité créte | Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale V.arla@eurs
- A 460V c.a. de calage du systéme calage du systéme N 2 460V c.a. Kinetix 6200/6500
actionneur linéaire s A O-cote N (b) systeme systeme KW classe 400V
A0-créte N (Ib)
LDAT-5104010-DBx 41 3,76
LDAT-5104020-DBx
5 420 2094-BM02-M

LDAT-5104030-DBx 50 4,29
e 929 (209) 2578 (580)
LDAT-5104090-DBx
LDAT-5104010-EBx
e 2,7 57 21,0 2,07 2094-BM01-M
LDAT-5104090-EBx
LDAT-5106010-DBx 45 541
LDAT-5106020-DBx 173 63,0 2094-BM03-M
. 50 587
LDAT-5106090-DBx 1403 (315) 3871(870)
LDAT-5106010-EBx

2,7 8,6 315 294 2094-BM02-M

LDAT-5106090-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 150) avec des variateurs Kinetix 6200/6500

Référence Xistgsvse, max. Intensité permanente Force permanente de Ll;ti:ls;;eec(zﬁte E:Ir;;ecr;ltle de Sortie nominale Vgriat.eurs
- o ca. de calage du systéeme calage du systeme N b 460V c.a. Kinetix 6200/6500
actionneur linéaire | systéme systéme
m/s A0-créte N (Ib) A 0-crd kw classe 400V
Créte N (Ib)
LDAT-5152010-DBx 32 1,76
LDAT-5152020-DBx 53 19,5 2094-BM01-M
e 35 1,89
LDAT-5152090-DBx 643 (145) 1799 (404)
LDAT-5152010-EBx
e 18 27 98 087 2094-BMP5-M
LDAT-5152090-EBx
LDAT-5153010-DBx
. 36 8,0 29,1 287 2094-BM01-M
LDAT-5153090-DBx
978 (220) 2680 (602)
LDAT-5153010-EBx
. 1,2 2,7 91 0,80 2094-BMP5-M
LDAT-5153090-EBx
LDAT-5154010-DBx
. 35 10,7 391 383 2094-BM02-M
LDAT-5154090-DBx
1306 (294) 3597 (809)
LDAT-5154010-EBx
e 18 53 19,5 1,78 2094-BM01-M
LDAT-5154090-EBx
LDAT-5156010-DBx
e 36 16,3 594 585 2094-BM03-M
LDAT-5156090-DBx
1997 (449) 5469 (1229)
LDAT-5156010-EBx
18 8,1 198 2,71 2094-BM01-M

LDAT-5156090-E8x

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAS avec des variateurs Kinetix 6200/6500

Intensité Intensité crétede | Force créte de Puissance de Variateurs
Réfé idage linéai Vitesse max. permanente de E:Irace gﬁ;n;agteél:rt\: de calage du calage du sortie nominale | Kinetix 6200/
eference guidage linéaire | (po.s) calage du systéme N (\b? ¥ systeme systeme moteur Kinetix 6500
AO-créte AO-créte N (Ib) kw classe 400V
MPAS-Byoxx1-VO5SXA 200 (7,9) 0 1,75 521(117) 3,50 1212(272) 0,37 2094-BMP5-M
MPAS-Bxxxx2-V205%A 1124 (443) @ 3,30 462 (104) 6,60 968 (218) 0,62 2094-BMP5-M
MPAS-B8xuxF-ALMO2C 3,50 189 (42,5) 9,30 456 (103) 0,527 2094-BMP5-M
MPAS-B8xxF-ALMS2C 3,15 159 (35,7) 837 399 (89,7) 0,475 2094-BMP5-M
5000 (200) ©
MPAS-B9xex-ALMO2C 3,40 285 (64,1) 9,10 680 (153) 0,768 2094-BMP5-M
MPAS-Bxux -ALMS2C 3,03 245 (55,1) 819 601 (139) 0,69 2094-BMP5-M

(1) Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 176 mm/s (6,9 po./s). Pour une longueur de course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 143 mm/s (5,6 po./s).

(2)  Pour une longueur de course de 780 mm, la vitesse maximum est de 889 mm/s (35,0 po./s). Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 715 mm/s (28,2 po./s). Pour une longueur de
course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 582 mm/s (22,9 po./s).

(3)  Enraison de la courte course de ces quidages et de la distance nécessaire pour atteindre la vitesse maximale de 5 000 mm/s (200 po./s), la vitesse maximale de ces guidages est souvent inférieure a 5 000 mm/s
(200 po./s). Pour la vitesse maximale de chaque guidage linéaire selon la longueur de course, consulter les données techniques des produits de commande de mouvement linéaire Kinetix KNX-TD002.

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAR avec des variateurs Kinetix 6200/6500

e [Viesemm | pemnemede | oepemanentede | ienitéattede | freattede | ol | Kt
vérin électrique mm/s (po./s) calagg du systéme N (1) A O-créte N (i) moteur Kinetix 6500
AQ-créte kw classe 400V
MPAR-B1xxxB 150 1,15 240 (539 135 300 (67,4) 0,036 2094-BMP5-M
MPAR-BLxxxE 500 1,49 280(62,9) 171 350(78,7) 0,140 2094-BMP5-M
MPAR-B2xxxC 250 1,67 420 (94.4) 1,90 525(118) 0,105 2094-BMP5-M
MPAR-B2xxF 640 3,29 640 (144) 393 800 (180) 0,410 2094-BMP5-M
MPAR-B3xxxE 500 516 2000 (450) 6,17 2500 (562) 1,00 2094-BM01-M
MPAR-B3xxxH 1000 6,13 1300 (292) 6,79 1625 (365) 1,30 2094-BM01-M

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAI avec des variateurs Kinetix 6200/6500

Caractéristiques d'utilisation (vis a billes) avec des variateurs Kinetix 6200/6500

", Force permanente de calage Intensité crétede | Force créte de Puissance de Variateurs
Référence Vitesse max. L’Ltigls;;i‘fl:?a;t's;t: du systeme calage du calage du sortie nominale | Kinetix 6200/
vérin électrique | mm/s (po.s) Ao ¥ N (Ib) systeme systéme moteur Kinetix 6500
25°C 40°C A0-créte N (Ib) kw classe 400V
MPAI-B2076(V1 0,90 890 (200) 706 (159) 2,30 0,22
MPAI-B2150CV3 305(12) 1446 (325) 2094-BMP5-M
_— 1,29 1446 (325) 1147 (258) 3,25 0,25
MPAI-B2300CV3
MPAI-B3076(M1 305(12) 1624 (365) 1290 (290) 4443 (1000)
1,35 457 0,27 2094-BMP5-M
MPAI-B3076EM1 610 (24) 814(183) 645 (145) 2570 (578)
MPAI-B3150CM3
—1279(11)
MPAI-B3300CM3 4003 (900) 3176 (714) 430 4448 (1000)
MPAI-B3450CM3 188 (7,3)
281 0,39 2094-BMP5-M
MPAI-B3150EM3
—1559(22)
MPAI-B3300EM3 2002 (450) 1588 (357) 7,07 4003 (900)
MPAI-B3450EM3 376(15)
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

. Force permanente de calage Intensité crétede | Force créte de Puissance de Variateurs
Référence Vitesse max. LT‘::::?LGJTT:::: du systéme calage du calage du sortie nominale | Kinetix 6200/
vérin électrique mm/s (po./s) A0- Atg y N{(Ib) systeme systéme moteur Kinetix 6500
rete 259 10°C AO-créte N (Ib) kw classe 400V
MPAI-B4150CM3
—_—279(M)
MPAI-B4300CM3 7784 (1750) 6179 (1389) 8,68 8896 (2000)
MPAI-B4450CM3 245(9,5)
561 0,43 2094-BM01-M
MPAI-B4150EM3
—1559(22)
MPAI-BA4300EM3 3892 (875) 3092 (695) 14,14 7784 (1750)
MPAI-B4450EM3 491(19)
MPAI-B5xxCM3 200(7,8) 13123 (2950) 10415 (2341) 8,48 13 345 (3000)
6,62 0,55 2094-BM01-M
MPAI-B5xxxEM3 400 (15,6) 6562 (1475) 5208 (1171) 16,70 13122 (2950)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (vis a rouleaux) avec des variateurs Kinetix 6200/6500

Force permanente de calage du

., X Intensité crétede | Force créte de Puissance de Variateurs
Référence Vitesse max. LTi:f;tip;JTirt'sm: systeme calage du calage du sortie nominale | Kinetix 6200/
vérin électrique mm/s (po./s) A0- Atg Y N (1b) systeme systeme moteur Kinetix 6500
ace e 0 A0-céte N (b) kw classe 400V
MPAI-B3076RM1 305(12) 1557 (350) 1237 (278) 4862 (1093)
1,45 4,57 0,27 2094-BMP5-M
MPAI-B30765M1 610 (24) 778 (175) 618 (139) 2431 (547)
MPAI-B3150RM3
—1279(11)
MPAI-B3300RM3 3781 (850) 3003 (675) 7562 (1700)
MPAI-B3450RM3 176 (6,9)
281 707 039 2094-BMP5-M
MPAI-B31505M3
——1559(22)
MPAI-B33005M3 1891 (425) 1499 (337) 3781 (850)
MPAI-B34505M3 353 (14)
MPAI-B4150RM3
—1279(11)
MPAI-B4300RM3 7340 (1650) 5827 (1310) 14679 (3300)
MPAI-B4450RM3 196 (7,6)
5,61 14,14 043 2094-BM01-M
MPAI-B41505M3
——1559(22)
MPAI-B43005M3 3670 (825) 2914 (655) 7340 (1650)
MPAI-B44505M3 393 (15)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500

Caractéristiques d'utilisation des produits LDC-Series avec des variateurs
Kinetix 6200/6500

L, NP N Puissance Variateurs
(o " Intensité permanente Force permanente de | Intensité crétede | Force créte de " o
Refe(ence moteur Vltessg max. de calage du systéme n calage dusysteme " | calage du systeme | calage du systeme nomlnalg d,u. K!net!x 6200/
linéaire m/s (pi./s) . N moteur linéaire Kinetix 6500
AO-créte N (Ib) A0-créte N (Ib) W dasse 400V
[DC-C030100-DHT 41...6,1 74...111(17...25) 121 188 (42) 0,37...0,55 2094-8M01-M
1DC-(030200-DHT 10,0 (32,8) 81...12,2 243 2094-BM02-M
_— 148...222 (33...50) 375 (84) 074..11 —
[DC-C030200-EHT 41...6,1 121 2094-BM01-M
[DC-C050100-DHT 39...59 119...179(27...40) 1,7 302 (68) 0,59...0,89 2094-BM01-M
[DC-C050200-DHT 79..118 233 2094-8M02-M
_— 240...359(54...81) 600 (135) 1,20...1,79 —
[DC-C050200-EHT 10,0 (32,8) 39...59 11,6 2094-BM01-M
1 DC-C050300-DHT 118...17,7 359 2094-8M02-M
_— 363...544(82...122) 941(212) 181...2,72 S EEEE—
[DC-C050300-EHT 39...59 12,0 2094-BM01-M
[DC-(075200-DHT 7,7...115 229 2094-8M02-M
_— 348...523(78...117) 882 (198) 174...2,61 —
[DC-C075200-EHT 38...57 15 2094-BMO01-M
1DC-C075300-DHT 11,5...17,2 356 2094-BM02-M
—1100(329) 523...784(117...176) 1368 (308) 261...392 —
[DC-C075300-EHT 38...57 19 2094-BM01-M
1DC-C075400-DHT 153...230 6971045 474 2094-BM03-M
_ (157..23) 1824 (410) 348...522 —
[DC-C075400-EHT 77..15 e 23,7 2094-8M02-M
LDC-C100300-DHT 11,1...16,7 343 2094-BM02-M
674...1012
_ (152..207) 1767 (397) 337...506 —
[DC-C100300-EHT 37...56 T 14 2094-BM01-M
[DC-C100400-DHT 148...22,2 899, 1349 45,7 2094-BM03-M
—————— 11003298 (202' - 30) 2356 (530) 449...6,74 —_—
LDC-C100400-EHT 74..11] T 228 2094-8M02-M
LDC-C100600-DHT 222...333 68,5 2094-BM03-M
S — 2336‘39 - fggf 3534 (794) 674...1011 e
LDC-C100600-EHT 11,1...16,7 T 343 2094-8M02-M
LDC-C150400-DHT 141...211 45,2 2094-BM03-M
Sl zzzggg - 322)2 3498 (786) 6,40...961 e
LDC-C150400-EHT 7,0...10,6 o 22,6 2094-8M02-M
—11000328)
LDC-C150600-DHT 20,317 67,8 2094-BM03-M
S — 223222 : ,62?88)2 5246 (1179) 961... 1441 e
LDC-C150600-EHT 10,6...158 o 339 2094-BM02-M

(1) Ces valeurs représentent la plage entre Iabsence de refroidissement (valeur basse) et le refroidissement par eau (valeur haute).

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Les servovariateurs multi-axes Kinetix® 6000 apportent simplicité et
puissances pour répondre rapidement, simplement et économiquement
aux besoins des applications méme les plus exigeantes. En fournissant
des possibilités de commande avancées parallelement a des
caractéristiques de conception et de montage innovantes, les variateurs
Kinetix 6000 peuvent améliorer de fagon significative la performance du
systéme tout en permettant des économies de temps et d'argent. Leur
taille compacte, leur cablage simplifié et leurs composants faciles a
utiliser font des variateurs Kinetix 6000 un choix idéal a la fois pour les
OEM et les utilisateurs finaux. Les applications cibles des variateurs
Kinetix 6000 incluent le conditionnement, la manutention de matériaux,
la transformation et I'assemblage.

La famille des variateurs Kinetix 6000 fait partie de la solution de
commande de mouvement intégrée Kinetix.

Caractéristiques des servovariateurs multi-axes
Kinetix 6000

« Systemes servovariateurs multi-axes avec commande de mouvement intégrée sur interface SERCOS

« Homologation TUV Rheinland : PL e, Cat. 3, conformément a la norme 1SO 13849 et SIL CL3 conformément aux
normes CEl 61508, CEI 61800-5-2 et CEI 61062

- Commande d'arrét sécurisé du couple
« Alimentation 195 a 265V c.a. triphasée (classe 200 V)
« Alimentation 324 a 528 V c.a. triphasée (classe 400 V)
- Performances créte améliorées jusqu’a 250 % de l'intensité permanente nominale

« Logiciel RSLogix 5000° ou application Logix Designer® pour la programmation (logique a relais, texte structuré et
graphes de fonctionnement séquentiel)

« Commande de mouvement intégrée Kinetix avec les automates ControlLogix® ou CompactLogix™

« Signal de retour par codeur absolu haute-résolution, multi-tours et mono-tour ; axes auxiliaires avec signal de retour
uniguement

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de variateurs, reportez-vous a Servovariateurs, page 29.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Composants des servovariateurs Kinetix 6000

Les systemes servovariateurs Kinetix 6000 nécessitent les composants suivants :

Un module d'axe intégré (IAM ou IAM maitre)

Jusqu'a sept modules d'axe

Un rail d'alimentation

De un a huit moteurs rotatifs ou linéaires, ou actionneurs linéaires

De un a huit cables d'alimentation et de signal de retour moteur

Des kits de connecteur extra-plat (nécessaires pour les cables de signal de retour a fils volants)
De deux a neuf cables a fibre optique SERCOS

Les systemes Kinetix 6000 peuvent également comporter un ou plusieurs modules d’axe intégrés utilisés comme IAM
esclaves (ainsi que des modules d'axe associés, des rails d'alimentation, des moteurs, des cables et des connecteurs selon
les besoins de I'application).

Les composants suivants sont facultatifs :

Module de résistance de freinage 2094-BSP2, éventuellement associé a une résistance passive Série 1394 externe en
option

Modules cache de logement 2094-PRF

Module d'interface de ligne (LIM) Série 2094

Module de freinage résistif (RBM) Série 2090

Module externe a résistance de freinage active (frein dynamique) Série 1336

Filtres de ligne c.a. 2090-XXLF (nécessaires pour marquage CE)

Pour les impératifs détaillés relatifs au systéme variateur Kinetix 6000, reportez-vous a la publication KNX-RMQQ3,
«Kinetix 6000 and Kinetix 6200/6500 Drive Systems Design Guide ».
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Sélection d’'un servovariateur Kinetix 6000

Module variateur

Référence module variateur

Puissance de sortie permanente

Convertisseur (A ) Onduleur (A, 0-créte)

2094-AC05-MP5-S 3KW,10A 1,2kW,5A
2094-AC05-M01-S 3KW,10A 1,9kW,9 A

Module d'axe intégré (IAM), classe 200V | 2094-AC09-M02-S 6 kW, 19 A 34KW,15A
2094-AC16-M03-S 11,3kW, 36 A 55kW, 25 A
2094-AC32-M05-S 225kW, 71A 1TkW, 49 A
2094-BC01-MP5-S 6 KW, 9A 1,8kW,4 A
2094-BC01-M01-S 6kW,9 A 39kW,8,6A

Module d'axe intégré (IAM), classe 400V | 2094-BC02-M02-S 15kW, 23 A 6,6 KW, 14,6 A
2094-BC04-M03-S 28 kW, 42 A 13,5KW, 30 A
2094-BC07-M05-S 45kW, 68 A 22 kW, 49 A
2094-AMP5-S 1,2kW,5 A
2094-AM01-S T9KW,9A

g‘;i‘;'g&;a\fe (AM), 2094-AM02-S — 340,15 A
2094-AM03-S 55KW,25A
2094-AM05-S TTkW, 49 A
2094-BMP5-S 1,8 kW, 4 A
2094-BM01-S 39kW, 86A

g‘;ﬂ:'i&;ﬂf (AM), 2094-BM02-S — 6,6 KW, 14,6 A
2094-BM03-S 13,5kW, 30 A
2094-BM05-S 22kW, 49 A

Rail d‘alimentation 2094 2094-PRSx Disponible en version pour systtmesa 1,2, 3,4, 5,7 et 8 axes

Module résistance de freinage 2094 2094-BSP2 Module résistance de freinage 200 W, 200/400 V (montage sur rail d'alimentation)

Module cache de logement 2094 2094-PRF 2007400V, couvre les emplacements non utilisés sur le rail d‘alimentation

Pour les spécifications de modules variateurs Kinetix 6000 non incluses dans cette publication, reportez-vous a la
publication KNX-TD003, « Kinetix Servo Drives Technical Data ».
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Compatibilité des composants de variateur Kinetix 6200

Les modules d'alimentation 2094-BCxx-Mxx-M et 2094-BMxx-M présentent la méme structure d'alimentation que les
variateurs 2094-BCxx-Mxx-S et 2094-BMxx-S. Par conséquent, le module résistance de freinage 2094-BSP2, le module cache
logement 2094-PRF et les rails d’alimentation 2094-PRSx sont tous pris en charge par les deux gammes de variateurs.

De plus, les modules d'alimentation AM 2094-BMxx-M avec interface Sercos sont pris en charge sur les rails d'alimentation
avec un module IAM 2094-BCxx-Mxx-S IAM. A l'inverse, les variateurs AM 2094-BMxx-S sont pris en charge sur les rails
d‘alimentation avec un module d'alimentation IAM 2094-BCxx-Mxx-M avec une interface Sercos.

IMPORTANT Les modules de commande Kinetix 6500 EtherNet/IP™ (références 2094-EN02D-MOQ1-Sx) sont
incompatibles avec des modules IAM/AM sur un méme rail d'alimentation Série 2094 lorsqu'une interface
Sercos est utilisée.

Compatibilité des modules IAM/AM

Modules d'alimentation AM 2094-BMxx-M
Module AM Kinetix 6000
Module IAM Module de commande
2094-BMox-S Module de commande Module de commande
Kinetix 6200 2094-SE02F-M00-Sx | Kinetix 6500 2094-EN02D-M01-Sx
2094-BCo-Mxx-S (SériesBet () | —
Interface Sercos Compatibilité totale Compatibilité totale Non compatible
2094-BCxx-Mxx-M 2094-SE02F-M00-Sx
(module d'alimentation IAM) ;
Egsgiaiﬁghze[;N&tél]PSX Non compatible Non compatible Compatibilité totale

Pour plus d'informations sur les servovariateurs modulaires Kinetix 6200, références 2094-BCxx-Mxx-M, 2094-BMxx-M et
2094-SE02F-M00-Sx, consultez Servovariateurs modulaires Kinetix 6200 et Kinetix 6500, page 99.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Configurations matérielles types

Systéme Kinetix 6000 (avec module LIM)

Filtre de ligne c.a. 2090-XXLF-xoex

(requis pour CE)
k. 3
af = Systéme servovariateur multi-axe Kinetix 6000
a e
= & N
. ) |I |I |’ Module résistance
Alimentation p ) ) | de freinage 2094-BSP2
triphasée Alimentation de commande l , (composant en option)
115/230V A4 y
i o ul e
Module IAM Module cache logement
@D 2090 -Mer-S g 2094-PRF
. E E E (requis pour remplir les
] é;ﬁ logements inutilisés)
[T T TTT >
2094-PRSX g g
TTTT7T] Rail d'alimentation T T . . o
A A N 3 A3 ln_©+
e [ 1 = ' ' ' ' '
! ! ! ! ! Module d'axe 2094-xMxx-S (5
Module d'interface de ligne | ) \. t t o
2094-xLaxS I | | | |
i | |
(composant en option) Comnexions d'E/S | : : | :
< T T T < T |
Vers les détecteurs dlentrée Kits de connexion extra-plats 2090-K6CK+Dxxx |
et la chaine de texte de commande pour E/S, retour moteur et retour auxiliaire |
|
Cables de retour moteur I (bles d'alimentation moteur
Série 2090 | | | l | Série 2090
o R B B J
Moteurs rotatifs MP-Series et TL-Series™ b ; L e w
(moteurs MPL-Bxx illustrés) I | Guidages linéaires intégrés MP-Series™
H =) « (vs & billes MPAS-B9wx llustrée)
Moteurs linéaires LDC-Series™
(moteur linéaire LDC-Coxvoxxxx illustré)
o Vérins électriques a usage intensif MP-Series
o (vérins électriques MPAI-Bxxxx illustrés)

@l] Moteurs linéaires LDL-Series™

L ) (moteur linéaire LDL-xxxooxxx llustré)
Vérins électriques MP-Series

(vérin électrique MPAR-Byxxx illustré)

Actionneurs linéaires LDAT-Series
(actionneurs linéaires LDAT-Sxxxxxr-xBx uniquement)
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Systéme Kinetix 6000 (sans module LIM)

Alimentation
triphasée
I I I Dispositif
sectionneur
de ligne
Fusible
dentrée
Alimentation de commande
monophasée D \
(ontacteur
magnétique | . . s
Filtrede ligne .. 2090-XXLF-xoor Systéme servovariateur multi-axe Kinetix 6000
(requis pour CE)
- B 1 1 1 Module résistance
=t = 1 1 1 i |
- ) | | | de freinage 2094 BlSPZ
p b (composant en option)
Ag Ag v
Module IAM 2094-xCuox-Mxx-5 [| Module cache logement
i H 2094-pRF
e B B g B (requis pour remplir
les logements inutilisés)
Rail d'alimentation g | é @ g
Connexions d'E/S 2094-PRSx L] o
an ~~ ~ [es
Vers les détecteurs d'entrée | I |
et la chaine de texte de | \ N Module d'axe 2094-xMxx-S (5)
commande ! ! !
J | 1 |
Kits de connexion extra-plats 2090-K6CKLDwor 1
X pour E/S, retour moteur et retour auxiliaire !
(bles de retour moteur ! (&bles d'alimentation moteur
Série 2090 | | | | : Série 2090
Moteurs rotatifs MP-Series et TL-Series  d_g R ——ww @ =
(moteurs MPLoxxx illustrés) | — | Guidages lindaires intégrés MP-Series
= @ e (vis a billes MPAS-BIxxx illustrée)

Moteurs linéaires LDC-Series
(moteur linéaire LDC-Coxoxxxx illustré)

o Viérins électriques a usage intensif MP-Series
:Sl o (vérins électriques MPAI-Bxxxx illustrés)

:ﬂ;-ﬁgfgﬂﬁ u Vérins électriques MP-Series
= ﬂﬂ (vérin électrique MPAR-Byxxx illustré)

Moteurs linéaires LDL-Series
(moteur linéaire LDLxxxxooxy illustré)

Actionneurs linéaires LDAT-Series =
(actionneurs linéaires LDAT-Sxxxxex-xBx uniquement) ‘ 5
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Dans cette configuration de systeme, le module IAM maitre est connecté au module IAM esclave par l'intermédiaire du bus
c.c.commun. Lorsque vous planifiez la disposition de votre panneau, vous devez calculer la capacité totale de votre
systeme de bus c.c. commun afin de vous assurer que le module IAM maitre est suffisamment dimensionné pour
précharger le systéme complet. Reportez-vous a la publication 2094-UMQQ1, « Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000 -
Manuel utilisateur », pour effectuer ce calcul.

IMPORTANT Sila capacité totale du bus de votre systeme dépasse la valeur de précharge nominale du module IAM
maitre, l'afficheur détat sept segments du module IAM affiche le code d'erreur E90 (défaut de temps de
précharge excessif) lorsque la tension d'alimentation est appliquée.

Pour remédier a cette situation, vous devrez remplacer le module IAM maitre par un module de
capacité supérieure ou réduire la capacité totale du bus en enlevant des modules d'axe.

Systéme Kinetix 6000 (bus c.c. commun)

Alimentation Filtre de ligne c.a. 2090-XXLF-xooe
triphasée (requis pour CE)
o E
2 b=
o o
e e
Alimentation de commande 115/230 V Module résistance
S Systeme servovariateur multi-axe Kinetix 6000 de freinage 2094-BSP2
)| /_ (composant en option)
@ Module 1AM 2094-+Cur-Mer-S T RiER 1 I
maitre de bus commun - odule cache logement
Enis . . ; 2004-PRF
: (requis pour remplir
les logements inutilisés)
I Koot 8000 Kinatbx 0000 Knatix 8000 Hwtix 0000
TTTTTT 2094-PRSx - -
= [ = Rail d'alimentation o
Module dinterface de ligne > AN AN > AN
2094-xLoxS Module d'axe 2094-xMxx-S (5)

(composant en option) Bus commun c.c

Module IAM 2094-xCox-Mxx-S Module cache logement
esclave de bus commun = 2094-PRF
¥ (requis pour rempl}( )
les logements inutilisés)
2094-PRSx
Rail d'alimentation o
In_©+ )
AN * AN * *

Module d'axe 2094-xMxx-S (5)

Les moteurs et autres détails communs a la configurations c.a. triphasée ainsi qu’a celle du bus c.c. commun ne sont pas
représentés.

Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018 127


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/2094-um001_-fr-p.pdf

Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Configurations de communication types

Dans cet exemple, les longueurs de cable Sercos entre variateurs et les références correspondantes sont données pour des
variateurs Kinetix 6000 et quand des modules variateurs Kinetix 6000 et Kinetix 6200 coexistent sur le méme rail
d‘alimentation.

Communication des variateurs Kinetix 6000 (Sercos)

Réseau de programmation d‘automate Logix 5000™

Module d'interface Sercos pour Logix 5000

Automate Logix 5000
(ControlLogix illustré)

Logiciel RSLogix 5000 ou application
Studio 5000 Logix Designer

(able a fibre optique Sercos 2090-SCrxx-x

0,1m
(bles Sercos entre variateurs Kinetix 6000

Module 1AM 2094-xCor-Mar-S |

2094-PRSX
Rail d'alimentation

Module d'axe 2094-xMxx-S (5)

a | 1 Connecteurs Sercos

RX  TX
Connecteurs Sercos _ Of| rx Kinetix 6200 (vue de dessus)

Kinetix 6000 (vue de dessus) [&

02m 01m
(71po)  (51po)

Module IAM large unique Kinetix 6000 Module IAM large double Kinetix 6000
2094-BOx-Mxx-S 2094-BCux-Mux-S

=[fm)]

Kietix 6000

|

AT

A A
Module AM large double 2094-BMxx-S J

Module d'alimentation AM large unique 2094-BMxx-M avec Module AM large unique 2094-BMxx-S
modules de commande 2094-SE02F-MO00-Sx

Module AM large unique 2094-BMxx-S
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d’utilisation des produits de

mouvement rotatif

Les familles de moteurs rotatifs suivantes sont compatibles avec les servovariateurs Kinetix 6000.

Famille de moteurs rotatifs Page
Moteurs MP-Series a faible inertie (Série MPL) 129
Moteurs MP-Series a inertie moyenne (Série MPM) 133
Moteurs MP-Series qualité alimentaire (Série MPF) 136
Moteurs MP-Series acier inox (Série MPS) 137
Moteurs TL-Series a faible inertie (Série TLY) 138

Pour choisir les différentes combinaisons de systeme variateur Kinetix 6000, les références de cable et les courbes de

couple/vitesse correspondantes, reportez-vous a la publication KNX-RMO003 « Kinetix 6000 and Kinetix 6200/6500 Drive

Systems Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons de systeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,

visitez le site : https://motionanalyzerrockwellautomation.com.

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série MPL avec des variateurs Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

. Intensité Couple permanent PN . Puissance .
Référence \r::)t:‘sisneal R Vitessemax. | permanente de de calage du Ic';::":':ﬁ]csr est:é?:e E:Il;‘plee ;Le:esctlsme nominale du ‘Iz'a"att'e%r(;oo
moteur /i tr/min calage du systéme | systeme A gAt Y N (Ellb ) y moteur (cllgi 52(200 V)
f/min A0-créte Nm (Ib-po) -cIete m {1b-po. kw
MPL-AT510V 8000 8000 1,05 026(23) 340 0,77 (6,8) 0,16 2094-AMP5-S
MPL-A1520U 7000 7000 1,80 049 (43) 6,10 1,58(13,9) 027 2094-AMPS-S
MPL-A1530U 7000 7000 282 0,90 (8,0) 10,1 282(249) 039 2094-AMPS-S
MPL-A210V 8000 8000 3,09 0,55 (48) 10,2 1,52(13,4) 037 2094-AMPS-S
10,5 3,45(30,0) 2094-AMP5-S
MPL-A220T 6000 6000 4,54 1,61(14.2) 0,62
155 4,74 (41,9) 2094-AM01-S
170 8,0(70,8) 2094-AM01-S
MPL-A230P 5000 5000 540 2,10(18,6) 0386
23,0 8,2(73,0) 2094-AM02-S
MPL-A310F 3000 3000 3,24 1,58 (14,0) 930 3,61(31,9) 046 2094-AMPS-S
10,5 2,90 (25,6) 2094-AMP5-S
MPL-A310P 4750 5000 491 1,58 (14,0) 073
140 361319 2094-AM01-S
17,0 7,13 (63,0) 2094-AMO1-S
MPL-A320H 3500 3500 6,10 3,05(27,0) 10
193 791(70,0) 2094-AM02-S
8,50 2,88(255) 170 5,07 (44,8) 2094-AM01-S
MPL-A320P 5000 5000 13
9,00 3,05(27,0) 295 791(70,0) 2094-AM02-S
30,0 9,10(80,5) 2094-AM02-S
MPL-A330P 5000 5000 120 4,18 (37,0) 18
380 11,1098,2) 2094-AM03-S
30,0 9,67 (85,5) 2094-AM02-S
MPL-A420P 5000 5000 129 4,79 (42,3) 20
46,0 13,6(119) 2094-AM03-S
30,0 139(123) 2094-AM02-S
MPL-A430H 3500 3500 12,2 6,21(55,0) 18
450 19,8 (175) 2094-AM03-S
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V) (suite)

. Intensité Couple permanent PN . Puissance .
Référence Vitesse Vitessemax. | permanente de de calage du Intensité crete‘de Couple réte d? nominale du Variateurs
nominale ; N N calage du systéme | calage du systéme Kinetix 6000
moteur i tr/min calage du systéme | systéme A O-crét Nm (Ib-po.) moteur (dlasse 200V)
f/min A0-créte Nm (Ib-po) et m {1b-po. kw
15,0 535(473) 30,0 9,99 (88,3) 2094-AM02-S
MPL-A430P 5000 5000 49,0 15,4 (136) 2,2 2094-AM03-S
16,80 599(529)
67,0 19,8 (175) 2094-AM05-S
30,0 158 (139) 2094-AM02-S
MPL-A4530F 2800 2800 13,40 8,36 (74,0) 19
420 203(179) 2094-AM03-S
49,0 17,0 (150) 2094-AM03-S
MPL-A4530K 4000 4000 19,50 8,13(719) 25
62,0 20,3 (179) 2094-AM0S5-S
8,50 9,15(80,9) 170 16,9 (150) 2094-AM01-S
MPL-A4540C 1500 1500 15
9,55 10,30 (91,1) 290 27,1(239) 2094-AM02-S
49,0 23,6 (208) 2094-AM03-S
MPL-A4540F 3000 3000 18,40 10,19(%0,1) 26
58,0 27,1(239) 2094-AM05-S
49,0 27,0 (239) 2094-AM03-S
MPL-A4560F 3000 3000 20 14,1(125) 30
66,0 34,4 (305) 2094-AM05-S
49,0 193 (171) 2094-AM03-S
MPL-A520K 3500 4000 150 10,77 (95,2) 35
65,0 24,2(214) 2094-AM05-S
MPL-A540K 4000 4000 45 19,42 (171) 734 313Q277) 55 2094-AM05-S
MPL-A560F 3000 3000 20 27,39 (242) 734 39,6 (350) 53 2094-AM05-S

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité crétede | Couple créte de Puissance
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominaledu | Variateurs Kinetix 6000
moteur /i tr/min calage du systéme | systéme systeme systéme moteur (classe 400 V)
f/min AQ-créte Nm (Ib-po.) AQ-créte Nm (Ib-po.) kw
MPL-B1510V 8000 8000 095 026(23) 3,10 0,77 (6,8) 0,16 2094-BMP5-5 4 150 %
590 1,53(133) 2094-BMP5-5 4 150 %
MPL-B1520U 7000 7000 1,80 0,49 (43) 027 —
6,10 1,58(13,9) 2094-BMP5-5 & 250 %
590 2,34(20,7) 2094-BMP5-5 4 150 %
MPL-B1530U 7000 7000 20 0,90 (8,0) 039 —
7,0 282(249) 2094-BMP5-5 & 250 %
MPL-B210V 8000 8000 1,75 0,55 (49) 580 1,52(13,4) 037 2094-BMP5-5a 150 %
9,90 4,12(36,4) 2094-BMP5-S & 250 %
MPL-B220T 6000 6000 330 1,61(14.2) 0,62 —
113 474419 2094-BM01-Sa 150 %
9,90 7,24 (64,0) 2094-BMP5-5 & 250 %
MPL-B230P 5000 5000 2,60 2,10(18,6) 0,86 —
13 8,20(73,0) 2094-BM01-Sa 150 %
5,90 3,2(28) 2094-BMP5-5a 150 %
MPL-B310P 5000 5000 24 16 (14) 0,77 —
7,10 36(32) 2094-BMP5-5 & 250 %
13,0 7,5 (66) 2094-BM01-5a 150 %
MPL-B320P 5000 5000 45 3,10(27) 15 —
140 82(725) 2094-BM01-S & 250 %
13,0 8,0(71) 2094-BM01-Sa 150 %
MPL-B330P 5000 5000 6,1 4,18 (37) 18 —
19,0 11,1(98) 2094-BM01-5 & 250 %
216 13,1(116) 2094-BM01-S & 250 %
MPL-B420P 5000 5000 63 4.74(42) 218 13,4(118) 19 2094-BM02-5 & 150 %
220 13,5(119) 2094-BM02-S & 250 %
218 14,4(127) 2094-BM02-5 4 150 %
MPL-B430P 5000 5000 92 6,55 (58) 22 —
320 19,8 (175) 2094-BM02-S & 250 %
13,0 13,9 (123) 2094-BM01-5a 150 %
MPL-B4530F 3000 3000 6,7 8,36 (74) 2,1 —
21,0 20,3 (180) 2094-BM01-S a 250 %
218 15,5(137) 2094-BM02-5a 150 %
MPL-B4530K 4000 4000 99 8,25(73) 26 —
310 203(179) 2094-BM02-S & 250 %
218 21,4(189) 2094-BM02-5a 150 %
MPL-B4540F 3000 3000 9,1 10,20 (90) 26 —
29,0 27,1 (240) 2094-BM02-S & 250 %
218 23,3 (206) 2094-BM02-S & 150 %
MPL-B4560F 3000 3000 1,8 14,0 (124) 32 —
36,0 34,4 (304) 2094-BM02-S & 250 %
218 17,0 (150) 2094-BM02-S & 150 %
MPL-B520K 3500 4000 15 10,7 (95) 35 —
330 23,2(205) 2094-BM02-S & 250 %
218 388 (343) 2094-BM02-5 & 150 %
MPL-B540D 2000 2000 10,5 194 (172) 34 —
20 41,0 (362) 2094-BM02-S & 250 %
450 38,1(337) 2094-BM03-S & 150 %
MPL-B540K 4000 4000 204 19,4 (171) 54 —_—
60,0 48,6 (430) 2094-BM03-5 & 250 %
450 49,3 (436) 2094-BM03-S & 150 %
MPL-B560F 3000 3000 20,6 268 (237) 55 —
68,0 67,8 (600) 2094-BM03-5 & 250 %
750 74,6 (660) 2094-BM03-S & 250 %
MPL-B580F 3000 3000 260 34,0 (300) 734 73,5 (650) 7,1 2094-BM05-5 & 150 %
94,0 87,0 (770) 2094-BM05-S & 200 %
734 66,6 (589) 2094-BM05-5 4 150 %
MPL-B580) 3800 3800 320 34,0(301) 79 —
94,0 81,0(716) 2094-BM05-S & 200 %
34,4 (304) 45,0 50,4 (446) 2094-BM03-5 4 150 %
30,0 —
MPL-B640F 2000 3000 34,4 (304) 6,1 2094-BM03-S & 250 %
65,0 72,3 (640) —
320 36,7 (325) 2094-BM05-5a 150 %
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V) (suite)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité crétede | Couple créte de Puissance
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominaledu | Variateurs Kinetix 6000
moteur /i tr/min calage du systéme | systéme systéme systéme moteur (classe 400 V)
f/min A0-créte Nm (Ib-po) A0-créte Nm (Ib-po) KW

734 81,0(716) 2094-BM05-5 a 150 %
MPL-B660F 2000 3000 385 48,0 (425) 6,1 —

9,0 101(895) 2094-BM05-S & 200 %

300 55,4 (490) 750 125 (1109) 2094-BM03-S a 250 %
MPL-B680D 2000 2000 734 124.(1098) 93 2094-BM05-5 & 150 %
340 62,8 (556) —

94,0 152 (1350) 2094-BM05-5 & 200 %

734 85,4 (755) 2094-BM05-5a 150 %
MPL-B68OF 2000 3000 479 60,0 (531) 75 —

9,0 108 (960) 2094-BM05-S5 & 200 %
MPL-B680H 2000 3500 489 580(513) 97,8 107 (947) 75 2094-BM05-S & 200 %

734 120 (1065) 2094-BM05-5a 150 %
MPL-B360D 2000 2000 473 83,0(735) 12,5 —

95,5 152 (1350) 2094-BM05-S & 200 %

734 157 (1387) 2094-BM05-5a 150 %
MPL-B380C 1500 1500 47,5 110 (973) 126 —

97,5 203 (1800) 2094-BM05-S & 200 %
MPL-B380D 2000 2000 489 79,9 (706) 9,0 147 (1300) 126 2094-BM05-M

734 190 (1684) 2094-BM05-5 a 150 %
MPL-BI60B 1200 1200 45 130 (1150) 12,7 —

94,0 231/(2050) 2094-BM05-S & 200 %

734 235(2077) 2094-BM05-5 a 150 %
MPL-B980B 1000 1000 40,0 162 (1440) 152 —

94,0 278 (2460) 2094-BM05-S & 200 %

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPM avec des variateurs Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

. . Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple créte de | Puissance .
Référence x';::se de :::ﬁiﬁl o Vitesse max. | permanente de de calage du de calage du calage du nominale du x?"it.elgéoo
moteur /i /i tr/min calage du systéme | systéme systeme systeme moteur (cllg(:slexz 00V)
f/min f/min AQ-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kw
300 6,5 (57,5) 2094-AM02-S
MPM-ATT5TM | 4500 5000 6000 7,65 23(203) 090 —_—
30,5 6,6 (58,4) 2094-AM03-S
300 99(87,6) 2094-AM02-S
MPM-AT152F | 3000 4000 5000 11,93 4.7 (41,6) 1,40 —_—
448 13,5(119) 2094-AM03-S
6,0(53,1) 300 10,7 (94,7) 2094-AM02-S
MPM-AT153F | 3000 4000 5000 16,18 1,45 _—
6,5 (57,5) 49,0 16,1(142) 2094-AM03-S
49,0 13,2(117) 2094-AM03-S
MPM-A1302F | 3000 4000 4500 17,28 6,60 (58,4) 1,65 —
50,2 13,5(119) 2094-AMO5-S
7,6(67,2) 300 13,2 (117) 2094-AM02-S
MPM-AT304F | 3000 3500 4000 19,65 2,20 S —
9,2(81,4) 483 19,3 (171) 2094-AM03-S
93(823) 49,0 15,2 (134) 2094-AM03-S
MPM-AT651F | 3000 3000 5000 30,96 2,50 —
10,7 (94,7) 734 203(179) 2094-AM05-S
11,0(97.3) 49,0 19,7 (174) 2094-AM03-S
MPM-A1652F | 3000 3500 4000 3354 4,03 —
13,4(119) 734 27,7 (245) 2094-AM05-S
11,7 (103) 49,0 21,1(187) 2094-AM03-S
MPM-AT653F | 3000 3000 4000 024 510 —
18,6 (165) 734 29,6 (262) 2094-AM05-S

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)

L Intensité N .
. . Intensité Couple permanent N Couple créte | Puissance .
Référence \I::se:se de X::risi;eal o Vitesse max. | permanente de de calage du E;T;e gfiu de calagedu | nominale du x?"att'e%réoo
moteur /i wmi tr/min calage du systéme | systéeme s stégme systeme moteur (cllgislex 400V)
rimin o/min AO-céte Nm (Io-po) v Nm (b-po) | kW
AO-créte
59 43(38,0) 2094-BMP5-5 & 150 %
MPM-B1151F | 3000 4000 5000 271 23(203) 0,75 —_—
99 6,6 (584) 2094-BMP5-S & 250 %
13,0 4,1(36,3) 2094-BM01-5 4 150 %
MPM-B1151T | 6000 5000 7000 562 23(203) 0,90 —_—
20,5 58(513) 2094-BM01-S & 250 %
59 7.2(63,7) 2094-BMP5-5a 150 %
MPM-B1152C | 1500 2500 3000 3,61 50(44,2) 10,0 11,3 (100) 1,20 2094-BMP5-S & 250 %
124 13,5(119) 2094-BM01-5 4 150 %
13,0 9,0(79,6) 2094-BM01-5 4 150 %
MPM-B1152F | 3000 4000 5200 6,17 50(442) 1,40 —_—
1,1 133 (118) 2094-BM01-S a 250 %
218 8,5(75,2) 2094-BM02-5 & 150 %
MPM-B1152T | 6000 4000 7000 11,02 50(442) 1,40 —_—
36,5 13,1(116) 2094-BM02-S a 250 %
215 13,0(115) 2094-BM01-5 4 150 %
MPM-B1153E | 2250 3000 3500 6,21 6,5(57,5) 1,40 —_—
216 19,7 (174) 2094-BM01-S & 250 %
218 14,4 (127) 2094-BM02-5 & 150 %
MPM-B1153F | 3000 4000 5500 9,20 6,4(56,6) 1,40 _—
320 19,7 (174) 2094-BM02-S & 250 %
MPM-B1153T | 6000 4000 7000 15,95 6,4(56,0) 450 145(128) 1,45 2094-BM03-Sa 150 %
13,0 8,9(789) 2094-BM01-5 4 150 %
MPM-B1302F | 3000 4000 4500 8,57 6,6 (584) 1,65 —
215 13,0(115) 2094-BM01-S a 250 %
218 99(87,6) 2094-BM02-5 & 150 %
MPM-B1302M | 4500 4000 6000 12,57 6,6 (58,4) 1,65 —
324 133 (118) 2094-BM02-S a 250 %
6,0(53,1) 36,5 11,8 (104) 2094-BM02-S & 250 %
MPM-B1302T | 6000 4000 7000 16,83 1,65 —_—
6,7(59,3) 434 13,3 (118) 2094-BM03-5 a 150 %
13,0 17,6 (156) 2094-BM01-5 4 150 %
MPM-B1304C | 1500 1870 2750 7,00 10,3 (91,1) 2,00 —_—
215 26,4(233) 2094-BM01-S a 250 %
218 19,0 (168) 2094-BM02-5 & 150 %
MPM-B1304E | 2250 3500 4000 10,75 10,2 (90,3) 2,20 —_—
342 27,1(240) 2094-BM02-S & 250 %
450 21,5(190) 2094-BM03-5 a 150 %
MPM-B1304M | 4500 3500 6000 19,02 10,4 (92,0) 2,20 —_—
60,6 27,1(240) 2094-BM03-5 & 250 %
218 194(172) 2094-BM02-5 a 150 %
MPM-B1651C | 1500 3000 3500 10,21 11,4 (101) 2,50 —_—
29,2 23,2(205) 2094-BM02-S & 250 %
450 21,6 (191) 2094-BM03-5 a 150 %
MPM-B1651F | 3000 3000 5000 17,75 11,4 (101) 2,50 —_—
509 23,2(205) 2094-BM03-5 & 250 %
45,0 18,8 (166) 2094-BM03-5 4 150 %
MPM-B165TM | 4500 3000 5000 22,46 11,3 (100) 2,50 —_—
56,8 21,4(189) 2094-BM03-S & 250 %
218 28,7 (254) 2094-BM02-5 a 150 %
MPM-B1652C | 1500 2500 2500 11,51 16,4 (145) 3,80 —
336 40,2 (356) 2094-BM02-S & 250 %
45,0 38,4 (340) 2094-BM03-5 a 150 %
MPM-B1652E | 2250 3500 3500 20,94 21,1(187) 430 —
60,5 48,0 (425) 2094-BM03-S a 250 %
734 41,1(364) 2094-BM05-5 & 150 %
MPM-B1652F | 3000 3500 4500 28,74 21,1(187) 430 —
84,1 48,0 (424) 2094-BM05-S a 200 %
45,0 55,0 (487) 2094-BM03-5 4 150 %
MPM-B1653C | 1500 2000 2500 20,05 26,7 (236) 4,60 —
59,2 67,7 (599) 2094-BM03-S a 250 %
45,0 42,5(376) 2094-BM03-5 & 150 %
MPM-B1653E | 2250 3000 3500 27,00 26,8(237) 510 —
729 62,0 (549) 2094-BM03-S a 250 %
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V) (suite)

Intensité

. . Intensité Couple permanent 5 Couple créte | Puissance .
Référence ‘I::at:es se de ::)t;sisneal o Vitesse max. | permanente de de calage du E;eI;e :iu de calagedu | nominale du x.a"att.e%rgoo
moteur /i i tr/min calage du systéme | systéme s stgme systéme moteur (cllgnislex 400V)
f/min f/min A0-créte Nm (Ib-po.) Y Nm (Ib-po.) kw

AO-créte
734 47,8 (423) 2094-BM05-5 a 150 %

MPM-B1653F | 3000 3000 4000 34,94 31,0(274) 510 —
943 56,0 (495) 2094-BM05-S a 200 %
450 60,3 (534) 2094-BM03-S & 150 %

MPM-B2152C | 1500 2000 2500 274 36,7 (325) 5,60 —
55,4 72,2 (639) 2094-BM03-S a 250 %
734 56,2 (497) 2094-BM05-S a 150 %

MPM-B2152F | 3000 2500 4500 4354 34,1(302) 590 —
97,8 72,3 (495) 2094-BM05-S a 200 %
734 51,0 (451) 2094-BM05-S a 150 %

MPM-B2152M | 4500 2500 5000 44,58 34,1(302) 590 —
76,3 52,9 (468) 2094-BM05-S a 200 %
45,0 80,0 (708) 2094-BM03-S a 150 %

MPM-B21538 | 1250 1750 2000 24,06 48,0 (425) 6,80 —_—
60,0 101 (894) 2094-BM03-S a 250 %
734 79,4 (703) 2094-BM05-S a 150 %

MPM-B2153E | 2250 2000 3000 39,63 479 (424) 7,20 —
97,8 101 (894) 2094-BM05-S & 200 %
734 75,0 (664) 2094-BM05-S a 150 %

MPM-B2153F | 3000 2000 3800 43386 45,6 (403) 7,20 —
97,8 99,0 (875) 2094-BM05-S & 200 %
734 121(1071) 2094-BM05-5 a 150 %

MPM-B21548 | 1250 1750 2000 35,46 62,7 (555) 6,90 —
97,8 154 (1362) 2094-BM05-S & 200 %
734 87,7 (776) 2094-BM05-S a 150 %

MPM-B2154E | 2250 2000 3000 43,68 55,9 (495) 7,50 —
97,8 112 (990) 2094-BM05-S & 200 %
734 788 (697) 2094-BM05-5 a 150 %

MPM-B2154F | 3000 2000 3300 44,40 56,2 (497) 7,50 —
836 88,0(778) 2094-BM05-S & 200 %

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPF avec des variateurs Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

. Intensité Couple permanent PN . Puissance .
Référence Vitesse Vitessemax. | permanente de de calage du Intensité aétede | Couple créte de nominale du Variateurs
nominale ; N . calage du systéme | calage du systéme Kinetix 6000
moteur wmi tr/min calage du systéme | systéme A O-crét N (1b-po) moteur (classe 200V)
f/min A0-créte Nm (Ib-po.) -aee m {{b-po. kw
10,5 291(257) 2094-AMP5-S
MPF-A310P 4750 5000 450 1,58 (14,0) 073
14,0 3,61(319) 2094-AM01-S
170 6,97 (61,6) 2094-AM01-S
MPF-A320H 3350 3500 6,10 3,05(27,0) 10
193 791(70,0) 2094-AM02-S
8,50 2,88(25,5) 17,0 5,07 (44,8) 2094-AM01-S
MPF-A320P 4750 5000 13
9,00 3,05(27,0) 295 791(70,0) 2094-AM02-S
30,0 8,47 (749) 2094-AM02-S
MPF-A330P 5000 5000 120 3,85 (34.0) 16
38,0 10,32(91,2) 2094-AM03-S
300 13,20 (117) 2094-AM02-S
MPF-A430H 3500 3500 12,2 6,21(55,0) 18
45,0 19,82 (175) 2094-AM03-S
49,0 15,36 (136) 2094-AM03-S
MPF-A430P 5000 5000 16,80 594(52,5) 19
67,0 19,80 (175) 2094-AMO05-S
49,0 17,01 (150) 2094-AM03-S
MPF-A4530K 4000 4000 19,50 8,08(71,4) 23
62,0 20,30 (179) 2094-AMO05-S
49,0 23,56 (208) 2094-AM03-S
MPF-A4540F 3000 3000 18,40 10,15(89,7) 25
58,0 27,10(239) 2094-AMO05-S
245 11,40 (100) 49,0 21,68 (192) 2094-AM03-S
MPF-A540K 4000 4000 41
415 19,42 (171) 734 3155(279) 2094-AMO05-S
Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)
- Intensité Couple permanent | Intensité créte . Puissance .
Référence :::r;sisneal R Vitessemax. | permanente de de calage du de calage du f:;plséae:eg:me nominale du x'a"att'e%rgoo
moteur /i tr/min calage du systeme systeme systéme N (?b ) Y moteur (cllgislex 400V)
f/min AO-créte Nim (b-po) A 0-créte m {b-po. KW
590 3.2(28) 2094-BMP5-S a 150 %
MPF-B310P 5000 5000 230 16(14) 077 —
7,10 36(32) 2094-BMP5-5 3 250 %
4,00 290 (26) 590 39(34) 2094-BMP5-S 150 %
MPF-B320P 5000 5000 130 7,5(66) 15 2094-BM01-5 3150 %
4,24 3,10(27) R
14,0 78(69) 2094-BM01-5 2 250 %
130 82(72) 2094-BM01-5 2150 %
MPF-B330P 5000 5000 570 418(37) 16 —
190 11,1(98) 2094-BM01-5 3 250 %
18 14,2 (125) 2094-BM02-5 2 150 %
MPF-B430P 5000 5000 9,20 6,55 (58) 20 —
320 19,8(175) 2094-BM02-5 2 250 %
218 15,4 (136) 2094-BM02-S a 150 %
MPF-B4530K 4000 4000 9,90 8,25(73) 24 —
31,0 20,3(179) 2094-BM02-5 a 250 %
218 21,4 (189) 2094-BM02-5 a 150 %
MPF-B4540F 3000 3000 9,10 10,20 (90) 25 —
29,0 27,1(240) 2094-BM02-Sa 250 %
45,0 37,9(335) 2094-BM03-5 a 150 %
MPF-B540K 4000 4000 20,5 194 (171) 4 —
60,0 48,6 (430) 2094-BM03-5 a 250 %

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPS avec des variateurs Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité crétede | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitessemax. | permanente de de calage du calage du calage du nominale du K?nat'e%r(;oo
moteur i tr/min calage du systéme systéme systeme systeme moteur (cII:isz(ZOO V)
f/min A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kw
8,50 3,10(27) 17,0 580(51) 2094-AM01-S
MPS-A330P 5000 5000 30,0 9,30(82) 13 2094-AM02-S
9,80 3,60(320)
38,0 11,10 (98) 2094-AM03-S
30,0 15,9 (140) 2094-AM02-S
MPS-A4540F 3000 3000 144 8,1(72) 49,0 24,2 (214) 14 2094-AM03-S
56,0 27,1(240) 2094-AM05-S
Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)
Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité crétede | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitessemax. | permanente de de calage du calage du calage du nominale du K§nat‘euer(§00
moteur /i tr/min calage du systéme | systéme systeme systeme moteur (clll::sz( 400V)
f/min A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kW
13,0 82(725) 2094-BM01-Sa 150 %
MPS-B330P 5000 5000 49 3,60(32) 13 —_—
19,0 11,0(97,2) 2094-BM01-Sa 250 %
215 22,8(202) 2094-BM01-Sa 250 %
MPS-B4540F 3000 3000 7,1 8,1(72) 218 23,2(205) 14 2094-BM02-S 3 150 %
260 27,1 (240) 2094-BM02-5 a 250 %
45,0 49,2 (435) 2094-BM03-Sa 150 %
MPS-B560F 3000 3000 17,0 21,5(190) 35 —
68,0 67,8 (600) 2094-BM03-Sa 250 %

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série TLY avec des variateurs Kinetix 6000

Caractéristiques d’utilisation (sans frein) avec des variateurs Kinetix 6000

Vitesse Intensité Couple permanent Intensité créte de | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitessemax. | permanente de de calage du calage du calage du nominale du K?nat'elg(;oo
moteur /i tr/min calage du systéme systeme systeme systeme moteur (clll;isI:ZOO V)
f/min A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kW
TLY-AT10T 5000 0,55 0,096 (0,85) 1,50 0,20(1,75) 0,041 2094-AMP5-S
TLY-A120T 5000 1,03 0,181(1,60) 2,50 0,36 (3,20) 0,086 2094-AMP5-S
TLY-A130T 5000 6000 1,85 0,325(2,88) 490 0,76 (6,70) 0,14 2094-AMP5-S
TLY-A220T 5000 3,50 0,836 (7,40) 7,90 148(13,1) 0,35 2094-AMP5-S
5,20 1,23(10,9) 10,5 2,07 (18,3) 2094-AMP5-S
TLY-A230T 5000 0,44 —
550 130(11,9) 155 3,05(27,0) 2094-AM01-S
8,50 2,20(19,5) 17,0 4,18 (37,0) 2094-AM01-S
TLY-A2530P 4400 0,69 —_—
5000 10,0 2,60(23,0) 210 5,20 (46,0) 2094-AM02-S
8,50 248(220) 17,0 4,97 (44,0) 2094-AM01-S
TLY-A2540P 4575 0,86 —
10,0 2,94(26,0) 248 7,10(63,0) 2094-AM02-S
TLY-A310M 4000 4500 10,0 3,61(319) 30,0 9,0(79,6) 0,95 2094-AM02-S
Caractéristiques d'utilisation (avec frein) avec des variateurs Kinetix 6000
Vitesse Intensité Couple permanent Intensité créte de | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitessemax. | permanente de de calage du calage du calage du nominale du K?"at'elggoo
moteur /i tr/min calage du systéme systeme systéme systéme moteur (cllr::sz(zoo V)
f/min A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kw
TLY-AT10T 5000 0,50 0,086 (0,76) 1,50 0,20(1,75) 0,037 2094-AMP5-S
TLY-A120T 5000 0,93 0,163 (1,44) 2,50 0,36(3,20) 0,077 2094-AMP5-S
TLY-A130T 5000 1,67 0,293 (2,59) 490 0,76 (6,70) 0,13 2094-AMP5-S
6000
TLY-A220T 5000 305 0,757 (6,70) 790 148 (13,1) 0,24 2094-AMP5-S
4,95 1,16 (10,3) 10,5 2,07 (18,3) 2094-AMP5-S
TLY-A230T 4250 0,32 —_—
4,95 1,16 (10,3) 155 3,05(27,0) 2094-AM01-S
8,50 2,20(19,5) 17,0 4,18(37,0) 2094-AM01-S
TLY-A2530P 3650 0,55 —
10,0 2,60(23,0) 21,0 5,20 (46,0) 2094-AM02-S
5000
8,50 2,48(22,0) 17,0 4,97 (44,0) 2094-AM01-S
TLY-A2540P 3750 0,60 —
10,0 2,94(26,0) 248 7,10(63,0) 2094-AM02-S
TLY-A310M 3900 4500 10,0 3,61(31,9) 300 9,0(79,6) 0,90 2094-AM02-S

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation des produits de
mouvement linéaire

Les familles de produits de commande de mouvement linéaire suivantes sont compatibles avec les servovariateurs
Kinetix 6000.

Famille de produits de mouvement linéaire Page
Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Series 140
Guidages linéaires intégrés MP-Series (Série MPAS) 147
Vérins électriques MP-Series (Série MPAR) 148
Vérins électriques MP-Series a usage intensif (Série MPAI) 149
Moteurs linéaires LDC-Series a noyau ferrique 151
Moteurs linéaires LDL-Series sans fer 153

Pour choisir les différentes combinaisons de systéme variateur Kinetix 6000, les références de cable et les courbes de force/
vitesse correspondantes, reportez-vous a la publication KNX-RMQO3, « Kinetix 6000 and Kinetix 6200/6500 Drive Systems
Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons de systeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,
visitez le site : https://motionanalyzerrockwellautomation.com.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation de la Série LDAT avec des variateurs Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation (taille 30) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

Intensité créte de

Force créte de

" Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de Sortie nominale | Variateurs
Refgrence P 230V ca. de calage du systéme calage du systéme calage du calage du 230Vca. Kinetix 6000
actionneur linéaire s A O-ciéte N (b) systeme systeme W (classe 200 V)

m AO-créte N (1b)
L DAT-5031010-DBx 24 0,20
LDAT-5031020-DBx 3,1 0,25
48 81(18) 122 168 (38) 2094-AMO1-S
L DAT-5031030-DBx 35 0,29
LDAT-5031040-DBx 38 031
L DAT-5032010-DBx 31 0,44
LDAT-5032020-DBx 41 0,52
74 243 2094-AM02-S
L DAT-5032030-DBx 47 0,59
LDAT-5032040-DBx 50 0,63
126 (28) 336 (76)
L DAT-5032010-EBx 31 0,40
LDAT-5032020-EBx 41 0,47
3,7 122 2094-AMO1-S
L DAT-5032030-EBx 47 0,52
LDAT-5032040-EBx 50 0,55
L DAT-5033010-DBx 35 0,67
LDAT-5033020-DBx 47 0,88
111 36,5 2094-AM03-S
L DAT-5033030-DBx
50 0,95
LDAT-5033040-DBx
190 (43) 504 (113)
L DAT-5033010-EBx 35 0,55
LDAT-5033020-EBx
3,7 122 2094-AMO1-S
L DAT-5033030-EBx 44 0,65

LDAT-5033040-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d’utilisation (taille 50) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

" . Intensité créte de | Force créte de . . .

Référence \Zlgtgsvse, max. Lntenlsne %erma?‘ente Folrce p(eirmantgnte de calage du calage du gg:ﬂ; nominale Vgrlat.eurs
actionneur linaire ca. e calage du systeme calage du systéme systéme systéme ca. Kllnetlx 26(%)3

m/s A0-créte N (Ib) A O-créte N (b) kw (classe )
LDAT-5051010-DBx 28 0,31
LDAT-5051020-DBx 37 0,38
L DAT-5051030-DBx 41 31 119(27) 114 363 (82) 0,42 2094-AMP5-S
L DAT-5051040-DBx 44 0,44
L DAT-5051050-DBx 47 0,46
LDAT-5052010-DBx 37 0,79
L DAT-5052020-DBx 48 0,97
LDAT-5052030-DBx 6,2 2,7 2094-AM01-S
L DAT-5052040-DBx 5,00 251(56) 727 (163) 1,01
LDAT-5052050-DBx
LDAT-5052010-EBx
. 26 31 114 0,50 2094-AMP5-S
L DAT-5052050-EBx
L DAT-5053010-DBx 41 131
L DAT-5053020-DBx 50 1,53

9,4 34,2 2094-AM02-S

L DAT-5053030-DBx
. 50 378(85) 1093 (246) 1,53
LDAT-5053050-DBx
LDAT-5053010-EBx
. 1,7 31 114 0,47 2094-AMP5-S
LDAT-5053050-EBx
L DAT-5054010-DBx 44 187
LDAT-5054020-DBx 124 45,5 2094-AM02-S
. 50 2,05
L DAT-5054050-DBx 509 (114) 1453 (327)
LDAT-5054010-EBx

26 6,2 22,7 1,02 2094-AM01-S

LDAT-S054050-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d’utilisation (taille 70) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

Intensité créte de

Force créte de

(e Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de Sortie nominale | Variateurs
aRﬁtfif)r::gﬁr linéaire 230Vca. de calage du systéme calage du systéme :;:ig:]gu :;1:2;2" 230V ca. Kinetix 6000
m/s AO-créte N (Ib) A O-créte N (ib) kW (classe 200 V)
LDAT-5072010-DBx
e 35 60 20 1,03 2094-AMO1-S
LDAT-5072070-DBx
364 (82) 1055 (237)
LDAT-5072010-EBx
. 17 30 11,0 047 2094-AMP5-S
LDAT-5072070-EBx
LDAT-5073010-DBx
e 35 90 328 157 2094-AM02-S
LDAT-5073070-DBx
554 (125) 1576 (354)
LDAT-5073010-EBx
12 30 109 0,41 2094-AMP5-S

LDAT-5073070-EBx
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation (taille 70) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V) (suite)

Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de I(';::"Z';eucme de E:Ira(e:r:lfe de Sortie nominale | Variateurs
actionneur linéaire 230Vca. de calage du systéme calage du systéme systgm o Systégeme 230Vca. Kinetix 6000
m/s AQ-créte N (Ib) A O-créte N () kw (classe 200 V)
LDAT-5074010-DBx
e 35 19 435 2,08 2094-AM02-S
LDAT-5074070-DBx
730 (164) 2088 (469)
LDAT-5074010-EBx
e 18 60 21,7 095 2094-AMO1-S
LDAT-5074070-EBx
LDAT-5076010-DBx
e 35 182 66,4 317 2094-AM03-S
LDAT-5076070-DBx
1122 (252) 3189 (717)
LDAT-5076010-EBx
18 9,1 33,2 1,45 2094-AM02-S

LDAT-S076070-E8x

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 100) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

Référence \Zlgtgilse, max. Intensité permanente Force permanente de Icl;::gzlfizcrete de Ic:glr;;ecr;:e de Sortie nominale Vgria@eurs
- s ca. de calage du systéme calage du systéme h 2 230V ca. Kinetix 6000
actionneur linéaire s A 0-créte N (b) systeme systeme KW (classe 200 V)
A0-créte N (Ib)
LDAT-5102010-DBx
e 26 57 210 096 2094-AMO1-S
LDAT-5102090-DBx
456 (103) 1289 (290)
LDAT-5102010-EBx
o 13 29 10,5 042 2094-AMP5-S
LDAT-5102090-EBx
LDAT-5103010-DBx
e 2,7 8,6 315 1935 (435) 147 2094-AM02-S
LDAT-5103090-DBx
702 (158)
LDAT-5103010-EBx
. 09 29 10,5 1388 (312) 0,30 2094-AMP5-S
LDAT-5103090-EBx
LDAT-5104010-DBx
. 27 11,5 42,0 2,07 2094-AM02-S
LDAT-5104090-DBx
929 (209) 2578 (580)
LDAT-5104010-EBx
. 13 57 210 0,86 2094-AMO1-S
LDAT-5104090-EBx
LDAT-5106010-DBx
. 2,7 173 63,0 2,94 2094-AM03-S
LDAT-5106090-DBx
1403 (315) 3871 (870)
LDAT-5106010-EBx
13 8,6 315 1,28 2094-AM02-S

LDAT-5106090-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation (taille 150) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

. e Intensité créte de | Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de calage du calage du Sortie nominale Vgrla@eurs
- R 230Vca. de calage du systéme calage du systéme ? 3 230V ca. Kinetix 6000
actionneur linéaire N systeme systeme
m/s AQ-créte N (b) A O-créte N (i) kw (classe 200 V)
LDAT-S152010-DBx
. 18 53 195 1799 (404) 0387 2094-AM01-S
LDAT-S152090-DBx
643 (145)
LDAT-5152010-EBx
. 09 2,7 98 1679 (377) 034 2094-AMP5-S
LDAT-S152090-EBx
LDAT-S153010-DBx
. 18 8,0 978 (220) 29,1 2680 (602) 133 2094-AM02-S
LDAT-S153090-DBx
LDAT-S154010-DBx
. 18 10,7 39,1 3597 (809) 1,78 2094-AM02-S
LDAT-S154090-DBx
1306 (294)
LDAT-S154010-EBx
. 09 53 19,5 3383 (761) 0,70 2094-AM01-S
LDAT-S154090-EBx
LDAT-S156010-DBx
. 18 16,3 59,4 5469 (1229) 2 2094-AM03-S
LDAT-S156090-DBx
1997 (449)
LDAT-S156010-EBx
. 09 8,1 198 5110 (1149) 1,05 2094-AM02-S
LDAT-S156090-EBx
Caractéristiques d'utilisation (taille 30) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)
. L Intensité créte | Force créte de . . .
Référence ngsvse, max. Lntenlsne %erma;l‘ente Folrce psrmantgnte de de calage du calage du ig:)t{;e nominale Vgnatgurs
actionneur linéaire ca. e calage du systéme calage du systéme systéme systéme ca. Kinetix 6000
m/s AO-créte N (Ib) A 0-crite N (b) kw (classe 400 V)
LDAT-5031010-DBx 24 0,20
LDAT-5031020-DBx 31 025 MO
48 8118) 122 168.38) e
LDAT-5031030-DBx 35 0,29 a U
LDAT-5031040-DBx 38 031
LDAT-5032010-DBx 31 0,40
LDAT-5032020-DBx 41 052
74 243
LDAT-5032030-DBx 47 059
LDAT-5032040-DBx 50 0,63 MO
126 28) 336 (76) e
LDAT-5032010-EBx 31 0,40 a U
LDAT-5032020-EBx 41 052
37 122
LDAT-5032030-EBx 47 059
LDAT-5032040-EBx 50 0,63
LDAT-5033010-DBx 35 0,67
LDAT-5033020-DBx 47 . s 088 2094-BM02-S
LDAT-5033030-DBx ' ' a150%
50 095
LDAT-5033040-DBx
190 (43) 504 (113)
LDAT-5033010-EBx 35 0,67
LDAT-5033020-EBx 47 . ) 087 2094-BMO1-S
LDAT-5033030-£8 ' ' a150%
50 091
LDAT-5033040-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d’utilisation (taille 50) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)

. s Intensité créte Force créte de . . .
Référence ngilse, max. :intenlsne %erma:gnte Folrce pzrmantgnte de de calage du calage du ‘S‘g:’t;;z nominale Vgrlat.eurs
actionneur linaire ca. e calage du systeme calage du systéme systeme systéme ca. Kinetix 6000
m/s A0-créte N (Ib) A O-créte N (Ib) kw (classe 400 V)
L DAT-5051010-DBx 28 0,34
L DAT-5051020-DBx 37 043
LDAT-S051030-DB 4 31 119.27) 114 363(82) 049 2094-BMP3-5
2150 %
LDAT-5051040-DBx 44 0,53
L DAT-5051050-DBx 47 0,55
L DAT-5052010-DBx 37 092
| DAT-5052020-DBx 48 1,20
2094-BM01-S
L DAT-5052030-DBx 6,2 2,7 5 150%
| DAT-5052040-DBx 50 1,24
L DAT-5052050-DBx
251(56) 727 (163)
L DAT-5052010-EBx 37 0,80
L DAT-5052020-EBx 46 0,98
2094-BMP5-S
L DAT-5052030-EBx 31 114 3 150%
L DAT-5052040-EBx 46 1,02
| DAT-5052050-EBx
L DAT-5053010-DBx 41 1,56
| DAT-5053020-DBx o ) 29 4-BM02-S
LDAT-S053030-DB 50 ’ ' 187 2150%
. 378(85) 1093 (246)
LDAT-5053050-DBx
LDAT-S053010-EBx
. 35 30 114 1,04 s
LDAT-5053050-EBx ’
LDAT-5054010-DBx 44 2,26
g i 2094-BM02-S
LDAT 5054020-DBx o 124 455 )53 a150%
L DAT-5054050-DBx
509 (114) 1453 (327)
LDAT-5054010-EBx 44 187
2094-BM01-S
LDAT-S054020-EBx 0 62 27 305 4150%

LDAT-S054050-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 70) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)

. "y Intensité créte Force créte de . . .

Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale Vgnat'eurs

A P 460V ca. de calage du systéme calage du systéme . : 460V ca. Kinetix 6000
actionneur linéaire s A O-aréte N (b systéme systeme W (classe 400 V)

m AO-créte N (1b)
LDAT-5072010-DBx 39 137
LDAT-5072020-DBx 00 0 2094-8MO1-S
LDAT-5072030-DB 50 164 a150%
LDAT-5072070-DBx 364 (82) 1055 (237)
LDAT-S072010-EBx
2094-BMP5-S

LDAT-5072020-£8x 35 30 10 103 2150%

LDAT-S072070-EBx
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation (taille 70) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V) (suite)

- - Intensité créte | Force créte de . . -
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale V.arlat.eurs
- A 460V c.a. de calage du systéme calage du systéme . 7 460V ca. Kinetix 6000
actionneur linéaire /s A O-ciéte N (b) systeme systeme KW (classe 400 V)
AO-créte N (Ib)
LDAT-5073010-DBx 44 2,27
g | 2094-BM02-S
LDAT 5073020-DBx o 90 328 - 3150 %
LDAT-5073070-DBx 554 (125) 1576 (354)
LDAT-5073010-EBx
. 24 30 109 101 ST
LDAT-S073070-EBx 0
LDAT-S074010-DBx 47 315
3 ) 2094-BM02-S
LDAT 5074020-DBx o 119 435 3130 a150 %
LDAT-5074070-DBx 730 (164) 2088 (469)
LDAT-5074010-EBx
. 35 60 2717 208 Joors
LDAT-S074070-EBx °
LDAT-5076010-DBx
2094-BM03-S
LDAT-5076020-DBx 50 182 66,4 502 4150 %
LDAT-5076070-DBx 122(252) 3189 (717)
LDAT-5076010-EBx
35 9,1 332 318 2094-BM02-S
4150 %

LDAT-5076070-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 100) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)

Intensité créte

Force créte de

e Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de Sortie nominale | Variateurs
Ref.erence A 460V c.a. de calage du systéme calage du systéme de cglage du calage du 460V c.a. Kinetix 6000
actionneur linéaire .\ systéme systeme

m/s AO-créte N (Ib) A 0-créte N () kw (classe 400 V)
LDAT-5102010-DBx 34 1,44
LDAT-5102020-DBx 44 1,74
LDAT-5102030-DBx . - 209460015
LDAT-S5102040-DBx ' ' a150%

50 456 (103) 1289 (290) 191
LDAT-S102050-DBx
LDAT-5102090-DBx
LDAT-S102010-EBx
. 2% 29 105 09 e
LDAT-5102090-EBx 0
LDAT-5103010-DBx 38 24
LDAT-5103020-DBx 06 s 2004-BI102-S
LDAT-5103030-DB 50 ' ' 29 2150%
. 702 (158) 1935 (435)
LDAT-S103090-DBx
LDAT-5103010-EBx
. 18 29 105 092 AT
LDAT-5103090-EB °
LDAT-5104010-DBx 4] 3,76
LDAT-5104020-DBx s . 2094 60025
LDAT-5104030-DBx 50 ' ' 49 2150%
. 929 (209) 2578 (580)
LDAT-5104090-DBx
LDAT-5104010-EBx

2094-BM01-S
2,7 57 210 207 a150%

LDAT-5104090-EBx
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation (taille 100) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V) (suite)

. " Intensité créte | Force créte de . . .
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale V.arla@eurs
- A 460V c.a. de calage du systéme calage du systéme N K 460V c.a. Kinetix 6000
actionneur linéaire s A O-cibte N (b} systeme systeme KW (classe 400 V)
A0-créte N (Ib)
LDAT-5106010-DBx 45 541
2094-BM03-S
LDAT-5106020-DBx 173 63,0 .
. 50 587 a150%
LDAT-5106090-DBx 1403 (315) 3871(870)
LDAT-5106010-EBx . 06 s " 2094-BM02-S
! ' ! ’ a150%

LDAT-5106090-E8x

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 150) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)

Intensité créte

Force créte de

(e Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de Sortie nominale | Variateurs
aRstfi(:)r::gﬁr linaire 460V c.a. de calage du systéme calage du systéme g;s:g:zge du :;1':2:1:” 460V c.a. Kinetix 6000
m/s AO-créte N (Ib) A 0-créte N (Ib) kW (classe 400 V)
LDAT-5152010-DBx 3,2 176
3 ! 2094-BM01-S
LDAT $152020-DBx y 53 19,5 - 3150 %
LDAT-5152090-DBx 643 (145) 1799 (404)
LDAT-5152010-EBx , . 05 . 2094-BMPS-S
e /! " 1 v 3 0,
LDAT-S5152090-EBx a150%
LDAT-5153010-DBx
- 36 80 291 287 s
LDAT-S153090-DBx alus
978 (220) 2680 (602)
LDAT-5153010-EBx . . o - 2094-BMPS-S
. /- " v v 3 0,
LDAT-S153090-EBx a150%
LDAT-5154010-DBx
. 35 10,7 39,1 383 a20195%»5/M02—S
LDAT-S154090-DBx 0
= . 1306 (294) 3597 (809)
LDAT-5154010-EBx
- 18 53 195 178 %‘6’?}”0”
LDAT-S154090-EBx 0
LDAT-5156010-DBx
. 36 163 594 585 ngzg;Mosfs
LDAT-S156090-DBx 0
1997 (449) 5469 (1229)
LDAT-5156010-EBx
18 8,1 19,8 a7 \2094fgsmmfs
a150 %

LDAT-5156090-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAS avec des variateurs Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

- A R Puissance de
Intensité Intensité créte Force créte de N .
Réfé idage lindai Vitesse max. permanente de Eglr;eep(ei[lrr;a?tzl:'t‘:de de calage du calage du :l‘t))rr:ienale x'a"att'euer(;oo
clerence guidage lincaire mm/s (po./s) calage du systeme 9 Y systéme systéme Inetix
N N (Ib) N moteur (classe 200 V)
A0-créte A0-créte N (Ib) W
MPAS-Axxr1-VOSSXA 200(79) 3,09 521(117) 6,10 1212(272) 037 2094-AMP5-S
MPAS-Axx2-V205xA 1124 (443) 454 462 (104) 9,10 968 (218) 0,62 2094-AMP5-S
MPAS-A6xxxB-ALMO2C 53 105 (23,6) 15,8 359(80,7) 032 2094-AMO1-S
MPAS-A6xxxB-ALMS2C 47 83,0(187) 14,2 312(70,) 0,29 2094-AMO1-S
17,0 417(93,7) 2094-AM01-S
MPAS-ABXxxE-ALMO2C 7,0 189 (42,5) 0,53
185 456 (103) 2094-AM02-S
5000 (200) ©
MPAS-ABXxxE-ALMS2C 63 159 (35,7) 16,7 399(89,7) 0,48 2094-AMO1-S
17,0 630 (142) 2094-AMO1-S
MPAS-A9xxxK-ALMO2C 6,7 285 (64,1) 0,77
183 680 (153) 2094-AM02-S
MPAS-A9xxxK-ALMS2C 6,1 245 (55,1) 16,5 601 (135) 0,69 2094-AMO1-S

(1) Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 176 mm/s (6,9 po./s). Pour une longueur de course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 143 mm/s (5,6 po./s).
(2)  Pour une longueur de course de 780 mm, la vitesse maximum est de 889 mm/s (35,0 po./s). Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 715 mm/s (28,2 po./s). Pour une longueur de
course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 582 mm/s (22,9 po./s).
(3)  Enraison de la courte course de ces quidages et de la distance nécessaire pour atteindre la vitesse maximale de 5 000 mm/s (200 po./s), la vitesse maximale de ces guidages est souvent inférieure a 5 000 mm/s
(200 po./s). Pour la vitesse maximale de chaque guidage linéaire selon la longueur de course, consulter les données techniques des produits de commande de mouvement linéaire Kinetix KNX-TD002.

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)

. P R Puissance de
Intensité Intensité créte | Force créte de N
. Force permanente de sortie . -
o . .. | Vitesse max. permanente de - de calage du calage du : Variateurs Kinetix 6000
Référence guidage linéaire mm/s (po.s) calage du systéme ;jalage du systéme systéme systeme nominale (classe 400 V)
. (Ib) . moteur
AO-créte A0-créte N (Ib) W
MPAS-Bxxx1-VO5SXA 200(7,9) M 1,75 521(117) 3,50 1212(272) 0,37 2094-BMP5-S a 150 %
590 865 (194) 2094-BMP5-S a 150 %
MPAS-Biox2-V20SxA N24@3)? |33 462 (104) 062
6,60 968 (218) 2094-BMP5-S a 250 %
590 281(63,2) 2094-BMP5-S a 150 %
MPAS-B8xuxF-ALMO2C 3,50 189 (42,5) 0,527
9,30 456 (103) 2094-BMP5-S a 250 %
590 272 (61,1) 2094-BMP5-S a 150 %
MPAS-B8xuxF-ALMS2C 3,15 159(35,7) 0,475
8,37 399 (89,7) 2094-BMP5-S a 250 %
5000 (200) ©
590 433(97,3) 2094-BMP5-S a 150 %
MPAS-BIxux-ALMO2C 3,40 285 (64,1) 0,768
9,10 680 (153) 2094-BMP5-S a 250 %
590 424(95,3) 2094-BMP5-S a 150 %
MPAS-BIxx-ALMS2C 3,03 245 (55,1) 0,69
8,19 601 (135) 2094-BMP5-S a 250 %

(1) Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 176 mm/s (6,9 po./s). Pour une longueur de course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 143 mm/s (5,6 po./s).
(2)  Pour une longueur de course de 780 mm, la vitesse maximum est de 889 mm/s (35,0 po./s). Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 715 mm/s (28,2 po./s). Pour une longueur de
course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 582 mm/s (22,9 po./s).
(3)  Enraison de la courte course de ces guidages et de la distance nécessaire pour atteindre la vitesse maximale de 5 000 mm/s (200 po./s), la vitesse maximale de ces quidages est souvent inférieure a 5 000 mm/s
(200 po./s). Pour la vitesse maximale de chaque guidage linéaire selon la longueur de course, consulter les données techniques des produits de commande de mouvement linéaire Kinetix KNX-TD002.

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAR avec des variateurs Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

Intensité sl . . . .
e Wesemax | pemanenede | GUGZGIIE® | e i | clgedusysine | il moter | Knet ot

AO-créte N (Ib) AQ-crte N (Ib) Kw (classe 200 V)
MPAR-ATxuB 150 1,15 240 (53,9) 135 300 (67,4) 0,036 2094-AMP5-S
MPAR-ATxrE 500 2,16 280 (62,9) 2,48 350(78,7) 0,140 2094-AMP5-S
MPAR-A2xxC 250 2,42 420 (94,4) 2,72 525(118) 0,105 2094-AMP5-S
MPAR-A2xF 640 4,54 640 (144) 54 800 (180) 0,410 2094-AM01-S
MPAR-A3xxxE 500 10,33 2000 (450) 12,34 2500 (562) 1,00 2094-AM02-S
MPAR-A3x0xH 1000 12,20 1300 (292) 16,40 1625 (365) 1,30 2094-AM02-S

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)
(e : Intensité Force permanentede | Intensité crétede | Force créte de Puissance de sortie | Variateurs

5?:;:2?:3“(1“ :::::/S:&?Z;(' f:lranglgl:izn:;s‘:sm o calage du systéme calag§ dusystéme | calage dusysttme | nominale moteur | Kinetix 6000

A O-créte N (Ib) AO-créte N (Ib) kw (classe 400V)
MPAR-B1xxxB 150 1,15 240(53,9) 135 300 (67,4) 0,036 2094-BMP5-Sa 150 %
MPAR-B1xxxE 500 1,49 280(62,9) 171 350 (78,7) 0,140 2094-BMP5-5a 150 %
MPAR-B2xxxC 250 1,67 420 (9%4,4) 1,90 525(118) 0,105 2094-BMP5-Sa 150 %
MPAR-B2xxxF 640 3,29 640 (144) 393 800 (180) 0,410 2094-BMP5-Sa 150 %
MPAR-B3xxxE 500 516 2000 (450) 6,17 2500 (562) 1,00 2094-BM01-5 a 150 %
MPAR-B3xxxH 1000 6,13 1300 (292) 6,79 1625 (365) 1,30 2094-BM01-Sa 150 %

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAI avec des variateurs Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation (vis a billes) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

Force permanente de calage

- | Intensité crétede | Force créte de Puissance de .
Référence Vitesse max. llnetigls alt?del:TasIt‘éer'r‘It: du systéme calage du calage du sortie nominale ‘I(?"att'e%r(;oo
vérin électrique | mm/s (po./s) g y N (Ib) systeme systeme moteur Inetix
A0-créte A 0-crd b W (classe 200V)
25°C 40°C -Créte (Ib)
MPAI-A2076CV1 1,80 890 (200) 706 (159) 4,50 0,22
MPAI-A2150CV3 305(12) 1446 (325) 2094-AMP5-S
_— 247 1446 (325) 1147 (258) 6,20 0,25
MPAI-A2300CV3
MPAI-A3076(M1 305(12) 1624 (365) 1290 (290) 4448 (1000)
2,68 8,90 0,27 2094-AM01-S
MPAI-A3076EM1 610 (24) 814(183) 645 (145) 2570 (578)
MPAI-A3150CM3
—_—1279(M)
MPAI-A3300CM3 4003 (900) 3176 (714) 840 4448 (1000)
MPAI-A3450CM3 188(7,3)
5,61 0,39 2094-AM01-S
MPAI-A3150EM3
— 559(22)
MPAI-A3300EM3 2002 (450) 1588 (357) 14,14 4003 (900)
MPAI-A3450EM3 376 (15)
MPAI-A4150CM3
—_—79(M)
MPAI-A4300CM3 7784 (1750) 6179 (1389) 17,07 8896 (2000)
MPAI-A4450CM3 245(9,9)
10,89 0,43 2094-AM02-S
MPAI-A4150EM3
— 1559 (22
MPAI-A4300EM3 3892 (875) 3092 (695) 2744 7784 (1750)
MPAI-A4450EM3 491(19)
MPAI-ASxxxCM3 200(7,8) 13123 (2950) 10415 (2341) 16,70 13345 (3000)
13,25 0,55 2094-AM03-S
MPAI-ASxxxEM3 400 (15,6) 6562 (1475) 5208 (1171) 33,40 13122 (2950)
Caractéristiques d'utilisation (vis a rouleaux) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)
o Force permanente de calage | |y¢angité crétede | Force créte de Puissance de
Référence Vitesse max. LTs:Etip;JTa;t's;t: dusystéme calage du calage du sortie \I?"atte%r(:oo
vérin électrique mm/s (po./s) 1ag y N (Ib) systeme systeme nominale moteur | | et
A0-créte A0 N (b) W (classe 200 V)
25 40 -créte
MPAI-A3076RM1 305(12) 1557 (350) 1237 (278) 4862 (1093)
287 8,90 0,27 2094-AM01-S
MPAI-A30765M1 610 (24) 778 (175) 618 (139) 2431 (547)
MPAI-A3150RM3
—_—1279(M)
MPAI-A3300RM3 3781 (850) 3003 (675) 7562 (1700)
MPAI-A3450RM3 176 (6,9)
561 14,14 0,39 2094-AM01-S
MPAI-A31505M3
—1 559(22)
MPAI-A3300SM3 1891 (425) 1499 (337) 3781(850)
MPAI-A34505M3 353 (14)
MPAI-A4150RM3
—_—79(M)
MPAI-A4300RM3 7340 (1650) 5827 (1310) 14,679 (3300)
MPAI-A4450RM3 19 (7,6)
10,89 2744 043 2094-AM02-S
MPAI-A41505M3
—1559(22)
MPAI-A4300SM3 3670 (825) 2914 (655) 7340 (1650)
MPAI-A44505M3 393 (15)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante actionneur = 40 °C/variateur = 50 °C.
Pour des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation (vis a billes) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)

. Force permanente de calage Intensité créte | Force crétede | Puissance de
Référence Vitesse max. :inetiglsz::;zp;t?;‘aslt]gr:t: dusysteme decalagedu | calage du sortie nominale | Variateurs Kinetix 6000
vérin électrique mm/s (po./s) AO-créte y N (Ib) systeme systeme moteur (classe 400 V)
259( 40°C A0-créte N (Ib) kw
MPAI-B2076(CV1 0,90 890 (200) 706 (159) 2,30 0,22
MPAI-B2150CV3 305(12) 1446 (325) 2094-BMP5-S a 150 %
_— 1,29 1446 (325) 1147 (258) 3,25 0,25
MPAI-B2300CV3
MPAI-B3076(M1 305(12) 1624 (365) 1290 (290) 44438 (1000) 2094-BMP5-S a 150 %
1,35 457 0,27
MPAI-B3076EM1 610 (24) 814 (183) 645 (145) 2570 (578) 2094-BMP5-S a 250 %
MPAI-B3150CM3
—_79(N)
MPAI-B3300CM3 4003 (900) 3176 (714) 430 4448 (1000) 2094-BMP5-S a 150 %
MPAI-B3450CM3 188(73)
281 0,39
MPAI-B3150EM3
—1559(22)
MPAI-B3300EM3 2002 (450) 1588 (357) 7,07 4003 (900) 2094-BMP5-S a 250 %
MPAI-B3450EM3 376 (15)
MPAI-B4150CM3
_ 79 (1)
MPAI-B4300CM3 7784 (1750) 6179 (1389) 8,68 8896 (2000) 2094-BM01-S a 150 %
MPAI-B4450CM3 245(9,5)
5,61 043
MPAI-B4150EM3
—1559(22)
MPAI-B4300EM3 3892 (875) 3092 (695) 14,14 7784 (1750) 2094-BM01-S a 250 %
MPAI-B4450EM3 491(19)
MPAI-BSxxxCM3 200(7,8) 13123 (2950) 10415 (2341) 8,48 13 345 (3000) 2094-BM01-S a 150 %
6,62 0,55
MPAI-B5xxxEM3 400 (15,6) 6562 (1475) 5208 (1171) 16,70 13122 (2950) 2094-BM01-S a 250 %

Caractéristiques d'utilisation (vis a rouleaux) avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)

Force permanente de calage PN . Puissance de
o - Intensité permanente du systéme Intensité aréte | Force créte de sortie . -
Référence Vitesse max. de calage du systeme N (b de calage du calage du nominale Variateurs Kinetix 6000
vérin électrique | mm/s (po.s) | o (rétg Y (Ib) systéme systéme moteur (classe 400 V)
25°C 40°C A0-créte N (Ib) W
MPAI-B3076RM1 305(12) 1557 (350) 1237 (278) 4862 (1093)
145 457 0,27 2094-BMP5-S & 250 %
MPAI-B30765M1 610 (24) 778 (175) 618 (139) 2431 (547)
MPAI-B3150RM3
—1279(17)
MPAI-B3300RM3 3781(850) 3003 (675) 7562 (1700)
MPAI-B3450RM3 176(6,9)
281 7,07 039 2094-BMP5-5 & 250 %
MPAI-B3150SM3
—155%9(22)
MPAI-B3300SM3 1891 (425) 1499 (337) 3781(850)
MPAI-B34505M3 353(14)
MPAI-B4150RM3
—_—1279(1)
MPAI-B4300RM3 7340 (1650) 5827 (1310) 14679 (3300)
MPAI-B4450RM3 19 (7,6)
561 1414 043 2094-BM01-5 & 250 %
MPAI-B41505M3
—1559(22)
MPAI-B4300SM3 3670 (825) 2914 (655) 7340 (1650)
MPAI-B44505M3 393(15)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante actionneur = 40 °C/variateur = 50 °C.
Pour des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation de la Série LDC avec des variateurs Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 200 V)

", s . Puissance .
- . Intensité permanentede | Force permanentede | Intensité crétede | Force créte de . Variateurs
:}:ﬁg;:ce moteur Vl;e?sg /n;ax. calage du systéme calage du systéme { calage du systéme | calage du systéme nmooTeI:?IIienc:él;ire Kinetix 6000
m/s (pi/s AO-créte N (Ib) A0-créte N (Ib) W (classe 200 V)
LDC-C030100-DHT 41...61 74..M(17...25) 121 188 (42) 0,37...0,55 2094-AMO1-S
LDC-C030200-DHT 10,0(32,8) 81...12,2 24,3 2094-AM02-S
RS — 148...222(33...50) 375 (84) 0,74..1,1 —
LDC-C030200-EHT 41...6] 121 2094-AM01-S
LDC-C050100-DHT 39...59 119...179(27.. .40) n7z 302 (68) 0,59...0,89 2094-AMO1-S
1DC-(050200-DHT 79..1M8 233 2094-AM02-S
_ 240...359 (54...81) 600 (135) 1,20...1,79 —
LDC-C050200-EHT 10,0 (328) 39...59 11,6 2094-AMP5-S
1DC-C050300-DHT Nn8...17,7 359 2094-AM03-S
S EE— 363...544(82...122) 941(212) 181...2,72 —_—
LDC-C050300-EHT 39...59 120 2094-AMP5-S
1DC-(075200-DHT 77,15 229 2094-AM02-S
—_—— 348...523(78...117) 882(198) 1,74...2,61 —
LDC-C075200-EHT 38...57 15 2094-AMP5-S
LDC-C075300-DHT 15...172 356 2094-AM03-S
———— 11000328 523...784(117...176) 1368 (308) 261...392 —
LDC-C075300-EHT 38...57 19 2094-AMO1-S
LDC-C075400-DHT 153...230 474 2094-AM03-S
— ?]9577 : '1%‘55) 1824 (410) 348...52 e —
LDC-C075400-EHT 77..115 e 23,7 2094-AM02-S
LDC-C100300-DHT 1,1...767 674, 1012 343 2094-AM03-S
RS —— (152' - 27) 1767 (397) 3,37...5,06 —
LDC-C100300-EHT 37...56 o 14 2094-AM01-S
LDC-C100400-DHT 100(329) 148...222 899 1349 45,7 2356630 4o 67 ‘ 2094-AM03-S
LDC-C100400-EHT 74,01 (202....303) 28 2004-AM02-S
LDC-C100600-DHT 20..333 134,013 68,5 3534 (794) 674...1011 2094-AMO5-S
(303...455)
1281...1922
LDC-C150400-DHT 141...211 (288, 430) 45,2 3498 (786) 6,40...9,61 2094-AM03-S
10,0(328)
1922...2882
LDC-C150600-DHT 21...317 (132, 648) 67,8 5246 (1179) 9,61...144 2094-AMO05-S

(1) Cesvaleurs représentent la plage entre I'ahsence de refroidissement (valeur basse) et le refroidissement par eau (valeur haute).

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 6000 (classe 400 V)

- Intensité créte Force créte de Puissance
Référence moteur Vitesse max. I(:T:;:';zpsers'&ar::?%f de E:Ir;eg!eps[]n;a?:él:rt;de de calage du calage du nominale du Variateurs Kinetix 6000
linaire s (J5) (alage Y Vi Y systeme systéme moteur linéaire | (classe 400 V)
AO-créte N (Ib) kw
[DC-C030100-DHT 41...6,1 74...111(17...25) 121 188 (42) 0,37...0,55 2094-BM01-S a 150 %
[.DC-C030200-DHT 10.0(32,8) 81...12,.2 243 2094-BM02-S a 250 %
_ 148...222 (33...50) 375 (84) 0,74..1.M
[.DC-C030200-EHT 41...6,1 121 2094-BM01-S a 150 %
LDC-C050100-DHT 39...59 119...179(27. . .40) n7 302 (68) 0,59...0,89 2094-BM01-S a 150 %
[.DC-C050200-DHT 79..18 233 2094-BM02-S a 250 %
_ 240...359 (54...81) 600 (135) 1,20...1,79
[.DC-C050200-EHT 10,0 (32,8) 39...59 1,6 2094-BM01-S a 150 %
LDC-C050300-DHT ns...17,7 359 2094-BM02-S a 250 %
_ 363...544(82...122) 941(212) 181...272
[.DC-C050300-EHT 39...59 120 2094-BM01-S a 150 %
LDC-C075200-DHT 7,7...115 229 2094-BM02-S a 250 %
_ 348...523(78...117) 882 (198) 1,74...2,61
[DC-C075200-EHT 38...57 15 2094-BM01-S a 150 %
LDC-C075300-DHT 1n5...17,2 35,6 2094-BM02-S a 250 %
——1100(328) 523...784(117...176) 1368 (308) 261...392
[DC-C075300-EHT 38...57 19 2094-BM01-S a 150 %
L.DC-C075400-DHT 153...230 474 2094-BM03-S a 250 %
_ 697...1045 (157...235) 1824 (410) 348...522
[DC-C075400-EHT 7,7...115 23,7
2094-BM02-S a 250 %
L.DC-CT00300-DHT 1,1...16,7 343
B — 674...1012(152...227) 1767 (397) 3,37...5,06
[DC-CT00300-EHT 37...56 14 2094-BM01-S a 150 %
L.DC-CT00400-DHT 148...22,2 45,7 2094-BM03-S a 250 %
— 117000328 899...1349(202...303) 2356 (530) 449...6,/4
[DC-C100400-EHT 74...111 228 2094-BM02-S a 250 %
LDC-C100600-DHT 222...333 13492003 68,5 2094-BM03-S a 250 %
_ (303 “‘455) 3534 (794) 6,74...10,11
LDC-CT100600-EHT 1,1...16,7 e 343 2094-BM02-S a 250 %
LDC-C150400-DHT 141...211 45,2 2094-BM03-S a 150 %
1281.... 1920 3498 (786) 640...961
oot | (288....432) A :
LDC-C150400-EHT 70...10,6 226 2094-BM02-S a 250 %
————1100(328)
LDC-C150600-DHT 20...317 67,8 2094-BM03-S a 250 %
1922...2882
_ 432, 6a8) 5246 (1179) 9,61...14,41
LDC-C150600-EHT 106...158 e 33,9 2094-BM02-S a 250 %

(1) Cesvaleurs représentent la plage entre I'ahsence de refroidissement (valeur basse) et le refroidissement par eau (valeur haute).

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refléetent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Caractéristiques d'utilisation de la Série LDL avec des variateurs Kinetix 6000

Intensité s N Puissance .
(e " Force permanentede | Intensité crétede | Force créte de ! Variateurs
Esfgﬁ:(e moteur \r:]l;se?sie /E?ax. E:I;ng]:r:izn:;s(tiéem e calage du systeme calage du systéme | calage du systeme nmooTeI?;II? n(:él;i re Kinetix 6000
L. N N (Ib) A0-créte N (Ib) (classe 200 V)

A0-créte kw

LDL-N030120-DHT 30 63 (14) 99 209 (47) 031 2094-AMP5-S

L DL-N030240-DHT 6,0 19,9 2094-AM01-S
126 (28) 417 (94) 0,63

LDL-N030240-EHT 3,0 99 2094-AMP5-S

10.0(32,8)

LDL-T030120-DHT 30 72(16) 99 239 (54) 0,36 2094-AMP5-S

L DL-T030240-DHT 6,0 19,9 2094-AM01-S
144 (32) 479 (108) 0,72

LDL-T030240-EHT 3,0 99 2094-AMP5-S

LDL-N050120-DHT 27 9 (22) 91 317.(71) 0,48 2094-AMP5-S

LDL-N050240-DHT 55 18,1 2094-AM01-S
191 (43) 635 (143) 0,95

[ DL-N050240-EHT 27 91 2094-AMP5-S

LDL-N050360-DHT 8.2 272 2094-AM02-S
287 (65) 952 (214) 143

L DL-N050360-EHT 27 91 2094-AMP5-S

LDL-N050480-DHT 109 363 2094-AM03-S
383 (86) 1269 (285) 191

L DL-N050480-EHT 10,0 (328) 55 18,1 2094-AM01-S

LDL-T050120-DHT 27 110 (25) 9,1 364 (82) 0,55 2094-AMP5-S

LDL-T050240-DHT 55 18,1 2094-AM01-S
220 (49) 728 (164) 1,10

LDL-T050240-EHT 27 91 2094-AMP5-S

LDL-T050360-DHT 8.2 329(74) 272 1093 (246) 1,64 2094-AM02-S

L DL-T050480-DHT 109 363 2094-AM03-S
439(99) 1457 (327) 2,19

LDL-T050480-EHT 55 18,1 2094-AM01-S

| DL-N075480-DHT 99 328 2094-AM03-S
519(117) 1723 (387) 2,59

L DL-N075480-EHT 49 164 2094-AM01-S

—110,0(328)

LDL-T075480-DHT 99 328 2094-AM03-S
596 (134) 1977 (444) 298

LDL-T075480-EHT 49 16,4 2094-AM01-S

(1) Cesvaleurs représentent la plage entre Iabsence de refroidissement (valeur basse) et le refroidissement par eau (valeur haute).

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs multi-axes Kinetix 6000

Notes:
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350
EtherNet/IP

Le variateur d'indexation Kinetix® 300 EtherNet/IP™ offre une solution
mono-axe économique pour les applications de commande de
mouvement a faible nombre d'axes. Le servovariateur Kinetix 300 est
congu pour se connecter et fonctionner avec les automates
CompactlLogix™ prenant en charge Integrated Architecture® ou avec les
automates MicroLogix™ pour des solutions de commande de
mouvement de type composants. L'utilisation d'un réseau EtherNet/IP

' standard pour I'ensemble de la machine, incluant le mouvement, la
commande, les E/S et I''HM, simplifie le cablage, réduit les coUts
i i d'agencement de panneau et facilite I'intégration dans les systemes de
Servovariateur . |i production et de gestion de I'entreprise. De plus, la fonction d'arrét
Kinetix 300 _— sécurisé du couple contribue a protéger le personnel tout en

augmentant la productivité de la machine.

Le servovariateur mono-axe Kinetix 350 EtherNet/IP a été congu pour
apporter I'évolutivité a votre systéme de commande de mouvement en
simplifiant l'intégration de l'ensemble de la solution de commande sur
un méme réseau. Le servovariateur Kinetix 350 est concu pour se
connecter et fonctionner avec les automates ControlLogix® et
CompactLogix prenant en charge la commande de mouvement intégrée
en réseau EtherNet/IP. Combinés en systeme, ils fournissent une solution
de commande de mouvement économique qui apporte les
performances élevées et évolutivité dont vous avez besoin pour
maintenir votre compétitivité sur vos marchés. Grace a sa conception
; Servovariateur compacte, le Kinetix 350 nécessite moins d'espace de panneau et peut
Kinetix 350 étre raccordé trés facilement. De plus, vous pouvez réduire vos temps
d'installation et de mise en service en réutilisant du code sur des produits
intégrés dans votre gamme compléte de machines.

Caractéristiques des servovariateurs Kinetix 300
et Kinetix 350

« Solution mono-axe pour applications de commande de mouvement de faible complexité

« Architecture de commande flexible pour des commandes analogiques et PTO simples, ou dindexation sur
EtherNet/IP (variateurs Kinetix 300)

« Commande de mouvement intégrée sur réseau EtherNet/IP (variateurs Kinetix 350)

« Intégration simplifiée de la solution de commande compléte sur un réseau, incluant I'lHM, le contréleur
d'automatisme programmable (PAC), les E/S et la commande de mouvement

« Module mémoire pour le remplacement automatique de dispositif (ADR)

« Homologation TUV Rheinland : PL d, Cat. 3, conformément a la norme 1SO 13849 et SIL CL2 conformément aux
normes CEl 61508, CEl 61800-5-2 et CEI 61062

- Commande d'arrét sécurisé du couple

« Gamme de tensions d'alimentation c.a. polyvalente :
- Tension assignée 100 et 200 V c.a. monophasé
- Tension assignée 200 V monophasée et triphasée
- Tension assignée 400 V c.a. triphasé
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

2097-V31PRx (modeéles 100 V) pour entrainer les moteurs 200 V a pleine vitesse
2097-V32PRx (modeéles 200 V) incluant un filtre de ligne c.a. (CEM) intégré

Signal de retour par codeur absolu haute-résolution, multi-tours et mono-tour ; axe auxiliaire pour la synchronisation
en mode maitre

Pour différencier les caractéristiques des servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350, reportez-vous a la page 156.

Caractéristiques du variateur d’'indexation Kinetix 300 EtherNet/IP

Indexation

- (ing types d'indexation

- Mouvements a courbe en S et trapézoidaux

- Possibilité de 32 points d'indexation

Transmission de commande sur EtherNet/IP

- Vitesse et intensité

- Position absolue et incrémentale avec ou sans registration
Synchronisation électronique

Entrée analogique de commande

Commande pas a pas et sens de rotation

Automates (PAC) ControlLogix 5570 et 5580 avec module Ethernet 1756-ENxT

Automates (PAC) CompactLogix 5370, 5380 ou 1769-L3x avec logiciel RSLogix 5000° et profil complémentaire pour
solution Integrated Architecture

Automates (PAC) CompactlLogix 1768-L4x ou 1768-L4xS avec modules Ethernet 1768-ENBT

Automate programmable (PLC) MicroLogix 1100 ou 1400 avec serveur internet intégré pour la configuration et les
diagnostics
Automate (PLC) Micro850° avec logiciel Connected Components Workshop

Caractéristiques du variateur mono-axe Kinetix 350 EtherNet/IP

Réseau EtherNet/IP avec technologie CIP Motion™ d’ODVA, reposant intégralement sur le protocole CIP™ (Common
Industrial Protocol), pour une commande de mouvement en boucle fermée, en temps réel, sur un réseau Ethernet
standard

Entierement compatible avec les topologies de configuration linéaire et en étoile

Tous les avantages de la commande de mouvement intégrée Kinetix avec les automates ControlLogix 5570 et 5580
Automates CompactlLogix 5370 et 5380 avec commande de mouvement intégrée sur le réseau EtherNet/IP et le
logiciel RSLogix 5000 (version 20.00.00 ou ultérieure) ou 'application Studio 5000 Logix Designer®

Logiciel RSLogix 5000 ou application Logix Designer pour la programmation (logique a relais, texte structuré et
graphes de fonctionnement séquentiel)

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de variateurs, reportez-vous a Servovariateurs, page 29.

Composants des servovariateurs Kinetix 300 et
Kinetix 350

Les systemes servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 nécessitent les composants suivants :

156

un variateur 2097-V3xxxx (Kinetix 300) ou variateur 2097-V3xxxx-LM (Kinetix 350) ;

un servomoteur ou un actionneur linéaire ;

un cable d'alimentation et un cable de retour moteur ;

un kit de connecteur extra-plat 2090-K2CK-D15M (nécessaire pour les cables de signal de retour volants) ;
un bloc d'extension de raccordement pour E/S 2097-TB1 ;

un cable Ethernet (blindé) 1585J-M8CBIM-x.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Les systemes servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 peuvent également inclure les composants facultatifs suivants :

« un filtre de ligne c.a. 2097-Fx ou 2090-XXLF-TC116;

« une résistance de freinage 2097-Rx.

Les servovariateurs Kinetix 350 peuvent comprendre le module de sortie codeur 2198-ABQE.

Pour les impératifs détaillés relatifs aux variateurs Kinetix 300 et 350, reportez-vous a la publication KNX-RM004,
« Kinetix 300 and 350 Drive Systems Design Guide ».

Sélection d’un servovariateur Kinetix 300 ou
Kinetix 350

Référence Référence Puissance de sortie Intensité de sortie
variateurs variateurs Tension d'entrée permanente permanente Caractéristiques
Kinetix 300 Kinetix 350 kw AO-créte
2097-V31PRO 2097-V31PRO-LM 0,40 28 .
120/240V ca. eff. monophasé 0 /lzqv rfnod.e ggub\eur‘
2097-V31PR2 2097-V31PR2-LM 0,80 57 * Ametsecurise du couple
2097-V32PR0 2097-V32PRO-LM 0,40 28
2097-32PR2 2097-32PR-LM | 240V ca. eff monophasé 0,80 57 * Filtre de figne ca. intégré
« Arrét sécurisé du couple
2097-V32PR4 2097-V32PR4-LM 1,70 13
2097-V33PR1 2097-V33PR1-LM 0,50 28
2097-V33PR3 2097-V33PR3-LM 120V ca. eff. monophasé, : 1,00 57
240V ca. eff. monophasé o
2097-V33PRS 2097-V33PRS-LM 240V ca. eff triphase 2,00 113
2097-V33PR6 2097-V33PR6-LM 3,00 17,0 Arrét sécurisé du couple
2097-V34PR3 2097-V34PR3-LM 1,00 28
2097-V34PR5 2097-V34PR5-LM 480V ca. eff. triphasé 2,00 57
2097-V34PR6 2097-V34PR6-LM 3,00 8,5
(1) Vous pouvez obtenir les mémes performances de moteur avec Ia tension 240 V monophasée et avec la tension 240 V triphasée (voir le tableau ci-dessous).
Fonctionnement des variateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 avec une tension 240 V
Fonctionnement Intensité de sortie .
triphasé avec tension Fonctionnement monophasé avec tension 240 V permanente Xourap tde réte
240V AO-créte 0-créte

2097-V33PR1-xx 2097-V32PR0-xx 2097-V31PRO-xx 28 8,5

2097-V33PR3-xx 2097-V32PR2-xx 2097-V31PR2-xx 57 17,0

2097-V33PR5-xx 2097-V32PR4-xx — 113 339

Pour les spécifications de modules variateur Kinetix 300 et Kinetix 350 non incluses dans cette publication, reportez-vous a
la publication KNX-TDQ03, « Kinetix Servo Drives Technical Data ».
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Configuration matérielle type

La configuration matérielle type suivante illustre I'utilisation des servovariateurs, des moteurs, des actionneurs et des
accessoires de commande d'axe existants pour les systémes variateur Kinetix 300 et Kinetix 350.

Systémes variateur Kinetix 300/350

Dispositif
sectionneur  Protection
de ligne des dircuits

Alimentation 7 0O
triphasée >—©.
0.

Servovariateur Kinetix 300 2097-V3xxxx

il

ol —4  Résistance de freinage 2097-Rx
servovariateur Kinetix 350 2097-V3xxxr-LM (équipement facultati)
rovalt Ur(vlaria‘tiurKinetix 300Xi)l(ﬁstré) ] Filtre ligne ¢ 2. 2090-XXLF-TC116 0u 2097-Fx
02 (équipement facultatif)
-e-
Filtre 2097-F1 illustré
Alimentation de commande
de secours 24V c.c.
Bloc d'extension de (équipement facultatif)
raccordement 2097-TB1 %

T [ o ' ! . o .
) Guidages linéaires intégrés MP-Series
Kitde connecteur exta-plat @ tin i) o (vs  billes MPAS-B9rx llustée)
2090-K2CK-D15M
U

(ables d'alimentation moteur
(ables de retour moteur Série 2090

Série 2090

Moteurs rotatifs MP-Series™ et A :
TI-Series™  [F— P:I Maoteurs lindaires LDC-Series™ ("
(moteurs MPL-Bxxxx illustrés) $=———| (moteur linéaire LDC-Coxxxor illustré)
" Vérins électriques a usage intensif MP-Series _ o )
. (vérins électriques MPAI-Brxx illustrés) Actionneurs linéaires LDAT-Series
(actionneurs linéaires LDAT-Sxxxoxx-xBx ou To e g BTy
% LDAT-Sxonxxxx-xDx) - 2 °

Vérins électriques MP-Series
(vérins électriques MPAR-Bxxx illustrés)

(1) Les moteurs linéaires LDC-Series et LDL-Series, et les actionneurs linéaires LDAT-Series sont compatibles uniquement avec les servovariateurs Kinetix 300.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Configurations de communication types

Les servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 utilisent le réseau EtherNet/IP pour configurer le module Logix 5000™.

Systéme variateur Kinetix 300 avec automate (PAC) CompactLogix

Automate CompactLogix 5370
(automate 1769-L33ER illustré)

Switch Stratix® 2000
1783-US05T

Terminal d'affichage
PanelView™ Plus Compact

(able Ethernet 1585)-M8CBJM-x (blindé) ou
1585J)-M8UBJM-x (blindé a haute flexibilité)

Logiciel RSLogix 5000
(version 17.00.00 ou ultérieure) ou application

Adaptateur EtherNet/IP Servovariateur Kinetix 300 2097-V3xxox Studio 5000 Logix Designer
POINT I/0™ 1734-AENT %
Je-
o @

7 T1U
Systéme variateur Kinetix 300 avec automate (PLC) MicroLogix
ny Ir G —])  Automate MicrolLogix 1400
f . 9 — 1 (automate 1766-L32xxx illustré)
oo W Switch Stratix 2000 : BD <>ﬁ G
(G a|| 1783-US0ST S S

Terminal d'affichage
PanelView™ Component

(able Ethernet 1585J-M8CBIM-x (blindé) ou
1585J)-M8UBJM-x (blindé a haute flexibilité)

Configuration par navigateur
Internet intégré

Servovariateur Kinetix 300 2097-V3xxxx
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Systéme variateur Kinetix 350 avec automate (PAC) CompactLogix

Terminal PanelView Plus
Compact

Adaptateur EtherNet/IP POINT I/0
1734-AENT

Terminal PanelView Plus
(ompact

il
i

Caméras |
a balayage linéaire |

/v /I

Systéme variateur Kinetix 350 avec automate (PAC) ControlLogix

=] Switch Stratix 2000
| 1783-

= Switch Stratix 2000

—

i

1783-US08T

S5
|

Automate CompactLogix
1769-L33ERM illustré

Module de sortie codeur
2198-ABQE

Variateur 2097-V3xoxx-LM

(able Ethernet 1585J-M8CBIM-x (blindé) ou
11585)-M8UBIM-x (blindé a haute flexibilité)

Module EtherNet/IP 1756-ENxT

“Hm, | Automate ControlLogix

UsosT

Logiciel RSLogix 5000
(version 20.00.00 ou ultérieure) ou application
Studio 5000 Logix Designer

(able Ethernet 1585)-M8CBJM-x (blindé) ou
11585J-M8UBIM-x (blindé a haute flexibilité)

o Module de sortie codeur
2198-ABQE

T

Adaptateur EtherNet/IP POINT I/0
1734-AENT

(améras
a balayage linéaire

160

/T

Variateur 2097-V3xuxx-LM
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation des produits de
mouvement rotatif

Les familles de moteurs rotatifs suivantes sont compatibles avec les servovariateurs Kinetix 300/350.

Famille de moteurs rotatifs Page
Moteurs MP-Series a faible inertie (Série MPL) 161
Moteurs MP-Series a inertie moyenne (Série MPM) 163
Moteurs MP-Series qualité alimentaire (Série MPF) 164
Moteurs MP-Series acier inox (Série MPS) 163
Moteurs TL-Series a faible inertie (Série TLY) 165

Pour choisir les références de cable et les courbes de couple/vitesse pour les différentes combinaisons de systéme variateur
Kinetix 300/350, reportez-vous a la publication KNX-RM004, « Kinetix 300 and Kinetix 350 Drive Systems Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons de systeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,
visitez le site : https://motionanalyzer.rockwellautomation.com

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPL avec des variateurs
Kinetix 300/350

Caractéristiques d’utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V monophasé)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité crétede | Couple créte de Puissance Variateurs
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominale du Kinetix 300/350
moteur rotatif - tr/min calage du systéme | systéme systéeme systeme moteur classe 200V
t/min AQ-créte Nm (Ib-po.) AQ-créte Nm (Ib-po.) kw monophasé
MPL-A1510V 8000 8000 1,05 0,26 (2,3) 3,40 0,77 (6,8) 0,16 2097-V33PR1-xx
2097-V32PR0-xx
MPL-A1520U 7000 7000 1,80 0,49 (43) 6,10 1,58 (13,9) 0,27 2097-V31PRO-xx
MPL-A1530U 7000 7000 282 0,90 (8,0) 10,1 2,82(249) 0,39
2097-V33PR3-xx
MPL-A210V 8000 8000 3,09 0,55 (4,8) 10,2 152(13,5) 0,37 2097-V32PR2-xx
2097-V31PR2-xx
MPL-A220T 6000 6000 4,54 1,61(14,2) 155 474(419) 0,62
2097-V33PR5-xx
MPL-A230P 5000 5000 540 2,10(18) 23,0 8,2(72,5) 0,86 2097-V32PRA-xx
MPL-A310F 3000 3000 3,20 1,58 (14) 93 361(32) 0,46 2097-V33PR3-xx
2097-V32PR2-xx
MPL-A310P 4750 5000 485 1,58 (14) 14 361(32) 073 2097-V31PR2-xx
MPL-A320H 3350 3500 6,1 3,05(27) 193 791(70) 1,0 2097-V33PRS-xx
MPL-A320P | 4750 5000 90 3,05(27) 295 791(70) 13 2097-V32PRA-x

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V triphasé)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité crétede | Couple créte de Puissance Variateurs
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominale du Kinetix 300/350
moteur Wi tr/min calage du systéme systéme systéme systeme moteur classe 200V
f/min AO-créte Nm (1b-po) A0-créte Nim (Ib-po.) kW triphasé
MPL-A1510V 8000 8000 1,05 026(23) 340 0,77 (6,8) 0,16
2097-V33PR1-xx
MPL-A1520U 7000 7000 1,80 0,49 (43) 6,10 1,58(139) 0,27
MPL-A1530U 7000 7000 282 0,90(8,0) 10,1 282(249) 039
MPL-A210V 8000 8000 3,09 0,55 (4,8) 10,2 1,52(13,5) 037 2097-V33PR3-xx
MPL-A220T 6000 6000 4,54 1,61(14,2) 155 474(419) 0,62
MPL-A230P 5000 5000 540 2,10(18) 23,0 82(725) 0,86 2097-V33PR5-xx
MPL-A310F 3000 3000 3,20 1,58 (14) 93 3,61(32) 0,46
2097-V33PR3-xx
MPL-A310P 4750 5000 4,85 1,58 (14) 14 3,61(32) 0,73
MPL-A320H 3350 3500 6,1 3,05(27) 193 791(70) 10
2097-V33PR5-xx
MPL-A320P 4750 5000 9,0 3,05(27) 295 791(70) 13
MPL-A330P 5000 5000 120 4,18 (37) 38 11,1(98) 18
MPL-A420P 5000 5000 12,7 4,74 (42) 46 13,5 (120) 20
MPL-A430H 3500 3500 12,2 6,21(55) 45 19,8 (175) 18
2097-V33PR6-xx
MPL-A430P 5000 5000 16,8 599 (53) 51 157(139) 22
MPL-A4530F 2800 2800 134 8,36 (74) 4 20,3 (180) 19
MPL-A4540C 1500 1500 94 10,2 (90) 29 27,1(240) 15
Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 400 V)
Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité crétede | Couple créte de Puissance Variateurs
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominale du Kinetix 300/350
moteur /i tr/min calage du systéme systéme systéme systéme moteur classe 400V
f/min AO-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kw triphasé
MPL-B1510V 8000 8000 0,95 0,26(23) 3,10 0,77 (6,80) 0,16
MPL-B1520U 7000 7000 1,80 0,49 (43) 6,10 1,58(13,9) 0,27
2097-V34PR3-xx
MPL-B1530U 7000 7000 20 0,90 (8,0) 7,20 282(249) 039
MPL-B210V 8000 8000 1,75 0,55 (4,8) 580 1,52(13,9) 037
MPL-B220T 6000 6000 330 1,61(14.2) 13 474419 0,62
2097-V34PR5-xx
MPL-B230P 5000 5000 2,60 2,10(18,6) 113 8,20(73,0) 0,86
MPL-B310P 5000 5000 24 1,58 (14) 71 36132 0,77 2097-V34PR3-xx
MPL-B320P 5000 5000 45 2,94(26) 140 791(70) 15 2097-V34PRS-xx
MPL-B330P 5000 5000 6,1 4,18 (37) 19,0 11,1(9) 18
MPL-B420P 5000 5000 6,4 4,74 (42) 220 13,5(120) 19 2097-V34PR6-xx
MPL-B4530F 3000 3000 6,7 8,36 (74) 21,0 20,3 (180) 21

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série MPM
avec des variateurs Kinetix 300/350

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V)

. Vitesse de Vitesse ) Intensité Couple permanent I(':gg;':e Couple créte Puissance Variateurs
Référence base nominale Vitesse max. | permanente de de calage du calage du de calagedu | nominale du Kinetix 300/350
moteur /i i tr/min calage du systéme | systéme s stgme systéme moteur classe 200V

f/min f/min AO-créte Nm (Ib-po.) y \ Nm (Ib-po.) kw triphasé
AO-créte
MPM-AT15TM | 4500 5000 6000 7,65 23(203) 305 6,6 (584) 0,90 2097-V33PR5-xx
MPM-AT152F 3000 4000 5000 11,93 4,7 (41,6) 448 13,5(119) 1,40 2097-V33PR6-xx
Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 400 V)
Vitesse de Vitesse Intensité Couple permanent | Intensitécréte | Couple créte Puissance Variateurs
Référence base nominale Vitesse max. | permanente de de calage du decalagedu | decalagedu | nominale du Kinetix 300/350
moteur /i i tr/min calage du systéme | systeme systéme systéme moteur classe 400V
f/min f/min AO-créte Nm (Ib-po) A0-créte Nm (Ib-po) kw triphasé
MPM-B1151F | 3000 4000 5000 21 23(203) 99 6,6 (58,4) 0,75 2097-V34PR5-xx
MPM-BT151T | 6000 5000 7000 5,62 23(203) 20,5 58(513) 090 2097-V34PR6-xx
MPM-B1152C | 1500 2500 3000 3,61 50(442) 124 13,5(119) 1,20 2097-V34PR5-xx
MPM-B1152F | 3000 4000 5200 6,17 50(442) 211 13,3(118) 1,40
MPM-B1153E | 2250 3000 3500 6,21 6,5(57,5) 216 19,7 (174) 1,40
2097-V34PR6-xx
MPM-B1302F | 3000 4000 4500 8,57 6,6 (58,4) 220 13,2(117) 1,65
MPM-B1304C | 1500 1870 2750 7,0 10,3 (91,1) 223 27,1(240) 2,00

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous & Motion Analyzer.

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série MPS
avec des variateurs Kinetix 300/350

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V)

. Intensité PN . Puissance Variateurs
o Vitesse : Couple permanentde | Intensité crétede | Couple créte de . N
Référence : Vitesse max. | permanente de N | N nominale du Kinetix 300/350
moteur :lrt/)rrnr::]nale w/min calage du systéme ma(?; du)systeme cAa(;iigstgu systeme ;la;;a(g‘]be_ du)systeme moteur dasse 200V
AO-ciéte po o kW triphasé

339 10,1(89,4) 2097-V33PR5-xx
MPS-A330P 5000 5000 9,80 3,60 (32) 13

38,0 11,1098,2)

2097-V33PR6-xx
MPS-A4540F 3000 3000 14,4 8,1(72) 50,9 24,.8(219) 14
Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 400 V)
. Intensité PR . Puissance Variateurs
(e Vitesse " Couple permanent Intensité créte de | Couple créte de ! N
Référence nominale Vltegse max. | permanente dg de calage du systéme | calage dusysteme | calage du systéme nominale du Kinetix 300/350
moteur | timin t/min alagedusysteme |\ i-po) AO-crte Nim (b-po) moteur dasse 400V
A0-créte po. po. kw triphasé

169 10,1(89,4) 2097-V34PR5-xx
MPS-B330P 5000 5000 490 3,6(32) 13

19,0 11,1(98,2)

2097-V34PR6-xx

MPS-B4540F 3000 3000 71 8,1(72) 254 26,3 (233) 14

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série MPF
avec des variateurs Kinetix 300/350

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V monophasé)

" Intensité Couple permanent Intensité créte de . Puissance Variateurs
Référence \r::)trensi;eal o Vitesse max. | permanente de de calage du calage du E:Il:lpl:;:f:e;:éem o nominale du Kinetix 300/350
moteur i tr/min calage du systéme systéme systéme N (?b ) ¥ moteur classe 200V
f/min A 0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte m {10-po. KW monophasé
2097-V33PR3-xx
MPF-A310P 4750 5000 4,85 1,58 (14) 14 3,61(32) 073 2097-V32PR2-xx
2097-V31PR2-xx
MPF-A320H 3350 3500 6,1 3,05(27) 193 7,91 (70) 10 2097-V33PRS-xx
MPF-A320P | 4750 5000 90 305 (27) 295 7.91(70) 13 2097-V32PRA-

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 30

0/350 (classe 200 V triphasé)

. Intensité Couple permanent PR R Puissance Variateurs
Référence ng:isneal o Vitesse max. | permanente de de calage du Ic:}:n:'g;(:e:f‘e(r’:e f:ll;l": ;Le:es(:sm o nominale du Kinetix 300/350
moteur i tr/min calage du systéme systeme A0 gAt Y N (?b ) ¥ moteur classe 200V

f/min A0-créte Nm (Ib-po.) -atte m{ib-po. kw triphasé
MPF-A310P 4750 5000 485 1,58 (14) 14 361(32) 0,73 2097-V33PR3-xx
MPF-A320H 3350 3500 6,1 3,05(27) 193 791(70) 10 2097-V33PR5-xx
MPF-A320P 4750 5000 9,0 3,05(27) 295 7,91(70) 13 2097-V33PR5-xx
MPF-A330P 5000 5000 120 4,18 (37) 38 11,1(98) 1,6 2097-V33PR6-xx
MPF-A430H 3500 3500 12,2 6,21(55) 45 19,8 (175) 18 2097-V33PR6-xx

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 400 V)
- Intensité PN . Puissance Variateurs
o Vitesse - Couple permanent Intensité créte de | Couple créte de . b
Référence : Vitesse max. | permanente de N . N nominale du Kinetix 300/350
moteur ?rm:]nale w/min calage du systeme s; ((Ttlfge)du systéme cAa(:iagstgu systéme ;l?;a(?;- du)systeme moteur dlasse 400V
A0-créte po. po. kW triphasé
MPF-B310P 5000 5000 230 1,58 (14) 7,1 361(32) 0,77 2097-V34PR3-xx
MPF-B320P 5000 5000 4,24 3,05(27) 14,0 7,34 (65) 15 2097-V34PR5-xx
16,9 10,0 (88) 2097-V34PR5-xx
MPF-B330P 5000 5000 570 4,18 (37) 1,6 S S—
19,0 11,1(98) 2097-V34PR6-xx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série TLY
avec des variateurs Kinetix 300/350

Caractéristiques d'utilisation (sans frein) avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité créte Couple crétede | Puissance Variateurs

Référence nominale Vitessemax. | permanente de de calage du de calage du calage du nominale du Kinetix 300/350

moteur rotatif | min tr/min calage dusysteme | systéme systeme systeme moteur dasse 200 V monophasé

AO-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kw ou triphasé
2097-V33PR1-xx

TLY-AT10x 5000 0,55 0,096 (0,85) 1,50 0,20 (1,75) 0,041 2097-V32PR0-xx
2097-V31PRO-xx
2097-V33PR1-xx

TLY-A120x 5000 1,03 0,181(1,60) 2,50 0,36 (3,20) 0,086 2097-V32PRO-xx
2097-V31PRO-xx
2097-V33PR1-xx

V]

TLY-A130¢ 5000 6000 1,85 0,325(2,89) 490 0,76 (6,70) 0,14 2097-V32PRO-x
2097-V31PRO-xx
2097-V33PR1-xx

TIY-A220x 5000 3,50 0,836 (7,40) 790 148(13,7) 035 2097-V32PR0-xx
2097-V31PRO-xx
2097-V33PR3-xx

TLY-A230x 5000 5,50 1,30(11,5) 15,5 3,05(27,0) 0,44 2097-V32PR)-xx
2097-V31PR2-xx
2097-V33PR5-xx

TLY-A2530P 4400 10,0 2,60(23,0) 210 5,20 (46,0) 0,69
2097-V32PR4-xx

5000
2097-V33PR5-xx

TLY-A2540P 4575 10,0 2,94(26,0) 248 7,10(63,0) 0,860
2097-V32PR4-xx
2097-V33PR5-xx

TLY-A310M 4000 4500 10,0 361(319) 300 9,0(79,6) 095
2097-V32PR4-xx

(1) S'applique aux moteurs TLY-AxxxT-H a retour incrémental. Les moteurs TLY-AxxxT-B avec codeurs absolus haute résolution ont une vitesse nominale de 5 000 tr/min.

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation (avec frein) avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V)

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité créte | Couple crétede | Puissance Variateurs
Référence nominale Vitessemax. | permanente de de calage du de calage du calage du nominale du Kinetix 300/350
moteur rotatif w/min tr/min calage du systéme | systéme systéme systéme moteur classe 200 V monophasé
AO-créte Nm (Ib-po.) AO-créte Nm (Ib-po.) kw ou triphasé
2097-V33PR1-xx
TLY-AT10x 5000 0,50 0,086 (0,76) 1,50 0,20(1,75) 0,037 2097-V32PR0x
2097-V31PRO-xx
2097-V33PR1-xx
TLY-A120x 5000 093 0,163 (1,44) 250 036 (3,20) 0,077 2097-V32PRO-xx
2097-V31PRO-xx
2097-V33PR1-xx
M
TLY-A130¢ 5000 6000 167 0,293 (2,59) 490 0,76 (6,70) 0,13 2097-V32PRO-x
2097-V31PRO-xx
2097-V33PR1-xx
TLY-A220x 5000 3,15 0,757 (6,70) 7,90 1,48(13,1) 0,24 2097-V32PR0-kx
2097-V31PRO-xx
2097-V33PR3-xx
TLY-A230x 4250 4,95 1,16(10,3) 155 3,05(27,0) 032 2097-V32PR)-xx
2097-V31PR2-xx
2097-V33PR5-xx
TLY-A2530P 3650 10,0 2,60(23,0) 210 5,20 (46,0) 0,55
2097-V32PR4-xx
5000
2097-V33PR5-xx
TLY-A2540P 3750 10,0 2,94(26,0) 248 7,10(63,0) 0,66
2097-V32PR4-xx
2097-V33PR5-xx
TLY-A310M 3900 4500 10,0 3,61(319) 30,0 9,0(79,6) 0,90
2097-V32PR4-xx

(1) S'applique aux moteurs TLY-AxxxT-H a retour incrémental. Les moteurs TLY-AxxxT-B avec codeurs absolus haute résolution ont une vitesse nominale de 5 000 tr/min.

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation des produits de
mouvement linéaire

Les familles de produits de mouvement linéaire suivantes sont compatibles avec les servovariateurs Kinetix 300/350.

Famille de produits de mouvement linéaire Page
Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Series 168
Guidages linéaires intégrés MP-Series (Série MPAS) 174
Vérins électriques MP-Series (Série MPAR) 175
Vérins électriques MP-Series a usage intensif (Série MPAI) 176
Moteurs linéaires LDC-Series a noyau ferrique 179
Moteurs linéaires LDL-Series sans fer 182

Pour choisir les références de cable et les courbes de force/vitesse pour les différentes combinaisons de systéme variateur
Kinetix 300/350, reportez-vous a la publication KNX-RM004, « Kinetix 300 and Kinetix 350 Drive Systems Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons de systeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,
visitez le site : https://motionanalyzer.rockwellautomation.com.

Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018 167


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/knx-rm004_-en-p.pdf
https://motionanalyzer.rockwellautomation.com

Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation des produits LDAT-Series avec des variateurs Kinetix 300

Caractéristiques d'utilisation (taille 30) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)

Réfé Vitesse. max Intensité Force permanente | Intensité créte | Force créte Sortie Variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)
eference 230V c’a * | permanente de de calage du decalagedu | decalagedu | nominale
Iai:\ e!g?r';eu' / - calage du systéme | systéeme systéme systeme 230Vca. Fonctionnement Fonctionnement
ms AQ-créte N (Ib) AO-créte N (b) kW monophasé triphasé

LDAT-5031010-Dxx | 24 0,20
LDAT-5031020-Dxx | 3,1 0,25 2097-V33PR3

48 81(18) 12,2 168 (38) 2097-V32PR2 2097-V33PR3
LDAT-5031030-Dxx | 3,5 029 2097-V31PR2
LDAT-5031040-Dxx | 3,8 031
LDAT-5032010-Dxx | 3,1 0,44
LDAT-5032020-Dxx | 4,1 052 g

74 23 predaveeiby 2097-V33PRS
LDAT-5032030-Dxx | 47 059
LDAT-5032040-Dxx | 5,0 0,63

126(28) 336 (76)

LDAT-5032010-Exx | 3,1 0,40
LDAT-5032020-Exx | 4,1 047 2097-V33PR3

3,7 12,2 2097-V32PR2 2097-V33PR3
LDAT-S032030-Exx | 47 052 2097-V31PR2
LDAT-S032040-Bxx | 50 0,55
LDAT-S033010-Dxx | 3,5 0,67
LDAT-S033020-Dxx | 4,7 088

1 36,5 2097-V33PR6 2097-V33PR6
LDAT-5033030-Dxx

— 50 095
LDAT-5033040-Dxx
190 (43) 504 (113)
LDAT-5033010-Bxx | 3,5 0,55
LDAT-5033020-Exx 2097-V33PR3
—_ 3,7 12,2 2097-V32PR2 2097-V33PR3

LDAT-S033030-Bxx | 44 0,65 2097-V31PR2

LDAT-5033040-Exx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 50) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)

Réfé Vitesse, max Intensité Force permanente | Intensitécréte | Force créte Sortie Variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)
eference 230V c’a * | permanente de de calage du decalagedu | decalagedu | nominale
Iai; gg:\rgeur / a calage du systeme | systeme systéme systeme 230V ca. Fonctionnement Fonctionnement
ms AO-créte N (Ib) AO-créte N (b) KW monophasé triphasé
LDAT-5051010-Dxx | 2,8 031
LDAT-5051020-Dxx | 3,7 038
2097-V33PR3
LDAT-5051030-Dxx | 4,1 3,1 119(27) 114 363 (82) 0,42 2097-V32PR2 2097-V33PR3
2097-V31PR2
LDAT-5051040-Dxx | 4,4 0,44
LDAT-5051050-Dxx | 4,7 0,46
LDAT-5052010-Dxx | 3,7 079
LDAT-5052020-Dxx | 4,8 097
2097-V33PRS
LDAT-5052030-Dxx 62 2,7 5097-V32PR4 2097-V33PR5
LDAT-5052040-Dxx | 5,00 251(56) 727 (163) 1,01
LDAT-5052050-Dxx
LDAT-5052010-Exx 2097-V33PR3
. 26 3,1 114 0,50 2097-V32PR2 2097-V33PR3
LDAT-5052050-Exx 2097-V31PR2
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation (taille 50) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 200 V) (suite)

Réfé Vitesse, max Intensité Force permanente | Intensité créte | Force créte Sortie Variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)
eference 230V c’a * | permanente de de calage du decalagedu | decalagedu | nominale
?i; égi“rzeu' / - calage du systeme | systeme systéme systéme 230Vca. Fonctionnement Fonctionnement
ms A0-créte N (Ib) A0-créte N (Ib) kw monophasé triphasé
LDAT-5053010-Dxx | 4,1 131
[ DAT-5053020-Dxx | 5,0 1,53
94 342 ey 2097-V33PRS
[ DAT-5053030-Dxx -
. 50 378(85) 1093 (246) 153
L DAT-5053050-Dxx
L DAT-5053010-Exx
. 17 3 N4 0,47 — 2097-V33PR3
L DAT-5053050-Exx
L DAT-5054010-Dxx | 44 1,87
L DAT-5054020-Dxx 124 45,5 2097-V33PR6 2097-V33PR6
. 50 2,05
L DAT-5054050-Dxx 509 (114) 1453 (327)
| DAT-5054010-Exx
26 62 27 102 2097-V330R5 2097-V33PRS

LDAT-S054050-Exx

2097-V32PR4

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 70) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)

Réfé Vitesse, max Intensité Force permanente | Intensité créte | Force créte Sortie Variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)
eference 230V c'a * | permanente de de calage du decalagedu | decalagedu | nominale
f.‘ lonneur - calage du systéme | systeme systéme systéme 230Vca. Fonctionnement Fonctionnement
ncalre mfs AQ-céte N (i) AO-ciéte N (Ib) KW monophasé triphasé
[ DAT-5072010-Dxx
. 35 60 20 103 ] 2097-V33PRS
LDAT-5072070-Dxx
364 (82) 1055 (237)
L DAT-5072010-Exx 2097-V33PR3
. 17 3,0 11,0 047 2097-V32PR2 2097-V33PR3
L DAT-5072070-Exx 2097-V31PR2
LDAT-5073010-Dxx
. 35 90 328 157 s 2097-V33PRS
L DAT-5073070-Dxx
DTS 554 (125) 1576 (354)
- -Exx
. 12 30 109 041 — 2097-V33PR3
| DAT-5073070-Exx
LDAT-5074010-Dxx
. 35 119 435 2,08 2097-V33PR6 2097-V33PR6
LDAT-S074070-Dix
SO 730 (164) 2088 (469)
- -CXX
. 18 60 17 095 v 2097-V33PRS
LDAT-S074070-Exx
LDAT-5076010-Exx
8 9, 1122(252) 32 N9 | 145 2097-V33PR5 2097-V33PRS

LDAT-S076070-Exx

2097-V32PR4

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation (taille 100) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)

Référence Vitesse, max Intensité Force permanente | Intensité créte | Force créte Sortie Variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)
- ' 7°% | permanente de de calage du de calage du de calagedu | nominale
ﬂ;ggi“rzeu' 23/0 Vea. calage du systéme | systeme systeme systeme 230Vca. Fonctionnement Fonctionnement
mis AO-créte N (Ib) AO-créte N (Ib) kw monophasé triphasé

LDAT-5102010-Dxx 2097-V33PR3
. 26 57 210 0,96 2097-V32PR2 2097-V33PR3
LDAT-5102090-Dxx 2097-V31PR2

456 (103) 1289 (290)
LDAT-5102010-Exx
. 13 29 10,5 0,42 — 2097-V33PR3
LDAT-5102090-Exx
LDAT-5103010-Dxx
27 86 315 1935(435) | 147 predaveeiby 2007-V33PRS
LDAT-5103090-Dixx

702 (158)
LDAT-5103010-Exx
. 09 29 10,5 1388 (312) 0,30 — 2097-V33PR3
LDAT-5103090-Exx
LDAT-S104010-Dix
. 27 15 42,0 207 2097-V33PR6 2097-V33PR6
LDAT-5104090-Dix

929 (209) 2578 (580)
LDAT-5104010-Exx
. 13 57 21,0 086 — 2097-V33PR3
LDAT-S104090-Exx
LDAT-5106010-Exx
13 8,6 1403 (315) 315 3871(870) 1,28 — 2097-V33PR5
LDAT-S106090-Exx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 150) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)

Intensité

Variateurs Kinetix 300 (classe 200 V)

e . Intensité Force permanente N Force créte Sortie
Retf.erence \Zlgtgilsi,amax. permanente de de calage du E':I;e gslu de calagedu | nominale
f.‘ lonneur - calage du systéme | systéme s stgm o systéme 230Vca. Fonctionnement Fonctionnement
inealre mls AO-créte N () ysten N () W monophasé triphasé
AO-créte
LDAT-5152010-Dxx 2097-V33PR3
. 18 53 19,5 1799 (404) 0,87 2097-V32PR2 2097-V33PR3
LDAT-5152090-Dxx 149 2097-V31PR2
643 (145
LDAT-S152010-Exx
. 09 27 98 1679 (377) 0,34 — 2097-V33PR1
LDAT-S152090-Exx
LDAT-5153010-Dxx
. 18 80 978 (220) 9/ 2680(600) | 133 i 2097-V33PRS
LDAT-5153090-Dix
LDAT-5154010-Dxx
. 18 107 39 3597 (809) | 178 e 2097-V33PRS
LDAT-S154090-Dix
1306 (294)
LDAT-5154010-Exx
. 09 53 19,5 3383 (761) 0,70 — 2097-V33PR3
LDAT-S154090-Exx
LDAT-S156010-Dix
. 18 16,3 59,4 5469 (1229) 2,1 2097-V33PR6 2097-V33PR6
LDAT-5156090-Dxx
1997 (449)
LDAT-S156010-Exx
09 81 19,8 5110(1149) 1,05 — 2097-V33PR5

LDAT-5156090-Exr

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

170

Publication Rockwell Automation KNX-SG001D-FR-P - Mai 2018



Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation (taille 30) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 400 V)

. ” Intensité créte | Force créte de : . Variateurs Kinetix 300
) Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de Sortie nominale
Refgrence A 460V c.a. de calage du systéme calage du systéme de cglage du calage du 460V ca. (classg 400V)
actionneur linéaire /s A O-créte N (b) systeme systeme W Fonctionnement
AO-créte N (Ib) triphasé

LDAT-5031010-Dxx 24 020
LDAT-5031020-Dxx 3,1 025

48 81(18) 12,2 168 (38) 2097-V34PR5
LDAT-5031030-Dxx 35 029
LDAT-5031040-Dxx 38 031
LDAT-5032010-Dxx 3,1 0,40
LDAT-5032020-Dxx 4,1 052

74 243 2097-V34PRo
LDAT-5032030-Dxx 47 059
LDAT-5032040-Dxx 50 0,63

126 (28) 336 (76)

LDAT-5032010-Exx 3,1 040
LDAT-5032020-Exx 4,1 052

37 122 2097-V34PR5
LDAT-5032030-Exx 47 059
LDAT-5032040-Exx 50 0,63
LDAT-5033010-Exx 35 0,67
LDAT-5033020-Exx 4,7 0387

3,7 190 (43) 122 504(113) 2097-V34PR5
LDAT-5033030-Exx

50 091

LDAT-5033040-Bxx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 50) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 400 V)

" ", Intensité créte | Force créte de . . Variateurs Kinetix 300
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale (classe 400V)
A . 460V c.a. de calage du systéme calage du systeme N h 460V ca. -
actionneur linéaire s A 0-créte N (i) systeme systéme W Fonctionnement
m AO-créte N () triphasé
LDAT-5051010-Dxx 28 034
LDAT-5051020-Dxx 3,7 043
LDAT-5051030-Dxx 4,1 3,1 119(27) 14 363(82) 0,49 2097-V34PR5
LDAT-5051040-Dxx 44 0,53
LDAT-5051050-Dxx 4,7 0,55
LDAT-5052010-Dxx 3,7 092
L DAT-5052020-Dxx 48 1,20
LDAT-5052030-Dxx 62 2,7 2097-V34PR6
L DAT-5052040-Dxx 50 1,24
LDAT-5052050-Dxx
251 (56) 727 (163)
LDAT-5052010-Exx 3,7 0,80
LDAT-5052020-Exx 46 098
LDAT-5052030-Exx 3,1 14 2097-V34PR5
LDAT-5052040-Exx 46 1,02
LDAT-5052050-Exx
LDAT-5053010-Exx
. 35 3,1 378 (85) 14 1093 (246) 1,04 2097-V34PR5
LDAT-5053050-Exx
LDAT-5054010-Exx 44 187
LDAT-5054020-Exx 6,2 509 (114) 2,7 455 2097-V34PR6
50 1453 (327)

LDAT-S054050-Exx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation (taille 70) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 400 V)

. - Intensité créte | Force créte de . . Variateurs Kinetix 300
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale (classe 400 V)
- R 460V c.a. de calage du systéme calage du systéme | b 460V c.a. -
actionneur linéaire mjs A O-créte N (b) systeme systeme W Fonctionnement
AO-créte N (Ib) triphasé
LDAT-5072010-Dxx 39 137
LDAT-5072020-Dxx
6,0 20 2097-V34PRo

LDAT-5072030-Dxx 50 1,64
e 364 (82) 1055 (237)
LDAT-5072070-Dxx
LDAT-5072010-Exx
e 35 30 11,0 1,03 2097-V34PR5
LDAT-5072070-Exx
LDAT-5073010-Exx
e 24 30 554 (125) 109 1576 (354) 1,01 2097-V34PR5
LDAT-5073070-Exx
LDAT-5074010-Exx

35 60 730 (164) 21,7 2088 (469) 2,08 2097-V34PRo

LDAT-S074070-Exr

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 100) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 400 V)

. e Intensité créte | Force créte de . . Variateurs Kinetix 300
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale (lasse 400 V)
. s 460V c.a. de calage du systéme calage du systeme > k 460V c.a. -

actionneur linéaire s A O-créte N (i) systeme systeme W Fonctionnement

m A0-créte N (Ib) triphasé
LDAT-5102010-Dxx 34 1,44
LDAT-5102020-Dxx 44 1,74
LDAT-5102030-Dxx

S — 57 210 2097-V34PR5

LDAT-5102040-Dxx

50 456 (103) 1289 (290) 191
LDAT-5102050-Dxx
LDAT-5102090-Dix
LDAT-5102010-Exx
. 26 29 10,5 0,96 2097-V34PRS5
LDAT-5102090-Exx
LDAT-5103010-Dxx 338 24
LDAT-5103020-Dxx 8,6 315 2097-V34PR6
. 50 293
LDAT-5103090-Dxx 702 (158) 1935 (435)
LDAT-5103010-Exx
. 18 29 10,5 092 2097-V34PR5
LDAT-5103090-Exx
LDAT-5104010-Exx
. 2,7 57 929 (209) 210 2578 (580) 207 2097-V34PRS
LDAT-5104090-Exx
LDAT-5106010-Exx

2,7 8,6 1403 (315) 315 3871 (870) 294 2097-V34PR6

LDAT-5106090-Exr

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation (taille 150) avec des variateurs Kinetix 300 (classe 400 V)

" - Intensité créte | Force créte de . . Variateurs Kinetix 300
Référence Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de de calage du calage du Sortie nominale (classe 400 V)
- A 460V c.a. de calage du systéme calage du systeme | h 460V c.a. -
actionneur linéaire mjs A O-créte N (Ib) systeme systeme W Fonctionnement
AQ-créte N (Ib) triphasé
LDAT-5152010-Dxx 32 1,76
LDAT-5152020-Dxx 53 19,5 2097-V34PR5
. 35 1,89
LDAT-5152090-Dxx 643 (145) 1799 (404)
LDAT-5152010-Bxx
. 18 2,7 98 0387 2097-V34PR3
LDAT-S152090-Exx
LDAT-5153010-Dxx
. 36 80 29,1 2,87 2097-V34PR6
LDAT-5153090-Dxx
978 (220) 2680 (602)

LDAT-5153010-Exx
e 12 2,7 9,1 080 2097-V34PR3
LDAT-5153090-Exx
LDAT-5154010-Exx
o 18 53 1306 (294) 19,5 3597 (809) 1,78 2097-V34PR5
LDAT-5154090-Exx
LDAT-5156010-Bxx

18 8,1 1997 (449) 198 5469 (1229) 2,1 2097-V34PR6

[DAT-5156090-Exr

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAS avec des variateurs Kinetix 300/350

IMPORTANT

Les variateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 sont compatibles avec les systemes de guidage MPAS-Axxxxx-
VxxSxA (vis a billes). Seuls les variateurs Kinetix 300 sont compatibles avec les systemes de guidage MPAS-
Axxxxx-ALMx2C (a entrainement direct).

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V monophasé)

Intensité L N Puissance de Variateurs
Référence guidage Vitesse max. permanente de E:Iracg ep 5;'2323:;: de L’;T:;:'a%‘; estfé:tae E:Ir;;e“ﬁi dse,(ém e sortie nominale Kinetix 300/350
linéaire mm/s (po./s) calage du systéme N () ¥ AO-créte Y N (i) ¥ moteur classe 200V
AO-créte kW monophasé
2097-V33PR3-xx
MPAS-Axxxx1-V05SxA 200(7,9) M 3,09 521(117) 6,10 1212 (272) 0,37 2097-V32PR2-xx
2097-V31PR2-xx
2097-V33PR3-xx
MPAS-Axxxx2-V205xA 1124 (44,3) @ 4,54 462 (104) 9,10 968 (218) 0,62 2097-V32PR2-xx
2097-V31PR2-xx
MPAS-A6xxxB-ALMO2C 53 105 (23,6) 15,8 359(80,7) 0,32 2097-V33PR3-xx
2097-V32PR2-xx
MPAS-AGxxxB-ALMS2C 4,7 83,0(18,7) 14,2 312(70,1) 0,29 2097-V31PR2-xx
MPAS-A8xxxE-ALMO2C 3 70 189 (42,5) 185 456 (103) 0,53
5000 (200) ©
MPAS-A8xxxE-ALMS2C 6,3 159 (35,7) 16,7 399 (89,7) 0,48 2097-V33PR5 ¢
MPAS-A9yrk-ALMO2C 67 285 (64,1) 183 680 (153) 077 2097-V32PRé-1x
MPAS-A9xxK-ALMS2C 6,1 245 (55,1) 16,5 601 (135) 0,69

) Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 176 mm/s (6,9 po./s). Pour une longueur de course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 143 mm/s (5,6 po./s).

(2)  Pour une longueur de course de 780 mm, la vitesse maximum est de 889 mm/s (35,0 po./s). Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 715 mm/s (28,2 po./s). Pour une longueur de
course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 582 mm/s (22,9 po./s).

En raison de la courte course de ces quidages et de la distance nécessaire pour atteindre la vitesse maximale de 5 000 mm/s (200 po./s), Ia vitesse maximale de ces quidages est souvent inférieure a 5 000 mm/s

(200 po./s). Pour la vitesse maximale de chaque guidage linéaire selon la longueur de course, consulter les données techniques des produits de commande de mouvement linéaire Kinetix KNX-TD002.

Caractéristiques d’utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V triphasé)

Intensité PN . Puissance de Variateurs
Référence guidage Vitesse max. permanente de I;:Ir;e g SL";T&':;: de Icr;tlgnzlgilcsr estfé:i:e E:Ir;e :rdel:es dsetéme sortie nominale Kinetix 300/350
linéaire mm/s (po./s) calage du systéme N (Ib? ¥ A O—cht 4 N (Ib? ¥ moteur classe 200V
A0-créte fete kw triphasé
MPAS-Axxxx1-V05SxA 200(7,9) M 3,09 521(117) 6,10 1212 (272) 0,37
2097-V33PR3-xx
MPAS-Axrcx2-V/205KA 1124 (443) ¥ 4,54 462 (104) 9,10 968 (218) 062
MPAS-A6xxxB-ALMO2C 53 105 (23,6) 15,8 359(80,7) 0,32
2097-V33PR3
MPAS-A6xxxB-ALMS2C 4,7 83,0(18,7) 14,2 312(70,1) 0,29
MPAS-A8xxxE-ALMO2C 7,0 189 (42,5) 18,5 456 (103) 0,53
5000 (200) @
MPAS-A8xxxE-ALMS2C 6,3 159 (35,7) 16,7 399 (89,7) 0,48
2097-V33PR5
MPAS-A9xxxK-ALMO2C 6,/ 285 (64,1) 18,3 680 (153) 0,77
MPAS-A9xxK-ALMS2C 6,1 245 (55,1) 16,5 601 (135) 0,69

) Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 176 mm/s (6,9 po./s). Pour une longueur de course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 143 mm/s (5,6 po./s).

(2)  Pour une longueur de course de 780 mm, la vitesse maximum est de 889 mm/s (35,0 po./s). Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 715 mm/s (28,2 po./s). Pour une longueur de
course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 582 mm/s (22,9 po./s).

En raison de la courte course de ces quidages et de la distance nécessaire pour atteindre la vitesse maximale de 5 000 mm/s (200 po./s), Ia vitesse maximale de ces quidages est souvent inférieure a 5 000 mm/s

(200 po./s). Pour la vitesse maximale de chaque guidage linéaire selon la longueur de course, consulter les données techniques des produits de commande de mouvement linéaire Kinetix KNX-TD002.

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

IMPORTANT

Les variateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 sont compatibles avec les systemes de guidage MPAS-Bxxxxx-
VxxSxA (vis a billes). Seuls les variateurs Kinetix 300 sont compatibles avec les systéemes de guidage

MPAS-Bxxxxx-ALMx2C (a entrainement direct).

1
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 400 V)

", Intensité créte Force créte de Puissance de Variateurs
Référence guidage Vitesse max. IdT?a]Is alt?;lzl:asl:;:lt: E:Ir ;e g SLn;agteél:rtli de | ge calage du calage du sortie nominale | Kinetix 300/350
linéaire mm/s (po./s) A O-cr tg Y N (Ib? Y systéme systéme moteur classe 400V
ete AQ-créte N (1b) Kw triphasé

MPAS-Byoxx1-VO5SXA 200 (7,9) 0 175 521(117) 3,50 1212(272) 0,37 2097-V34PR3-xx
MPAS-Bxxx2-V205xA 1124 (443) @ 3,30 462 (104) 6,60 968 (218) 0,62 2097-V34PR5-xx
MPAS-B8xxF-ALMO2C 3,50 189 (42,5) 9,30 456 (103) 0,527
MPAS-B8)xuxF-ALMS2C 315 159 (35,7) 8,37 399 (89,7) 0,475

5000 (200) © 2097-V34PR5
MPAS-BIxux-ALMO2C 3,40 285 (64,1) 9,10 680 (153) 0,768
MPAS-BIxux-ALMS2C 3,03 245 (55,1) 8,19 601 (135) 0,69

(1) Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 176 mm/s (6,9 po./s). Pour une longueur de course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 143 mm/s (5,6 po./s).

(2)  Pour une longueur de course de 780 mm, la vitesse maximum est de 889 mm/s (35,0 po./s). Pour une longueur de course de 900 mm, la vitesse maximum est de 715 mm/s (28,2 po./s). Pour une longueur de
course de 1020 mm, la vitesse maximum est de 582 mm/s (22,9 po./s).

(3)  Enraison de la courte course de ces guidages et de la distance nécessaire pour atteindre la vitesse maximale de 5 000 mm/s (200 po./s), la vitesse maximale de ces quidages est souvent inférieure a 5 000 mm/s
(200 po./s). Pour la vitesse maximale de chaque guidage linéaire selon la longueur de course, consulter les données techniques des produits de commande de mouvement linéaire Kinetix KNX-TD002.

Caractéristiques d’utilisation de la Série MPAR avec des variateurs Kinetix 300/350

Caractéristiques d’utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V monophasé)

Intensité Force permanente PN R . . Variateurs
Référence Vitesse max. permanente de de calage du lc:}:n:'z(: e:te é:i,:e E:Ir ;eecrdeltles dset ame zg:;si?‘:f: r‘:]i:::ltr'e Kinetix 300/350
vérin électrique mm/s (po./s) calage du systeme | systéme A0 gAt ¥ N (\b? Y W classe 400V
A0-créte N (Ib) - monophasé
MPAR-ATxxxB 150 1,15 240(539) 1,35 300 (67,4) 0,036
2097-V33PR1-xx
MPAR-ATxxxE 500 2,16 280(62,9) 2,48 350(78,7) 0,140 2097-V32PRO-xx
2097-V31PRO-xx
MPAR-A2xxxC 250 2,42 420 (94,4) 2,72 525(118) 0,105
2097-V33PR3-xx
MPAR-A2xxxF 640 4,54 640 (144) 54 800 (180) 0,410 2097-V32PR2-xx
2097-V31PR2-xx
2097-V33PR5-xx
MPAR-A3 0k 500 1033 2000 (450) 12,34 2500 (562) 1,00 3097-V30PRasx

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V triphasé)
e | Viesemax | permnentede | decahgedy | Mersteattede | Foxeattede | Pusancedesate | G0 o
vérin électrique mm/s (po./s) calagg dusystéme | systeme A O-créte N (i) W clgsse 200 v

A0-créte N (Ib) triphasé

MPAR-A 003 150 115 240(53,9) 135 300 (67,4) 0036
MPAR-ATxuE 500 216 280(629) 248 350(78,7) 0,140 2097-V33PR1xx
MPAR-A20xC 250 24 420 (944) 272 525(118) 0,105
MPAR-A2x0F 640 4,54 640 (144) 541 800 (180) 0410 2097-V33PR3-xx
MPAR-A3 ¥ 500 10,33 2000 (450) 12,34 2500 (562) 1,00 2097-V33PRS-xx
MPAR-A3cH 1000 12,20 1300 (292) 16,40 1625 (365) 130 2097-V33PR6-xx

Caractéristiques d’utilisation avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 400 V)

Intensité Force permanente PN . . : Variateurs
Référence Vitesse max. permanente de de calage du Ic';::":'i(: estteé‘::e E:Ir ;e e( rde:esdsetém o Egm?‘gfs g:)::[ltr'e Kinetix 300/350
vérin électrique mm/s (po./s) calage du systeme | systeme AO- géte y N (\b!); y W classe 400V

AQ-créte N (Ib) “ triphasé
MPAR-B1xxxB 150 1,15 240(539) 135 300 (67,4) 0,036
MPAR-B1xxxE 500 1,49 280(62,9) 171 350(78,7) 0,140 2097-V34PR3-xx
MPAR-B2xxC 250 1,67 420(94,4) 1,90 525(118) 0,105
MPAR-B2xxxF 640 3,29 640 (144) 393 800 (180) 0,410

2097-V34PR5-xx

MPAR-B3xxxE 500 516 2000 (450) 6,17 2500 (562) 1,00
MPAR-B3xxxH 1000 6,13 1300 (292) 6,/9 1625 (365) 1,30 2097-V34PR6-xx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation de la Série MPAI avec des variateurs Kinetix 300/350

(classe 20

ov)

Caractéristiques d'utilisation (vis a billes) avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V monophasé)

Force permanente de calage Intensité crétede | Force créte de Puissance de Vari
- R ariateurs
Référence Vitesse max. Id"eti:f ;tZ%eJTi't‘s;t: dusystéme calage du calage du sortie nominale | Kinetix 300/350
vérin électrique mm/s (po./s) A O—crétg 4 N (Ib) systéeme systéeme moteur classe 200V
25°C 40°C A0-créte N (Ib) kw monophasé
MPAI-A2076CV1 1,80 890 (200) 706 (159) 4,50 0,22
_ 2097-V33PR1-xx
MPAI-A2150CV3 305(12) 1446 (325) 2097-V32PR0-xx
_ 247 1446 (325) 1147 (258) 6,20 0,25 2097-V31PRO-xx
MPAI-A2300CV3
MPAI-A3076(M1 305(12) 1624 (365) 1290 (290) 4448 (1000) 2097-V33PR3-xx
2,68 890 0,27 2097-V32PR2-xx
MPAI-A3076EM1 610 (24) 814 (183) 645 (145) 2570 (578) 2097-V31PR2-xx
MPAI-A3150CM3
_1279(1)
MPAI-A3300CM3 4003 (900) 3176 (714) 8,40 4448 (1000)
MPAI-A3450CM3 188 (7,3) 2097-V33PR3-xx
561 0,39 2097-V32PR2-xx
MPAI-A3150EM3 2097-V31PR2-xx
—1559(22)
MPAI-A3300EM3 2002 (450) 1588 (357) 14,14 4003 (900)
MPAI-A3450EM3 376 (15)
MPAI-A4150CM3
—_1279(1)
MPAI-A4300CM3 7784 (1750) 6179 (1389) 17,07 8896 (2000)
MPAI-A4450CM3 | 245 (9,5) . o 2097-V33PR5-1x
MPAI-A4T50EM3 ! ' 2097-V32PR4-xx
—1559(22)
MPAI-A4300EM3 3892 (875) 3092 (695) 2744 7784 (1750)
MPAI-A4450EM3 491(19)

Caractéristiques d'utilisation (vis a rouleaux) avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V monophasé)
Force permanente de calage Intensité crétede | Force créte de Puissance de Vari
ez s ariateurs
Référence Vitesse max. :‘Tigzteep;u":‘z::;t: du systeme calage du calage du sortienominale | Kinetix 300/350
vérin électrique mm/s (po./s) A0- Atg y N (o) systéme systeme moteur classe 200V
ete 5 0 AO-créte N (Ib) kw monophasé
MPAI-A3076RM1 305 (12) 1557 (350) 1237 (278) 4862 (1093) 2097-V33PR3-xx
287 8,90 027 2097-V32PR2-xx
MPAI-A30765M1 610 (24) 778 (175) 618 (139) 2431 (547) 2097-V31PR2-xx
MPAI-A3150RM3
- wm)
MPAI-A3300RM3 3781(850) 3003 (675) 7562 (1700)
MPAI-A3450RM3 176 (6,9) 2097-V33PR3-xx
561 14,14 039 2097-V32PR2-xx
MPAI-A31505M3 2097-V31PR2-xx
— 5%
MPAI-A33005M3 1891 (425) 1499 (337) 3781(850)
MPAI-A34505M3 353 (14)
MPAI-A4150RM3
- wm)
MPAI-A4300RM3 7340 (1650) 5827 (1310) 14679 (3300)
MPAI-A4450RM3 196 (7,6) 2097-V33PR5010
10,89 2744 043 2097 \30PRA
MPAI-A41505M3 . g
—15%(2)
MPAI-A43005M3 3670 (825) 2914 (655) 7340 (1650)
MPAI-A44505M3 393 (15)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation (vis a billes) avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V triphasé)

Force permanente de calage

- \ Intensité crétede | Force créte de Puissance de Variateurs
Référence Vitesse max. LT?:IS;;?LEJTT;:;? du systeme calage du calage du sortie nominale | Kinetix 300/350
vérin électrique mm/s (po./s) A O-créte 4 N (Ib) systeme systeme moteur classe 200V
e 40°C A0-créte N (Ib) kW triphasé
MPAI-A2076CV 1 1,80 890 (200) 706 (159) 4,50 0,22 2097-V33PR1-xx
MPAI-A2150CV3 305(12) 1446 (325)
_— 247 1446 (325) 1147 (258) 6,20 0,25 2097-V33PR3-xx
MPAI-A2300CV3
MPAI-A3076(M1 305(12) 1624 (365) 1290 (290) 4448 (1000)
2,68 8,90 0,27 2097-V33PR3-xx
MPAI-A3076EM1 610 (24) 814 (183) 645 (145) 2570 (578)
MPAI-A3150CM3
—_—1279(M)
MPAI-A3300CM3 4003 (900) 3176 (714) 8,40 4448 (1000)
MPAI-A3450CM3 188(7,3)
5,61 0,39 2097-V33PR3-xx
MPAI-A3150EM3
—1559(22)
MPAI-A3300EM3 2002 (450) 1588 (357) 14,14 4003 (900)
MPAI-A3450EM3 376 (15)
MPAI-A4150CM3
—_1279(1)
MPAI-A4300CM3 7784 (1750) 6179 (1389) 17,07 8896 (2000)
MPAI-A4450CM3 245(9,5)
10,89 0,43 2097-V33PR5-xx
MPAI-A4150EM3
—1559(22)
MPAI-A4300EM3 3892 (875) 3092 (695) 2744 7784 (1750)
MPAI-A4450EM3 491(19)
MPAI-A5xxxCM3 200(7,8) 13123 (2950) 10415 (2341) 16,70 13345 (3000)
13,25 0,55 2097-V33PR6-xx
MPAI-A5xx(EM3 400 (15,6) 6562 (1475) 5208 (1171) 33,40 13122 (2950)
Caractéristiques d'utilisation (vis a rouleaux) avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 200 V triphasé)
Force permanente de calage Intensité crétede | Force créte de Puissance de Vari
o ! ariateurs
Référence Vitesse max. L'Ltigls;teep;u":‘z::;t: du systeme calage du calage du sortienominale | Kinetix 300/350
vérin électrique mm/s (po./s) A0- Atg y N (o) systéme systéeme moteur classe 200V
dete e 0 AO-créte N (Ib) kw triphasé
MPAI-A3076RM1 305(12) 1557 (350) 1237 (278) 4862 (1093)
287 890 0,27 2097-V33PR3-xx
MPAI-A30765M1 610 (24) 778 (175) 618 (139) 2431 (547)
MPAI-A3150RM3
—1279(1)
MPAI-A3300RM3 3781(850) 3003 (675) 7562 (1700)
MPAI-A3450RM3 176 (6,9)
5,61 14,14 0,39 2097-V33PR3-xx
MPAI-A3150SM3
—1559(22)
MPAI-A3300SM3 1891 (425) 1499 (337) 3781(850)
MPAI-A3450SM3 353(14)
MPAI-A4150RM3
—_—1279(17)
MPAI-A4300RM3 7340 (1650) 5827 (1310) 14679 (3300)
MPAI-A4450RM3 196 (7,6)
10,89 27,44 0,43 2097-V33PR5-xx
MPAI-A4150SM3
—1559(22)
MPAI-A4300SM3 3670 (825) 2914 (655) 7340 (1650)
MPAI-A44505M3 393(15)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation des vérins Série MPAI
avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 400 V)

Caractéristiques d'utilisation (vis a billes) avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 400 V triphasé)

Force permanente de calage du

- | Intensité crétede | Force créte de Puissance de Variateurs
Référence Vitesse max. LT?:;“?;JTZ'::E:: systeme calage du calage du sortie nominale | Kinetix 300/350
vérin électrique mm/s (po./s) A O-cib tg Y N (Ib) systéme systéme moteur classe 400V
rete 259 40°C AO-créte N (Ib) kw triphasé
MPAI-B2076(V1 0,90 890 (200) 706 (159) 2,30 0,22
MPAI-B2150CV3 305(12) 1446 (325) 2097-V34PR3-xx
_ 1,29 1446 (325) 1147 (258) 3,25 0,25
MPAI-B2300CV3
MPAI-B3076(M1 305(12) 1624 (365) 1290 (290) 4448 (1000)
1,35 4,57 0,27 2097-V34PR3-xx
MPAI-B3076EM1 610 (24) 814(183) 645 (145) 2570 (578)
MPAI-B3150CM3
—_279(1)
MPAI-B3300CM3 4003 (900) 3176 (714) 430 4448 (1000)
MPAI-B3450CM3 188(73)
281 0,39 2097-V34PR5-xx
MPAI-B3150EM3
—1559(22)
MPAI-B3300EM3 2002 (450) 1588 (357) 7,07 4003 (900)
MPAI-B3450EM3 376 (15)
MPAI-B4150CM3
_279(1)
MPAI-B4300CM3 7784 (1750) 6179 (1389) 8,68 8896 (2000)
MPAI-B4450CM3 24509,
561 043 2097-V34PR5-xx
MPAI-B4150EM3
—559(22)
MPAI-B4300EM3 3892 (875) 3092 (695) 14,14 7784 (1750)
MPAI-B4450EM3 491(19)
MPAI-B5xxxCM3 200 (7,8) 13123 (2950) 10415 (2341) 8,48 13345 (3000)
6,62 0,55 2097-V34PR6-xx
MPAI-BSxxxEM3 400 (15,6) 6562 (1475) 5208 (1171) 16,70 13122 (2950)

Caractéristiques d'utilisation (vis a rouleaux) avec des variateurs Kinetix 300/350 (classe 400 V triphasé)

Force permanente de calage

L | Intensité crétede | Force créte de Puissance de Variateurs
Référence Vitesse max. LTi:r;teep;JTa;t‘s::: dusysteme calage du calage du sortie nominale | Kinetix 300/350
vérin électrique mm/s (po./s) A0 étg Y N (Ib) systéme systéme moteur classe 400V
f 5 0 AO-créte N (Ib) kW triphasé
MPAI-B3076RM1 305(12) 1557 (350) 1237 (278) 4862 (1093)
1,45 4,57 0,27 2097-V34PR3-xx
MPAI-B30765M1 610 (24) 778 (175) 618 (139) 2431 (547)
MPAI-B3150RM3
—_—29(M)
MPAI-B3300RM3 3781 (850) 3003 (675) 7562 (1700)
MPAI-B3450RM3 176 (6,9)
281 7,07 0,39 2097-V34PR5-xx
MPAI-B31505M3
—1 559(22)
MPAI-B3300SM3 1891 (425) 1499 (337) 3781(850)
MPAI-B34505M3 353(14)
MPAI-B4150RM3
_—29(M)
MPAI-B4300RM3 7340 (1650) 5827 (1310) 14679 (3300)
MPAI-B4450RM3 19 (7,6)
5061 14,14 043 2097-V34PR5-xx
MPAI-B4150SM3
—1 559(22)
MPAI-B4300SM3 3670 (825) 2914 (655) 7340 (1650)
MPAI-B4450SM3 393(19)

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation des produits LDC-Series avec des variateurs Kinetix 300

Caractéristiques d’utilisation avec des variateurs Kinetix 300 (classe 200 V monophasé)

Intensité P . Puissance . -
e : Force permanente de | Intensité crétede | Force créte de . VariateursKinetix 300
Référence moteur Vitesse max. permanente de N | N nominale du
linéaire . clage dusysteme calage du systéeme calage dusysteme | calage dusystéme | o Loaoa (1) | classe 200V
AO-créte N (1b) AQ-créte N (Ib) m monophasé
2097-V33PR3
[DC-C030100-DHT 41...6] 74...111(17...25) 121 188 (42) 037...0,5 2097-V32PR2
2097-V31PR2
10,0 (32,8)
LDC-C030200-DHT 81...122 23 iy
148...222 (33...50) 375 (84) 074...11M
LDC-C030200-EHT 41...6]1 121 2097-V33PR3
2097-V32PR2
[DC-C050100-DHT 39...59 119...179(27...40) n7 302 (68) 0,59...0,89 2097-V31PR2
LDC-C050200-DHT 79...118 83 iy
10,0 (32,8) 240...359 (54...81) 600 (135) 1,20...1,79
LDC-C050200-EHT 39...59 11,6 2097-V33PR3
2097-V32PR2
L DC-C050300-EHT 39...59 363...544(82...122) 12,0 941(212) 181...272 2097-V31PR2
2097-V33PRS
[DC-C075200-DHT 77..115 229
348...523(78..117) £82(199) 174...261 2097-V32PR4
LDC-C075200-EHT 38...57 15 2097-V33PR3
10,0 (32,8) 2097-V32PR2
LDC-C075300-EHT 38...57 523...784(117...176) | 11,9 1368 (308) 261...392 2097-V31PR2
697...1045
[DC-C075400-EHT 7,7...115 (157...235) 23,7 1824 (410) 348...522 2097-V33PR5
2097-V32PR4
[DC-C100300-DHT 11,1...167 343
s o 1767 (397) 337...506 2007-V33PR3
LDC-C100300-EHT 100 32,8) 37...56 o 1,4 2097-V32PR2
e 2097-V31PR2
899...1349 2097-V33PR5
LDC-C100400-EHT 74..110 (202...303) 228 2356 (530) 449...6,74 2097-V32PR4

(1) Cesvaleurs représentent la plage entre Iabsence de refroidissement (valeur basse) et le refroidissement par eau (valeur haute).

(2)  Les variateurs sélectionnés sont destinés aux moteurs sans refroidissement.

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300 (classe 200 V triphasé)

", P . Puissance Variateurs
" N Intensité permanente | Force permanentede | Intensité crétede | Force créte de . N
Reférence moteur Vitesse max, de calage du systéeme " | calage dusysteme ) | calage du systéme | calage du systeme nominale du (1) | Kinetix 300
linéaire m/s (pi./s) A O-crét N (Ib) A O-crét N (Ib) moteur linéaire classe 200 V
et et kw triphasé @
LDC-C030100-DHT 41...6,1 74..111(17...25) 121 188 (42) 037...0,55 2097-V33PR3
LDC-030200-DHT 10,0 (32,8) 81...122 243 2097-V33PR5
U E— 148...222 (33...50) 375 (84) 074...1.11 —
LDC-C030200-EHT 41...6,1 121 2097-V33PR3
LDC-C050100-DHT 39...59 119...179(27...40) n7 302 (68) 059...0,89 2097-V33PR3
LDC-C050200-DHT 79..118 233 2097-V33PR5
_ 240...359 (54...81) 600 (135) 1,20...1,79
LDC-050200-EHT 10,0 (32,8) 39...59 16 2097-V33PR3
LDC-C050300-DHT 1n8..17,7 359 2097-V33PR6
_ 363...544(82...122) 941(212) 181...272
LDC-C050300-EHT 39...59 120 2097-V33PR3
LDC-C075200-DHT 77...115 29 2097-V33PR5
_— 348...523(78...117) 882(198) 174...261
LDC-C075200-EHT 38...57 115 2097-V33PR3
LDC-C075300-DHT 15..17,2 356 2097-V33PR6
— 1 100(3298) 523...784(117...176) 1368 (308) 261...392
LDC-C075300-EHT 38...57 19 2097-V33PR3
LDC-C075400-DHT 153...230 €97 1045 474 2097-V33PR6
_— (157..235) 1824 (410) 348...522 —
LDC-C075400-EHT 77...15 e 237 2097-V33PR5
LDC-C100300-DHT m,1...767 343 2097-V33PR5
674...1012
_— (152..227) 1767 (397) 3,37...5,06 —
LDC-C100300-EHT 37..56 e 114 2097-V33PR3
———1100(328)
LDC-C100400-DHT 148...22,2 45,7 2097-V33PR6
899...1349
T SET— (202.303) 2356 (530) 449...6,74 —
LDC-C100400-EHT 74..11 28 2097-V33PR5
1281...1922
LDC-C150400-DHT 10,0 (32,8) 141...211 (088, 43)) 45,2 3498 (786) 6,40...9,61 2097-V33PRe

(1) Ces valeurs représentent la plage entre Iabsence de refroidissement (valeur basse) et le refroidissement par eau (valeur haute).
(2)  Les variateurs sélectionnés sont destinés aux moteurs sans refroidissement.

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300 (classe 400 V triphasé)

" PN . Puissance Variateurs
" . Intensité permanente Force permanentede | Intensité crétede | Force créte de . N
:'\.‘ef'er.ence moteur Vitesse max. de calage du systeme ' | calage du systeme calage du systéme | calage du systéme nominale du Kinetix 300
inéaire m/s (pi./s) A O-crét N (Ib) A O-ciét N () moteur linéaire classe 400V
et et kw triphasé
[DC-C030100-DHT 41...6] 74...111(17...25) 121 188 (42) 0,37...0,55 2097-V34PRS
[DC-C030200-DHT 10,0 (32,8) 81...12,2 243 2097-V34PR6
148...222(33...50) 375 (84) 074..11
[.DC-C030200-EHT 41...6] 121 2097-V34PRS
[DC-C050100-DHT 39...59 119...179(27...40) n7 302 (68) 0,59...0,89 2097-V34PR5
[DC-C050200-DHT 79..118 233 2097-V34PR6
240...359 (54...81) 600 (135) 1,20...1,79 _—
[ DC-C050200-EHT 10,0 (32,8) 39...59 11,6 2097-V34PR5
[ DC-C050300-DHT 18...17,7 359 2097-V34PR6
363...544(82...122) 941(212) 181...2,72 —_—
L DC-C050300-EHT 39...59 12,0 2097-V34PRS
[DC-(075200-DHT 77..15 229 2097-V34PR6
348...523(78...117) 882 (198) 1,74...2,61
LDC-C075200-EHT 38...57 15 2097-V34PR5
LDC-CO75300-EHT 100(328) 38...57 523...784(117...176) | 119 1368 (308) 261...392 2097-V34PR5
LDC-C075400-EHT 77..115 ?19577 - 12();&55) 57 1824 (410) 348...522 2097-V34PR6
674...1012
LDC-C100300-EHT 3,7...56 (152..227) 14 1767 (397) 3,37...5,06 2097-V34PRS
10,0 (32,8)
899...1349
LDC-C100400-EHT 74..11] 228 2356 (530) 449...6,74 2097-V34PR6
(202...303)
1281...1922
LDC-C150400-EHT 10,0 (32,8) 70...10,6 088, 43)) 22,6 3498 (786) 6,40...9,61 2097-V34PR6

(1) Ces valeurs représentent la plage entre Iabsence de refroidissement (valeur basse) et le refroidissement par eau (valeur haute).

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d’utilisation des moteurs linéaires LDL-Series avec des variateurs
Kinetix 300 (classe 200 V)

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300 (classe 200 V monophasé)

Puissance Variateurs

nominale du Kinetix 300
moteur linéaire classe 200V
kW monophasé

Intensité
Référence moteur Vitesse max. permanente de
lindaire m/s (pi./s) calage du systeme
A0-créte

Force permanente de | Intensité crétede | Force créte de
calage du systéme calage du systéme | calage du systeme
N (Ib) AO-créte N (Ib)

2097-V33PR3
LDL-N030120-DHT 30 63 (14) 99 209 (47) 031 2097-V32PR2
2097-V31PR2

2097-V33PR5
[ DL-N030240-DHT 6,0 199
126 (28) 417 (94) 0,63 2097-V32PR4

LDL-N030240-EHT 30 99 2097-V33PR3
— 100(328) 2097-V32PR2
LDL-T030120-DHT 30 72(16) 99 239 (54) 0,36 2097-V31PR2

2097-V33PR5
2097-V32PR4

144 (32) 479(108) 0,72 2097-V33PR3

LDL-T030240-EHT 30 99 2097-V32PR2
2097-V31PR2

LDL-T030240-DHT 6,0 19,9

2097-V33PR1
LDL-N050120-DHT 2,7 96 (22) 91 317.(71) 0,48 2097-V32PRO
2097-V31PRO

2097-V33PR3
LDL-N050240-DHT 55 181 2097-V32PR2
2097-V31PR2

191 (43) 635 (143) 0,95
2097-V33PR1
LDL-N050240-EHT 2,7 91 2097-V32PRO
2097-V31PRO

2097-V33PR5
2097-V32PR4

287 (65) 952(214) 143 2097-V33PR1

LDL-NO50360-EHT 2,7 91 2097-V32PRO
2097-V31PRO

LDL-N050360-DHT 8,2 27,2

2097-V33PR3
LDL-NO50480-EHT 10,0 (32,8) 55 383 (86) 18,1 1269 (285) 191 2097-V32PR2
2097-V31PR2

2097-V33PR1
LDL-T050120-DHT 2,7 110(29) 91 364 (82) 0,55 2097-V32PRO
2097-V31PRO

2097-V33PR3
LDL-T050240-DHT 55 181 2097-V32PR2
2097-V31PR2

220 (49) 728 (164) 1,10
2097-V33PR1
LDL-T050240-EHT 2,7 91 2097-V32PRO
2097-V31PRO

2097-V33PR5

LDL-T050360-DHT 82 329 (74) 27,2 1093 (246) 1,64 2097-V32PR4

2097-V33PR3
LDL-T050480-EHT 55 439(99) 18,1 1457 (327) 2,19 2097-V32PR2
2097-V31PR2

2097-V33PR5
2097-V32PR4

519(117) 1723 387) 259 2097-V33PR3

LDL-NO75480-EHT 49 16,4 2097-V32PR2
2097-V31PR2

LDL-NO75480-DHT 99 328

10,0 (32,8)

2097-V33PR5
2097-V32PR4

596 (134) 1977 (444) 298 2097-V33PR3

LDL-T075480-EHT 49 16,4 2097-V32PR2
2097-V31PR2

LDL-T075480-DHT 99 328

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Caractéristiques d'utilisation avec des variateurs Kinetix 300 (classe 200 V triphasé)

Intensité PN . Puissance Variateurs
Référence moteur Vitesse max. permanente de E:Ir;ex[l";agg:;: de I(';T:":';%csre:féﬁe E:Ir;ee“:l:id;(éme nominale du Kinetix 300
linéaire m/s (pi./s) calage du systeme N (\b!)] Y A0 g”t Y N (Ib? ¥ moteur linéaire classe 200V
A0O-créte et kw triphasé

LDL-N030120-DHT 30 63 (14) 99 209 (47) 031 2097-V33PR3

L DL-N030240-DHT 6,0 19,9 2097-V33PR5
126 (28) 417 (94) 0,63

L DL-N030240-EHT 30 99 2097-V33PR3

10,0 (32,8)

LDL-T030120-DHT 30 72(16) 99 239 (54) 0,36 2097-V33PR3

LDL-T030240-DHT 6,0 19,9 2097-V33PR5
144 (32) 479 (108) 072

LDL-T030240-EHT 3,0 99 2097-V33PR3

LDL-N050120-DHT 27 96 (22) 9,1 317.(71) 0,48 2097-V33PR1

L DL-N050240-DHT 55 18,1 2097-V33PR3
191 (43) 635 (143) 0,95

L DL-N050240-EHT 27 91 2097-V33PR1

L DL-N050360-DHT 8.2 272 2097-V33PR5
287 (65) 952 (214) 143

LDL-N050360-EHT 27 91 2097-V33PR1

L DL-N050480-DHT 109 363 2097-V33PR6
_ 383 (86) 1269 (285) 191

L DL-N050480-EHT 10,0 (32,8) 55 18,1 2097-V33PR3

LDL-T050120-DHT 27 110 (25) 9,1 364(82) 0,55 2097-V33PR1

LDL-T050240-DHT 55 18,1 2097-V33PR3
220 (49) 728 (164) 1,10

[DL-T050240-EHT 27 91 2097-V33PR1

LDL-T050360-DHT 8.2 329 (74) 272 1093 (246) 1,64 2097-V33PR5

LDL-T050480-DHT 10,9 36,3 2097-V33PR6
_ 439(99) 1457 (327) 219

L DL-T050480-EHT 55 18,1 2097-V33PR3

LDL-N075480-DHT 99 328 2097-V33PRS
S — 519(117) 1723 (387) 2,59

L DL-N075480-EHT 49 16,4 2097-V33PR3

10,0 (32,8)

LDL-T075480-DHT 99 328 2097-V33PRS
596 (134) 1977 (444) 298

LDL-T075480-EHT 49 16,4 2097-V33PR3

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 40 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 300 et Kinetix 350 EtherNet/IP

Notes:
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Servovariateurs Kinetix 3 Composant

Le servovariateur Kinetix® 3 Composant offre une solution économique
de commande de mouvement pour les petites applications a faible
nombre d'axes. En fournissant la possibilité de mettre en ceuvre le niveau
de commande parfaitement adapté a l'application, ainsi qu'un logiciel de
configuration téléchargeable et la reconnaissance automatique de
moteur, le servovariateur Kinetix 3 apporte une solution de commande
de mouvement facile a utiliser a un colit minimum. Sa taille compacte et
ses faibles plages de puissance le rendent idéal pour une grande variété
d'applications, y compris les tables d'indexation, les fabrications
pharmaceutiques, les équipements d'automatisme de laboratoire et la
fabrication des semi-conducteurs.

@ s Doy
goggogooo
0.0.0.0.0.0

Caractéristiques des servovariateurs Kinetix 3

« Solution mono-axe pour applications de commande de mouvement de faible complexité, avec ou sans automate
« Interface de commande pour E/S TOR ou analogiques, vitesse préréglée et train d'impulsions

« Permetjusqu’a 64 points d'indexage par l'intermédiaire de communications série ou d’t/S TOR

« Alimentation 170 a 264 V c.a. mono ou triphasée (classe 200 V)

« Configuration du variateur par l'intermédiaire du logiciel Ultraware téléchargeable gratuitement

« Commande Modbus-RTU avec blocs de construction de composants connectés (CCBB)

« Automates programmables MicroLogix™ 1100 ou 1400 avec logiciel RSLogix 500®

« Automates programmables Micro830® ou Micro850° avec logiciel Connected Components Workshop

Composants des servovariateurs Kinetix 3

Les systemes servovariateurs Kinetix 3 nécessitent les composants suivants :
e un servovariateur 207 1-Axxxx ;
« un moteur rotatif ou linéaire, ou un actionneur linéaire ;
e un cable d'alimentation et un cable de retour moteur ;
« une carte de dérivation 2071-TBMF (nécessaire en cas de cables de signal de retour volants).

Les systemes servovariateurs Kinetix 3 peuvent également inclure les composants facultatifs suivants :
« une carte de dérivation 2071-TBIO pour l'interface de commande (24 broches accessibles) ;
e un cable de dérivation 2090-DAIO-D50xx (50 broches accessibles) ;
« des cables série de commande et de configuration Série 2090 ;
« un filtre de ligne c.a. Série 2090-XXLF-TCxxx.

Pour comparer les caractéristiques des différentes familles de variateurs, reportez-vous a Servovariateurs, page 29.
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Servovariateurs Kinetix 3 Composant

Sélection d’un servovariateur Kinetix 3

Puissance de sortie Intensité de sortie
Référence Tension d'entrée permanente perm?nente
AO-créte

2071-APO 50W 0,85

2071-AP1 100 W 1,56
———— 240V ca. eff, monophasé

2071-AP2 200W 2,40

2071-AP4 400W 467

2071-AP8 240V ca. eff, mono ou triphasé 800w 7,07

2071-A10 1,0 kw 9,90
————— 240V ca.eff. triphasé

2071-A15 1,5kW 13,99

Pour les spécifications de modules variateurs Kinetix 3 non incluses dans cette publication, reportez-vous a la publication
KNX-TD0Q3, « Kinetix Servo Drives Technical Data ».

Configurations matérielles types

Les configurations matérielles suivantes illustrent des applications typiques des servovariateurs, des moteurs, des
actionneurs et des accessoires de commande de mouvement existants pour les systémes variateur Kinetix 3.

Systéme servovariateur Kinetix 3

Tension d'alimentation

triphasée
Disposif I I I ——
sectionneur )| Servovariateur Kinetix 3 2071-Axxxx
de ligne

(arte de dérivation d’
£/52071-TBI0
(équipement facultatif)

Protection des circuits D DD Filtre de ligne c.a. 2090-XXLF-TCxxx
(équipement facultatif)

(arte de dérivation du retour moteur
2071-TBMF (équipement facultatif)

)
(©))

)| [
@ Aoy o( (able dalimentation moteur
\ ) Série 2090 (able de retour moteur
B— o[ | Serie 2090

Guidages linéaires intégrés MP-Series™
(quidage a entrainement direct MPAS-Axxxx illustré)

Moteurs rotatifs TL-Series™ (7

Moteurs linéaires LDC-Series™ =
E[[ (moteur TLY-Axxxx illustré)

(moteur linéaire LDC-Coxooxex illustré)

Moteurs linéaires LDL-Series™ Actionneurs linéaires LDAT-Series -
(moteur linéaire LDL-xxxxxxx illustré) (actionneurs linéaires LDAT-Swooo-xBx Bl o o © °
uniquement)

(1) Les moteurs rotatifs TL-Series (Séries TL et TLY) nécessitent une carte de dérivation 2071-TBMF avec pile au lithium 3,6 VV (non incluse) pour conserver la référence de position absolue. Les autres moteurs et
actionneurs compatibles Kinetix 3 nécessitent cette carte de dérivation pour le raccordement des cables de signal de retour volants, mais sans la pile.
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Servovariateurs Kinetix 3 Composant

Configurations de communication types

Des cables série de commande et de configuration Série 2090 sont disponibles pour la programmation de votre variateur
et de votre automate.

Configuration Kinetix 3 (commande ASCII)

Variateur Kinetix 3 2071-Axx

(able de programmation
2090-CCMPCDS-23AAxx
(programmation uniquement)

=]}

=

Configuration Kinetix 3 (commande Modbus)

(programmation uniquement)

Port de communication
série non isolé

(able de programmation
2090-CCMPCDS-23AAxx

Logiciel RSLogix 500

Port de communication
ASCII (RS-2320)

Logiciel Ultraware
(version 1.80 ou ultérieure)

6)
7 0

Automate
MicroLogix 1400 1766-L32xxx

Automate

3

MicroLogix 1400 1766-L320 !

Terminal d'affichage

(able Ethernet (blindé) 1585)-M8CBIM-x

(able pour automate
2090-CCMCNDS-48AAXX

PanelView™ Component

S

(1)

(ables variateur-variateur

2090-CCMDSDS-48AAXX
Variateur Kinetix 3 2071-Axx

Peut également étre un automate MicroLogix 1100 (référence 1763-L16xxx).

Variateurs Kinetix 3 2

071-Axx

Configuration Kinetix 3 (avec module de communication 2080-SERIALISOL)

Variateur Kinetix 3
2071-Axx

Automate programmable Micro830 2080-L30xxuxx
(modele 24 E/S llustré)

(able de programmation 2090-CCMPCDS-23AAxx
(programmation uniquement)

(able pour automate 2090-CCMCNDS-48AAXx

B
il

Bl

Logiciel Connected Components
Workshop

~ Module de communication série isolé
2080-SERIALISOL

[

Retirer le connecteur de cable et
cabler les fils volants sur le module de
communication série.
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Servovariateurs Kinetix 3 Composant

Caractéristiques d'utilisation des produits de
mouvement rotatif

Les familles de moteurs rotatifs suivantes sont compatibles avec les servovariateurs Kinetix 3.

Famille de moteurs rotatifs

Page

Moteurs TL-Series a faible inertie (Série TLY)

188

Moteurs TL-Series a faible inertie (Série TL)

189

Pour choisir les références de cable et les courbes couple/vitesse pour les différentes combinaisons de systeme variateur
Kinetix 3, reportez-vous a la publication GMC-RMQQ5, « Kinetix 3 Drive Systems Design Guide ».

IMPORTANT Ces combinaisons systeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,

visitez le site : https:

motionanalyzer.rockwellautomation.com

Caractéristiques d'utilisation des moteurs Série TLY avec des variateurs Kinetix 3

Caractéristiques d'utilisation (sans frein) avec des variateurs Kinetix 3

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité créte de | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominale du Kgrlat_eL;rs
moteur i tr/min calage du systéme | systéme systeme systéme moteur (('I':: sI:ZOO V)
r/min A0-créte Nm (Ib-po) AO-créte Nm (Ib-po) kw
TLY-A120x 5000 1,03 0,181(1,60) 2,50 0,36/(3,20) 0,086 2071-AP1
TLY-AT30x 5000 0 1,85 0,325(2,88) 4,90 0,76 (6,70) 0,14 2071-AP1
6000
TLY-A220x 5000 3,50 0,836 (7,40) 7,90 148 (13,1) 035 2071-AP4
TLY-A230x 5000 550 1,30(11,9) 155 3,05(27,0) 0,44 2071-AP4
TLY-A2540P 4575 5000 10,0 2,94(26,0) 248 7,10(63,0) 0,86 2071-AP8
TLY-A310M 4000 4500 10,0 3,61(319) 30,0 9,0(79,6) 0,95 2071-A10

(1) S'applique aux moteurs TLY-AxxxT-H a retour incrémental. Les moteurs TLY-AxxxP-B avec codeurs absolus haute résolution ont une vitesse nominale de 5 000 tr/min.

Caractéristiques d'utilisation (avec frein) avec des variateurs Kinetix 3

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité crétede | Couple créte de Puissance
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominale du Variateurs Kinetix 3
moteur /i tr/min calage du systeme | systéme systeme systeme moteur (classe 200 V)
rmin A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kw
TLY-A120x 5000 093 0,163 (1,44) 2,50 0,36 (3,20) 0,077 2071-AP1
TLY-A130¢ 5000 0 167 0,293 (2,59) 490 0,76 (6,70) 0,13 2071-AP1
6000

TLY-A220x 5000 315 0,757 (6,70) 7,90 1,48(13,1) 0,24 2071-AP4
TLY-A230x 4250 4,95 1,16 (10,3) 15,5 3,05(27,0) 032 2071-AP4
TLY-A2540P 3750 5000 10,0 2,94(26,0) 248 7,10(63,0) 0,60 2071-AP8
TLY-A310M 3900 4500 10,0 3610319 30,0 9,0(79,6) 090 2071-A10

(1) Sapplique aux moteurs TLY-AxxxT-H a retour incrémental. Les moteurs TLY-AxxxP-B avec codeurs absolus haute résolution ont une vitesse nominale de 5 000 tr/min.

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Servovariateurs Kinetix 3 Composant

Caractéristiques d’utilisation des moteurs Série TL avec des variateurs Kinetix 3

Caractéristiques d’utilisation (sans frein) avec des variateurs Kinetix 3

Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité créte de | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominale du Kgrlat‘et;rs
moteur /i tr/min calage du systéme | systéme systeme systeme moteur (cllgislexZOO V)
f/min A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kw
TL-AT20P 5000 1,03 0,181(1,60) 2,50 0,36 (3,20) 0,086 2071-AP1
TL-A130P 5000 1,85 0,325(2,88) 4,90 0,76 (6,70) 0,14 2071-AP1
TL-A220P 5000 5000 3,50 0,836 (7,40) 7,90 1,48(13,1) 0,35 2071-AP4
TL-A230P 5000 550 130(11,5) 155 3,05(27,0) 0,44 2071-AP4
TL-A2540P 4575 10,0 2,94 (26,0) 248 7,10(63,0) 0,86 2071-AP8
TL-A410M 4500 4500 155 542 (48,0) 834 13,0 (115,0) 20 2071-A15
Caractéristiques d'utilisation (avec frein) avec des variateurs Kinetix 3
Vitesse Intensité Couple permanent | Intensité créte de | Couple créte de Puissance Variat
Référence nominale Vitesse max. permanente de de calage du calage du calage du nominale du Kgrlat.et;rs
moteur /i tr/min calage du systéme | systéme systeme systeme moteur (CT:SI:ZOO V)
f/min A0-créte Nm (Ib-po.) A0-créte Nm (Ib-po.) kw

TL-AT20P 5000 0,93 0,163 (1,44) 2,50 0,36 (3,20) 0,077 2071-AP1
TL-A130P 5000 1,67 0,293 (2,59) 4,90 0,76 (6,70) 0,13 2071-AP1
TL-A220P 5000 5000 305 0,757 (6,70) 7,90 1,48 (13,10) 0,24 2071-AP4
TL-A230P 4250 4,95 1,160 (10,30) 155 3,05(27,0) 0,32 2071-AP4
TL-A2540P 3750 10,0 2,940 (26,00) 248 7,10(63,0) 0,66 2071-AP8
TL-A410M 4500 4500 14,0 4,860 (43,0) 834 13,0 (115,0) 1,80 2071-A15

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d’utilisation des produits de

mouvement lin

Qaire

Les familles de produits de commande de mouvement linéaire suivantes sont compatibles avec les servovariateurs

Kinetix 3.

Famille de produits de mouvement linéaire

Page

Actionneurs linéaires intégrés LDAT-Series

190

Guidages linéaires intégrés MP-Series (Série MPAS)

193

Moteurs linéaires LDC-Series a noyau ferrique

193

Moteurs linéaires LDL-Series sans fer

194

Pour le choix des références de cable et les courbes de force/vitesse pour les différentes combinaisons de systéme variateur
Kinetix 3, reportez-vous a la publication GMC-RMO005, « Kinetix 3 Drive Systems Design Guide » .

IMPORTANT Ces combinaisons systeme ne mentionnent pas toutes les associations moteur/variateur possibles.
Veuillez vous référer a Motion Analyzer pour vérifier la compatibilité. Pour accéder a Motion Analyzer,
visitez le site : https://motionanalyzer.rockwellautomation.com.
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Servovariateurs Kinetix 3 Composant

Caractéristiques d'utilisation des produits LDAT-Series avec des variateurs Kinetix 3

Caractéristiques d'utilisation (taille 30) avec des variateurs Kinetix 3

Intensité créte de

Force créte de

e Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de Sortie nominale | Variateurs
aRStfif)r:::sr linéaire 230V ca. de calage du systéme calage du systéme :;l:g;gu :;::3;2" 230Vca. Kinetix 3
m/s AO-créte N (Ib) A O-aéte N (Ib) kw (classe 200 V)
LDAT-5031010-DBx 24 0,20
LDAT-5031020-DBx 3,1 0,25
48 81(18) 122 168 (38) 2071-AP8
LDAT-5031030-DBx 35 0,29
LDAT-5031040-DBx 38 031
LDAT-5032010-DBx 3,1 0,44
LDAT-5032020-DBx 41 0,52
74 243 2071-A10
LDAT-5032030-DBx 47 0,59
LDAT-5032040-DBx 50 0,63
126 (28) 336 (76)
LDAT-5032010-EBx 3,1 0,40
L DAT-5032020-EBx 41 0,47
37 12,2 2071-AP8
LDAT-5032030-EBx 47 0,52
L DAT-5032040-EBx 50 0,55
LDAT-5033010-DBx 35 0,67
LDAT-5033020-DBx 4.7 0,88
11 36,5 2071-A15
LDAT-5033030-DBx
50 0,95
LDAT-5033040-DBx
190 (43) 504 (113)
LDAT-5033010-EBx 35 0,55
L DAT-5033020-EBx
37 12,2 2071-AP8
LDAT-5033030-EBx 44 0,65

LDAT-5033040-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 50) avec des variateurs Kinetix 3

s | Ystee | et | fepemetete | alpei,™ % g | s | e
m/s AO-créte N (Ib) A 0-créte N (ib) kw (classe 200 V)
LDAT-5051010-DBx 28 0,31
LDAT-5051020-DBx 37 038
LDAT-5051030-DBx 41 31 119(27) 114 363 (82) 0,42 2071-AP4
L DAT-5051040-DBx 44 0,44
LDAT-5051050-DBx 4,7 0,46
LDAT-5052010-DBx 37 0,79
L DAT-5052020-DBx 48 0,97
L DAT-5052030-DBx 6,2 22,7 2071-AP8
LDAT-5052040-DBx 5,00 251(56) 727 (163) 1,01
L DAT-5052050-DBx
LDAT-5052010-EBx
26 31 14 0,50 2071-AP4

LDAT-S052050-EBx
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Servovariateurs Kinetix 3 Composant

Caractéristiques d'utilisation (taille 50) avec des variateurs Kinetix 3 (suite)

Intensité créte de

Force créte de

(oo . Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de Sortie nominale | Variateurs

:'\.‘ef,er.ence actionneur 230V ca. de calage du systéme calage du systéme calage du calage du 230V ca. Kinetix 3
inéaire A systéeme systeme

m/s A0Q-créte N (Ib) . kw (classe 200 V)

A0-créte N (Ib)
L DAT-5053010-DBx 41 131
| DAT-5053020-DBx 50 1,53
9,4 342 2071-A10

[ DAT-5053030-DBx
. 50 378 (85) 1093 (246) 153
L DAT-5053050-DBx
[ DAT-5053010-EBx
. 1,7 31 114 0,47 2071-AP4
L DAT-5053050-EBx
L DAT-5054010-DBx 44 1,87
L DAT-5054020-DBx 124 455 2071-A15
. 50 2,05
L DAT-5054050-DBx 509 (114) 1453 (327)
L DAT-5054010-EBx

26 6,2 2,7 1,02 2071-AP8

LDAT-S054050-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systéme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 70) avec des variateurs Kinetix 3

Référence \Zli3t§§’se, max. Lntenlsité permanente Force permanente de I(r;}:;:laeucrete de E:{ac;:':;e de Sortie nominale Vgriat.eurs
actionneur lindaire ca. e calage du systeme calage du systeme systéme systéme 230Vca. Kinetix 3
m/s AQ-créte N (Ib) A O-créte N () kW (classe 200 V)

LDAT-5072010-DBx
. 35 6,0 22,0 1,03 2071-AP8
LDAT-5072070-DBx

364(82) 1055 (237)
LDAT-5072010-EBx
. 17 30 1,0 0,47 2071-AP4
LDAT-5072070-EBx
LDAT-5073010-DBx
e 35 90 328 1,57 2071-A10
LDAT-5073070-DBx

554(125) 1576 (354)
LDAT-5073010-EBx
. 12 30 109 041 2071-AP4
LDAT-5073070-EBx
LDAT-5074010-DBx
. 35 19 435 2,08 2071-A15
LDAT-5074070-DBx

730 (164) 2088 (469)
LDAT-5074010-EBx
. 18 6,0 21,7 0,95 2071-AP8
LDAT-5074070-EBx
LDAT-5076010-EBx

18 91 1122 (252) 332 3189 (717) 1,45 2071-A10

LDAT-S076070-E8x

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale d'un systéme type a la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Caractéristiques d'utilisation (taille 100) avec des variateurs Kinetix 3

Référence \Zlistgilse, max. Lntensité permanente Force permanente de Icgfsg:l:ieucrete de E:Ir;;e“ﬁe de Sortie nominale Vgria@eurs
actionneur linéaire ca. e (alége du systéme calage du systéme systéme systéme 230Vca. Kinetix 3
m/s AQ-créte N (Ib) A O-créte N (i) kw (classe 200 V)

LDAT-5102010-DBx
e 26 57 21,0 09 2071-AP8
LDAT-5102090-DBx

456 (103) 1289 (290)
LDAT-5102010-EBx
e 13 29 10,5 042 2071-AP4
LDAT-5102090-EBx
LDAT-5103010-DBx
e 2,7 8,6 315 1935 (435) 147 2071-A10
LDAT-5103090-DBx

702 (158)
LDAT-5103010-EBx
e 09 29 10,5 1388 (312) 030 2071-AP4
LDAT-5103090-EBx
LDAT-5104010-DBx
e 27 15 42,0 2,07 2071-A15
LDAT-5104090-DBx

929 (209) 2578 (580)
LDAT-5104010-EBx
. 13 57 210 0,86 2071-AP8
LDAT-5104090-EBx
LDAT-5106010-EBx

13 8,6 1403 (315) 315 3871(870) 1,28 2071-A10

LDAT-5106090-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation (taille 150) avec des variateurs Kinetix 3

Intensité créte de

Force créte de

e Vitesse, max. Intensité permanente Force permanente de Sortie nominale | Variateurs
Ref.erence A 230V ca. de calage du systéme calage du systéme calage du calage du 230V ca. Kinetix 3
actionneur linéaire s A 0-crote N () systéme systeme W (classe 200V)

A0-créte N (Ib)

LDAT-5152010-DBx
. 18 53 19,5 1799 (404) 087 2071-AP8
LDAT-5152090-DBx

643 (145)
LDAT-5152010-EBx
. 09 2,7 98 1679 (377) 0,34 2071-AP4
LDAT-5152090-EBx
LDAT-5153010-DBx
. 18 8,0 978 (220) 29,1 2680 (602) 133 2071-A10
LDAT-5153090-DBx
LDAT-5153010-EBx
. 18 10,7 39,1 3597 (809) 1,78 2071-AP4
LDAT-5153090-EBx

1306 (294)
LDAT-5154010-DBx
e 09 53 19,5 3383 (761) 0,70 2071-A15
LDAT-5154090-DBx
LDAT-5154010-EBx
. 18 16,3 594 5469 (1229) 2,71 2071-AP8
LDAT-5154090-EBx

1997 (449)
LDAT-5156010-EBx

09 8,1 198 5110 (1149) 1,05 2071-A10

LDAT-5156090-EBx

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation refletent la performance nominale d'un systeme type a la tension d'alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Caractéristiques d'utilisation des produits Série MPAS avec des variateurs Kinetix 3

Intensité Intensité créte Force créte de Puissance de
. Force permanente de N " . N
" . L Vitesse max. permanente de | de calage du calage du sortie nominale | Variateurs Kinetix 3

Référence guidage linéaire mm/s (po.fs) calage du systeme Kla(ll?;)ge dussystéme systeme systeme moteur (classe 200 V)

A0-créte A0-créte Nm (Ib-po.) kw
MPAS-A6xxxB-ALMO2C 53 105 (23,6) 15,8 359(80,7) 032
MPAS-A6xxxB-ALMS2C 47 83,0(18,7) 14,2 312(70,1) 0,29
MPAS-ABXxxE-ALMO2C 70 189 (42,5) 18,5 456 (103) 0,53

5000 (200) " 2071-AP8

MPAS-ABXxXE-ALMS2C 6,3 159 (35,7) 16,7 399 (89,7) 0,48
MPAS-A9xxxK-ALMO2C 67 285 (64,1) 183 680 (153) 0,77
MPAS-A9xxxK-ALMS2C 6,1 245 (55,1) 16,5 601(135) 0,69

(1) Enraison de la courte course de ces quidages et de la distance nécessaire pour atteindre la vitesse maximale de 5 000 mm/s (200 po./s), la vitesse maximale de ces guidages est souvent inférieure a 5 000 mm/s
(200 po./s). Pour la vitesse maximale de chaque guidage linéaire selon la longueur de course, consulter les données techniques des produits de commande de mouvement linéaire Kinetix KNX-TD002.

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.

Caractéristiques d'utilisation des produits LDC-Series avec des variateurs Kinetix 3

- PN . Puissance
. - Intensité permanentede | Force permanente de | Intensité crétede | Force créte de . . -
me gﬁ:fﬁ] saire Vl;essg /max. calage du systéme 1 calage du systéme | calage du systéme | calage du systéme ?nooTeTl?II?n(:éL;ire g;ﬁ?;&'&;‘et'”
s (pL.fs) A0-créte N (1) A0-créte N (1) i
1DC-C030100-DHT 41...6] 74 11(17...25) 121 188 (42) 0,37...0,55 2071-AP4
[DC-C030200-DHT 10.0(32,8) 81...12,2 243 2071-A10
—_ 148...222 (33...50) 375 (84) 0,74..1.1
L DC-C030200-EHT 41...61 121 2071-AP4
[DC-C050100-DHT 39...59 119...179(27.. .40) n7 302 (68) 0,59...0,89 2071-AP4
[.DC-C050200-DHT 79..18 233 2071-A10
_ 240...359 (54...81) 600 (135) 1,20...1,79
1 DC-C050200-EHT 10,0 (32,8) 39...59 11,6 2071-AP4
[.DC-C050300-DHT Nn8...17,7 359 2071-A15
_ 363...544(82...122) 941(212) 181...2,72
[ DC-C050300-EHT 39...59 12,0 2071-AP4
[DC-C075200-DHT 7,7..115 229 2071-A10
_ 348...523(78...117) 882 (198) 1,74...2,61
LDC-C075200-EHT 38...57 15 2071-AP4
[ DC-C075300-DHT Nn5...172 356 2071-A15
—100(328) 523...784(117...176) 1368 (308) 261...392
LDC-C075300-EHT 38...57 19 2071-AP4
[ DC-C075400-DHT 153...230 697, 1045 474 e . 2071-A15
(157...235) (410 e
LDC-C075400-EHT 7,7..15 23,7 2071-A10
[DC-C100300-DHT 1,1...167 674 1012 343 S 137 56 2071-A15
BTV e— (152...227) (97 7.5,
LDC-C100300-EHT 37..56 14 2071-AP4
[ DC-C100400-DHT 100(329) 148...22,.2 899 1349 45,7 235 5%0) w6 2071-A15
(202...303) A
[DC-C100400-EHT 74...11 228 2071-A10
LDC-C100600-DHT 22..333 139,003 635 3534 (794) 674..1011 207115
(303...455)
1DC-C150400-DHT 2071-A10
- 11,21 ggg = 13922)2 452 3498 (786) 6,40...961
[DC-C150400-EHT 100(329) 2071-A15
1922...2882
[DC-C150600-DHT 11,317 432, 648) 67,8 5246 (1179) 961...1441 2071-A15

(1) Cesvaleurs représentent la plage entre I'ahsence de refroidissement (valeur basse) et le refroidissement par eau (valeur haute).

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour
des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d'alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Caractéristiques d'utilisation des produits LDL-Series avec des variateurs Kinetix 3

- PN N Puissance
(e . Intensitépermanente | Force permanente de | Intensité crétede | Force créte de " . -
ae:fersrlci?]éaire Vlfe?sg /n)lax. de calage du systeme | calage du systeme calage du systeme | calage du systeme gooTel?J?II? ndél;ire }ﬁ;';t:%zls;‘em 3
M3 L3 AO-créte N (b) AQ-créte N (b) W

LDL-N030120-DHT 30 63 (14) 99 209 (47) 031 2071-AP4

LDL-N030240-DHT 6,0 199 2071-AP8
_ 126 (28) 417 (94) 0,63

LDL-N030240-EHT 30 99 2071-AP4
—1100(328)

LDL-T030120-DHT 30 72(16) 99 239 (54) 036 2071-AP4

LDL-T030240-DHT 6,0 199 2071-AP8
_— 144(32) 479 (108) 072

LDL-T030240-EHT 30 99 2071-AP4

LDL-N050120-DHT 2,7 9% (22) 9,1 317(1) 0,48 2071-AP4

LDL-N050240-DHT 55 181 2071-AP8
_— 191 (43) 635 (143) 095

LDL-N050240-EHT 2,7 9,1 2071-AP4

LDL-N050360-DHT 82 27,2 2071-A10
_— 287 (65) 952 (214) 143

LDL-N050360-EHT 2,7 9,1 2071-AP4

LDL-N050480-DHT 109 36,3 2071-A15
_— 383 (86) 1269 (285) 191

LDL-NO50480-EHT 10,0 (32,8) 55 18,1 2071-AP8

LDL-T050120-DHT 27 110 (25) 9,1 364 (82) 0,55 2071-AP4

LDL-T050240-DHT 55 18,1 2071-AP8
_ 220 (49) 728 (164) 1,10

LDL-T050240-EHT 2,7 9,1 2071-AP4

LDL-T050360-DHT 82 329 (74) 27,2 1093 (246) 1,64 2071-A10

LDL-T050480-DHT 109 363 2071-A15
_— 439(99) 1457 (327) 219

LDL-T050480-EHT 55 18,1 2071-AP8

LDL-NO75480-DHT 99 328 2071-A15
_ 519(117) 1723 (387) 259

LDL-NO75480-EHT 49 16,4 2071-AP8
—1100(328)

LDL-T075480-DHT 99 328 2071-A15
_ 596 (134) 1977 (444) 298

LDL-T075480-EHT 49 16,4 2071-AP8

Les données et les courbes de caractéristiques d'utilisation reflétent la performance nominale dun systéme type & la tension d‘alimentation nominale et a la température ambiante moteur = 40 °C/variateur = 50 °C. Pour

des informations complémentaires sur les conditions de température ambiante et d‘alimentation, reportez-vous a Motion Analyzer.
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Notes:
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Assistance Rockwell Automation

Utilisez les ressources suivantes pour accéder aux informations d'assistance.

Articles de la Base de connaissances, vidéos didactiques,
Centre d'assistance technique foires aux questions, chats, forums utilisateurs et www.rockwellautomation.com/knowledgebase
notifications de mises a jour de produit.

Numéros de téléphone de I'assistance

. Trouvez le numéro de téléphone pour votre pays. http://www.rockwellautomation.com/alobal/support/get-support-now.page
technique locale pnone p pay p:// /global/support/get-supp pag

Trouvez le code de numérotation directe pour votre

Codes de numérotation directe produit. Utilisez le code pour le transfert direct de votre | www.rockwellautomation.com/global/support/direct-dial.page
appel a un ingénieur de |'assistance technique.

Notices d'installation, manuels, brochures et fiches

- www.rockwellautomation.com/literature
techniques.

Bibliothéque documentaire

Obtenez une aide sur les niveaux d'interaction des
produits, controlez les fonctionnalités et possibilités, et | www.rockwellautomation.com/global/support/pcdc.page
trouvez le firmware associé.

Centre de compatibilité et de
téléchargement des produits (PCDC)

Commentaires

Vos commentaires nous aident a mieux vous servir. Pour toute suggestion concernant I'amélioration de ce document,
veuillez compléter le formulaire « How Are We Doing? », disponible sur le site

http:/literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/du/ra-du002_-en-e.pdf.

Rockwell Automation tient a jour les informations environnementales relatives a ses produits sur son site Internet
http//www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/about-us/sustainability-ethics/product-environmental-compliance.page
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