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Zusammenfassung der Änderungen
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Informationen zu den Kinetix VPC-Motoren für den Dauerbetrieb
Kinetix® VPC-Servomotoren verfügen über hochauflösende Single-Turn- oder Multi-Turn-Absolut-Encoder und sind mit oder ohne 24-V-DC-
Bremse verfügbar. Diese kompakten bürstenlosen Servomotoren erfüllen die anspruchsvollen Anforderungen von Achssteuerungssystemen mit 
hoher Leistungsfähigkeit.

Bevor Sie die Lieferung von der Spedition annehmen, sind Sie dafür verantwortlich, die Geräte zu prüfen. Prüfen Sie die erhaltenen Artikel 
anhand Ihrer Bestellung. Informieren Sie die Spedition sofort über Transportschäden oder fehlende Artikel. Lagern oder betreiben Sie den Motor 
an einem sauberen, trockenen Standort unter Beachtung der Umgebungskenndaten auf Seite 28.

Erläuterung der Bestellnummern

(1) Die M-Encoder-Option ist nur für VPC-B3004x-Servomotoren verfügbar.
(2) Die Hierarchie der Nenndrehzahlen dient lediglich zu Vergleichszwecken. Wählen Sie die entsprechenden Baugrößen und Motoren für Ihre Anwendung mithilfe der Motion Analyzer Software und/

oder den Leistungsspezifikationen im Kinetix 5700 Drive System Design Guide Publikation KNX-RM010, aus.
(3) Unter Motorabmessungen von VPC-B165xx, VPC-B215xx und VPC-B300xx (einfacher Anschluss, mit Lüfter) auf Seite 9 und Motorabmessungen von VPC-B165xx, VPC-B215xx und VPC-B300xx 

(Anschlüsse für Motorleistung/-feedback, mit Lüfter) auf Seite 11 finden Sie die geänderten Abmessungen (L, LB, LD, LE und B) je nach Anzahl der Magnetstapel und der Bremse.

ACHTUNG: Heben oder bewegen Sie den Motor nicht an der Motorwelle, um Verletzungen oder eine Beschädigung des Motors zu vermeiden. Die Kappe an 
der Motorwelle kann sich lösen, sodass Sie den Motor möglicherweise fallen lassen.

Werkseitige Optionen
S = Wellendichtung, Standard (IP65)
Kühlung
A = Natürliche Konvektion
F = Zwangsbelüftung
Bremse
2 = Keine Bremse
4 = 24-V-DC-Bremse
Anschluss
1 = Einfacher SpeedTec DIN-Anschluss, rechtwinklig, um 325° drehbar
7 = Einfacher SpeedTec DIN-Anschluss, rechtwinklig, um 180° drehbar
Passfeder
J = Passfeder
K = Glatte Welle
Feedback
S = 1024 sin/cos, Single-Turn-Absolut-Encoder (Hiperface-Protokoll) 
M = 1024 sin/cos, Multi-Turn-Absolut-Encoder (Hiperface-Protokoll) (1)

Q = 23-Bit, digitaler Multi-Turn-Absolut-Encoder, SIL2/PLd-klassifiziert, sekundärer 12-Bit-Sicherheitskanal 
(Hiperface-DSL-Protokoll)
Y = 25-Bit, digitaler Multi-Turn-Absolut-Encoder (EnDat-Digital-Protokoll)
Nenndrehzahl (2) (3)

9 = 1000 U/min
A = 1500 U/min
B = 2000 U/min
D = 3000 U/min
Magnetstapellänge (2, 3, 4, 5, 6 Stapel) (3)

Lochkreisdurchmesser (BCD) / Achshöhe (SH)
165 = IEC 165 mm BCD / SH 80 mm
215 = IEC 215 mm BCD / SH 100 mm
300 = IEC 300 mm BCD / SH 132 mm
Spannungsklasse
B = 400 V 
Serientyp
C = Dauerbetrieb
Serie
VP = Für die Nennwerte von Kinetex 5700-Umrichtern optimierte Permanent-Magnet-Rotationsservomotoren.

VP C – B xxx x x – x x x x x S
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Bevor Sie den Motor installieren
Führen Sie die folgenden Prüfschritte durch und machen Sie sich mit den Richtlinien für Wellendichtungen, Kupplungen und Riemenscheiben 
sowie für die Vermeidung von elektrischen Störungen vertraut.

1. Entnehmen Sie den Motor vorsichtig aus der Versandverpackung.

2. Prüfen Sie den Motor auf möglicherweise vorhandene Beschädigung.

3. Untersuchen Sie das Motorgestell, die vordere Abtriebswelle und die Montagezentrierung auf möglicherweise vorhandene Defekte.

4. Informieren Sie die Spedition sofort über Transportschäden.

Entfernen der Motorwellenkappe
Entfernen Sie die Schutzkappe an der Motorwelle per Hand oder mithilfe eines Schraubendrehers. Verwenden Sie keinen Hammer oder andere 
Werkzeuge. Diese können die Motorwelle beschädigen.

Anweisungen für das Anheben
Es wird empfohlen, ein Hubwerk sowie Gurte und Haken mit einer verriegelbaren Schnalle zu verwenden, die für das maximale Motorgewicht 
ausgelegt sind.

Lesen Sie diese Vorsichtsmaßnahmen, bevor Sie versuchen, die regenerative Busversorgung anzuheben.

Der Winkel zwischen Hebeseil oder -kette und der Senkrechten muss mindestens 45° betragen. In der folgenden Abbildung sind korrekte 
Verzurrung und Hebeverfahren dargestellt.

Leitlinien für das Anheben

Bei ungewöhnlichen Bedingungen, zum Beispiel bei der Montage von horizontalen Motoren an Wänden oder Decken und der Installation von 
vertikalen Motoren, die in einer horizontalen Position versendet werden, müssen spezielle Vorkehrungen getroffen werden. Wir empfehlen die 
Beschäftigung einer mit der Verzurrung von Lasten erfahrenen Fachkraft.

ACHTUNG: Versuchen Sie nicht, den Motor zu öffnen, und nehmen Sie mit Ausnahme der auf Seite 6 beschriebenen Steckverbinderausrichtung keine 
Modifizierungen vor. Nur ein qualifizierter Mitarbeiter von Rockwell Automation darf diesen Motor warten.

ACHTUNG: Die gesamte Ausrüstung und alle Befestigungselemente, die zum Anheben des Motors verwendet werden, müssen für das sichere Anheben und 
Halten des Motorgewichts dimensioniert und ausgelegt sein. Zum Schutz vor möglichen Personen- oder Sachschäden:

• Überprüfen Sie die gesamte Hardware auf korrekte Befestigung und verwenden Sie zum Anheben alle bereitgestellten Augenschrauben oder Hebeösen.
• Augenschrauben können sich während eines Hebevorgangs herausdrehen. Stellen Sie vor dem Anheben sicher, dass alle Augenschrauben fest verschraubt 

sind. Bringen Sie eine Hebevorrichtung an, um Drehbewegungen während eines Hebevorgangs einzuschränken. Heben Sie die Einheit wahlweise auf einer 
Plattform oder mit einer Schlinge an.

• Augenschrauben oder Hebeösen sind nur für das Anheben des Motors und werksseitig vormontierten Zubehörteilen vorgesehen. Montieren Sie vor dem 
Anheben und Sichern des Motors keine zusätzliche Ausrüstung.

• Montieren Sie vor dem Anheben und Sichern des Motors keine zusätzliche Ausrüstung.
• Achten Sie darauf, dass kein Teil des Motors oder der Hebeausrüstung elektrisch geladene Leiter oder Komponenten berührt.
• Setzen Sie den Motor während eines Hebevorgangs keinen hohen Beschleunigungsraten, Abbremsraten oder Stoßkräften aus, die durch abruptes 

Anheben, Absenken, Schwenken oder Drehen eines aufgehängten Motors verursacht werden können.
• Stellen Sie sicher, dass sich während des Hebevorgangs keine Personen oder deren Gliedmaßen direkt unter dem Motor befinden.
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Verlängerung der Motorlebensdauer
Durchdachte Auslegung und ordnungsgemäße Wartung können die Lebensdauer eines Servomotors verlängern. Befolgen Sie diese Richtlinien, 
um die Lebensdauer eines gemäß den Umgebungskenndaten auf Seite 28 betriebenen Servomotors zu verlängern:

• Sorgen Sie stets für eine Tropfschleife in den Motorkabeln, um Flüssigkeiten vom Anschluss am Motor fernzuhalten.
• Bringen Sie nach Möglichkeit Abschirmungen an, die das Motorgehäuse, die Welle, Dichtungen und ihre Verbindungen vor 

Verunreinigung durch Fremdkörper oder Flüssigkeiten schützen.
• Wellendichtungen sind dem Verschleiß ausgesetzt und müssen regelmäßig geprüft und gewechselt werden. Ein Wechsel ist alle 3 Monate 

empfohlen, je nach Verwendung maximal nach 12 Monaten. Weitere Informationen finden Sie auf Wellendichtsätze auf Seite 28.
• Prüfen Sie Motor und Dichtungen regelmäßig auf Beschädigungen oder Verschleiß. Wenn Sie Beschädigungen oder übermäßigen 

Verschleiß feststellen, ersetzen Sie das Element.

Wellendichtungen
Ihr Motor ist standardmäßig mit einer Wellendichtung ausgestattet. Auf der Motorwelle ist in der Nähe des vorderen Motorlagers eine 
Wellendichtung erforderlich, wenn die Welle erheblichen Mengen Feinstaubs oder Flüssigkeiten wie Schmieröl aus einem Getriebe ausgesetzt ist.

Bei der Schutzart IP65 sind für den Motor eine Wellendichtung sowie gegen Umwelteinflüsse abgedichtete Anschlüsse und Kabel erforderlich.

• Unter Umgebungskenndaten auf Seite 28 finden Sie eine kurze Beschreibung der IP-Einstufung für diese Motoren.
• Unter Wellendichtsätze auf Seite 28 finden Sie die mit Ihrem Motor kompatiblen Dichtsätze.
• In der Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data, finden Sie mit diesen Motoren kompatible 

gegen Umwelteinflüsse abgedichtete Anschlüsse und Kabel.

Kupplungen und Riemenscheiben
Mechanische Verbindungen mit der Motorwelle wie Kupplungen und Riemenscheiben benötigen eine torsionssteife Kupplung oder einen 
verstärkten Zahnriemen. Durch das hochdynamische Verhalten von Servomotoren können sich Kupplungen, Riemenscheiben oder Riemen im 
Lauf der Zeit lösen oder rutschen. Ein lose oder rutschende Verbindung verursacht Systeminstabilität und kann die Motorwelle beschädigen. Alle 
Verbindungen zwischen dem System und der Welle des Servomotors müssen steif sein, um eine akzeptable Reaktion des Systems zu erreichen. 
Überprüfen Sie die Verbindungen regelmäßig auf Ihre Steifigkeit.

Prüfen Sie bei der Montage von Kupplungen oder Riemenscheiben auf der Motorwelle, dass die Verbindungen ordnungsgemäß ausgerichtet sind 
und die Axial- und Radiallasten innerhalb der Spezifikationen des Motors liegen. Unter Belastungskraft-Nennwerte des Motors auf 
Seite 15 werden Richtlinien beschrieben, mit denen Sie eine Lebensdauer der Motorlager von 20 000 Stunden erreichen können. 
Auf Seite 22 finden Sie Richtlinien, wie Sie eine Lebensdauer von 40 000 Stunden erreichen.

Verhindern von elektrischen Störungen
Elektromagnetische Störungen (EMI), die allgemein auch als elektrische Störungen bezeichnet werden, können die Motorleistung reduzieren. 
Wirksame Maßnahmen gegen elektromagnetische Störungen sind u.a. Filter für AC-Spannung, die Verwendung von abgeschirmten Kabeln, die 
Abschirmung der Signalkabel zu den Hauptklemmen und die Umsetzung bewährter Erdungsmethoden.

Befolgen Sie diese Richtlinien, um die Auswirkungen elektromagnetischer Störungen zu verhindern: 

• Trennen Sie die Leistungstransformatoren oder installieren Sie für alle AC-Eingangsstromleitungen Netzfilter.
• Verlegen Sie Motorkabel nicht über den Belüftungsöffnungen des Servoantriebs.
• Erden Sie alle Geräte über ein paralleles Erdungssystem mit einem einzelnen Erdungspunkt, in dem Erdungssammelleitungen oder breite 

Erdungsbänder verwendet werden. Verwenden Sie in störungsbehafteten Umgebungen ggf. weitere Methoden zur Reduzierung von 
elektromagnetischen Störungen.

In Publikation GMC-RM001, System Design for Control of Electrical Noise Reference Manual, finden Sie weitere Informationen zur 
Reduzierung von elektromagnetischen Störungen. 

ACHTUNG: An den Motorlagern und dem Feedback-Gerät kann es zu Beschädigungen kommen, wenn bei der Montage von Kupplungen und Riemenscheiben 
starke Schläge auf die Welle einwirken. Wenn beim Entfernen von auf der Motorwelle montierten Geräten Hebelkraft auf die Motormontageseite ausgeübt 
wird, kann das Feedback-Gerät beschädigt werden.

Bei der Installation oder Entfernung nicht mit Werkzeugen auf die Welle, Kupplungen oder Riemenscheiben klopfen. Verwenden Sie stets eine 
Abziehvorrichtung, um Komponenten von der Motorwelle zu demontieren.
4 Rockwell Automation-Publikation VPC-IN001C-DE-P - February  2020

http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/td/knx-td001_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/gmc-rm001_-en-p.pdf


Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Installation von Kabeln
Durch sachkundige Kabelverlegung und sorgfältige Kabelkonstruktion wird die elektromagnetische Verträglichkeit (EMV) des Systems 
verbessert.

Beachten Sie bei der Installation der Leistungskabel von Motor und Gerätelüfter folgende Richtlinien:

• Halten Sie die Kabel so kurz wie möglich.
• Erden Sie die Kabelabschirmungen, damit die elektromagnetischen Störungen keine anderen Geräte beeinträchtigen.

Funktionale Sicherheit
Motoren, die mit einem Hiperface-DSL-Feedback-Sensor für funktionale Sicherheit ausgestattet sind, wurden in Übereinstimmung mit den 
Anforderungen der folgenden Dokumentation der SICK STEGMANN GmbH ausgelegt, um die funktionale Sicherheitsleistung des 
eingesetzten Feedback-Sensors zu gewährleisten. Einzelheiten zu den einzelnen Optionen finden Sie unter Erläuterung der Bestellnummern auf 
Seite 2.

Zertifizierung
Die TÜV Rheinland Group hat Kinetix VPC-Servomotoren, die mit zertifizierten Hiperface DSL-Digital-Encodern für funktionale Sicherheit 
ausgestattet sind, für den Dauerbetrieb zugelassen. Systeme mit diesen Motoren können für funktionale Sicherheit bis zu Performance Level d 
(PLd) sowie Sicherheitskategorie 3 (CAT. 3) nach ISO 13849-1 und SIL 2 nach IEC 61508, IEC 61800-5-2 und IEC 62061 eingestuft werden, 
wenn sie mit Frequenzumrichtern verwendet werden, die die Anforderungen an die funktionale Sicherheit im HIPERFACE DSL Safety Manual 
(SICK STEGMANN GmbH, Publikation 8017596/17.01.2019) erfüllen.

Sie finden das Zertifikat von TÜV Rheinland sowie weitere aktuell vorliegende Produktzertifizierungen von Rockwell Automation unter 
http://www.rockwellautomation.com/global/certification/overview. page.

Wichtige Sicherheitsaspekte
Neben der Befolgung der in diesem Dokument ausgeführten Anweisungen sind Sie für Folgendes verantwortlich:

• Durchführen einer Risikobeurteilung auf Maschinenebene.
• Zertifizierung der Maschine für das gewünschte ISO 13849-1-Leistungs- oder IEC 62061 SIL-Niveau.
• Projektmanagement und Funktionsprüfung in Übereinstimmung mit IEC 61800-5-2.
• Die Einsatzzeit des Systems für sicheres Motor-Feedback beträgt maximal 20 Jahre. Nach dieser Zeit darf das Feedback-System nicht 

mehr betrieben werden.
• Das Motor-Feedback-System unterstützt ohne zusätzliche Maßnahmen keine Sicherheitsfunktionen, die auf der absoluten Position 

basieren. Falls Ihre Sicherheitsfunktionen auf der sicheren absoluten Position basieren, stellt das Motor-Feedback-System nur einen Kanal 
ohne sicherheitsbezogene Diagnosen beim Einschalten bereit. Daher müssen Sie andere Maßnahmen ergreifen, um einen zweiten Kanal 
einzurichten.

• Das Motor-Feedback-System kann unabhängig keinen Sicherheitszustand für das Antriebssystem herstellen. Das Antriebssystem stellt 
den Sicherheitszustand als Reaktion auf einen vom Motor-Feedback-System angezeigten Fehler her.

• Um mit sicherheitsgerichteten Feedback-Sensoren ausgestattete Motoren zu planen und zu verwenden, sind technische Fähigkeiten 
erforderlich, auf die in diesem Dokument nicht weiter eingegangen wird.

ACHTUNG: Die Gesamtabschirmung an den Leistungskabeln von Motor und Gerätelüfter muss geerdet sein, um ein effektives Encoder-Signal zu erhalten.

Das Datensignal des Encoders wird über ein auf die Impedanz abgestimmtes verdrilltes Leiterpaar übertragen, das zur optimalen Leistung eine wirksame 
Abschirmung benötigt.

Stellen Sie sicher, dass es zwischen den Kabelabschirmungen und der Erdung des Antriebssystems eine wirksame Verbindung gibt.

ACHTUNG: Wenn die Abschirmungen der Motorkabel nicht geerdet sind, kann an den Abschirmungen Hochspannung anliegen.

Stellen Sie sicher, dass alle Abschirmungen in den Motorkabeln eine Erdverbindung haben.

Bestellnummer des 
Motors Referenzdokumentation zur funktionalen Sicherheit des Feedback-Sensors (SICK STEGMANN GmbH)

VPC-xxxxxx-Q HIPERFACE DSL Safety Manual, Publikation 8017596/17.01.2019 EFM50-2 Safe Motor Feedback Systems Operating Instructions, Publikation 8019321/17.08.2018

WICHTIG
Entsprechend den Herstellerangaben zum Feedback-Sensor müssen Sie ein HIPERFACE-DSL-Motor-Feedback-System (zur Bereitstellung einer 
Sicherheitsfunktion) in einer Installationssituation mit einer minimalen Schutzklasse von IP54 gemäß Industrienorm IEC60529:1989 + A1:1999 + 
A2:2013 montieren.
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Performance Level (PL) und Sicherheitsintegritätslevel (SIL)
Bei sicherheitsbezogenen Steuerungssystemen umfassen Performance Level (PL) gemäß ISO 13849-1 sowie SIL-Level gemäß IEC 61508 und 
IEC 62061 die Einstufung des Systems hinsichtlich der Fähigkeit, seine Sicherheitsfunktionen auszuführen. Alle Sicherheitskomponenten des 
Steuerungssystems müssen sowohl Teil einer Risikobeurteilung als auch der Feststellung der erreichten Levels sein.

In den Normen ISO 13849-1, IEC 61508 und IEC 62061 finden Sie umfassende Informationen zu den Anforderungen für die PL- und 
SIL-Feststellung.

Sicherheitsbezogene Parameter
Motoren, die über einen für funktionale Sicherheit eingestuften Hiperface DSL-Feedback-Sensor verfügen, sind dafür ausgelegt, die die 
Einstufung des angebundenen Feedback-Sensors aufrechtzuerhalten. Die Sicherheitsparameter des Feedback-Sensors lauten wie folgt:

Motorinstallation
Die Installation des Motors muss allen örtlichen Vorschriften und Regeln im Umgang mit Geräten und einschlägigen Montagevorschriften 
entsprechen, um Sicherheit und elektromagnetische Verträglichkeit zu gewährleisten.

• Alle Motoren enthalten eine Montagezentrierung für die Ausrichtung des Motors an der Maschine.
• Alle Motoren verfügen über Montagefüße für die optionale Montage. Nehmen Sie die Gerätelüfter-Unterbaugruppe heraus, um Zugang 

zu den Montagebohrungen der hinteren Füße zu erhalten.
• Verwenden Sie vorzugsweise Befestigungsschrauben aus Edelstahl.

Ändern der Anschlussausrichtung
Kinetix VPC Motoren für den Dauerbetrieb mit der Bestellnummer VPC-Bxxxxx-Qx1xxx verwenden eine Steckverbinderausführung, bei der 
die Leistungs-, Brems- und Feedback-Signale in einem einzigen Steckverbinder integriert sind. Sie erkennen die Steckverbinderausführung 
anhand der variablen Zahl in der Bestellnummer im Motorkatalog. Bei der Bestellnummer VPC-B16539-QJ12FS bezeichnet die 1 zum Beispiel 
einen einfachen rechtwinkligen, um 325° drehbaren SpeedTec-Steckverbinder.

Kinetix VPC Bei Motoren für den Dauerbetrieb mit der Bestellnummer VPC-Bxxxxx-S/-M/-Yx7xxx kommen zwei separate Anschlüsse zum 
Einsatz. Ein Anschluss ist für Leistung und Bremse vorgesehen, der andere für Feedback. Bei der Bestellnummer VPC-B1653A-YJ72FS 
bezeichnet die 7 zum Beispiel zwei drehbare, rechtwinklige-SpeedTec-Steckverbinder. Diese Steckverbinder sind um 180° von der Mittellinie des 
Motors drehbar.

Durch das drehbare Steckverbindergehäuse können Sie den Steckverbinder in eine Position bringen, die die Verbindung am besten vor 
Verunreinigungen durch die Umgebung schützt und leichten Zugang bietet.

ACHTUNG: Zur Vermeidung von Geräteschäden stellen Sie sicher, das beim Herstellen oder Entfernen elektrischer Verbindungen zum bzw. vom Motor-
Feedback-System die Spannungsversorgung abgeschaltet ist.

Attribut VPC-Bxxxxx-QxxxFx VPC-Bxxxxx-QxxxAx

Sicherheitsintegritätslevel (SIL) SIL2 (IEC 61508), SIL CL2 (IEC 62061)

Wahrscheinlichkeit eines gefahrbringenden 
Ausfalls pro Stunde 3.80 E-08 1/Stunde

Sicherheitskategorie CAT. 3 (ISO 13849-1)

Performance Level (PL) PLd (ISO 13849-1)

MTTF (Jahre) 305

ACHTUNG: Nicht montierte Motoren, getrennte mechanische Kupplungen, lose Passfedern und nicht angeschlossene Kabel sind gefährlich, wenn die 
Spannung zugeschaltet wird.

Kennzeichnen Sie zerlegte Geräte (z.B. mit Schildern) und schließen Sie die Zuschaltung von elektrischer Spannung aus (z.B. mittels Vorhängeschloss).

Bevor Sie den Motor mit Strom versorgen, entfernen Sie die Passfeder und andere mechanische Kupplungen, die von der Welle geschleudert werden könnten.

ACHTUNG: Kontrollieren Sie, ob die Kabel so installiert und fixiert sind, dass keine Zugspannungen auftreten und ein Knicken am Stecker verhindert wird. 
Stützen Sie die verlegten Kabel in Abständen von jeweils 3 m (10 Fuß) ab.

Übermäßige und einseitige Krafteinwirkung am Kabelanschluss kann dazu führen, dass sich die Abdichtung des Stecker gegen Umwelteinflüsse beim Biegen 
des Kabels öffnet und schließt.
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Gehen Sie folgendermaßen vor, um einen Steckverbinder in eine neue Position zu drehen.

1. Montieren Sie einen Gegenstecker am Steckverbinder des Motors und sorgen Sie für dessen festen Sitz.
Der Steckverbinder hat einen größeren Griffbereich und ermöglicht dadurch eine bessere Hebelwirkung.

2. Fassen Sie den Steckverbinder und den Kabelstecker mit den Händen und drehen Sie den Steckverbinder des Motors langsam in die neue 
Position.

3. Nehmen Sie den Kabelstecker ab, nachdem Sie den Steckverbinder ausgerichtet haben.

Installation des Motors 
Gehen Sie zur Installation des Motors wie folgt vor.

1. Um den Motor herum und hinter dem Gerätelüfter muss eine ausreichende Luftstrecke zur Wärmeableitung vorhanden sein, damit der 
Motor innerhalb des angegebenen Betriebstemperaturbereichs bleibt.

Den Betriebstemperaturbereich finden Sie in der Tabelle für die Umgebungskenndaten auf Seite 28. Schließen Sie den Motor nicht ein. 
Halten Sie andere Wärme abgebende Geräte vom Motor fern.

2. Anhand der Tabelle für die Belastungskraft-Nennwerte des Motors auf Seite 15 können Sie die radialen und axialen 
Wellenbelastungsgrenzen Ihres Motors ermitteln.

3. Bei Verwendung der optionalen Montagefüße müssen Sie die Gerätelüfter-Unterbaugruppe herausnehmen, um Zugang zu den hinteren 
Montagefüßen zu erhalten.

4. Montieren Sie den Motor und richten Sie ihn aus.

ACHTUNG: Die Steckverbinder sind so ausgelegt, dass sie während der Motorinstallation in eine feste Position gedreht werden und ohne weitere Anpassung in 
dieser Position verbleiben können. Sorgen Sie für eine strikte Begrenzung der einwirkenden Kräfte und der Anzahl der Drehungen der Steckverbinder, um 
sicherzustellen, dass die Steckverbinder die Schutzart wie unter Umgebungskenndaten auf Seite 28 aufgeführt einhalten.

ACHTUNG: Verwenden Sie nur von Hand aufgebrachte Kraft, um die Ausrichtung des Steckverbinders zu ändern.

Wenden Sie keine Gewalt an, ziehen Sie nicht am Kabel und verwenden Sie keine Werkzeuge wie Zangen oder Grip-Zangen, um den Steckverbinder zu drehen.

ACHTUNG: An den Motorlagern und dem Feedback-Gerät kann es zu Beschädigungen kommen, wenn bei der Montage von Kupplungen und Riemenscheiben 
starke Schläge auf die Welle einwirken. Wenn beim Entfernen von auf der Motorwelle montierten Geräten Hebelkraft auf die Motormontageseite ausgeübt 
wird, kann das Feedback-Gerät beschädigt werden.

Bei der Installation oder Entfernung nicht mit Werkzeugen auf die Welle, Kupplungen oder Riemenscheiben klopfen. Verwenden Sie stets eine 
Abziehvorrichtung, um Komponenten von der Motorwelle zu demontieren.

VERBRENNUNGSGEFAHR: Die Außenflächen des Motors können im Betrieb des Motors eine hohe Temperatur, 125 °C, erreichen.

Ergreifen Sie entsprechende Vorsichtsmaßnahmen, um unbeabsichtigte Berührung von heißen Oberflächen zu verhindern. Berücksichtigen Sie bei 
der Auswahl der passenden Verbindungen und Kabel für den Motor die Oberflächentemperatur des Motors.

Montageschrauben für die Gerätelüfter-Unterbaugruppe (4x)

Freigelegte Montagefüße
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
5. Wenn Sie die Gerätelüfter-Baugruppe entfernt haben, bauen Sie sie wieder ein und ziehen Sie die Montageschrauben der Lüfter-
Unterbaugruppe mit den angegebenen Drehmomentwerten fest.

6. Bringen Sie die Motorkabel für die Übertragung der Leistungs-, Feedback- und Bremssignale an.
a. Richten Sie den Kabelstecker sorgfältig mit dem Motorsteckverbinder aus.

Die plane Oberfläche auf der Oberseite des Motorsteckverbinders und die planen Oberflächen auf dem Kabelstecker müssen 
zueinander ausgerichtet sein, damit Kabelstecker und Motorsteckverbinder zusammenpassen.

b. Ziehen Sie den Rändelring mit einer Vierteldrehung von Hand fest, um den Kabelstecker in Endlage zu bringen.

c. Sorgen Sie gegebenenfalls für eine Tropfschleife in den Kabeln, um Flüssigkeiten von den Steckverbindern fernzuhalten.

Gerätelüfter 
Bestellnr.

Größe 
Montageschrauben

Drehmoment
N•m (lb•in)

VPC-FAN165 M5 x 0,8 x 20 4,1…4,9 (36…43)

VPC-FAN215 M6 x 1 x 25 6,9…8,3 (61…73)

VPC-FAN300 M8 x 1,25 x 35 16,6…20,2 (147…179)

ACHTUNG: Die aufeinander abgestimmten Steckverbinder müssen korrekt ausgerichtet und von Hand verschraubt werden.

Verwenden Sie keine Werkzeuge und bringen Sie keine übermäßige Kraft auf, wenn Sie das Kabel an den Steckverbinder des Motors anschließen. 
Lassen sich die Steckverbinder nicht mit leichter Kraft zusammenstecken, richten Sie die Steckverbinder neu aus und wiederholen den Vorgang.

ACHTUNG: Die Gesamtabschirmung am einfachen Motorkabel muss geerdet sein, um ein effektives Encoder-Signal zu erhalten.

Das Datensignal des Encoders wird über ein auf die Impedanz abgestimmtes verdrilltes Leiterpaar übertragen, das zur optimalen Leistung eine 
wirksame Abschirmung benötigt.

Stellen Sie sicher, dass es zwischen der Abschirmung des einfachen Motorkabels und der Erdung des Antriebssystems eine wirksame Verbindung gibt.

Tropfschleife für fußmontierten Motor 
mit oben liegenden Anschlüssen.

Tropfschleife für flanschmontierten 
Motor mit unten liegendem Anschluss.
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
M
ot

or
ab

m
es

su
ng

en
 vo

n 
VP

C-
B1

65
xx

, V
PC

-B
21

5x
x u

nd
 VP

C-
B3

00
xx

 (A
ns

ch
lü

ss
e f

ür
 M

ot
or

le
ist

un
g/

-fe
ed

ba
ck

)

M
ot

or
en

 w
ur

de
n 

na
ch

 m
et

ris
ch

en
 A

bm
es

su
ng

en
 au

sg
el

eg
t. 

Z
ol

l-A
ng

ab
en

 si
nd

 u
ng

ef
äh

re
 U

m
re

ch
nu

ng
en

 vo
n 

M
ill

im
et

er
m

aß
en

. A
bm

es
su

ng
en

 o
hn

e T
ol

er
an

ze
n 

di
en

en
 al

s R
ef

er
en

z.

M
ot

or
 

Be
st

el
ln

um
m

er
 (1

)

(1
)

Be
ste

lln
um

m
er

n /
B u

nd
 /A

 ge
be

n d
ie 

Ne
nn

dr
eh

za
hl

 fü
r d

en
 lü

fte
rlo

se
n M

ot
or

 an
. B

es
te

lln
um

m
er

 D
/ g

ibt
 di

e N
en

nd
re

hz
ah

l fü
r d

en
 Lü

fte
rm

ot
or

 an
.

AD m
m

 
(Z

oll
)

HD m
m

 
(Z

oll
)

T (4
)

m
m

 
(Z

oll
)

LA m
m

 
(Z

oll
)

LD
 (2

)

m
m

 
(Z

oll
)

(2
)

Fü
ge

n S
ie 

be
i d

er
 Be

ste
llu

ng
 vo

n V
PC

-B
16

52
x-

M
ot

or
en

 m
it 

Br
em

se
 55

,5
m

m
 (2

,19
Zo

ll)
 zu

 de
n A

bm
es

su
ng

en
 L,

 LB
, L

E, 
LD

 un
d B

 hi
nz

u.
Fü

ge
n S

ie 
be

i d
er

 Be
ste

llu
ng

 vo
n V

PC
-B

16
53

x-
 od

er
 VP

C-
B1

65
4D

-M
ot

or
en

 m
it 

Br
em

se
 40

,5
m

m
 (1

,59
Zo

ll)
 zu

 de
n A

bm
es

su
ng

en
 L,

 LB
, L

E, 
LD

 un
d B

 hi
nz

u.
Fü

ge
n S

ie 
be

i d
er

 Be
ste

llu
ng

 vo
n V

PC
-B

21
53

x-
, V

PC
-B

21
54

x-
 od

er
 VP

C-
B2

15
6A

/D
-M

ot
or

en
 m

it 
Br

em
se

 81
,0

m
m

 (3
,19

Zo
ll)

 zu
 de

n A
bm

es
su

ng
en

 L,
 LB

, L
E, 

LD
 un

d B
 hi

nz
u.

Fü
ge

n S
ie 

be
i d

er
 Be

ste
llu

ng
 vo

n V
PC

-B
21

55
B/

D-
M

ot
or

en
 m

it 
Br

em
se

 12
1,5

m
m

 (4
,78

Zo
ll)

 zu
 de

n A
bm

es
su

ng
en

 L,
 LB

, L
E, 

LD
 un

d B
 hi

nz
u.

Fü
ge

n S
ie 

be
i d

er
 Be

ste
llu

ng
 vo

n V
PC

-B
30

02
x-

M
ot

or
en

 m
it 

Br
em

se
 47

,5
m

m
 (1

,87
Zo

ll)
 zu

 de
n A

bm
es

su
ng

en
 L,

 LB
, L

E, 
LD

 un
d B

 hi
nz

u.
Fü

ge
n S

ie 
be

i d
er

 Be
ste

llu
ng

 vo
n V

PC
-B

30
03

x-
M

ot
or

en
 m

it 
Br

em
se

 95
,0

m
m

 (3
,74

Zo
ll)

 zu
 de

n A
bm

es
su

ng
en

 L,
 LB

, L
E, 

LD
 un

d B
 hi

nz
u.

Fü
ge

n S
ie 

be
i d

er
 Be

ste
llu

ng
 vo

n V
PC

-B
30

04
x-

M
ot

or
en

 m
it 

Br
em

se
 14

2,5
m

m
 (5

,61
Zo

ll)
 zu

 de
n A

bm
es

su
ng

en
 L,

 LB
, L

E, 
LD

 un
d B

 hi
nz

u.

LE
 (2

)

m
m

 
(Z

oll
)

L (2
)

m
m

 
(Z

oll
)

LB
 (2

)

m
m

 
(Z

oll
)

L –
 LB

 (3
)

m
m

 
(Z

oll
)

(3
)

Di
e T

ole
ra

nz
 fü

r d
ies

e A
bm

es
su

ng
 be

trä
gt

 ±
0,7

m
m

 (±
0,0

28
Zo

ll)
.

A m
m

 
(Z

oll
)

B 
(2

)

m
m

 
(Z

oll
)

C m
m

 
(Z

oll
)

SH
 (4

)

m
m

 
(Z

oll
)

H m
m

 
(Z

oll
)

D 
(4

)

m
m

 
(Z

oll
)

(4
)

Di
e T

ole
ra

nz
en

 fü
r W

ell
en

-, 
M

on
ta

ge
bo

hr
un

gs
- u

nd
 Ze

nt
rie

ru
ng

sd
ur

ch
m

es
se

r s
ow

ie 
Pa

ssf
ed

er
nu

t f
ind

en
 Si

e i
n d

er
 Ab

bil
du

ng
 au

f S
eit

e1
1 .

M
 (4

)

m
m

 
(Z

oll
)

S (4
)

m
m

 
(Z

oll
)

K 
(4

)

m
m

 
(Z

oll
)

N 
(4

)

m
m

(Z
oll

)

P m
m

 
(Z

oll
)

GE
 (4

)

m
m

 
(Z

oll
)

F (4
)

m
m

 
(Z

oll
)

VP
C-

B1
65

2x
12

0,5
 

(4
,75

)
20

0,3
(7

,89
)

3,5 (0
,14

)
14

,3
(0

,56
)

25
1,9

(9
,92

)
21

1,9
(8

,34
)

42
7,6

(1
6,8

3)
34

7,6
(1

3,6
9)

80
,0

(3
,15

)
12

5,0
(4

,92
)

21
6,9

(8
,54

)

34
,0

(1
,34

)
80

,0
(3

,15
)

62
,5

(2
,46

)
32

,0
(1

,26
0)

16
5,0

(6
,49

6)
12

,00
(0

,47
2)

10
,00

(0
,39

4)
13

0,0
(5

,11
8)

16
8,9

(6
,65

)
5,0

0
(0

,19
8)

10
,00

(0
,39

4)
VP

C-
B1

65
3x

30
7,4

(1
2,1

0)
26

7,4
(1

0,5
3)

48
3,1

(1
9,0

2)
40

3,1
(1

5,8
7)

27
2,4

(1
0,7

2)

VP
C-

B1
65

4D
14

0,0
(5

,51
)

21
9,9

(8
,66

)
35

2,1
(1

3,8
6)

28
1,1

(1
1,0

7)
52

3,6
(2

0,6
1)

44
3,6

(1
7,4

6)
31

2,9
(1

2,3
2)

VP
C-

B2
15

3x
14

0,5
(5

,53
)

24
0,5

(9
,47

)

4,0 (0
,16

)
18

,4
(0

,72
)

32
8,4

(1
2,9

3)
28

8,5
(1

1,4
0)

52
0,1

(2
0,4

8)
44

0,1
(1

7,3
3)

80
,0

(3
,15

)
16

0,0
(6

,30
)

28
4,9

(1
1,2

2)

43
,0

(1
,69

)
10

0,0
0

(3
,94

)
80

,00
(3

,15
)

38
,00

(1
,49

6)
21

5,0
0

(8
,46

5)
14

,50
(0

,57
1)

12
,00

(0
,47

2)
18

0,0
0

(7
,08

7)
21

0,9
(8

,30
)

5,0
0

(0
,19

8)
10

,00
(0

,39
4)

VP
C-

B2
15

49
36

8,9
(1

4,5
2)

32
9,0

(1
2,9

5)
56

0,6
(2

2,0
7)

48
0,6

(1
8,9

2)
32

5,4
(1

2,8
1)

VP
C-

B2
15

4A

16
0,1

(6
,30

)
26

0,1
(1

0,2
4)

29
7,9

(1
1,7

3)
VP

C-
B2

15
4B

/D

VP
C-

B2
15

5B
/D

40
9,4

(1
6,1

2)
33

8,4
(1

3,3
2)

60
1,1

(2
3,6

7)
52

1,1
(2

0,5
2)

36
5,9

(1
4,4

1)

VP
C-

B2
15

6A
/D

44
9,9

(1
7,7

1)
37

8,9
(1

4,9
2)

64
1,6

(2
5,2

6)
56

1,6
(2

2,1
1)

40
6,4

(1
6,0

0)

VP
C-

B3
00

2x

19
2,0

(7
,56

)
32

4,0
(1

2,7
6)

5,0 (0
,20

)
22

,9
(0

,90
)

40
0,7

(1
5,7

8)
32

9,7
(1

2,9
8)

69
2,1

(2
7,2

3)
58

2,1
(2

2,9
2)

11
0,0

(4
,33

)
21

6,0
(8

,50
)

34
4,7

(1
3,5

7)

53
,0

(2
,09

)
13

2,0
0

(5
,20

)
10

8,0
(4

,25
)

48
,00

(1
,89

0)
30

0,0
0

(1
1,8

11
)

18
,50

(0
,72

8)
12

,00
(0

,47
2)

25
0,0

0
(9

,84
3)

27
5,9

(1
0,8

6)
5,5

0
(0

,21
7)

14
,00

(0
,55

1)

VP
C-

B3
00

3x

VP
C-

B3
00

49
44

8,2
(1

7,6
5)

37
7,2

(1
4,8

5)
73

9,6
(2

9,1
2)

62
9,6

(2
4,7

9)
39

2,2
(1

5,4
4)

VP
C-

B3
00

4A
20

3,3
(8

,00
)

33
5,3

(1
3,2

)
40

0,2
(1

5,7
6)

VP
C-

B3
00

4B
/D
12 Rockwell Automation-Publikation VPC-IN001C-DE-P - February  2020



Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Anschlussdaten
In diesem Abschnitt finden Sie Informationen zur Stromversorgung, zu Feedback und zu Bremskontaktstiften am Motoranschluss.

Kontaktstiftbelegung einfacher Motoranschluss

Kontaktstiftbelegung Motorleistungs-/Bremsanschluss

Stift Signalbeschreibung M23 Stift Signalbeschreibung M40

A Phase U U Phase U 

B Phase V V Phase V 

C Phase W W Phase W 

Erdung Erdung 

E DATA+ 1 MBRK+ 

F MBRK+ 2 MBRK– 

G MBRK– L DATA+

H DATA– H DATA–

L Reserviert + –

– –

N –

Stift Signalbeschreibung M23

A Phase U 

B Phase V 

C Phase W 

Erdung 

E Reserviert 

F MBRK+ 

G MBRK– 

H
Reserviert 

L

Stift Signalbeschreibung M40/M58

U Phase U 

V Phase V 

W Phase W 

Erdung 

+ MBRK+

- MBRK– 

1
Reserviert 

2

A

B C

G

HL E
F

Einfacher M23-Anschluss

N

U V

W
L
H1

+2

Einfacher M40-Anschluss

A

B C

G

HL E
F

Einfacher M23-Anschluss

M40-Motorleistungs-/Bremsanschluss

V

W U
1

+-

2

W U

21

V +-

M58-Motorleistungs-/Bremsanschluss
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Kontaktstiftbelegung für Rückführungsanschluss

Beschreibungen des Klemmkastens für den Gerätelüfter

Spezifikationen des Gerätelüfters

Weitere Informationen zum Gerätelüfter finden Sie in Publikation VPC-IN002, Kinetix VPC Continuous Duty Motor Fan Kits Installation 
Instructions.

Belastungskraft-Nennwerte des Motors
Motoren können mit einer dauerhaften Wellenbelastung betrieben werden. Die Position und Richtung der radialen und axialen Belastungskräfte 
werden in der Abbildung gezeigt, und die maximalen Belastungskraft-Nennwerte finden Sie in den Tabellen.

Belastungskräfte auf der Welle

In den folgenden Tabellen sind die B10-Werte für eine Ermüdungslebensdauer des Lagers von 20 000 Stunden bzw. von 40 000 Stunden bei 
verschiedenen Belastungen und Drehzahlen angegeben. Bei diesen 20 000 Stunden bzw. 40 000 Stunden ist eine mögliche 
anwendungsspezifische Verringerung der Lagerlebensdauer, beispielsweise durch Schmierfettverunreinigung des Lagers von externen Quellen, 
nicht berücksichtigt.

Stift Option S/M-Encoder (1)

(1) 1024 sin/cos, Single-Turn-Absolut-Encoder (Hiperface-Protokoll).

Option Y-Encoder (2)

(2) 25-Bit, Multi-Turn-Digital-Absolut-Encoder (EnDat-Digital-Protokoll).

Stift Option S/M-Encoder (1) Option Y-Encoder (2)

1 SIN+ 
Reserviert 

11 EPWR_9V Reserviert 

2 SIN– 12 ECOM ECOM

3 COS+ CLOCK + 13 TS+ TS+ 

4 COS– CLOCK– 14 TS– TS– 

5 DATA+ DATA+ 15

Reserviert Reserviert 6 DATA– DATA– 16

7

Reserviert 

Reserviert 
17

8

9 EPWR_5 V

10 ECOM

WICHTIG
Die VPC-F300-Lüfterflügel müssen sich in der Richtung drehen, die auf dem Typenschild des Lüfters an der Lüfterabdeckung angegeben ist. Ist dies nicht 
der Fall, kann ihre Drehrichtung durch Vertauschen von zwei der Leistungskabel (L1, L2 oder L3) umgekehrt werden.

Attribut VPC-FAN165 VPC-FAN215 VPC-FAN300

Spannung 208/240 V AC effektiv, 1 PH 208/240 V AC effektiv, 1 PH 400/480 V AC effektiv, 3 PH

Strom 0,12 A effektiv 0,30 A effektiv 0,18 A effektiv

Frequenz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz

1212
3

6

1515

1
2

4

5
7

8

9

1010

1111

1313

1414
1717

1616

M23-Feedbackanschluss

VPC-B165xx-Motoren VPC-B215xx-Motoren

Eingangs-
leistungs-

anschlüsse

Erdungs-
anschluss

L1

PE

L2

L3

L1

L2

L3

VPC-B300xx-Motoren

Eingangs-
leistungs-

anschlüsse

Erdungs-
anschluss

VPC-FAN300 – Verdrahtung des Klemmkastens

Klemmkasten 
des Lüfters

BRAUN

SCHWARZ

BLAU

GRÜN/GELB

Lüftermotor

PE

Die axiale Belastungskraft wirkt am Mittelpunkt der Welle.

Die radiale Belastungskraft wirkt am Mittelpunkt der Wellenverlängerung.
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Kinetix VPC-Servomotoren (Ermüdungslebensdauer des Lagers von 20 000 Stunden)

Werte für die radiale Belastungskraft (maximal) für Motoren ohne Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 2719
(611,3)

2158
(485,2)

1885
(423,8)

1713
(385,1)

1590
(357,5)

1496
(336,4)

1421
(319,5)

1359
(305,6)

1307
(293,9) –

VPC-B1653A 4500 2871
(645,5)

2279
(512,3)

1991
(447,6)

1809
(406,6)

1679
(377,5)

1580
(355,2)

1501
(337,4)

1436
(322,7)

1380
(310,3) –

VPC-B1652D 5000 2719
(611,3)

2158
(485,2)

1885
(423,8)

1713
(385,1)

1590
(357,5)

1496
(336,4)

1421
(319,5)

1359
(305,6)

1307
(293,9)

1262
(283,7)

VPC-B1653D 5000 2871
(645,5)

2279
(512,3)

1991
(447,6)

1809
(406,6)

1679
(377,5)

1580
(355,2)

1501
(337,4)

1436
(322,7)

1380
(310,3)

1333
(299,6)

VPC-B1654D 5000 2952
(663,7)

2343
(526,7)

2047
(460,2)

1860
(418,1)

1726
(388,1)

1625
(365,2)

1543
(346,9)

1476
(331,8)

1419
(319,1)

1370
(308,0)

VPC-B21539 3000 3763
(846,1)

2987
(671,5)

2609
(586,6)

2371
(533,0)

2201
(494,8)

2071
(465,6) – – – –

VPC-B21549 3000 3862
(868,3)

3066
(689,2)

2678
(602,0)

2433
(547,0)

2259
(507,8)

2126
(477,8) – – – –

VPC-B2153A 4500 3763
(846,1)

2987
(671,5)

2609
(586,6)

2371
(533,0)

2201
(494,8)

2071
(465,6)

1967
(442,3)

1882
(423,0)

1809
(406,7) –

VPC-B2154A 4500 3862
(868,3)

3066
(689,2)

2678
(602,0)

2433
(547,0)

2259
(507,8)

2126
(477,8)

2019
(453,9)

1931
(434,1)

1857
(417,4) –

VPC-B2154B 3200 3862
(868,3)

3066
(689,2)

2678
(602,0)

2433
(547,0)

2259
(507,8)

2126
(477,8) – – – –

VPC-B2154D 5000 3862
(868,3)

3066
(689,2)

2678
(602,0)

2433
(547,0)

2259
(507,8)

2126
(477,8)

2019
(453,9)

1931
(434,1)

1857
(417,4)

1793
(403,0)

VPC-B2155B 3200 3941
(886,1)

3128
(703,3)

2733
(614,4)

2483
(558,2)

2305
(518,2)

2169
(487,6) – – – –

VPC-B2155D 5000 3941
(886,1)

3128
(703,3)

2733
(614,4)

2483
(558,2)

2305
(518,2)

2169
(487,6)

2060
(463,2)

1971
(443,0)

1895
(426,0)

1829
(411,3)

VPC-B2156A 2800 4006
(900,6)

3180
(714,8)

2778
(624,4)

2524
(567,3)

2343
(526,7) – – – – –

VPC-B2156D 5000 4006
(900,6)

3180
(714,8)

2778
(624,4)

2524
(567,3)

2343
(526,7)

2205
(495,6)

2094
(470,8)

2003
(450,3)

1926
(433,0)

1859
(418,0)

VPC-B30029 3000 5702
(1282,0)

4526
(1017,5)

3954
(888,9)

3592
(807,6)

3335
(749,7)

3138
(705,5) – – – –

VPC-B30039 3000 5702
(1282,0)

4526
(1017,5)

3954
(888,9)

3592
(807,6)

3335
(749,7)

3138
(705,5) – – – –

VPC-B30049 3000 5861
(1317,7)

4652
(1045,9)

4064
(913,6)

3692
(830,1)

3428
(770,6)

3226
(725,2) – – – –

VPC-B3002A 4000 5702
(1282,0)

4526
(1017,5)

3954
(888,9)

3592
(807,6)

3335
(749,7)

3138
(705,5)

2981
(670,2)

2851
(641,0) – –

VPC-B3003A 3500 5702
(1282,0)

4526
(1017,5)

3954
(888,9)

3592
(807,6)

3335
(749,7)

3138
(705,5)

2981
(670,2) – – –

VPC-B3004A 3500 5861
(1317,7)

4652
(1045,9)

4064
(913,6)

3692
(830,1)

3428
(770,6)

3226
(725,2)

3064
(688,8) – – –

VPC-B3004B 2800 5861
(1317,7)

4652
(1045,9)

4064
(913,6)

3692
(830,1)

3428
(770,6) – – – – –

VPC-B3004D 4000 5861
(1317,7)

4652
(1045,9)

4064
(913,6)

3692
(830,1)

3428
(770,6)

3226
(725,2)

3064
(688,8)

2931
(658,8) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Werte für die axiale Belastungskraft (maximale radiale Belastung) für Motoren ohne Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 927
(208,4)

686
(154,2)

575
(129,3)

508
(114,1)

461
(103,6)

426
(95,7)

398
(89,5)

376
(84,4)

357
(80,2) –

VPC-B1653A 4500 927
(208,4)

686
(154,2)

575
(129,3)

508
(114,1)

461
(103,6)

426
(95,7)

398
(89,5)

376
(84,4)

357
(80,2) –

VPC-B1652D 5000 927
(208,4)

686
(154,2)

575
(129,3)

508
(114,1)

461
(103,6)

426
(95,7)

398
(89,5)

376
(84,4)

357
(80,2)

341
(76,6)

VPC-B1653D 5000 927
(208,4)

686
(154,2)

575
(129,3)

508
(114,1)

461
(103,6)

426
(95,7)

398
(89,5)

376
(84,4)

357
(80,2)

341
(76,6)

VPC-B1654D 5000 927
(208,4)

686
(154,2)

575
(129,3)

508
(114,1)

461
(103,6)

426
(95,7)

398
(89,5)

376
(84,4)

357
(80,2)

341
(76,6)

VPC-B21539 3000 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5) – – – –

VPC-B21549 3000 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5) – – – –

VPC-B2153A 4500 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5)

514
(115,5)

485
(109,0)

460
(103,5) –

VPC-B2154A 4500 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5)

514
(115,5)

485
(109,0)

460
(103,5) –

VPC-B2154B 3200 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5) – – – –

VPC-B2154D 5000 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5)

514
(115,5)

485
(109,0)

460
(103,5)

440
(98,9)

VPC-B2155B 3200 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5) – – – –

VPC-B2155D 5000 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5)

514
(115,5)

485
(109,0)

460
(103,5)

440
(98,9)

VPC-B2156A 2800 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6) – – – – –

VPC-B2156D 5000 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5)

514
(115,5)

485
(109,0)

460
(103,5)

440
(98,9)

VPC-B30029 3000 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9) – – – –

VPC-B30039 3000 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9) – – – –

VPC-B30049 3000 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9) – – – –

VPC-B3002A 4000 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9)

782
(175,7)

737
(165,8) – –

VPC-B3003A 3500 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9)

782
(175,7) – – –

VPC-B3004A 3500 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9)

782
(175,7) – – –

VPC-B3004B 2800 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3) – – – – –

VPC-B3004D 4000 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9)

782
(175,7)

737
(165,8) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Werte für die axiale Belastungskraft (radiale Belastung von Null) für Motoren ohne Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 2713
(610,0)

2008
(451,5)

1684
(378,6)

1486
(334,1)

1349
(303,3)

1246
(280,2)

1166
(262,1)

1100
(247,3)

1045
(235,0) –

VPC-B1653A 4500 2713
(610,0)

2008
(451,5)

1684
(378,6)

1486
(334,1)

1349
(303,3)

1246
(280,2)

1166
(262,1)

1100
(247,3)

1045
(235,0) –

VPC-B1652D 5000 2713
(610,0)

2008
(451,5)

1684
(378,6)

1486
(334,1)

1349
(303,3)

1246
(280,2)

1166
(262,1)

1100
(247,3)

1045
(235,0)

998
(224,5)

VPC-B1653D 5000 2713
(610,0)

2008
(451,5)

1684
(378,6)

1486
(334,1)

1349
(303,3)

1246
(280,2)

1166
(262,1)

1100
(247,3)

1045
(235,0)

998
(224,5)

VPC-B1654D 5000 2713
(610,0)

2008
(451,5)

1684
(378,6)

1486
(334,1)

1349
(303,3)

1246
(280,2)

1166
(262,1)

1100
(247,3)

1045
(235,0)

998
(224,5)

VPC-B21539 3000 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6) – – – –

VPC-B21549 3000 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6) – – – –

VPC-B2153A 4500 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6)

1505
(338,2)

1420
(319,2)

1349
(303,3) –

VPC-B2154A 4500 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6)

1505
(338,2)

1420
(319,2)

1349
(303,3) –

VPC-B2154B 3200 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6) – – – –

VPC-B2154D 5000 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6)

1505
(338,2)

1420
(319,2)

1349
(303,3)

1289
(289,7)

VPC-B2155B 3200 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6) – – – –

VPC-B2155D 5000 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6)

1505
(338,2)

1420
(319,2)

1349
(303,3)

1289
(289,7)

VPC-B2156A 2800 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4) – – – – –

VPC-B2156D 5000 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6)

1505
(338,2)

1420
(319,2)

1349
(303,3)

1289
(289,7)

VPC-B30029 3000 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3) – – – –

VPC-B30039 3000 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3) – – – –

VPC-B30049 3000 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3) – – – –

VPC-B3002A 4000 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3)

2289
(514,7)

2160
(485,7) – –

VPC-B3003A 3500 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3)

2289
(514,7) – – –

VPC-B3004A 3500 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3)

2289
(514,7) – – –

VPC-B3004B 2800 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6) – – – – –

VPC-B3004D 4000 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3)

2289
(514,7)

2160
(485,7) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Werte für die radiale Belastungskraft (maximal) für Motoren mit Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 2871
(645,5)

2279
(512,3)

1991
(447,6)

1809
(406,6)

1679
(377,5)

1580
(355,2)

1501
(337,4)

1436
(322,7)

1380
(310,3) –

VPC-B1653A 4500 2952
(663,7)

2343
(526,7)

2047
(460,2)

1860
(418,1)

1726
(388,1)

1625
(365,2)

1543
(346,9)

1476
(331,8)

1419
(319,1) –

VPC-B1652D 5000 2871
(645,5)

2279
(512,3)

1991
(447,6)

1809
(406,6)

1679
(377,5)

1580
(355,2)

1501
(337,4)

1436
(322,7)

1380
(310,3)

1333
(299,6)

VPC-B1653D 5000 2952
(663,7)

2343
(526,7)

2047
(460,2)

1860
(418,1)

1726
(388,1)

1625
(365,2)

1543
(346,9)

1476
(331,8)

1419
(319,1)

1370
(308,0)

VPC-B1654D 5000 3016
(678,1)

2394
(538,2)

2091
(470,2)

1900
(427,2)

1764
(396,5)

1660
(373,2)

1577
(354,5)

1508
(339,0)

1450
(326,0)

1400
(314,7)

VPC-B21539 3000 3941
(886,1)

3128
(703,3)

2733
(614,4)

2483
(558,2)

2305
(518,2)

2169
(487,6) – – – –

VPC-B21549 3000 4006
(900,6)

3180
(714,8)

2778
(624,4)

2524
(567,3)

2343
(526,7)

2205
(495,6) – – – –

VPC-B2153A 4500 3941
(886,1)

3128
(703,3)

2733
(614,4)

2483
(558,2)

2305
(518,2)

2169
(487,6)

2060
(463,2)

1971
(443,0)

1895
(426,0) –

VPC-B2154A 4500 4006
(900,6)

3180
(714,8)

2778
(624,4)

2524
(567,3)

2343
(526,7)

2205
(495,6)

2094
(470,8)

2003
(450,3)

1926
(433,0) –

VPC-B2154B 3200 4006
(900,6)

3180
(714,8)

2778
(624,4)

2524
(567,3)

2343
(526,7)

2205
(495,6) – – – –

VPC-B2154D 5000 4006
(900,6)

3180
(714,8)

2778
(624,4)

2524
(567,3)

2343
(526,7)

2205
(495,6)

2094
(470,8)

2003
(450,3)

1926
(433,0)

1859
(418,0)

VPC-B2155B 3200 4106
(923,0)

3259
(732,5)

2847
(639,9)

2586
(581,4)

2401
(539,7)

2259
(507,9) – – – –

VPC-B2155D 5000 4106
(923,0)

3259
(732,5)

2847
(639,9)

2586
(581,4)

2401
(539,7)

2259
(507,9)

2146
(482,5)

2053
(461,5)

1974
(443,7)

1906
(428,4)

VPC-B2156A 2800 4106
(923,0)

3259
(732,5)

2847
(639,9)

2586
(581,4)

2401
(539,7) – – – – –

VPC-B2156D 5000 4106
(923,0)

3259
(732,5)

2847
(639,9)

2586
(581,4)

2401
(539,7)

2259
(507,9)

2146
(482,5)

2053
(461,5)

1974
(443,7)

1906
(428,4)

VPC-B30029 3000 5861
(1317,7)

4652
(1045,9)

4064
(913,6)

3692
(830,1)

3428
(770,6)

3226
(725,2) – – – –

VPC-B30039 3000 5990
(1346,5)

4754
(1068,7)

4153
(933,6)

3773
(848,3)

3503
(787,5)

3296
(741,0) – – – –

VPC-B30049 3000 6184
(1390,2)

4908
(1103,4)

4288
(963,9)

3896
(875,8)

3616
(813,0)

3403
(765,1) – – – –

VPC-B3002A 4000 5861
(1317,7)

4652
(1045,9)

4064
(913,6)

3692
(830,1)

3428
(770,6)

3226
(725,2)

3064
(688,8)

2931
(658,8) – –

VPC-B3003A 3500 5990
(1346,5)

4754
(1068,7)

4153
(933,6)

3773
(848,3)

3503
(787,5)

3296
(741,0)

3131
(703,9) – – –

VPC-B3004A 3500 6184
(1390,2)

4908
(1103,4)

4288
(963,9)

3896
(875,8)

3616
(813,0)

3403
(765,1)

3233
(726,8) – – –

VPC-B3004B 2800 6184
(1390,2)

4908
(1103,4)

4288
(963,9)

3896
(875,8)

3616
(813,0) – – – – –

VPC-B3004D 4000 6184
(1390,2)

4908
(1103,4)

4288
(963,9)

3896
(875,8)

3616
(813,0)

3403
(765,1)

3233
(726,8)

3092
(695,1) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Werte für die axiale Belastungskraft (maximale radiale Belastung) für Motoren mit Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 927
(208,4)

686
(154,2)

575
(129,3)

508
(114,1)

461
(103,6)

426
(95,7)

398
(89,5)

376
(84,4)

357
(80,2) –

VPC-B1653A 4500 927
(208,4)

686
(154,2)

575
(129,3)

508
(114,1)

461
(103,6)

426
(95,7)

398
(89,5)

376
(84,4)

357
(80,2) –

VPC-B1652D 5000 927
(208,4)

686
(154,2)

575
(129,3)

508
(114,1)

461
(103,6)

426
(95,7)

398
(89,5)

376
(84,4)

357
(80,2)

341
(76,6)

VPC-B1653D 5000 927
(208,4)

686
(154,2)

575
(129,3)

508
(114,1)

461
(103,6)

426
(95,7)

398
(89,5)

376
(84,4)

357
(80,2)

341
(76,6)

VPC-B1654D 5000 927
(208,4)

686
(154,2)

575
(129,3)

508
(114,1)

461
(103,6)

426
(95,7)

398
(89,5)

376
(84,4)

357
(80,2)

341
(76,6)

VPC-B21539 3000 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5) – – – –

VPC-B21549 3000 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5) – – – –

VPC-B2153A 4500 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5)

514
(115,5)

485
(109,0)

460
(103,5) –

VPC-B2154A 4500 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5)

514
(115,5)

485
(109,0)

460
(103,5) –

VPC-B2154B 3200 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5) – – – –

VPC-B2154D 5000 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5)

514
(115,5)

485
(109,0)

460
(103,5)

440
(98,9)

VPC-B2155B 3200 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5) – – – –

VPC-B2155D 5000 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5)

514
(115,5)

485
(109,0)

460
(103,5)

440
(98,9)

VPC-B2156A 2800 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6) – – – – –

VPC-B2156D 5000 1196
(269,0)

885
(199,0)

742
(166,9)

655
(147,3)

594
(133,6)

549
(123,5)

514
(115,5)

485
(109,0)

460
(103,5)

440
(98,9)

VPC-B30029 3000 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9) – – – –

VPC-B30039 3000 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9) – – – –

VPC-B30049 3000 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9) – – – –

VPC-B3002A 4000 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9)

782
(175,7)

737
(165,8) – –

VPC-B3003A 3500 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9)

782
(175,7) – – –

VPC-B3004A 3500 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9)

782
(175,7) – – –

VPC-B3004B 2800 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3) – – – – –

VPC-B3004D 4000 1820
(409,2)

1347
(302,8)

1129
(253,9)

997
(224,1)

905
(203,3)

836
(187,9)

782
(175,7)

737
(165,8) – –
20 Rockwell Automation-Publikation VPC-IN001C-DE-P - February  2020

http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/td/knx-td001_-en-p.pdf


Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Werte für die axiale Belastungskraft (radiale Belastung von Null) für Motoren mit Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 2713
(610,0)

2008
(451,5)

1684
(378,6)

1486
(334,1)

1349
(303,3)

1246
(280,2)

1166
(262,1)

1100
(247,3)

1045
(235,0) –

VPC-B1653A 4500 2713
(610,0)

2008
(451,5)

1684
(378,6)

1486
(334,1)

1349
(303,3)

1246
(280,2)

1166
(262,1)

1100
(247,3)

1045
(235,0) –

VPC-B1652D 5000 2713
(610,0)

2008
(451,5)

1684
(378,6)

1486
(334,1)

1349
(303,3)

1246
(280,2)

1166
(262,1)

1100
(247,3)

1045
(235,0)

998
(224,5)

VPC-B1653D 5000 2713
(610,0)

2008
(451,5)

1684
(378,6)

1486
(334,1)

1349
(303,3)

1246
(280,2)

1166
(262,1)

1100
(247,3)

1045
(235,0)

998
(224,5)

VPC-B1654D 5000 2713
(610,0)

2008
(451,5)

1684
(378,6)

1486
(334,1)

1349
(303,3)

1246
(280,2)

1166
(262,1)

1100
(247,3)

1045
(235,0)

998
(224,5)

VPC-B21539 3000 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6) – – – –

VPC-B21549 3000 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6) – – – –

VPC-B2153A 4500 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6)

1505
(338,2)

1420
(319,2)

1349
(303,3) –

VPC-B2154A 4500 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6)

1505
(338,2)

1420
(319,2)

1349
(303,3) –

VPC-B2154B 3200 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6) – – – –

VPC-B2154D 5000 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6)

1505
(338,2)

1420
(319,2)

1349
(303,3)

1289
(289,7)

VPC-B2155B 3200 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6) – – – –

VPC-B2155D 5000 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6)

1505
(338,2)

1420
(319,2)

1349
(303,3)

1289
(289,7)

VPC-B2156A 2800 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4) – – – – –

VPC-B2156D 5000 3502
(787,3)

2592
(582,7)

2174
(488,6)

1918
(431,3)

1741
(391,4)

1609
(361,6)

1505
(338,2)

1420
(319,2)

1349
(303,3)

1289
(289,7)

VPC-B30029 3000 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3) – – – –

VPC-B30039 3000 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3) – – – –

VPC-B30049 3000 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3) – – – –

VPC-B3002A 4000 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3)

2289
(514,7)

2160
(485,7) – –

VPC-B3003A 3500 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3)

2289
(514,7) – – –

VPC-B3004A 3500 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3)

2289
(514,7) – – –

VPC-B3004B 2800 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6) – – – – –

VPC-B3004D 4000 5329
(1198,0)

3944
(886,6)

3307
(743,5)

2919
(656,2)

2649
(595,6)

2448
(550,3)

2289
(514,7)

2160
(485,7) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Kinetix VPC-Servomotoren (Ermüdungslebensdauer des Lagers von 40 000 Stunden)

Werte für die radiale Belastungskraft (maximal) für Motoren ohne Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC–B1652A 4500 2158
(485,2)

1713
(385,1)

1496
(336,4)

1359
(305,6)

1262
(283,7)

1188
(267,0)

1128
(253,6)

1079
(242,6)

1037
(233,2) –

VPC–B1653A 4500 2279
(512,3)

1809
(406,6)

1580
(355,2)

1436
(322,7)

1333
(299,6)

1254
(281,9)

1191
(267,8)

1139
(256,2)

1096
(246,3) –

VPC–B1652D 5000 2158
(485,2)

1713
(385,1)

1496
(336,4)

1359
(305,6)

1262
(283,7)

1188
(267,0)

1128
(253,6)

1079
(242,6)

1037
(233,2)

1002
(225,2)

VPC–B1653D 5000 2279
(512,3)

1809
(406,6)

1580
(355,2)

1436
(322,7)

1333
(299,6)

1254
(281,9)

1191
(267,8)

1139
(256,2)

1096
(246,3)

1058
(237,8)

VPC–B1654D 5000 2343
(526,7)

1860
(418,1)

1625
(365,2)

1476
(331,8)

1370
(308,0)

1289
(289,9)

1225
(275,4)

1172
(263,4)

1126
(253,2)

1088
(244,5)

VPC–B21539 3000 2987
(671,5)

2371
(533,0)

2071
(465,6)

1882
(423,0)

1747
(392,7)

1644
(369,6) – – – –

VPC–B21549 3000 3066
(689,2)

2433
(547,0)

2126
(477,8)

1931
(434,1)

1793
(403,0)

1687
(379,3) – – – –

VPC–B2153A 4500 2987
(671,5)

2371
(533,0)

2071
(465,6)

1882
(423,0)

1747
(392,7)

1644
(369,6)

1562
(351,0)

1494
(335,8)

1436
(322,8) –

VPC–B2154A 4500 3066
(689,2)

2433
(547,0)

2126
(477,8)

1931
(434,1)

1793
(403,0)

1687
(379,3)

1603
(360,3)

1533
(344,6)

1474
(331,3) –

VPC–B2154B 3200 3066
(689,2)

2433
(547,0)

2126
(477,8)

1931
(434,1)

1793
(403,0)

1687
(379,3) – – – –

VPC–B2154D 5000 3066
(689,2)

2433
(547,0)

2126
(477,8)

1931
(434,1)

1793
(403,0)

1687
(379,3)

1603
(360,3)

1533
(344,6)

1474
(331,3)

1423
(319,9)

VPC–B2155B 3200 3128
(703,3)

2483
(558,2)

2169
(487,6)

1971
(443,0)

1829
(411,3)

1722
(387,0) – – – –

VPC–B2155D 5000 3128
(703,3)

2483
(558,2)

2169
(487,6)

1971
(443,0)

1829
(411,3)

1722
(387,0)

1635
(367,6)

1564
(351,6)

1504
(338,1)

1452
(326,4)

VPC–B2156A 2800 3180
(714,8)

2524
(567,3)

2205
(495,6)

2003
(450,3)

1859
(418,0) – – – – –

VPC–B2156D 5000 3180
(714,8)

2524
(567,3)

2205
(495,6)

2003
(450,3)

1859
(418,0)

1750
(393,4)

1662
(373,7)

1590
(357,4)

1529
(343,6)

1476
(331,8)

VPC–B30029 3000 4526
(1017,5)

3592
(807,6)

3138
(705,5)

2851
(641,0)

2647
(595,0)

2491
(559,9) – – – –

VPC–B30039 3000 4526
(1017,5)

3592
(807,6)

3138
(705,5)

2851
(641,0)

2647
(595,0)

2491
(559,9) – – – –

VPC–B30049 3000 4652
(1045,9)

3692
(830,1)

3226
(725,2)

2931
(658,8)

2721
(611,6)

2560
(575,6) – – – –

VPC–B3002A 4000 4526
(1017,5)

3592
(807,6)

3138
(705,5)

2851
(641,0)

2647
(595,0)

2491
(559,9)

2366
(531,9)

2263
(508,7) – –

VPC–B3003A 3500 4526
(1017,5)

3592
(807,6)

3138
(705,5)

2851
(641,0)

2647
(595,0)

2491
(559,9)

2366
(531,9) – – –

VPC–B3004A 3500 4652
(1045,9)

3692
(830,1)

3226
(725,2)

2931
(658,8)

2721
(611,6)

2560
(575,6)

2432
(546,7) – – –

VPC–B3004B 2800 4652
(1045,9)

3692
(830,1)

3226
(725,2)

2931
(658,8)

2721
(611,6) – – – – –

VPC–B3004D 4000 4652
(1045,9)

3692
(830,1)

3226
(725,2)

2931
(658,8)

2721
(611,6)

2560
(575,6)

2432
(546,7)

2326
(522,9) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Werte für die axiale Belastungskraft (maximale radiale Belastung) für Motoren ohne Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 686
(154,2)

508
(114,1)

426
(95,7)

376
(84,4)

341
(76,6)

315
(70,8)

294
(66,2)

278
(62,5)

264
(59,4) –

VPC-B1653A 4500 686
(154,2)

508
(114,1)

426
(95,7)

376
(84,4)

341
(76,6)

315
(70,8)

294
(66,2)

278
(62,5)

264
(59,4) –

VPC-B1652D 5000 686
(154,2)

508
(114,1)

426
(95,7)

376
(84,4)

341
(76,6)

315
(70,8)

294
(66,2)

278
(62,5)

264
(59,4)

252
(56,7)

VPC-B1653D 5000 686
(154,2)

508
(114,1)

426
(95,7)

376
(84,4)

341
(76,6)

315
(70,8)

294
(66,2)

278
(62,5)

264
(59,4)

252
(56,7)

VPC-B1654D 5000 686
(154,2)

508
(114,1)

426
(95,7)

376
(84,4)

341
(76,6)

315
(70,8)

294
(66,2)

278
(62,5)

264
(59,4)

252
(56,7)

VPC-B21539 3000 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4) – – – –

VPC-B21549 3000 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4) – – – –

VPC-B2153A 4500 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4)

380
(85,4)

359
(80,6)

341
(76,6) –

VPC-B2154A 4500 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4)

380
(85,4)

359
(80,6)

341
(76,6) –

VPC-B2154B 3200 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4) – – – –

VPC-B2154D 5000 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4)

380
(85,4)

359
(80,6)

341
(76,6)

325
(73,2)

VPC-B2155B 3200 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4) – – – –

VPC-B2155D 5000 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4)

380
(85,4)

359
(80,6)

341
(76,6)

325
(73,2)

VPC-B2156A 2800 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9) – – – – –

VPC-B2156D 5000 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4)

380
(85,4)

359
(80,6)

341
(76,6)

325
(73,2)

VPC-B30029 3000 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0) – – – –

VPC-B30039 3000 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0) – – – –

VPC-B30049 3000 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0) – – – –

VPC-B3002A 4000 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0)

578
(130,0)

546
(122,7) – –

VPC-B3003A 3500 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0)

578
(130,0) – – –

VPC-B3004A 3500 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0)

578
(130,0) – – –

VPC-B3004B 2800 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5) – – – – –

VPC-B3004D 4000 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0)

578
(130,0)

546
(122,7) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Werte für die axiale Belastungskraft (radiale Belastung von Null) für Motoren ohne Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 2008
(451,5)

1486
(334,1)

1246
(280,2)

1100
(247,3)

998
(224,5)

922
(207,4)

863
(194,0)

814
(183,0)

774
(173,9) –

VPC-B1653A 4500 2008
(451,5)

1486
(334,1)

1246
(280,2)

1100
(247,3)

998
(224,5)

922
(207,4)

863
(194,0)

814
(183,0)

774
(173,9) –

VPC-B1652D 5000 2008
(451,5)

1486
(334,1)

1246
(280,2)

1100
(247,3)

998
(224,5)

922
(207,4)

863
(194,0)

814
(183,0)

774
(173,9)

739
(166,1)

VPC-B1653D 5000 2008
(451,5)

1486
(334,1)

1246
(280,2)

1100
(247,3)

998
(224,5)

922
(207,4)

863
(194,0)

814
(183,0)

774
(173,9)

739
(166,1)

VPC-B1654D 5000 2008
(451,5)

1486
(334,1)

1246
(280,2)

1100
(247,3)

998
(224,5)

922
(207,4)

863
(194,0)

814
(183,0)

774
(173,9)

739
(166,1)

VPC-B21539 3000 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7) – – – –

VPC-B21549 3000 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7) – – – –

VPC-B2153A 4500 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7)

1114
(250,3)

1051
(236,2)

998
(224,4) –

VPC-B2154A 4500 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7)

1114
(250,3)

1051
(236,2)

998
(224,4) –

VPC-B2154B 3200 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7) – – – –

VPC-B2154D 5000 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7)

1114
(250,3)

1051
(236,2)

998
(224,4)

954
(214,4)

VPC-B2155B 3200 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7) – – – –

VPC-B2155D 5000 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7)

1114
(250,3)

1051
(236,2)

998
(224,4)

954
(214,4)

VPC-B2156A 2800 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7) – – – – –

VPC-B2156D 5000 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7)

1114
(250,3)

1051
(236,2)

998
(224,4)

954
(214,4)

VPC-B30029 3000 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3) – – – –

VPC-B30039 3000 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3) – – – –

VPC-B30049 3000 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3) – – – –

VPC-B3002A 4000 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3)

1694
(380,9)

1599
(359,4) – –

VPC-B3003A 3500 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3)

1694
(380,9) – – –

VPC-B3004A 3500 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3)

1694
(380,9) – – –

VPC-B3004B 2800 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8) – – – – –

VPC-B3004D 4000 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3)

1694
(380,9)

1599
(359,4) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Werte für die radiale Belastungskraft (maximal) für Motoren mit Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 2279
(512,3)

1809
(406,6)

1580
(355,2)

1436
(322,7)

1333
(299,6)

1254
(281,9)

1191
(267,8)

1139
(256,2)

1096
(246,3) –

VPC-B1653A 4500 2343
(526,7)

1860
(418,1)

1625
(365,2)

1476
(331,8)

1370
(308,0)

1289
(289,9)

1225
(275,4)

1172
(263,4)

1126
(253,2) –

VPC-B1652D 5000 2279
(512,3)

1809
(406,6)

1580
(355,2)

1436
(322,7)

1333
(299,6)

1254
(281,9)

1191
(267,8)

1139
(256,2)

1096
(246,3)

1058
(237,8)

VPC-B1653D 5000 2343
(526,7)

1860
(418,1)

1625
(365,2)

1476
(331,8)

1370
(308,0)

1289
(289,9)

1225
(275,4)

1172
(263,4)

1126
(253,2)

1088
(244,5)

VPC-B1654D 5000 2394
(538,2)

1900
(427,2)

1660
(373,2)

1508
(339,0)

1400
(314,7)

1317
(296,2)

1251
(281,3)

1197
(269,1)

1151
(258,7)

1111
(249,8)

VPC-B21539 3000 3128
(703,3)

2483
(558,2)

2169
(487,6)

1971
(443,0)

1829
(411,3)

1722
(387,0) – – – –

VPC-B21549 3000 3180
(714,8)

2524
(567,3)

2205
(495,6)

2003
(450,3)

1859
(418,0)

1750
(393,4) – – – –

VPC-B2153A 4500 3128
(703,3)

2483
(558,2)

2169
(487,6)

1971
(443,0)

1829
(411,3)

1722
(387,0)

1635
(367,6)

1564
(351,6)

1504
(338,1) –

VPC-B2154A 4500 3180
(714,8)

2524
(567,3)

2205
(495,6)

2003
(450,3)

1859
(418,0)

1750
(393,4)

1662
(373,7)

1590
(357,4)

1529
(343,6) –

VPC-B2154B 3200 3180
(714,8)

2524
(567,3)

2205
(495,6)

2003
(450,3)

1859
(418,0)

1750
(393,4) – – – –

VPC-B2154D 5000 3180
(714,8)

2524
(567,3)

2205
(495,6)

2003
(450,3)

1859
(418,0)

1750
(393,4)

1662
(373,7)

1590
(357,4)

1529
(343,6)

1476
(331,8)

VPC-B2155B 3200 3259
(732,5)

2586
(581,4)

2259
(507,9)

2053
(461,5)

1906
(428,4)

1793
(403,1) – – – –

VPC-B2155D 5000 3259
(732,5)

2586
(581,4)

2259
(507,9)

2053
(461,5)

1906
(428,4)

1793
(403,1)

1703
(382,9)

1629
(366,3)

1567
(352,2)

1512
(340,0)

VPC-B2156A 2800 3259
(732,5)

2586
(581,4)

2259
(507,9)

2053
(461,5)

1906
(428,4) – – – – –

VPC-B2156D 5000 3259
(732,5)

2586
(581,4)

2259
(507,9)

2053
(461,5)

1906
(428,4)

1793
(403,1)

1703
(382,9)

1629
(366,3)

1567
(352,2)

1512
(340,0)

VPC-B30029 3000 4652
(1045,9)

3692
(830,1)

3226
(725,2)

2931
(658,8)

2721
(611,6)

2560
(575,6) – – – –

VPC-B30039 3000 4754
(1068,7)

3773
(848,3)

3296
(741,0)

2995
(673,3)

2780
(625,0)

2616
(588,2) – – – –

VPC-B30049 3000 4908
(1103,4)

3896
(875,8)

3403
(765,1)

3092
(695,1)

2870
(645,3)

2701
(607,2) – – – –

VPC-B3002A 4000 4652
(1045,9)

3692
(830,1)

3226
(725,2)

2931
(658,8)

2721
(611,6)

2560
(575,6)

2432
(546,7)

2326
(522,9) – –

VPC-B3003A 3500 4754
(1068,7)

3773
(848,3)

3296
(741,0)

2995
(673,3)

2780
(625,0)

2616
(588,2)

2485
(558,7) – – –

VPC-B3004A 3500 4908
(1103,4)

3896
(875,8)

3403
(765,1)

3092
(695,1)

2870
(645,3)

2701
(607,2)

2566
(576,8) – – –

VPC-B3004B 2800 4908
(1103,4)

3896
(875,8)

3403
(765,1)

3092
(695,1)

2870
(645,3) – – – – –

VPC-B3004D 4000 4908
(1103,4)

3896
(875,8)

3403
(765,1)

3092
(695,1)

2870
(645,3)

2701
(607,2)

2566
(576,8)

2454
(551,7) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Werte für die axiale Belastungskraft (maximale radiale Belastung) für Motoren mit Bremse

Motor 
Bestellnummer (1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 686
(154,2)

508
(114,1)

426
(95,7)

376
(84,4)

341
(76,6)

315
(70,8)

294
(66,2)

278
(62,5)

264
(59,4) –

VPC-B1653A 4500 686
(154,2)

508
(114,1)

426
(95,7)

376
(84,4)

341
(76,6)

315
(70,8)

294
(66,2)

278
(62,5)

264
(59,4) –

VPC-B1652D 5000 686
(154,2)

508
(114,1)

426
(95,7)

376
(84,4)

341
(76,6)

315
(70,8)

294
(66,2)

278
(62,5)

264
(59,4)

252
(56,7)

VPC-B1653D 5000 686
(154,2)

508
(114,1)

426
(95,7)

376
(84,4)

341
(76,6)

315
(70,8)

294
(66,2)

278
(62,5)

264
(59,4)

252
(56,7)

VPC-B1654D 5000 686
(154,2)

508
(114,1)

426
(95,7)

376
(84,4)

341
(76,6)

315
(70,8)

294
(66,2)

278
(62,5)

264
(59,4)

252
(56,7)

VPC-B21539 3000 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4) – – – –

VPC-B21549 3000 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4) – – – –

VPC-B2153A 4500 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4)

380
(85,4)

359
(80,6)

341
(76,6) –

VPC-B2154A 4500 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4)

380
(85,4)

359
(80,6)

341
(76,6) –

VPC-B2154B 3200 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4) – – – –

VPC-B2154D 5000 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4)

380
(85,4)

359
(80,6)

341
(76,6)

325
(73,2)

VPC-B2155B 3200 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4) – – – –

VPC-B2155D 5000 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4)

380
(85,4)

359
(80,6)

341
(76,6)

325
(73,2)

VPC-B2156A 2800 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9) – – – – –

VPC-B2156D 5000 885
(199,0)

655
(147,3)

549
(123,5)

485
(109,0)

440
(98,9)

406
(91,4)

380
(85,4)

359
(80,6)

341
(76,6)

325
(73,2)

VPC-B30029 3000 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0) – – – –

VPC-B30039 3000 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0) – – – –

VPC-B30049 3000 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0) – – – –

VPC-B3002A 4000 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0)

578
(130,0)

546
(122,7) – –

VPC-B3003A 3500 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0)

578
(130,0) – – –

VPC-B3004A 3500 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0)

578
(130,0) – – –

VPC-B3004B 2800 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5) – – – – –

VPC-B3004D 4000 1347
(302,8)

997
(224,1)

836
(187,9)

737
(165,8)

669
(150,5)

618
(139,0)

578
(130,0)

546
(122,7) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Werte für die axiale Belastungskraft (radiale Belastung von Null) für Motoren mit Bremse

Motor 
Bestellnummer(1)

(1) 1,0 N = 0,225 lb

Maximale (2) 
Drehzahl
U/min

(2) Informationen zur Busüberspannungsdrehzahl bei Kinetix VPC-Motoren mit und ohne Gerätelüfter siehe Publikation KNX-TD001, Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data.

U/min

500
N (lb)

1000
N (lb)

1500
N (lb)

2000
N (lb)

2500
N (lb)

3000
N (lb)

3500
N (lb)

4000
N (lb)

4500
N (lb)

5000
N (lb)

VPC-B1652A 4500 2008
(451,5)

1486
(334,1)

1246
(280,2)

1100
(247,3)

998
(224,5)

922
(207,4)

863
(194,0)

814
(183,0)

774
(173,9) –

VPC-B1653A 4500 2008
(451,5)

1486
(334,1)

1246
(280,2)

1100
(247,3)

998
(224,5)

922
(207,4)

863
(194,0)

814
(183,0)

774
(173,9) –

VPC-B1652D 5000 2008
(451,5)

1486
(334,1)

1246
(280,2)

1100
(247,3)

998
(224,5)

922
(207,4)

863
(194,0)

814
(183,0)

774
(173,9)

739
(166,1)

VPC-B1653D 5000 2008
(451,5)

1486
(334,1)

1246
(280,2)

1100
(247,3)

998
(224,5)

922
(207,4)

863
(194,0)

814
(183,0)

774
(173,9)

739
(166,1)

VPC-B1654D 5000 2008
(451,5)

1486
(334,1)

1246
(280,2)

1100
(247,3)

998
(224,5)

922
(207,4)

863
(194,0)

814
(183,0)

774
(173,9)

739
(166,1)

VPC-B21539 3000 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7) – – – –

VPC-B21549 3000 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7) – – – –

VPC-B2153A 4500 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7)

1114
(250,3)

1051
(236,2)

998
(224,4) –

VPC-B2154A 4500 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7)

1114
(250,3)

1051
(236,2)

998
(224,4) –

VPC-B2154B 3200 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7) – – – –

VPC-B2154D 5000 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7)

1114
(250,3)

1051
(236,2)

998
(224,4)

954
(214,4)

VPC-B2155B 3200 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7) – – – –

VPC-B2155D 5000 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7)

1114
(250,3)

1051
(236,2)

998
(224,4)

954
(214,4)

VPC-B2156A 2800 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7) – – – – –

VPC-B2156D 5000 2592
(582,7)

1918
(431,3)

1609
(361,6)

1420
(319,2)

1289
(289,7)

1191
(267,7)

1114
(250,3)

1051
(236,2)

998
(224,4)

954
(214,4)

VPC-B30029 3000 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3) – – – –

VPC-B30039 3000 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3) – – – –

VPC-B30049 3000 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3) – – – –

VPC-B3002A 4000 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3)

1694
(380,9)

1599
(359,4) – –

VPC-B3003A 3500 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3)

1694
(380,9) – – –

VPC-B3004A 3500 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3)

1694
(380,9) – – –

VPC-B3004B 2800 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8) – – – – –

VPC-B3004D 4000 3944
(886,6)

2919
(656,2)

2448
(550,3)

2160
(485,7)

1961
(440,8)

1812
(407,3)

1694
(380,9)

1599
(359,4) – –
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Umgebungskenndaten

Motorkabel der Serie 2090
Einfache Motorkabel der Serie 2090 werden bei VPC-Bxxxxx-Q-Servomotoren benötigt. Das -Q in der Bestellnummer bezeichnet Motoren, die 
mit einem Hiperface-DSL-Feedback-Sensor ausgestattet sind. Einfache Motorkabel sind so ausgelegt, dass sie die Leistungs-, Feedback- und 
Bremssignale im Kabel wirksam trennen. Einfache Motorkabel sind in konfigurierbaren Standard-Kabellängen verfügbar und bieten Schutz vor 
Umwelteinflüssen sowie Abschluss für die Abschirmung.

Motorleistungs- und -rückführungskabel der Serie 2090 werden bei VPC-Bxxxxx-S-, -M- und -Y-Servomotoren benötigt. Diese Designatoren 
verweisen auf Single-Turn- und Multi-Turn-Encoder (Hiperface) und Multi-Turn-EnDat-Encoder.

Die Spezifikationen für Motorkabel der Serie 2090 können Sie bei Ihrem Rockwell Automation Vertriebsbüro erfragen oder Kinetix Motion 
Accessories Technical Data, Publikation KNX-TD004, entnehmen.

Wellendichtsätze
Ersatz-Wellendichtungssätze für die Installation vor Ort sind erhältlich. Wellendichtungen bestehen aus Nitril; die Sätze beinhalten ein 
Schmiermittel, um den Verschleiß zu verringern.

Bestellnummern der Wellendichtsätze

Attribut Wert 

Temperatur, im Betrieb –20 bis +40 °C (–4 bis +104 °F) (3) 

(3) Um diese Wärmeeinstufung zu erhalten, montieren Sie den Motor auf einer Oberfläche mit einer Wärmeabstrahlung entsprechend der Größe eines Kühlkörpers aus Aluminium wie hier aufgeführt: 
Baugrößen 165 mm und 215 mm, 304,8 x 304,8 x 12,7 mm (12 x 12 x 0,5 Zoll)
Baugröße 300 mm, 533,4 x 533,4 x 25,4 mm (21 x 21 x 1 Zoll);

Lagertemperatur –30 bis +40 °C (–22 bis +104 °F) 

Relative Luftfeuchtigkeit, Lager 5–90 %, nicht kondensierend 

Atmosphäre, Lager Korrosionsbeständig

IP-Schutzart (1) des Motors mit Wellendichtung (2) und Verwendung von gegen Umwelteinflüsse 
abgedichteten Kabelsteckern

(1) Die IP-Einstufung bezieht sich auf die internationale Schutzart.
(2) Die integrierte Wellendichtung für Kinetix VPC-Motoren ist erforderlich, um die angegebene IP-Schutzart des Motors zu erreichen. Eine Bewertung auf Systemebene ist auch von der IP-Schutzart 

des Kabels abhängig. Weitere Informationen und Anweisungen zum Austausch von Wellendichtungen finden Sie unter Weitere Informationsquellen auf Seite 29.

IP65 – staubdicht und Schutz gegen Niederdruck-Sprühstrahl aus allen Richtungen

WICHTIG
Wellendichtungen sind dem Verschleiß ausgesetzt und müssen regelmäßig geprüft und gewechselt werden. Ein Wechsel ist alle 3 Monate empfohlen, je 
nach Verwendung maximal nach 12 Monaten.

Bestellnummer des Motors Bestellnummer des Wellendichtsatzes

VPC-B165xx MPL-SSN-A6B6

VPC-B215xx VPL-SS-X256

VPC-B300xx VPC-SSN-F300
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Kinetix VPC-Servomotoren für den Dauerbetrieb in den Baugrößen 165 mm, 215 mm und 300 mm
Weitere Informationsquellen 
Diese Dokumente enthalten Informationen zu ähnlichen Produkten von Rockwell Automation.

Unter http://www.rockwellautomation.com/global/literature-library/overview.page stehen Publikationen zum Aufrufen und Herunterladen 
zur Verfügung.

Quelle Beschreibung 

Kinetix Rotary Motion Specifications Technical Data, Publikation KNX-TD001 Produktspezifikationen für Allen-Bradley® Drehmotoren mit Zeichnungen zu Leistung, 
Umgebungsbedingungen, Zertifizierungen, Belastungskraft und Abmessungen.

Kinetix Motion Accessories Technical Data, Publikation KNX-TD004 Produktspezifikationen und Abmessungen für Zubehör für Allen-Bradley Servoantriebe.

Kinetix 5700-Servoantriebe – Benutzerhandbuch, Publikation 2198-UM002 Informationen zur Installation, Konfiguration, zum Starten und zur Fehlerbehebung von 
Kinetix 5700-Servoantriebssystemen.

Kinetix 5700 Drive System Design Guide, Publikation KNX-RM010 Informationen zu Komponenten und Zubehör von Antriebssystemen, die Sie für Ihre 
Kinetix 5700-Antriebs-/Motorkombination benötigen.

Wellendichtsätze – Installationsanleitung, Publikation 2090-IN012 Informationen zur Installation einer Wellendichtung auf diesem und anderen Allen-Bradley 
Servomotoren.

Kinetix VP Continuous Duty Motor Fan Kits Installation Instructions, Publikation VPC-IN002 Informationen zur Installation von Ersatz-Gerätelüftersätzen für Kinetix VPC-Servomotoren.

Website zu Produktzertifizierungen,
http://www.rockwellautomation.com/global/certification/overview.page Konformitätserklärungen, Zertifikate und weitere Zertifizierungsdetails.

Allen-Bradley Industrial Automation Glossary, Publikation AG-7.1 Ein Glossar mit Begriffen und Abkürzungen der Industrieautomation.

System Design for Control of Electrical Noise Reference Manual, Publikation GMC-RM001 Informationen, Beispiele und Techniken zur Minimierung von Systemausfällen, die durch elektrische 
Störungen verursacht werden.
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Kundendienst von Rockwell Automation
Die folgenden Ressourcen bieten Zugriff auf Supportinformationen.

Feedback zur Dokumentation
Ihre Kommentare helfen uns, Ihren Dokumentationsanforderungen besser gerecht zu werden. Wenn Sie Vorschläge zur Verbesserung dieses 
Dokuments haben, füllen Sie das Formular aus, das Sie unter folgender Internetadresse erhalten: 
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/du/ra-du002_-en-e.pdf

Technisches Support-Center Knowledgebase-Artikel, Ratgebervideos, FAQs, Chat, Userforen 
und Benachrichtigungen über Produkt-Updates. https://rockwellautomation.custhelp.com/ 

Telefonnummern für den technischen 
Support vor Ort Suchen Sie sich die Telefonnummer für Ihr Land heraus. http://www.rockwellautomation.com/global/support/get-support-now.page 

Direktwahlcodes
Finden Sie den Direktwahlcode für Ihr Produkt. Verwenden Sie 
den Code, um sich direkt mit einem technischen 
Supporttechniker verbinden zu lassen.

http://www.rockwellautomation.com/global/support/direct-dial.page 

Literature Library Installationsanleitungen, Handbücher, Broschüren und 
Technische Daten. http://www.rockwellautomation.com/global/literature-library/overview.page 

Produkt-Kompatibilität und Download-
Center

Hier erhalten Sie Hilfe, wenn Sie bestimmen möchten, welche 
Produkte miteinander einsetzbar sind, wenn Sie sich über 
Leistungsmerkmale und Kapazitäten informieren möchten oder 
wenn Sie dazugehörige Firmware finden möchten.

http://www.rockwellautomation.com/global/support/pcdc.page 
Allen-Bradley, Kinetix, Rockwell Automation und Rockwell Software sind Marken von Rockwell Automation, Inc.
Marken, die nicht Rockwell Automation gehören, sind das Eigentum der jeweiligen Unternehmen.

Publication VPC-IN001C-DE-P - February 2020
Copyright © 2020 Rockwell Automation, Inc. Alle Rechte vorbehalten. Printed in the USA.

Rockwell Automation stellt auf seiner Website unter http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/about-us/sustainability-ethics/product-environmental-compliance.page aktuelle Umweltinformationen zu den 
Produkten zur Verfügung.

Am Ende ihrer Lebensdauer muss die Ausrüstung separat vom Hausmüll entsorgt werden.
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