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Informagoes Importantes ao Usuario

Leia este documento ¢ os documentos listados na se¢ao recursos adicionais sobre a instalagao, configuragao e operagio
deste equipamento antes de instalar, configurar, operar ou fazer a manutencao deste produto. Os usudrios devem
familiarizar-se com as instrugoes de instalagio e fiagao, bem como com os requisitos de todos os codigos, leis e
normas aplicdveis.

As atividades que incluam a instalagdo, os ajustes, a colocagio em funcionamento, o uso, a montagem, a desmontagem e
a manutencao devem ser realizadas por uma equipe devidamente treinada de acordo com o cédigo de pratica aplicével.

Se este equipamento for usado de uma maneira nao especificada pelo fabricante, a protecao fornecida pelos
equipamentos pode ser prejudicada.

Em nenhum caso a Rockwell Automation, Inc. serd responsavel por danos indiretos ou resultantes do uso ou da
aplicagao deste equipamento.

Os exemplos e diagramas contidos neste manual destinam-se unicamente para finalidade ilustrativa. A Rockwell
Automation, Inc. nio se responsabiliza pelo uso real com base nos exemplos e diagramas, devido a variagdes e requisitos

diversos associados a qualquer instalagao especifica.

Nenhuma responsabilidade de patente ¢ presumida pela Rockwell Automation, Inc. com relagio ao uso de informacées,
circuitos, ou softwares descritos neste manual.

A reprodugao dos contetidos deste manual, total ou parcial, sem uma permissao por escrito da Rockwell Automation,
Inc., ¢ proibida.

Ao longo do manual, sempre que necessario, serdo usadas notas para alertd-lo sobre tdpicos relacionados a seguranca.

ADVERTENCIA: Identifica informacdes sobre praticas ou circunstancias que podem causar uma explosao em um
ambiente classificado, que pode levar a ferimentos pessoais ou morte, dano de propriedade ou perda econdmica.

ATENCAO: Identifica informagdes sobre praticas ou circunstancias que podem levar a ferimentos pessoais ou morte,
prejuizos a propriedades ou perda econdmica. As atendes ajudam a identificar e evitar um risco e reconhecer a
consequéncia.

> D>

IMPORTANTE Identifica informacdes criticas para a aplicacao bem-sucedida e entendimento do produto.

As etiquetas também podem estar sobre ou dentro do equipamento para fornecer as precaugoes especificas.

PERIGO DE CHOQUE: Pode haver etiquetas sobre ou dentro do equipamento, por exemplo, um inversor ou motor, para
alertar pessoas de que pode estar presente uma tensdo perigosa.

PERIGO DE QUEIMADURA: As etiquetas podem estar sobre ou dentro do equipamento, por exemplo, um inversor ou um
motor, para alertar as pessoas que as superficies podem alcanar temperaturas perigosas.

PERIGO DE FALHA DE ARCO ELETRICO: As etiquetas podem estar sobre ou dentro do equipamento, por exemplo, um
centro de controle de motores, para alertar as pessoas sobre um potencial arco elétrico. Arco elétrico causard grave lesdo
ou morte. Vista 0 equipamento protetivo pessoal (PPE). Siga TODAS as especificacdes de requlamentacao quanto a
praticas de trabalho sequro e de equipamento de protecdo individual (EPI).

B> B >
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Prefdcio

Resumo das altera¢oes

Caracteristicas gerais dos
controladores ControlLogix

Esta publicagio fornece estas informagoes:
o Consideragoes sobre projeto e planejamento
¢ Procedimentos de instalagio
e Procedimentos de configuragio

e Me¢étodos de manutengao e localizagio de falhas

Esta publicagao destina-se ao uso da pessoa responsavel pelo planejamento e
pela implementagio de um sistema ControlLogix":

e Engenheiros de aplicagao
o Engenheiros de controle

‘o . -
e Técnicos de instrumentagio

O conteudo desta publicagio destina-se as pessoas que j4 compreendem os
sistemas de controle Logix5000~, as técnicas de programacio e as redes de
comunicagao.

Acrescentamos os controladores 1756-L72EROM e 1756-L73EROM
Armor™ ControILogix neste manual do usudrio.

Hé cinco tipos de controladores ControlLogix disponiveis. Estes tipos incluem:
Considere o seguinte:

¢ Controladores ControlLogix padrio

o Controladores ControlLogix para ambientes extremos
¢ Controladores Armor ControlLogix

¢ Controladores GuardLogix" padrio

e Controladores Armor GuardLogix

Este manual explica como usar controladores Armor ControlLogix padrio e
g
para ambientes extremos.

Publicagdo da Rockwell Automation 1756-UM001P-PT-P — Maio 2017 9
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Para informacdes detalhadas sobre os controladores de seguranca
GuardLogix ¢ Armor GuardLogix, consulte as publicacoes a seguir.

Recursos Descri¢ao

Fornece informages sobre como instalar, configurar e
operar os controladores GuardLogix 5570 em projetos
Studio 5000°, verso 21 ou posterior.

Manual do usudrio dos controladores GuardLogix
5570, publicagdo 1756-UM022

Fornece informagdes sobre como atender os requisitos de
aplicacdo de seguranca para controladores GuardLogix
5570 em projetos Studio 5000, versao 21 ou posterior.

Sistemas de Controladores GuardLogix 5570,
publicagdo 1756-RM099

Controladores GuardLogix, publicagdo 1756-UM020 | Fornece informag6es sobre como instalar, configurar e
operar os controladores GuardLogix 5560 e GuardLogix

5570 em projetos RSLogix 5000°, versdo 20 ou anterior.

Fornece informagdes sobre como atender os requisitos de
aplicacao de sequranca para controladores GuardLogix
5560 e GuardLogix 5570 em projetos RSLogix 5000, versdo
20 ou anterior.

GuardLogix Controller Systems Safety Reference
Manual, publicacdo 1756-RM093

Fornece aos programadores detalhes sobre o conjunto de
instrucbes da aplicacdo de seguranca GuardLogix.

Conjunto de instruges de seguranca da aplicacdo
GuardLogix, publicagdo 1756-RM095

Controladores ControlLogix padrao

Duas linhas de controladores ControlLogix padrio estio disponiveis agora.
Estes controladores sio identificados como controladores 1756-L6x e
controladores 1756-L7x de acordo com as abreviagoes de seus cédigos de
catdlogos completos.

Tabela 1 - Codigos de catdlogos do ControlLogix

Codigo de catalogo abreviado

Codigo de catalogo

1756-L6x

1756-L61, 1756-L62,1756-L63, 1756-L64,1756-L65

1756-L7x

1756-L71,1756-L72,1756-L73,1756-L74, 1756-L75

Os controladores ControlLogix padrio compartilham muitos recursos
semelhantes, mas também algumas diferengas. A tabela 2 fornece uma breve
descri¢ao geral das diferencas entre os controladores. Para mais detalhes sobre
estes recursos ¢ diferencas, consulte os capitulos adequados deste manual.

Tabela 2 - Diferencas entre os controladores 1756-L7x e 1756-L6x

Recurso 1756-L7x 1756-L6x

Suporte de relégio e backup usado | Mddulo de armazenamento de bateria

para retencdo de memdria no energia (ESM)

desligamento

Portas de comunicagdo UsB serial

(incorporadas)

Conexdes, controlador 500 250

Meméria, ndo voldtil (artdo Secure Digital (SD) (artao CompactFlash

Tela de status e indicadores de status | Tela de status de rolagem e quatro | Seis indicadores de status
indicadores de status

Padrdes de buffer desconectado 20 (40, mdx.) 10 (40, méx.)
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Para informagdes sobre o uso dos controladores ControlLogix em aplicagoes
SIL 2, consulte Using ControlLogix in SIL 2 Applications Safety Reference
Manual, publicagio 1756-RMO001.

Controladores ControlLogix redundantes

Determinados controladores ControlLogix também sao suportados para
uso em sistemas redundantes. Para mais informagdes sobre controladores
e sistemas redundantes, consulte o Capitulo 12.

Controladores ControlLogix para ambientes extremos

Os controladores ControlLogix para ambientes extremos, codigos de
catdlogo 1756-L73XT e 1756-L63XT, fornecem a mesma funcionalidade
que os controladores 1756-L73 ¢ 1756-L63, mas sdo projetados para resistir
a temperaturas de -25a +70 °C (-13a +158 °F).

Controladores Armor ControlLogix

O controlador Armor ControlLogix combina um controlador ControlLogix
1756-L72 ou 1756-L73 com dois médulos de comunicagao 1756-EN3TR
compativeis com DLR para EtherNet/IP em um inv6lucro com classificagao
P67 para montagem em uma maquina. Para obter mais informagées sobre os
controladores Armor ControlLogix, c6digos de catdlogo 1756-L72EROM e
1756-L73EROM, consulte Controladores Armor ControlLogix Instrugoes
de instalagao, publicagao 1756-IN061.

Embora os controladores 1756-L72EROM e 1756-L73EROM tenham uma
funcionalidade idéntica a dos controladores 1756-L72 e 1756-L73, os médulos
de armazenamento de energia (ESM) do controlador Armor nio podem ser
removidos ou substituidos.
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Antes de comecar Antes de comegar a usar seu controlador ControlLogix, verifique se vocé tem

as aplicacoes necessarias para configurar e programar o controlador.
plicag p g prog

Software obrigatorio

Use a Tabela 3 para identificar as versdes minimas do software necessérias
para usar seu controlador ControlLogix.

Tabela 3 - Software necessario para uso do controlador

Cddigo de Ambiente Studio 5000 Software RSLogix 5000 RSLinx® Classic
catalogo
1756-L61/A — Versdo 12.06.00 ou posterior | Qualquer versdo
1756-L61/B — Versao 13.04.00 ou posterior
1756-L62/A — Versdo 12.06.00 ou posterior
1756-162/B — Versdo 13.04.00 ou posterior
1756-L63/A — + Sendo estiver usando um
cartdo CompactFlash,
versdo 10.07.00 ou
posterior
+ Seusarum cartdo
CompactFlash, versdo
11.16.00 ou posterior
1756-L63/B — Versao 13.04.00 ou posterior
1756-L63XT/B | — Versao 13.04.00 ou posterior | Versao 2.55.00 ou
posterior
1756-L64/B — Versdo 16.03.00 ou posterior | Qualquer versdo
1756-L65/B — Versdo 17.01.02 ou posterior
1756-L71 Versao 21.00.00 ou posterior | Versao 20.01.02 Versao 2.59.00 ou
posterior
1756-L72 Versdo 19.01.00 ou posterior | Versao 2.57.00 ou
D E— posterior
1756-L73
1756-L73XT
1756-L74
1756-L75
1756-L72EROM 2.59.02 ou superior
1756-L73EROM
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Recursos adicionais

Esses documentos contém informagoes adicionais em relagao a produtos

relacionados da rockwell automation.

Recursos

Descri¢ao

1756 ControlLogix and GuardLogix Controllers
Technical Data, publicagdo 1756-TD001

Fornece especificacdes dos controladores ControlLogix
e GuardLogix.

1756 ControlLogix I/0 Specifications Technical Data,
publicagdo 1756-1D002

Oferece especificagdes para médulos de E/S do
ControlLogix.

Controladores Armor ControlLogix Instrucdes de
instalacdo, publicacdo 1756-IN061

Fornece informagdes sobre como instalar os
controladores Armor ControlLogix.

Mddulo de Bateria ControlLogix Instrucdes de
Instalacdo, publicacao 1756-IN576

Fornece informagdes para a instala¢ao do mddulo da
bateria.

ControlLogix Chassis and Power Supply Installation
Instructions, publicacdo 1756-IN005

Descreve como instalar e localizar falhas nas versdes do
ControlLogix-XT™ e padrdo do rack 1756 e das fontes
de alimentacdo, incluindo as fontes de alimentagao
redundantes.

ControlLogix Analog I/0 Modules User Manual,
publicacdo 1756-UM009

Fornece informacdes sobre as propriedades de
configuracdo do mddulo de E/S analdgica.

ControlLogix Configurable Flowmeter Module User
Manual, publicacdo 1756-UM010

Fornece informacdes sobre as propriedades de
configuracao do medidor de vazao configuravel.

ControlLogix Data Highway Plus-Remote /0
Communication Interface Module User Manual,
publicagdo 1756-UM514

Fornece informagdes sobre a comunicacdo Data
Highway Plus™ e as propriedades de configuracao
do mddulo de comunicagdo de E/S remota.

ControlLogix DH-485 Communication Module User
Manual, publicacdo 1756-UM532

Descreve como conectar um modulo 1756-DH485 a
uma rede DH-485 com varios controladores.

Médulos de E/S digital ControlLogix Manual do
usudrio, publicagao 1756-UM058

Fornece informacdes sobre as propriedades de
configuracdo do mddulo de E/S digital.

Sistema de redundancia aprimorada ControlLogix,
publicacdo 1756-UM535

Fornece informacdes detalhadas sobre os sistemas de
redundancia ControlLogix.

Méddulos de E/S analdgica HART para ControlLogix
Manual do usuério, publicagdo 1756-UM533

Descreve como usar os médulos de E/S analégica HART.

Méddulo de E/S analdgica de alta velocidade
ControlLogix, publicagdo 1756-UM005

Fornece informagdes sobre as propriedades de
configuracdo do mddulo de E/S analdgica de alta
velocidade.

Manual do usuario Mddulo do contador de alta
velocidade ControlLogix, publicagdo 1756-UM007

Fornece informagdes sobre as propriedades de
configuragdo do médulo contador de alta velocidade.

ControlLogix Low-speed Counter Module User Manual,
publicagdo 1756-UM536

Fornece informagdes sobre as propriedades de
configuracdo do mddulo contador de baixa velocidade.

ControlLogix Peer 1/0 Control Application Technique,
publicagdo 1756-AT016

Descreve aplicacdes tipicas de controle de peer e
oferece detalhes sobre como configurar médulos de E/
S para operagdo de controle de peer.

ControlLogix Programmable Limit Switch Module,
publicacdo 1756-UM002

Fornece informagdes sobre as propriedades de
configuracdo da chave de fim de curso programdvel.

ControlLogix Redundancy System (1757-SRM) User
Manual, publicagao 1756-UM523

Fornece informacdes os sistemas de redundancia
padrdo ControlLogix.

ControlLogix Remote I/0 Communication Interface
Module, publicacdo 1756-UM534

Fornece informacdes para configuracdo da
comunicagdo em rede E/S remota.

ControlLogix SIL2 System Configuration Using RSLogix
5000 Subroutines Application Technique, publicacdo
1756-AT010

Fornece informacdes sobre sistemas tolerantes a falha
certificados SIL2 ControlLogix.

ControlLogix SIL2 System Configuration Using SIL2
Add-On Instructions, publicacao 1756-AT012

Fornece informagdes sobre sistemas tolerantes a falha
certificados SIL2 ControlLogix.

Sistema ControlLogix Guia de sele¢do, publicagdo
1756-5G001

Descreve como projetar e selecionar componentes para
0 seu sistema ControlLogix.

Publicagdo da Rockwell Automation 1756-UM001P-PT-P — Maio 2017 13


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/td/1756-td001_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/td/1756-td002_-en-e.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/1756-in061_-pt-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/1756-in576_-pt-p.pdf
https://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/1756-in005_-pt-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um009_-pt-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um010_-en-p.pdf
https://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um514_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um532_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um058_-pt-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um535_-pt-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um533_-pt-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um005_-pt-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um007_-pt-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um536_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-at016_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/at/1756-at016_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um002_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um523_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um534_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/at/1756-at010_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/at/1756-at012_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/sg/1756-sg001_-pt-p.pdf

Prefacio

14

Recursos

Descri¢ao

ControlNet Network Configuration User Manual,
publicagdo CNET-UMO001

Descreve como usar os modulos ControlNet.

DeviceNet Network Configuration User Manual,
publicacdo DNET-UMO004

Fornece informagdes sobre os mddulos e dispositivos
DeviceNet.

Ethernet Design Considerations Reference Manual,
publicagdo ENET-RM002

Fornece informagdes adicionais sobre o projeto da rede
para seu sistema.

EtherNet/IP and ControlNet to FOUNDATION Fieldbus
Linking Device, publicagdo 1788-UM057

Descreve em detalhes como usar os dispositivos
Foundation Fieldbus disponiveis.

Configuracao de rede EtherNet/IP, publicacao
ENET-UMO01

Fornece informagdes sobre médulo de comunicagdo
EtherNet/IP.

FOUNDATION Fieldbus Design Considerations Reference
Manual, publicagdo PROCES-RM005

Descreve em detalhes como usar os dispositivos
Foundation Fieldbus disponiveis.

Orientaces para a Manipulacdo de Baterias de Litio,
publicacdo AG-5.4

Descreve como armazenar, manusear, instalar e
descartar baterias de litio.

Integrated Architecture and CIP Sync Configuration
Application Technique, publicagdo IA-AT003

Descreve como configurar CIP Sync com produtos e
aplicacdes do Integrated Architecture™.

Configuragdo e partida de posicionamento integrado
na rede Ethernet/IP, publicagdo MOTION-UMO003

Detalhes sobre como projetar seu sistema ControlLogix
para controle de movimento integrado em aplicacdes
de rede EtherNet/IP.

Logix5000 Controllers Add-On Instructions
Programming Manual, publicacdo 1756-PM010

Descreve em detalhes como usar instrugdes add-on.

Manual de referéncia de instrugbes gerais dos
Controladores LOGIX 5000, publicacdo 1756-RM003

Fornece informagdes adicionais sobre instrugdes GSV,
instrucdes SSV, objetos e atributos.

Dados do tag e da E/S dos controladores Logix5000,
publicago 1756-PM004

Descreve como criar e configurar tags do programa
para que as tarefas e a execucdo do programa sejam as
ideais.

Logix5000 Controllers Major, Minor and 1/0 Faults
Programming Manual, publicacdo 1756-PM014

Fornece informacdes adicionais para falhas de E/S.

Logix5000 Controllers Messages Programming
Manual, publicagao 1756-PM012

Fornece informagdes para mensagens do controlador.

Logix5000 Motion Controllers Instructions Reference
Manual, publicacao MOTION-RM002

Oferece aos programadores detalhes sobre as
instrugdes de movimento disponiveis para um
controlador Logix5000.

Logix5000 Controllers Nonvolatile Memory
Programming Manual, publicacdo 1756-PM017

Fornece informagdes sobre a mudanca de um projeto
que estd disponivel para carregamento a partir da
memoria ndo volatil,

Logix5000 Controllers Produced and Consumed Tags
Programming Manual, publicagao 1756-PM011

Fornece informacdes adicionais sobre tags produzidos
e consumidos.

Manual do usudrio do Sistema de coordenadas de
movimento, publicagdo MOTION-UMO002

Detalha como criar e configurar um sistema de
aplicacao de movimento coordenado.

PhaseManager Software User Manual, publicacdo
LOGIX-UM0O1

Fornece informacdes adicionais sobre instrugdes para
uso das fases do equipamento.

SERCOS and Analog Motion Configuration and Startup,
publicacdo MOTION-UMO01

Detalha como configurar um sistema de aplicagdo de
movimento SERCOS.

Using ControlLogix in SIL2 Applications Safety
Reference Manual, publicacdo 1756-RM001

Fornece consideracdes especificas para configuracdo e
programagdo.

Using Logix5000 Controllers as Masters or Slaves on
Modbus, publicagdo (1G-AP129

Descreve como usar exemplos de programas do Modbus.
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Industrial Automation Wiring and Grounding Fornece orientacdes gerais para instalar um sistema
Guidelines Application Data, publicagdo 1770-4.1 industrial da Rockwell Automation.

Site de certificacdo de produto, Fornece declaragdes de conformidade, certificados e
http://www.rockwellautomation.com/ outros detalhes de certificacdo.

rockwellautomation/certification/overview.page

Referéncia de baterias de controladores programaveis, | Fornece folhas de dados de sequranca de materiais
http://www.ab.com/programmablecontrol/ (MSDS) para baterias de substituicdo individuais.
batteries.html

Vocé pode visualizar ou fazer download de publicagdes em

http://www.rockwellautomation.com/literature/. Para pedir cépias

impressas da documentagio técnica, entre em contato com seu distribuidor
local Allen-Bradley ou representante de vendas Rockwell Automation.
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Capitulo 1

Instalacao do controlador 1756-L7x
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JAN

ATENGAO: 0 pessoal responsavel pela aplicacdo de sistemas eletronicos programéveis (PES) com relacdo a sequranca deve
estar ciente das especificagdes de seguranca e deve ser treinado no uso do sistema.

Tabela 4 - Ambiente e gabinete

A\

ATENCAO:
Este equipamento foi projetado para utilizacdo em ambientes industriais com Grau de Poluicao 2, em aplicagdes com sobretensao
de Categoria Il (conforme definido na publicacao IEC 60664-1), em altitudes de até 2.000 m (6.562 pés) sem redugdo de capacidade.

Este equipamento ndo deve ser usado em ambientes residenciais e pode nao fornecer a protecdo adequada para servicos de
comunicagdo com radio em tais ambientes.

Este equipamento é fornecido como tipo aberto. Deve ser instalado dentro de um gabinete projetado apropriadamente para
operar nas condi¢des ambientais previstas e para evitar ferimentos pessoais resultantes da possibilidade de acesso a partes
méveis. 0 gabinete deve ter propriedades a prova de fogo para impedir ou minimizar as chamas, de acordo com a classificacao
de 5VA, ou ser aprovado para a aplicacao se nao for metalico. O interior do gabinete s6 pode ser acessado com o uso de uma
ferramenta. As préximas se¢des desta publicagdo podem apresentar informagdes adicionais relacionadas ao grau de protecao
do gabinete necessario para cumprir determinadas certificacoes de sequranca do produto.

Além desta publicagdo, consulte:

« Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines, publicacao da Rockwell Automation 1770-4.1, para obter
especificacdes adicionais de instalagdo

« Padrao NEMA 250 e IEC 60529, se aplicaveis, para as explicacdes dos graus de protecao fornecidos pelo gabinete
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Tabela 5 - Aprovacao norte-americana para uso em areas classificadas

As informacoes a seguir destinam-se a operacao deste equipamento em
areas classificadas.

Informations sur I'utilisation de cet équipement en environnements
dangereux.

0s produtos identificados com “CL1, Div 2, GP A, B, C, D" sdo adequados para uso
somente em areas ndo classificadas e classificadas de Classe | Divisdo 2 grupos A, B, C,
D. Cada produto é fornecido com indicacdes na placa de identificacdo informando o
cddigo de temperatura da drea classificada. Na combinagdo de produtos em um
mesmo sistema, o cdigo de temperatura mais adverso (o nimero “T” mais baixo)
pode ser usado para ajudar a determinar o cddigo de temperatura geral do sistema.
Combinagdes do equipamento no sistema estdo sujeitas a investigacdo pelas
autoridades locais no momento da instalacdo.

Les produits marqués “CL1, DIV 2, GP A, B, C, D" ne conviennent qu’a une utilisation en
environnements de Classe | Division 2 Groupes A, B, C, D dangereux et non dangereux.
Chaque produit est livré avec des marquages sur sa plaque d’identification qui
indiquent le code de température pour les environnements dangereux. Lorsque
plusieurs produits sont combinés dans un systéme, le code de température le plus
défavorable (code de température le plus faible) peut étre utilisé pour déterminer le
code de température global du systéme. Les combinaisons d‘équipements dans le
systéme sont sujettes a inspection par les autorités locales qualifiées au moment de
l'installation.

ADVERTENCIA: RISCO DE EXPLOSAQ

« Nao desconecte o equipamento a menos que ndo haja energia
0u a drea ndo apresente risco.

- Nao remova conexdes deste equipamento a menos que ndo
haja energia ou a drea ndo apresente risco. Fixe quaisquer
conexdes externas necessarias neste equipamento por meio de
parafusos, travas deslizantes, conectores rosqueados ou outros
meios fornecidos com este produto.

« Asubstituicdo de componentes pode prejudicar a adequacao
com a Classe |, Divisao 2.

« Se o produto contiver baterias, elas s6 deverdo ser trocadas em
uma area reconhecidamente nao classificada.

AVERTISSEMENT : RISQUE D'EXPLOSION

« Couper le courant ou s'assurer que Ienvironnement est classé
non dangereux avant de débrancher I'équipement.

« Couper le courant ou s'assurer que Ienvironnement est classé
non dangereux avant de débrancher les connecteurs. Fixer tous
les connecteurs externes reliés a cet équipement a |'aide de vis,
loquets coulissants, connecteurs filetés ou autres moyens
fournis avec ce produit.

« Lasubstitution de composants peut rendre cet équipement
inadapté a une utilisation en environnement de Classe |,
Division 2.

« Sassurer que I'environnement est classé non dangereux avant
de changer les piles.

Tabela 6 - Aprovacdao européia para uso em dreas classificadas

0 seguinte aplica-se quando o produto carrega a Marcagao Ex.

Este equipamento destina-se para uso em atmosferas potencialmente explosivas conforme definido pela Diretriz da Unido Europeia 94/9/EC e foi considerado de acordo com as
Especificagdes de Seguranca e Satide com relagdo ao projeto e construgdo de equipamentos de Categoria 3 destinados a uso em atmosferas potencialmente explosivas de Zona 2,

dado no Anexo Il desta Diretriz.

A compatibilidade com as Especificagdes de Seguranca e Satide Essenciais foi garantida pela conformidade com EN 60079-15 e EN 60079-0.

ATENCAO: Este equipamento ndo é resistente a luz do sol ou outras fontes de radiacdo uv.

ADVERTENCIA:

«  Este equipamento deve ser instalado em um gabinete com certificacdo ATEX com uma taxa de protecdo de entrada minima de
IP54 (conforme definido em IEC 60529) e usado em um ambiente ndo acima de Grau de Polui¢ao 2 (conforme definido em
IEC 60664-1) quando aplicado em ambientes de Zona 2. 0 gabinete deve utilizar uma porta ou tampa removivel por ferramenta.

- Este equipamento deve ser usado dentro das suas taxas de especificacdo definidas pela rockwell automation.

- Este equipamento deve ser usado apenas com backplanes da Rockwell Automation com certificacao ATEX.

- Fixe quaisquer conexdes externas necessarias neste equipamento por meio de parafusos, travas deslizantes, conectores
rosqueados ou outros meios fornecidos com este produto.

« Nao desconecte 0 equipamento a menos que nao haja energia ou a drea nao apresente risco.
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Instalacdo do controlador 1756-L7x  Capitulo 1

Antes de comecar Consulte 1756-IN00S para instalar um rack ControlLogix" e a fonte de

alimentacdo antes de instalar seu controlador ¢ a fonte de alimentagio.

Pegas do controlador Estas segoes descrevem as pegas que acompanham os controladores L7x,
1756-L7x bem como os acessérios disponiveis.

Partes que acompanham o controlador 1756-L7x

Estas parte acompanham o controlador:

e Moddulo de armazenamento de energia (ESM) com base em capacitor

1756-ESMCAP
o Cartio digital seguro (SD) 1784-SD1, 1 GB
e Chave do controlador 1747-KY

Figura 1- Pecas que acompanham o controlador 1756-L7x

Cartdo SD (instalado)

1756-ESMCAP
(instalado)

Chave 1747-KY

IMPORTANTE  Os controladores 1756-L7x sao entregues com um cartdo SD instalado.
Recomendamos que vocé deixe o cartdo SD instalado.
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Pecas disponiveis para uso com o controlador 1756-L7x

Vocé pode escolher usar as pecas que acompanham o controlador ¢ estas

pegas especificas para sua aplicagao.

Se sua aplicagao necessita de

Entao use esta peca

Conexdo USB entre um computador e o controlador

Cabo USB™

memdria ndo voldtil

1784-SD1 (1 GB) ou 1784-SD2 (2 GB)

ESM sem alimentacdo de back-up WallClockTime

1756-ESMNSE

Este ESM ndo tem alimentagdo de back-up
WallClockTime.

Use este ESM se sua aplicado precisar que o ESM
instalado libere a energia residual armazenada até 40
pJ ou menos antes de transgorté—lo para dentro ou
para fora de sua apIicagéo.(  Adicionalmente, vocé
pode usar este ESM com um 1756-L73 (8 MB) ou
controlador com memdria reduzida somente.

0 ESM que protege o controlador impedindo a conexdo
USB e 0 uso de cartdo SD

Este ESM fornece a sua aplicagdo um grau avangado de
seguranga.

1756-ESMNRM

(1) Aporta USB destina-se apenas a fins de programacao local tempordria e ndo para conexao permanente. 0 cabo SUB ndo deve
exceder 3,0 m (9,84 pés) e ndo pode conter hubs.

(2) Parainformagdes sobre o tempo de espera dos ESMs, consulte Estimativa do suporte do WallClockTime do ESM na pdgina 75
e a taxa de liberacdo de energia armazenada na pdgina 27.

ADVERTENCIA: Nio use a porta ush em dreas classificadas.

A\

ATENCAO:
A « A porta USB destina-se apenas a fins de programacdo local temporéria e

Nao para conexao permanente.

« 0 cabo SUB néo deve exceder 3,0 m (9,84 pés) e ndo pode conter hubs.

Instalacao do controlador
1756-L7x

Estas se¢oes explicam como instalar o controlador 1756-L7x. Para instalar o
controlador 1756-L7x;, execute as tarefas resumidas nesta tabela.

v Tarefa Pagina
Insira o controlador no rack 21
Insira a chave 22
Instale o cartao SD 23
Remocdo do cartdo SD 25
Instalagdo do ESM 26
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Instalacdo do controlador 1756-L7x  Capitulo 1

Insira o controlador norack  Quando instalar um controlador ControlLogix, vocé pode fazer o seguinte:

e Coloque o controlador em qualquer slot.

e Usar diversos controladores no mesmo rack.

Vocé pode instalar ou remover um controlador ControlLogix enquanto
alimentagao do rack estiver aplicada ¢ o sistema em operagio.

ADVERTENCIA: Pode ocorrer um arco elétrico na inserco ou remogdo de
um mddulo se o backplane estiver energizado. Isso pode causar uma
explosdo em instalagdes de dreas classificadas.

Antes de continuar, certifique-se de que a alimentacao foi removida ou a drea
nao é classificada. A ocorréncia continua de arcos elétricos causa o desgaste
excessivo dos contatos do controlador e de seu conector correspondente no
rack. Os contatos desgastados podem criar resisténcia elétrica, que pode
afetar a operacao do controlador.

Tabela 7 - Impedir descarga eletrostatica

ATENCAO: Este equipamento é sensivel a descargas eletrostaticas, que
podem causar danos internos e afetar a opera¢do normal. Siga estas
diretrizes ao lidar com o equipamento:

Toque um objeto aterrado para descarregar o potencial estatico.

Use uma pulseira de aterramento aprovada.

Néo toque nos conectores ou pinos das placas de componentes.

Nao toque nos componentes do circuito interno do controlador.

Use uma estacdo de trabalho protegida contra estdtica, se disponivel.

Armazene o equipamento em uma embalagem protegida contra estatica
quando ndo estiver em uso.

IMPORTANTE

0 ESM comeca a carregar quando uma destas agdes ocorrer:
« 0 controlador e 0 ESM estao instalados em um rack energizado.

« Aenergia é aplicada a um rack que contém um controlador com o ESM
instalado.

+ Um ESM é instalado em um controlador energizado.

Depois que a energia é aplicada, o ESM carrega por até dois minutos
conforme indicado por CHRG ou ESM carregando na tela de status.
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1. Alinhe a placa de circuito com as guias superiores e inferiores no rack.

Placa de circuito
superior alinhada

Placa de circuito
superior inferior

31997-M

2. Deslize 0 médulo no rack até ele encaixe no lugar.

3. Certifique-se de que o controlador estd rente com a fonte de
alimentagdo ou outros médulos instalados.

Depois que inserir o controlador no rack, consulte Localizacio de falhas no
moddulo na pagina 185 para informagdes sobre a interpretagio dos indicadores
de status.

Insira a chave Depois que o controlador estiver instalado, insira a chave.

32001-M
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Instale o cartao SD Execute estas etapas para instalar o cartio SD nos controladores 1756-L7x.

Recomenda-se deixar o cartao SD no controlador, mesmo quando ele nao for
usado. Se o controlador sofrer uma falha grave irrecuperavel, informagoes
sobre a falha sao salvas no cartao.

ADVERTENCIA: Ao inserir ou remover o cartao de meméria digital sequro
(SD) enquanto a alimentacao estiver ligada, um arco elétrico pode ocorrer.
Isso pode causar uma explosao em instalacdes de dreas classificadas.

Antes de continuar, certifique-se de que a alimentacao foi removida ou a area
nao é classificada.

1. Verifique se o cartio SD estd travado ou destravado de acordo com a
sua preferéncia.

P—

e\

Destravado I
Travado

Para mais informagdes sobre as configuragoes de bloqueio/desbloqueio,
consulte Carregamento ¢ armazenamento no cartio de meméria na

pagina 68.

2. Abraa porta para o cartio SD.

7% %%or
w sss
w 78

3. Insira o cartao SD no slot do cartio SD.
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4. Pressione gentilmente o cartio até que clique no lugar.

24 Publicagdo da Rockwell Automation 1756-UMO001P-PT-P - Maio 2017



Instalacdo do controlador 1756-L7x  Capitulo 1

Remogéo do cartao SD Os controladores 1756-L7x sdo entregues com um cartao SD instalado.

Execute estas etapas para remover o cartio SD dos controladores 1756-L7x.

(SD) enquanto a alimentacao estiver ligada, um arco elétrico pode ocorrer.

c ADVERTENCIA: Ao inserir ou remover o cartao de meméria digital sequro
Isso pode causar uma explosao em instalacdes de dreas classificadas.

Antes de continuar, certifique-se de que a alimentacao foi removida ou a area
nao é classificada.

IMPORTANTE Certifique-se de que o indicador de status do cartao SD estd desligado

e que o cartao ndo esta em uso antes de remové-lo.

« Recomendamos que vocé faca o sequinte:

— Deixe um cartao SD instalado.
— Use os cartdes SD disponibilizados pela Rockwell Automation
(cdigos de catdlogo 1784-SD1 ou 1784-SD2).

« Embora outros cartdes SD possam ser usados com o controlador,
a Rockwell Automation ndo testou o uso destes cartdes com o
controlador. Caso vocé use outro cartdo SD que nao seja o
disponibilizado pela Rockwell Automation, os dados podem ser
perdidos ou corrompidos.

«  Além disso, os cartdes SD nao fornecidos pela Rockwell Automation
nao tém as mesmas classificagdes industriais, ambientais e
certificagdes que os da Rockwell Automation.

1. Verifique se o cartdo SD nio estd em uso certificando-se de que o
indicador SD estd apagado.

DICA  Vocé também pode colocar o controlador no modo Hard Run para evitar
que ele continue gravando no cartao SD quando for removido.

2. Abraa porta para acessar o cartio SD.
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Capitulo 1
3. Pressione e libere o cartdo SD para ejeté-lo.
0
s g
(i
= 0
| e
/
0,
4. Remova o cartdo SD e feche a porta.
|nsta|agéo do ESM Para instalar um ESM no controlador 1756-L7x, execute estas etapas.

ATENGAO: Para evitar potenciais danos ao produto quando inserir o ESM,

A alinhe-o na quia e deslize para frente com forca minima até que o ESM
encaixe no local.

1. Alinhe os slots macho e fémea do ESM e do controlador.

2. Deslize 0 ESM para trés até que ele encaixe no lugar.
O ESM comega a carregar ap6s a instalagao. As mensagens de status a
seguir incidam o status de carregamento:
e ESM carregando
¢ CHRG
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Depois que instalar o ESM, pode demorar até 15 segundos para que as
mensagens de status de carregamento sejam exibidas.

IMPORTANTE  Deixe que o ESM termine o carregamento antes de remover a energia

do controlador. Se nao fizer isso, 0 programa aplicativo pode ser perdido.
Uma falha grave tipo 1, c6digo 40 sera registrada na energizagao.

Para se certificar de que 0 ESM esteja completamente carregado, verifique
a tela de status para confirmar que as mensagens CHRG ou
ESM carregando nao estdo mais indicadas.

DICA  Recomendamos que vocé verifique os atributos do objeto WallClockTime

Desinstala¢ao do ESM

ap6s instalar um ESM para verificar se a hora do controlador esta correta.

0 ESM contém um reldgio em tempo real. Se o ESM for novo ou vier de
outro controlador, os atributos do objeto WallClockTime do controlador
pode mudar.

A\

ADVERTENCIA: Se sua aplicacdo precisar que o ESM libere sua energia
armazenada residual até 40 y) ou menos antes de transporta-lo para
dentro ou para fora da aplicagdo, use o médulo 1756-(SP)ESMNSE(XT)
somente. Neste caso, complete estas etapas antes de remover o ESM.

+  Desligue a alimentacao do rack.

Depois que desligar o rack, o indicador de status OK do controlador muda de
verde para vermelho para OFF.

« Aquarde pelo menos 20 minutos para que a energia residual
armazenada diminua até 40 | ou menos antes de remover o ESM.

Néo hd indicacdo visual de quando os 20 minutos se passaram. Vocé precisa
contar esse periodo de tempo.

A\

ADVERTENCIA: Pode ocorrer arco elétrico ao inserir ou remover o médulo
de armazenamento de energia enquanto a energia do backplane esta
ligada. Isso pode causar uma explosao em instalagdes de dreas classificadas.

Antes de continuar, certifique-se de que a alimentacao foi removida ou a drea
nao é classificada. Arcos elétricos repetidos causam o desgaste excessivo dos
contatos no mddulo e em seu conector correspondente.

IMPORTANTE  Antes de remover um ESM, faca os ajustes necessarios no seu programa

para contabilizar mudangas em potencial para o atributo WallClockTime.
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COHSidCl‘C estes pOIltOS antes dC remover o ESM:

e Os médulos ESM a seguir podem estar atualmente instalados em seu
controlador 1756-L7x ou 1756-L7xXT:

1756-ESMCAP
1756-ESMNSE
1756-ESMCAPXT
1756-ESMNSEXT

e Oscontroladores 1756-L7x sao fornecidos com o mddulo 1756-ESMCAP
instalado. O controlador de temperaturas extremas 1756-L7xXT ¢
fornecido com um médulo 1756-ESMCAPXT instalado. Para
mais informacdes sobre como usar um médulo 1756-ESMNSE,

1756-ESMNRM, 1756-ESMNSEXT ou 1756-ESMNRMXT,
consulte pdgina 26.

¢ Depois que os controladores 1756-L7x ou 1756-L7xXT perdem
a alimentagio, porque a energia do rack ¢ desligada ou porque o
controlador foi removido de um rack energizado, nio remova o
ESM imediatamente.

Espere até que o indicador de status OK do controlador mude de verde
para vermelho para OFF antes de remover o ESM.

o Vocé pode usar o mdédulo 1756-ESMNSE com um 1756-L73 (8 MB)

ou controlador com memoria reduzida somente.

e Use 0 médulo 1756-ESMNSE se sua aplicagio precisa que 0o ESM
instalado esgote sua energia armazenada residual para 40 uJ ou menos
antes de transportd-lo para dentro ou fora da sua aplicagao.

e Uma vez que estiver instalado, vocé ndo pode remover o médulo
1756-ESMNRM ou 1756-ESMNRMXT de um controlador
1756-L7x ou 1756-L7xXT.

e Os médulos de armazenamento de energia (ESM) do controlador
Armor™ ndo podem ser removidos nem substituidos.
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Execute estes passos para remover um médulo ESM do controlador.

1. Remova a chave da seletora de modo.

IMPORTANTE A préxima etapa depende de quais das condicoes a sequir se aplicarem de
sua aplicacao.
«  Seestiver removendo o ESM de um controlador 1756-L7x energizado,
vd paraapasso 2.
«  Seestiver removendo 0 ESM de um controlador 1756-L7x que nao estd

energizado, porque o rack estd desligado ou porque o controlador foi
removido de um rack energizado, ndo remova o ESM imediatamente.

Espere até que o indicador de status OK do controlador mude de verde
para vermelho para OFF antes de remover o ESM.

Depois que o indicador de status OK mudar para Off, vé para a passo 2 .

2. Use seu polegar para prcssionar o dcsarmc pl‘CtO € puxar o ESM para

fora do controlador.

VJEE w 38w
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Observacoes:
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A\

ATENCAO: Fste equipamento nao é resistente a luz do sol ou outras fontes de radiacdo uv.

Tabela 8 - Ambiente e gabinete

A\

ATENCAO:
Este equipamento foi projetado para utilizagdo em ambientes industriais com Grau de Polui¢do 2, em aplicagdes com sobretensdo de
(ategoria Il (conforme definido na publicacao IEC 60664-1), em altitudes de até 2.000 m (6562 pés) sem redugao de capacidade.

Este equipamento ndo deve ser usado em ambientes residenciais e pode nao fornecer a protecdo adequada para servicos de
comunicagdo com radio em tais ambientes.

Este equipamento é fornecido como tipo aberto. Deve ser instalado dentro de um gabinete projetado apropriadamente para
operar nas condicdes ambientais previstas e para evitar ferimentos pessoais resultantes da possibilidade de acesso a partes
méveis. 0 gabinete deve ter propriedades a prova de fogo para impedir ou minimizar as chamas, de acordo com a classificagao
de 5VA, ou ser aprovado para a aplicacao se nao for metalico. O interior do gabinete s6 pode ser acessado com o uso de uma
ferramenta. As préximas se¢bes desta publicagdo podem apresentar informagdes adicionais relacionadas ao grau de prote¢ao
do gabinete necessario para cumprir determinadas certificacdes de sequranca do produto.

Além desta publicacdo, consulte:

« Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines, publicacao da Rockwell Automation 1770-4.1, para obter
especificacdes adicionais de instalagao.

« Padrao NEMA 250 e IEC 60529, se aplicaveis, para as explicacdes dos graus de protecao fornecidos pelo gabinete
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Tabela 9 - Aprovacao norte-americana para uso em areas classificadas

As informacoes a seguir destinam-se a operacao deste equipamento em
areas classificadas.

Informations sur I'utilisation de cet équipement en environnements
dangereux.

0s produtos identificados com “CL1, Div 2, GP A, B, C, D" sdo adequados para uso
somente em areas ndo classificadas e classificadas de Classe | Divisdo 2 grupos A, B, C,
D. Cada produto é fornecido com indicacdes na placa de identificacdo informando o
cddigo de temperatura da drea classificada. Na combinagdo de produtos em um
mesmo sistema, o cdigo de temperatura mais adverso (o nimero “T” mais baixo)
pode ser usado para ajudar a determinar o cddigo de temperatura geral do sistema.
Combinagdes do equipamento no sistema estdo sujeitas a investigacdo pelas
autoridades locais no momento da instalacdo.

Les produits marqués “CL1, DIV 2, GP A, B, C, D" ne conviennent qu’a une utilisation en
environnements de Classe | Division 2 Groupes A, B, C, D dangereux et non dangereux.
Chaque produit est livré avec des marquages sur sa plaque d’identification qui
indiquent le code de température pour les environnements dangereux. Lorsque
plusieurs produits sont combinés dans un systéme, le code de température le plus
défavorable (code de température le plus faible) peut étre utilisé pour déterminer le
code de température global du systéme. Les combinaisons d‘équipements dans le
systéme sont sujettes a inspection par les autorités locales qualifiées au moment de
l'installation.

ADVERTENCIA: RISCO DE EXPLOSAQ

« Nao desconecte o equipamento a menos que ndo haja energia
0u a drea ndo apresente risco.

- Nao remova conexdes deste equipamento a menos que ndo
haja energia ou a drea ndo apresente risco. Fixe quaisquer
conexdes externas necessarias neste equipamento por meio de
parafusos, travas deslizantes, conectores rosqueados ou outros
meios fornecidos com este produto.

« Asubstituicdo de componentes pode prejudicar a adequacao
com a Classe |, Divisao 2.

« Se o produto contiver baterias, elas s6 deverdo ser trocadas em
uma area reconhecidamente nao classificada.

AVERTISSEMENT : RISQUE D'EXPLOSION

« Couper le courant ou s'assurer que Ienvironnement est classé
non dangereux avant de débrancher I'équipement.

« Couper le courant ou s'assurer que Ienvironnement est classé
non dangereux avant de débrancher les connecteurs. Fixer tous
les connecteurs externes reliés a cet équipement a |'aide de vis,
loquets coulissants, connecteurs filetés ou autres moyens
fournis avec ce produit.

« Lasubstitution de composants peut rendre cet équipement
inadapté a une utilisation en environnement de Classe |,
Division 2.

« Sassurer que I'environnement est classé non dangereux avant
de changer les piles.

Tabela 10 - Aprovacao européia para uso em areas classificadas

0 seguinte aplica-se quando o produto carrega a Marcagao Ex.

Este equipamento destina-se para uso em atmosferas potencialmente explosivas conforme definido pela Diretriz da Unido Europeia 94/9/EC e foi considerado de acordo com as
Especificagdes de Seguranca e Satide com relagdo ao projeto e construgdo de equipamentos de Categoria 3 destinados a uso em atmosferas potencialmente explosivas de Zona 2,

dado no Anexo Il desta Diretriz.

A compatibilidade com as Especificagdes de Seguranca e Satide Essenciais foi garantida pela conformidade com EN 60079-15 e EN 60079-0.

ATENCAO: Este equipamento ndo é resistente a luz do sol ou outras fontes de radiacdo uv.

ADVERTENCIA:

«  Este equipamento deve ser instalado em um gabinete certificado ATEX com uma taxa de protecéo de entrada minima de IP54
(conforme definido em IEC 60529) e usado em um ambiente ndo acima de Grau de Polui¢ao 2 (conforme definido em IEC 60664-1)
quando aplicado em ambientes de Zona 2. 0 gabinete deve utilizar uma porta ou tampa removivel por ferramenta.

- Este equipamento deve ser usado dentro das suas taxas de especificacdo definidas pela rockwell automation.

- Este equipamento deve ser usado apenas com backplanes da Rockwell Automation com certificacao ATEX.

- Fixe quaisquer conexdes externas necessarias neste equipamento por meio de parafusos, travas deslizantes, conectores
rosqueados ou outros meios fornecidos com este produto.

« Nao desconecte 0 equipamento a menos que nao haja energia ou a drea nao apresente risco.
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Antes de comecar

Pecas do controlador
1756-L6x

Consulte 1756-IN00S para instalar um rack ControlLogix" e a fonte de
alimentacdo antes de instalar seu controlador ¢ a fonte de alimentagio.

Estas se¢oes descrevem as pecas que acompanham os controladores 1756-Léx,
bem como os acessérios disponiveis.

o Uma das baterias a seguir acompanha seu controlador:
— DPara os controladores da série A, o c6digo de catdlogo 1756-BAl
— Para os controladores da série B, o cédigo de catdlogo 1756-BA2
e Chave (céd. cat. 1747-KY)

Figura 2 - Pecas que acompanham o controlador 1756-L6x

1756-BA1 ou 1756-BA2

P
Logix 5563

LTS

Chave 1747-KY

Pecas nao incluidas com o controlador 1756-L6x

Vocé pode escolher usar as pecas que acompanham o controlador e estas
pegas especificas para sua aplicagio.

Se sua aplicagao necessita de Entdo use este componente
Conexdo RS-232 ao controlador (abo serial 1756-CP3
mem@ria ndo volatil (artdo 1784-CF128 CompactFlash

Vida til da bateria expandida para retencao da memdria Médulo da bateria 1756-BATM"
estendida

(1) 01756-BATM pode ser usado com os controladores da série A, mas ndo podem ser usados com os controladores da série B.
0s controladores da série B usam alimentacdo por bateria diferentemente dos controladores anteriores e, portanto, as
consideragdes sobre as baterias para esta série de controlador variam. Para mais informacdes sobre a determinacdo de qual

bateria usar, consulte Sistema ControlLogix Guia de sele¢do, publicagdo 1756-5G001.
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Instalacao do controlador
1756-L6x

Instalacao e remogao do
cartaoCompactFlash

34

Estas se¢oes explicam como instalar o controlador 1756-L6x. Para instalar o
controlador 1756-L6x, execute as tarefas resumidas nesta tabela.

v’ | Tarefa Pagina
Instalacdo e remogdo do cartdoCompactFlash 34
Conexao e substituicao da bateria 38
Insira o controlador no rack 40
Remocdo do controlador do rack Y]

A instalagio ¢ a remogio de um cartio CompactFlash depende do controlador.

enquanto a energia estd ligada, um arco elétrico pode ocorrer. Isso pode

c ADVERTENCIA: Quando vocé insere ou remove o cartio CompactFlash
causar uma explosdo em instalacdes de dreas classificadas.

Antes de continuar, certifique-se de que a alimentacao foi removida ou a
drea ndo é dlassificada.

e Sevocé estiver usando um controlador da série A, consulte estas se¢oes:

— Instalacio de um cartio CompactFlash em um controlador série A
na pagina 35.
- Remocio de um cartao CompactFlash de um controlador série A na

pagina 35.

e Sevocé estiver usando um controlador da série B, consulte estas se¢oes:

- Instalacio de um cartdo CompactFlash em um controlador série B
na pégina 36.
- Remocio de um cartdo CompactFlash de um controlador série B na

pagina 37.
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Instalagdo de um cartdo CompactFlash em um controlador série A

Execute estas etapas para instalar um cartao CompactFlash em um controlador
série A

1. Deite o controlador para o lado de forma que sua frente fique paraa
esquerda.

2. Levante a trava.

3. Insira um cartao CompactFlash no slot na parte inferior do
controlador.

4. Puxe o clipe para frente e para baixo até que ele encaixe no lugar acima
do cartio.

Remogdo de um cartdo CompactFlash de um controlador série A

Execute estas etapas para remover um cartio CompactFlash de um controlador
série A.

1. Deite o controlador para o lado de forma que a seletora de modo fique
para a esquerda.

2. Levante a trava.

3. Retire o coragio do slot com cuidado.
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Instalagdo de um cartdo CompactFlash em um controlador série B

Execute estas etapas para instalar um cartao CompactFlash em um controlador

série B.

pugn
opon

%4

Loy B,

1. Abraa porta do controlador e empurre a trava do CompactFlash paraa
esquerda.

2. Insira o cartao CompactFlash com o logo Allen-Bradley® virado para a
esquerda.

3. Solte a trava e prenda-a sobre o cartaio CompactFlash.
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Remocdo de um cartdo CompactFlash de um controlador série B

Execute estas etapas para remover um cartao CompactFlash de um controlador

série B.
— | 1
Fﬁ:ﬁj
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=
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. Verifique se o indicador OK est4 verde fixo, entdo abra a porta do
controlador.

Empurre e segure a trava do CompactFlash para a esquerda.
. Empurre o botao de ejegao e remova o cartio.

4. Libere a trava.
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Conexao e substituicao
da bateria

38

Este produto contém uma bateria de litio hermeticamente vedada que pode
precisar ser substituida durante a vida dtil do produto.

Ao final da vida Gtil, a bateria presente neste produto deve ser coletada
separadamente de qualquer outro lixo municipal.

A coleta e a reciclagem de baterias ajudam a proteger 0 ambiente e
contribuem para a conservagao dos recursos naturais, pois materiais valiosos
sao recuperados.

A\

ADVERTENCIA: Quando vocé conecta ou desconecta a bateria, pode
ocorrer um arco elétrico. Isso pode causar uma explosao em instalacoes de
areas classificadas. Antes de continuar, certifique-se de que a alimentacéo
foi removida ou a drea ndo é classificada.

Para informagdes sobre o manuseio sequro das baterias de litio, incluindo o
manuseio e o descarte de baterias com vazamento, consulte Orientacdes para
a Manipulacdo de Baterias de Litio, publicacao AG-5.4.

IMPORTANTE Para evitar a perda do programa, substitua uma bateria 1756-BA1 ou

1756-BA2 de acordo com o programa abaixo, mesmo que o indicador de
status BAT esteja apagado.

Se a temperatura a 2,54 cm (1 pol.) Substitua a bateria em:
abaixo do rack for:

-25a+35°C(-13a+95°F) Néo é necessdrio substituir
362a40°C(%,8a 104 °F) 3anos

41245°C(105,8a 113 °F) 2anos

462a50°C(114,8a 122 °F) 16 meses
51a55°C(123,8a131°F) 11 meses
56a70°C(132,8a158 °F) 8 meses

A\

ATENCAO: Armazene as baterias em um local seco e fresco.
Recomendamos 25 °C (77 °F) com umidade relativa de 40 a 60%. As
baterias podem ser armazenadas por até 30 dias entre -45 e +85 °C
(-49 e +185 °F), como durante o transporte. Para evitar vazamentos ou
outros perigos, ndo armazene as baterias em temperaturas acima de
60 °C (140 °F) por mais de 30 dias.

A conexio da bateria varia de acordo com a série de seu controlador:

e Sc estiver usando um controlador série A, consulte pdgina 39.

e Se estiver usando um controlador série B, consulte pagina 40.
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Instalagdo da bateria em um controlador série A

Execute estas etapas para instalar uma bateria 1756-BA1 em um controlador
da série A.

Para mais informagdes sobre a instalagio do médulo de bateria 1756-BATM
ou substitui¢dao de um conjunto 1756-BATM, consulte Médulo de Bateria
ControlLogix Instruges de Instalagio, publicagio 1756-IN576.

fi ATENGAO: Para um controlador da série A, conecte um médulo de bateria

1756-BA1 ou 1756-BATM. 0 uso de outras baterias pode danificar o controlador.

‘

Localizacao do terminal de fios | Fio conectado

Topo

Sem conexao

Meio

Condutor preto (-)

Fundo

Condutor vermelho (+)

LN

Ligue o conector da bateria 4 porta a direita do slot da bateria.
Encaixe a bateria no slot da bateria.
Escreva a data na etiqueta da bateria.

Prenda a etiqueta ao interior da porta do controlador.
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Instalagdo da bateria em um controlador série B

Execute estas etapas para instalar a bateria em um controlador série B.

ATENGAO: Para um controlador série B, conecte somente uma bateria
1756-BA2. 0 uso de outras baterias pode danificar o controlador.

TR

1. Insira o conector da bateria na porta da bateria (+ Vermelho, — Preto).

Insira a bateria, com a seta apontando para cima, no slot da bateria.

Escreva a data na etiqueta da bateria.

LN

Prenda a etiqueta ao interior da porta do controlador.

Insira o controlador norack  Quando instalar um controlador ControlLogix, vocé pode fazer o seguinte:
¢ Coloque o controlador em qualquer slot.

e Usar diversos controladores no mesmo rack.

Vocé pode instalar um controlador ControlLogix enquanto alimentagao do
rack estiver aplicada ¢ o sistema em operagio.

ADVERTENCIA: Pode ocorrer um arco elétrico na insercio ou remogdo de
um mddulo se o backplane estiver energizado. Isso pode causar uma
explosao em instalacdes de dreas classificadas. Antes de continuar,
certifique-se de que a alimentacéo foi removida ou a drea nao é classificada.

A ocorréncia continua de arcos elétricos causa o desgaste excessivo dos
contatos do controlador e de seu conector correspondente no rack. Os contatos
desgastados podem criar resisténcia elétrica, que pode afetar a operacao do
controlador.
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Tabela 11 - Impedir descarga eletrostatica

ATENCAO: Este equipamento é sensivel a descargas eletrostaticas, que
podem causar danos internos e afetar a operacdo normal. Siga estas
diretrizes ao lidar com o equipamento:

«Toque um objeto aterrado para descarregar o potencial estatico.

«  Use uma pulseira de aterramento aprovada.

« N&o toque nos conectores ou pinos das placas de componentes.
«Nao toque nos componentes do circuito interno do controlador.

«  Use uma estacdo de trabalho protegida contra estdtica, se disponivel.

- Armazene o equipamento em uma embalagem protegida contra estatica
quando ndo estiver em uso.

ATENCAO: Se este equipamento for usado de uma maneira ndo
especificada pelo fabricante, a prote¢ao fornecida pelos equipamentos
pode ser prejudicada.

Execute estas etapas para inserir o controlador no rack.

1. Insiraa chave no controlador.
2. Gire a chave para a posicaio PROG.
3. Alinhe a placa de circuito com as guias superiores e inferiores no rack.

4, Deslize o médulo no rack.

5. Certifique-se de que o controlador estd rente com a fonte de
alimentagdo ou outros médulos instalados.

6. Certifique-se de que as travas de cima e de baixo estao ativadas.

Apds inserir o controlador no rack, examine o estado das informagdes do

controlador em Localizacio de falhas no médulo na pégina 185.
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Remocao do
controlador do rack

42

Vocé pode remover um controlador enquanto alimentagao do rack estiver
aplicada ¢ o sistema em operagio. Se vocé remover o controlador, os
dispositivos que sio controlados pelo controlador vao para seus estados

de falha padrao.

ADVERTENCIA: Pode ocorrer um arco elétrico na insercio ou remogdo de
um mddulo se o backplane estiver energizado. Isso pode causar uma
explosdo em instalacdes de dreas classificadas. Antes de continuar,
certifique-se de que a alimentacéo foi removida ou a drea nao é classificada.

A ocorréncia continua de arcos elétricos causa o desgaste excessivo dos
contatos do controlador e de seu conector correspondente no rack. Os contatos
desgastados podem criar resisténcia elétrica, que pode afetar a operagdo do
controlador.

Execute estas etapas para remover o controlador do rack.

1. Pressione as guias de travamento em cima ¢ embaixo do controlador.

2. Deslize o controlador para fora do rack.

/o [0\
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Execucao das conexoes

Primeiro uso do controlador

Topico Péagina
Execucdo das conexdes 43
Conexao ao controlador 1756-L7x 44
Conexdo ao controlador 1756-L6x 47
Atualizacao do firmware do controlador 50
Configuragdo do caminho de comunicagao 60
Fique on-line com o controlador 61
Download para o controlador 61
Upload a partir do controlador 63
Selecao do modo de operacao do controlador 65
Uso da seletora de modo para alterar o modo de operacéo 65
Uso do Logix Designer para alterar o modo de operagdo 67
(arregamento e armazenamento no cartdo de memdria 68
Uso dos mddulos de armazenamento de energia (ESMs) do ControlLogix | 73
Estimativa do suporte do WallClockTime do ESM 75
Manutencdo da bateria (somente para os controladores 1756-L6x) 75

Antes de comegar a usar seu controlador, vocé deve fazer uma conexao com o

controlador.

Op¢oes de conexao do 1756-L7x

As opgoes de conexdo com o 1756-L7x sdo:

¢ Conexio usando um cabo USB conforme descrito em Conexio ao

controlador 1756-L.7x na pdgina 44.

e Instale e configure um médulo de comunicagio no rack com o
controlador conforme descrito nas instru¢oes de instalagao para o

modulo de comunicagio.

Para informagdes sobre o uso da comunicagao do backplane com taxa de
dados dupla (DDR), consulte Comunicacio de backplane com taxa de dados

dupla (DDR) na pdgina 93.
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Op¢oes de conexao do 1756-L6x

As opgoes de conexdo com o 1756-Léx sdo:

e Conexio usando um cabo serial conforme descrito em Conexio ao
controlador 1756-L6x na pagina 47.

e Instale e configure um médulo de comunicagao no rack com o
controlador conforme descrito nas instrucoes de instalagio para o
modulo de comunicagio.

DICA  Quando atualizar o firmware de seu controlador 1756-L6x, recomendamos
que vocé use uma conexdo de rede que nao seja um cabo serial. As
conexdes seriais sdo muito mais lentas que as outras conexdes de
comunicacdo.

Conexao ao controlador O controlador tem uma porta USB que usa uma tomada de Tipo B. A porta ¢
1756-L7x compativel com USB 2.0 ¢ opera em 12 Mbps.

Para usar a porta USB do controlador, vocé deve ter o software RSLinx’,
versao 2.56 ou posterior, instalado na sua estagio de trabalho. Use um cabo
USB para conectar a sua estagao de trabalho & porta USB. Com esta conexio,
pode-se atualizar o firmware e fazer download de programas para o
controlador diretamente da sua estagio de trabalho.

tempordria e ndo para conexao permanente. O cabo USB ndo deve exceder

c ATENGAO: A porta USB destina-se apenas a fins de programacao local
3,0m (9,84 pés) e ndo pode conter hubs.

A ADVERTENCIA: Nio use a porta ush em éreas classificadas.
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Figura 3 - conexao USB

b 7380 o=
v WW &:‘%z}ww

Configuracao do driver USB

Para conﬁgurar o software RSLinx para usar uma porta USB, ¢ preciso
primeiro definir um driver USB.

Para definir um driver USB, realize este procedimento.
1. Conecte seu controlador ¢ estagio de trabalho usando um cabo USB.

A caixa de didlogo Found New Hardware Wizard aparece.

Found New Hardware Wizard

Welcome to the Found New
Hardware Wizard
WWindows will zearch for curent and updated software by

looking on pour computer, on the hardware installation CO, or an
i &b site [with your permizsion).

Can'windows connect towWindows Update to search for
softwarne?

0 Yes, this time only
' Yes, now and every time | connect a device
Mo, not this tirme

Click Mext to continue.

< Back | i [ | Cancel I

2. Clique em qualquer uma das opgoes do Windows Update e clique em
Next.

DICA  Se o software para o driver USB ndo for encontrado e a instalagao for

cancelada, certifique-se de que o software RSLinx Classic, versao 2.57 ou
posterior, estd instalado.
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3. Clique em Install the software automatically (recomendado) e clique
em Next. O software ¢é instalado.
Pleasze wait while the wizard installs the software. .. :g
% Fockwell Autaration USE CIF
. r
rausboip.sps
To CwINDOWS spstem3Z\DRIVERS
[
< Back I Hext > Cancel
4. Clique em Finish para definir seu driver USB.
5. No menu Communications, escolha RSWho.
L
mx Classic ay - [RSWho - 1]
=5 File Edit View [ Communications ] Station
w| & S[B|( FWho
v Autohrowse Fis Configure Drivers...
O driver da porta USB aparece.
RS Linx Classic Gat - [REWho - 1
% inx Classic eway - [l o - 1] . i !I
a5 File Edit View Communications Station DDE/OPC  Se
=| | 5|8 Blie] |
v autobrowse Refrash I ﬂ!, o Mot Browsing
=W ] Workstation, NAUSMAYCTASVY1 B
E-,'E,g Linx Gateways, Ethernet
B AB_ETHIP-1, Ethernet
Driver de Rack Virtual —— —>E|- AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis
: ----- Q 00, Workstation, RSLinx Server
: ﬂ 11, 1756-L73 LOGIXS573, 1756-L73/A LOGIXS573
Driver USB — Ut USBE
ﬂ 11, 1756-L73 LOGIXS573, 1756-L73/A LOGIX5573
]
Seu controlador aparece em dois drivers diferentes, um rack virtual e a porta
USB. Pode-se usar qualquer driver para buscar o seu controlador.
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Conexao ao controlador O controlador 1756-L6éx ControlLogix® usa uma porta serial para as conexoes
1756-L6x da esta¢io de trabalho.

ADVERTENCIA: Se vocé conectar ou desconectar o cabo serial enquanto
este mddulo ou o dispositivo serial na outra extremidade do cabo
estiverem sendo alimentados, podera ocorrer um arco elétrico. Isso pode
causar uma explosao em instalacdes de dreas classificadas.

Antes de continuar, certifique-se de que a alimentacao foi removida ou a drea
nao é classificada.

Para conectar uma estagio de trabalho a porta serial, vocé pode fazer seu
préprio cabo serial ou utilizar um desses cabos:

e Cabo serial 1756-CP3

e Cabo 1747-CP3 da familia de produto SLC™ (se usar este cabo, pode
ser dificil fechar a porta do controlador)

D
l Para o controlador

Siga estas orientacdes caso faga seu prdprio cabo serial:
¢ Limite o comprimento em 15,2 m (50 pés).
e Fic os conectores conforme mostrado.

e Acople a blindagem aos conectores.

Para a estacdo de trabalho Para o controlador
1CD 1CD -
2RDX 2 RDX
3TXD 3TXD
., -

4DTR 4DTR

COMMON COMMON

6 DSR 6DSR  ——
. -

7RTS 7RTS

8CTS 8CTS

9 9
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Conecte a extremidade do controlador do cabo serial na porta RS-232 na

frente do controlador.

compac]

=

Configuracao do driver serial

Use o software RSLinx para configurar o driver de dispositivo RS-232 DF1

para comunicagao serial.
Para configurar o driver, faga este procedimento.

1. No software RSLinx, no menu Communications, selecione Configure
Drivers.

RSLinx Classic Gateway
- File  Edit ‘“iew | Communications Station DDE/OPT

.EIEI ol@|  Fewho

Configure Shortcuts.
Configure Client Applications...
Configure CIP Options
Configure Gatewsy...

48 Publicacao da Rockwell Automation 1756-UM001P-PT-P - Maio 2017



Primeiro uso do controlador ~ Capitulo 3

2. No menu Available Driver Types, escolha o driver de dispositivo
RS-232 DFI1.

Cotoueivs T e
—Awailable Driver Types: o
ose I
| =] Aad New... |

T7B4-UZDHP for DH+ devices | hiEb
DF1

— [ Ethemet devices R

Ethertet/|P Diiver

1784-PKTA[D)/PCME for DH+/DH-485 devices Statug

DF1 Palling Master Driver _ Canfigure...

1784-PCIC(S] for ContralMet devices

DF1 Slave Driver

DH485 UIC devices Startup...

Wirtual Backplane [SoftLogi=G8xx, USE]

Devicelet Drivers [1770-KFD SDMPT drivers) Statt

SLC 500 [DHA485) Ermulatar driver

SmartGuard USE Driver

Remote Devices via Ling Gateway Stop

ddadi

Delete

3. Clique em Add New.
A caixa de didlogo Add New RSLinx Driver aparece.

Add New RSLinx Classic Driver il
Choose a name far the new driver.
(15 characters maximurr) k

Cancel |
[+&_DF11

4. Digite o nome do driver e clique em OK.
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5. Especifique as configura¢des da porta serial.

a. No menu Comm Port, selecione a porta serial na estagao de
trabalho & qual o cabo estd conectado.

b. No menu Device, selecione Logix 5550/ CompactLogix.

c. Clique em Auto-Configure.

Configure RS-232 DF1 Devices

Device Mame:  AB_DF1-1

Comm Part: | COM1 VI

Dievice:

Farity:

Auto-Configure | ‘

Nane

Baud Fate: |19200 et

-

Stop Bits: I'I =

Station Number: IDD

(Decimal)

Errar Checking:  |BCC

Pratocal: IFuII Duplex i

[~ Use Modem Dialer

Carfigure Dialer |

o |

Cancel

| Delete |

Help |

6. Seaautoconfiguragio for realizada com sucesso, clique em OK.

Se a autoconfiguracio nao tiver sucesso, certifique-se de que a Comm
Port correta foi selecionada.

7. Clique em Close.

Atualizagao do firmware Vocé pode escolher fazer uma atualizagao do firmware do controlador usando

do controlador

uma destas ferramentas:

¢ Software ControlFLASH™ junto com o ambiente Studio 5000°

e Recurso AutoFlash da aplicagio Logix Designer

Para atualizar o firmware de seu controlador, conclua as tarefas listadas nesta

tabela.
v Tarefa Pagina
Determinar o firmware necessario para o controlador 51
Obter o firmware do controlador 52
Uso do software ControlFLASH para atualizar o firmware 52
Uso do AutoFlash para atualizar o firmware 57
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Determinar o firmware necessario para o controlador

IMPORTANTE 0 controlador deve estar no modo Remote Program ou Program e todas as
falhas graves recuperdveis apagadas para aceitar atualizagdes.

Use a Tabela 12 para determinar qual revisao do firmware ¢ necesséria para
seu controlador.

Tabela 12 - Firmware necessario para os controladores

Controlador Série Use esta versdo do firmware
1756-L61 A 12.x ou posterior

B 13.40 ou posterior
1756-L62 A 12.x ou posterior

B 13.40 ou posterior
1756-L63 A « Sendo estiver usando um cartdo CompactFlash,

10.x ou posterior
+ Seestiver usando um cartdo CompactFlash, 11.x ou
posterior

B 13.40 ou posterior
1756-L63XT B 13.40 ou posterior
1756-L64 B 16 ou posterior
1756-L65 B 17 ou posterior
1756-L71 A 20 ou posterior
1756-L72 A 19 ou posterior
1756-L72EROM A 19 ou posterior
1756-L73 A 19 ou posterior
1756-L73XT A 19 ou posterior
1756-L73EROM A 19 ou posterior
1756-L74 A 19 ou posterior
1756-L75 A 19 ou posterior
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Obter o firmware do controlador

O firmware do controlador estd junto com o ambiente Studio 5000. Além
disso, o firmware do controlador também estd disponivel para download no
site do suporte técnico da Rockwell Automation, em

http://www.rockwellautomation.com/support/.

Uso do software ControlFLASH para atualizar o firmware

Para atualizar o firmware de seu controlador com o software ControlFLASH,
complete estes passos.

IMPORTANTE  Seo cartdo SD estiver travado e a op¢ao Load Image do projeto
armazenado estiver configurada como On Power Up, o firmware do
controlador nao € atualizado como resultado destas etapas. O projeto
e o firmware armazenado anteriormente sao carregados.

1. Certifique-se de que a conexio de rede apropriada seja feita e que o
driver de rede foi configurado no software RSLinx.

2. Inicie o software ControlFLASH e clique em Next para comegar o
processo de atualizagio.

CiriveTools 4

@ Flash Programming Tools
FullShat: & r & ControlFLaSHEID
Lotus Applications » £ README. TAT

3. Selecione o c4digo de catalogo de seu controlador e clique em Next.

Controladores 1756-L7x Controladores 1756-L6x

Enter the catalog number of the target device:
Enter the catalog number of the target device:

175817 1756-L55 =
1756-HYDO2 R i
1 ;ggt% ‘: 1756:L62
et 3 17661625
1756173
1756174
L 1766-L64
1756-L75 1756-LE5
1756 L81E
1756-L82F
1756-L83E
1756-L84E
1756-L85E
1756 MOZAE M
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4. Abra o driver de rede para localizar seu controlador.

Controlador 1756-L7x com driver de rede USB

Autobrowse Refrash @

= Workstation, NAUSMAYCT4S
+E?E Linx Gateways, Ethernet
+EEE AB_ETHIP-1, Ethernet Backplane
+ 889 AB_VBP-1, 1789-A17/A Vir | 1756-A10...
=5t USB

=M W11, 1756-L73 LOGIXS:

+-83 Backplane, 1756-A

Controlador 1756-L6x com driver de rede Ethernet

EQ Workstation
E?E Limx Gateways, Ethernet
-5 AB_ETH-1, Ethernet
S5 AE_ETHIP-1, Ethernet
=8 10.88.92.93, 1756-ENBT/A, 1756-ENBT/A
-3 Backplane, 1756-410)4
& f] 00, 1756-CHE(D, 1756-CNE/D 5,045 Build 010
- 01, 1756-EMET/4
#- B 02, 1756-EWEB]A, 1756-EWER/A
. 03, 1756 module, 1756-L61/B LOGLXSS61
. 04, 1756 module, 1756-CFMJA Rey, 2.4
05, 1756-DME, 1756-DNE DeviceMet Scanner
- f 08, 1756-DHRIOJE, 1756-DHRICE
- 07, 1756-0B160)4, 1756-0B160)4 DCOUT DIAG
; 7S6-L63M LOGINSSES

S. Selecione o controlador e clique em Next.
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6. Selecione a revisao do firmware desejada e clique em Next.

Atualizacdo do controlador 1756-L7x

Catalog Mumber: 1756-L73
Seral Number:  0067DICE
Cument Revision: 29.011

Cﬂn!rﬂf Select the new revision for this update:
Revision F A
30.011 | | ]
29011

[7] Show all revisions

| <Back | NeﬂMl Cancel | | Hep

Atualizagdo do controlador 1756-L6x

Catalog Mumber: 1756-LE3
Sernial Mumber; 00133796
Current Revizgion: 15.56.5

— Select the new revizion far this update:

Hevisi...l Restrict... |
16.5.48

Show All

Festrictians,.

— Current Falder:
c:hprogram filezhcontrolflazh

Lk
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DICA  Seestiver usando um controlador 1756-L7x e ocorrer um Script File Error
apds selecionar o nimero de revisdo do firmware (consulte o exemplo
abaixo), provavelmente, hd algum problema com os arquivos de seu

firmware.
ControlFLASH %]
) Script File Errar: The script file associated with the selected update rewvision is corrupt,

.
Fress F1 for more information.

Para fazer a recuperacdo, faa o seguinte:

«  Acesse http://www.rockwellautomation.com/support/ e baixe a

revisdo do firmware que vocé estd tentando atualizar. Substitua a
revisdo do firmware previamente instalada por aquela situada no site
do Suporte Técnico.

«  Se substituir sua revisdo do firmware ndo resolver o problema, entre
em contato com o suporte técnico da Rockwell Automation.

7. Clique em Finish.

DANGER: The target module is about to be
updated with new firmware. During the update
the module will be unable to perform its nomal

9 control function. Please make sure that all
(.-I’]H!Pﬂf processes affected by this equipment have been
suspended and that all safety critical functions
affected. To abort this fimware update, press
Cancel now. To begin the update now, press
Finigh.

Catalog Number:  1756-L73
Seral Number:  0067D1CE

Cumert Revision: 29.011
New Revision:  30.011

[ <Back | Finil%_][ Cancel | | Heb
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8. Quando uma caixa de didlogo de confirmacio aparece, clique em Yes.

ControlFLASH S|

I.-"'_"‘-I Are you sure you want to begin

‘W' updating the target device?

(e )R]

Antes do inicio da atualizagio do firmware, a seguinte caixa de didlogo
aparece. Toma a a¢do apropriada para a sua aplicacio. Neste exemplo,
a atualizagio continua quando vocé clicar em OK.

o mm— S

Attention! If the Secure Digital card is locked and set to load on

_!_\ power-up, this update may be overwritten by firmware on the S0 card,
Refer to the "Before You Begin” section of the release notes before
updating. Do you wish to continue?

[ ok || coaneal |

Uma caixa de didlogo de progresso indica o progresso da atualizagao
do firmware. Os controladores 1756-L7x mostram o progresso em
atualiza¢des e blocos. Os controladores 1756-L6x mostram o
progresso somente em blocos.

ADVERTENCIA: Deixe que o firmware atualize completamente antes de
desligar e ligar a alimentacao, ou a atualizacao serd interrompida.

DICA  Seaatualizacdo do ControlFLASH do controlador for interrompida,
o controlador reverte ao firmware de inicializagdo do sistema,
que é a revisao 1.xxx.
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Quando a atualizagdo estiver concluida, a caixa de didlogo Update
Status indica que a atualiza¢io terminou.

9. Clique em OK.

Catalog Mumber: 1786-L73 oK.
Serial Mumber:  00BFD1CE
Current Revision: 30,011

MNew Revigion: 300011

Status:

10. Feche o software ControlFLASH.

Uso do AutoFlash para atualizar o firmware

Para atualizar o firmware de seu controlador com o recurso AutoFlash,
execute estas ctapas.

IMPORTANTE  Seo cartdo SD estiver travado e a op¢ao Load Image do projeto
armazenado estiver configurada como On Power Up, o firmware do
controlador ndo é atualizado como resultado destas etapas. O projeto
e o firmware armazenado anteriormente sao carregados.

1. Verifique o seguinte:
e A conexio de rede é estabelecida.
e O driver da rede foi configurado no software RSLinx Classic.
e O controlador deve estar no modo Remote Program ou Program e
todas as falhas graves recuperdveis devem ter sido apagadas.

2. Use aaplicagio Logix Designer para criar um projeto de controlador.

3. Nabarra Path, clique em Who Active.

1 Path: | <none

4
] . _\ Favorites £ Add-On A Safety A Alarms A Bit £ Timer/C

w ||
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4. Selecione seu controlador e clique em Update Firmware.
Controlador 1756-L7x com driver de USB
Autobrawse Fiefresh
== Workstation, NAUSMAYCT4SVYL Go Online
-,5'1,5 Linx Gateways, Ethernet
S-25 AB_ETHIP-1, Ethernet
-] 192168116, 1756-EN2TR, 1756-EN2TR/C 217021900
E|- Backplane, 1756-210/A cr B
(=8 W 00, 1756-L73 LOGIX5572, 1756-L73/A LOGIXS573
f] 01, 1756-EM2TR, 1756-EN2TR/C 217021900 L
B 02 1756-IF61/A, 1756-TF6L/A ARAAAA ose
fl 03,1756-0B16D/A, 1756-0B16D/A DCOUT DIAG
L[] 05, 1756-0F6VI/A, 1756-OF6VI/A XXO0K
[-E3 AB_VEP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis
< Wi | »
Fath: AB_ETHIP-11192. 168. 1. 16\Backplane\0
Path in Project: <none =
Clear Project Path
Controlador 1756-L6x com driver de Ethernet
== wiorkstation
B3 Linx Gateways, Ethernet
&g AB_ETH-1, Ethernet
g5 AB_ETHIP-1, Ethernet
=- ﬂ 10.88,92,93, 1756-EMEBT/A, 1756-ENBT/A
-3 Backplane, 1756-41004
F-F 00, 1756-CME(D, 1756-CNE(D 5,045 Build 010
01, 1756-EMBT/A
02, 17596-EWEESA, 1756-EVWERSA
03, 1756 module, 1756-L61/8 LOGIXE561
04, 1756 module, 1756-CFMIA Rew, 2.4
05, 1756-DME, 1756-DNE DeviceMet Scanner
06, 1756-DHRICIE, 1756-DHRIOIE
07, 1756-0B160)A, 1756-0B16004 DCOUT DIAG
ExRy W 02, 1756-L63 LOGIXEEES :
58 Publicacao da Rockwell Automation 1756-UM001P-PT-P - Maio 2017



Primeiro uso do controlador

Capitulo3

5. Selecione a revisao do firmware para a qual atualizar e clique em Update.

r
j Choaose Firmware Reuisi_

i

Mame: <Mone>

Serial Number 0067D1CB
Revision: 2911
Comm. Path AB_ETHIF:

Type: 1756-L73 ControlLogic® 5570 Cortroller

-14152.168.1.16"Backplane™0

Look for Fimware Update Files In

[c:\Program Fies {x86)\Cartrol

FLASH

v] I Browse...

Revision Update Type

301137  Upgrade
291134

File

A756-L73_20.011.dmk
MN756-L73_29.011.dmk

Installed Fmware Update File Directory:
C:\Program Files §cB6)"ControlFLASH

[ psatdy ] |

Cancel | [ teb

r=

6. Na caixa de didlogo Update Firmware, clique em Yes.

. .
Update Firmware .

[EEX)

Updating the module’s fimware

chassis using Synchlink,

notes for the controller.

from 29.11to 30.11.27

A DANGER: This controller is the Coordinated System Time master.
Servo axes in synchronized controllers in this chassis, or other

will be tumed off.

A All communications to this controller will be lost including this
workstation and any communications bridged through this controller. |

Ay Updating the fimware may affect the size and peformance of
projects downloaded to this controller. For details, see the release

Proceed with the fimware update 7

Attention! If the Secure Digital card is locked and set to load on

4w power-up, this update may be overwritten by firmware on the SD card,
Refer to the "Before You Begin” section of the release netes befeore

updating. Do you wish to continue?

[ okpy || Cancel

Uma caixa de didlogo de progresso indica o progresso da atualizagao
do firmware. Os controladores 1756-L7x mostram o progresso de
atualizagdes e blocos. Os controladores 1756-L6x mostram o

progresso somente em bloco

S.
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Configurac¢ao do caminho
de comunica¢ao

60

ADVERTENCIA: Deixe que o firmware atualize completamente antes de
desligar e ligar a alimentacao, ou a atualizacao serd interrompida.

DICA  Seaatualizacao do ControlFLASH do controlador for interrompida,
o controlador reverte ao firmware de inicializacao do sistema, que
é arevisdo 1.xxx.

Quando a atualizagio estiver concluida, a caixa de didlogo Update
Status indica que a atualiza¢io terminou.

Para ficar on-line com o controlador, ¢ necessério especificar um caminho
de comunicagio na aplicagio Logix Designer. Vocé especifica o caminho
de comunicagio ap6s criar um programa do controlador.

Realize estas etapas para especificar o caminho de comunicagio apds criar seu
programa.

1. Clique em Who Active.

1 Path: |<none>

4 3
] i _\ Favorites 4 Add-On A Safety A Alarms A Bit £ Timer/C

w ||

2. Expanda o caminho de comunicagio e selecione o controlador.

r

Autobrowze Fefrezh

B‘gl Workstation, NAUSMAYCT45VY1 Go Online
-,5'3,5 Linx Gateways, Ethernet
-2 AB_ETHIP-1, Ethernet sl

E| ﬂ 192.168.1.16, 1756-EN2TR, 1756-EN2TR/C 217021900
(-3 Backplane, 1756-A10/A or B

Download

[

=9, W00, 1756-173 L OGIXS573, 1756-L73/A LOGIXS573 Update Firmmare...
- 01,1756-EN2TR, 1756- 2 TR/C 217021900
- [ 02, 1756-IF6/A, 1756-TF6L/A AAAAAA Gose
- [] 03,1756-0B16D/A, 1756-0B16D/A DCOUT DIAG help

(-6 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis

4 I | »

Path: AB_ETHIP-1\192. 168. 1. 16\Backplane 0 Set Project Path
Path in Project: <none’>

Clear Project Path

3. Clique em Set Project Path.
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Fique on-line com o
controlador

Use um destes métodos para ficar on-line com o controlador.

e Apds configurar o caminho de comunicagio, clique em Go Online na

caixa de didlogo Who Active.

Autobrowse Fiefresh

,

9--@ Workstation, NAUSMAYCT45VY1
25 Linx Gateways, Ethernet
@5 AB_ETHIP-1, Ethernet

(-89 Backplane, 1756-A10/A or B

- ﬂ 01, 1756-EN2TR, 1756-EN2TR/C 217021900

¢ No menu Controller Status, selecione Go Online.

Offline 0. T RUN

Mo Forces | Go Online P |
Mo Edits Upload... .3
Fedunclanzy Diownload

-] 192168116, 1756-EN2TR, 1756-EN2TR/C 217021900
M, W00, 1756-173 LOGIXSS73, 1756-L73/A LOGI5573

- 02, 1756-1F6L/A, 1756-IF6L/A AAAAAA Jose
-l 03,1756-0B16D/A, 1756-0B16D/A DCOUT DIAG Help
L[] 05,1756-OF6VI/A, 1756-OF6VI/A X000
-85 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis
4 n | »
Path: AB_ETHIP-11192. 168. 1. 16'\Backplane0 Set Project Path
Pathin Project: AB_ETHIP-11192. 168. 1. 16\Backplaned

Download parao controlador Fazer o download de um projeto para o controlador move o projeto da

aplicagao Logix Designer para o controlador. Vocé pode fazer o download de

um projeto de duas maneiras:

e Uso da caixa de didlogo Who Active para fazer o download na

pagina 62

¢ Uso do menu Controller Status para fazer o download na pégina 63

Publicagdo da Rockwell Automation 1756-UMO001P-PT-P - Maio 2017

61



Capitulo3  Primeiro uso do controlador

Uso da caixa de didlogo Who Active para fazer o download

Vocé pode usar os recursos da caixa de didlogo Who Active para fazer o
download para seu controlador depois que vocé configurou o caminho de
comunicagio. Execute estes passos para fazer o download para o controlador.

1. Apds configurar o caminho de comunicagio, clique em Download na
caixa de didlogo Who Active.

FIEE= e

Autobrowse Refresh

-/ Workstation, NAUSMAYCT4SVYL
-2 Linx Gateways, Ethernet
-5 AB_ETHIP-1, Ethernet
& f] 192168116, 1756-EN2TR, 1756-EN2TR/C 217021900
[ €3 Backplane, 1756-A10/A or B
=M W00, 1756-173 LOGIX5573, 1756-L73/A LOGIXS573

Update Frmware. ..
01, 1756-EMN2TR, 1756-EN2TR/C 217021900

02, 1756-1F51/A, 1756-TF6I/A AAAAAR
03, 1756-0B16D/4, 1756-0B16D/4A DCOUT DIAG m

b || 05, 1756-OFBVI/A, 1756-OF6VI/A KOO0
[+ AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis

o e R

< il ] »

Path: AB_ETHIP-11192. 168. 1. 16\Backplane'd Set Project Path

Path in Project: AB_ETHIP-11192.168. 1. 16\Backplane\d

2. Leiaas adverténcias na caixa de didlogo Download ¢ clique em Download.

B W

Download offiine project ‘ControlLogix_5570_application’ to the
controller,

Connected Controller:

Name: ControlLogix_5570_application

Type: 1756-173/A ControlLogix® 5570 Controller

Path: AB_ETHIP-11192, 168, 1. 16\Backplane \0 f
Serial Number: 0067D1CE

Security: Mo Protection |

_!5 DAMNGER:: Unexpected hazardous motion of machinery may occur. [

Some devices maintain independent configuration settings that are
not loaded to the device during the download of the controller.

Verify these devices (drives, network devices, 3rd party products)
have been properly loaded before pladng the contraller into run
mode.

Failure to load proper configuration could result in misaligned data
and unexpected equipment operation.

Help ] JI
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Upload a partir do
controlador

Uso do menu Controller Status para fazer o download

Apds configurar o caminho de comunicagio na aplicagiao Logix Designer,
vocé pode usar o menu Controller Status para fazer o download para o
controlador. Para fazer o download, escolha Download no menu Controller
Status.

Figura 4 - Download usando o menu Controller Status

Offline 0.  RUN

Mo Forces _QD Online

Mo Edits Upload...

Fedundamnzy | Download % |

DICA  Depois que o download for concluido em um controlador 1756-L7x,
0 nome do projeto é indicado na tela de status de rolagem.

Fazer o upload de um projeto para o controlador copia o projeto do
controlador para a aplicagio Logix Designer. Para fazer o upload de um
projeto, use um destes métodos:

o Uso da caixa de didlogo Who Active para fazer o upload, pdgina 63
¢ Uso do menu Controller Status para fazer o upload, pdgina 64

Uso da caixa de dialogo Who Active para fazer o upload

Vocé pode usar os recursos da caixa de didlogo Who Active para fazer o
upload de seu controlador depois que vocé configurou o caminho de
comunicacio. Execute estes passos para fazer o upload do controlador.

1. Apds configurar o caminho de comunicagio, clique em Upload na
caixa de didlogo Who Active.

Autobrowse Fefresh

B--Q Workstation, NAUSMAYCT45VY1
-,5‘-"5 Linx Gateways, Ethernet
25 AB_ETHIP-1, Ethemet
Bﬂ 192168116, 1756-EM2TR, 1756-EN2TR/C 217021900

=
-3 Backplane, 1756-A10/4 or B
1
-f] 01,1756-EN2TR, 1756-EN2TR/C 217021900
02, 1756-IF61/A, 1756-TF6L/A AAAAAN

- [ 03,1756-0B16D/A, 1756-0B16D/A DCOUT DIAG

05, 1756-0F6VI/A, 1756- OFEVL/A XK
(-8 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis

1 | m F
Path: AB_ETHIP-11192.168. 1. 16\Backplane\0 Set

Path in Project: AB_ETHIP-11192,168. 1. 16\Backplane\D
Clear Project Path
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2. Clique em Upload apds verificar o projeto que vocé estd fazendo o
upload na caixa de didlogo Connected to Upload.

,
Connected To Upload - R ! - l L ' v ’ I&

Options ‘Genem\ | Date/Time I Major Faults | Minor Faults I Project I Redundancy I Monvalatile Mernor_vl

Condition: You can go online without uploading. {Go Online is recommended, unless
SV instructions have made changes to the controller, and you wart to
update the open project with those changes.)

Connected Controller:
Controller Mame: ControlLogix_5570_application
Controller Type:  1756-L73/A ControlLogix® 5570 Controller
Comm Path: AB_ETHIP-14152.168.1.16"Backplans\0
Senal Number:  DOBTDICE
Securty: Mo Protection
Offline Project:
Controller Mame:  ControlLogix_5570_application
Controller Type:  1756-L73 ControlLogix® 5570 Controller

File: ..esidopt 73 _application*ControlLogix_5570_application ACD
Serial Number:  0067DICE
Security: Mo Protection
[
[ Goo@ine | [ Upkadp | [SeledFic.. | [ Cancel | [ Hep

Uso do menu Controller Status para fazer o upload

Apds configurar o caminho de comunicagio no projeto, vocé pode usar o
menu Controller Status para fazer o upload a partir do controlador. Para fazer
o upload, escolha Upload no menu Controller Status.

Figura 5 - Upload usando 0 menu Controller Status

Offline 0. ™ RUKN

Mo Farces _gc. Onling

Mo Edits [ Upload. | |
EBedundanzy Quwnluadb\g

L |
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SEIE;&O do modo de Use a Tabela 13 como referéncia para determinar seu modo de operagio do
operacao do controlador controlador.

Tabela 13 - Modos de operagdo do controlador e seus significados

Se quiser Selecione um destes modos

Run Remoto Programa

Run Teste | Programa

Modifique as saidas ao estado comandado X X

pela Idgica do projeto

Modifique as saidas ao seu estado configurado X X X
para 0 modo do programa

Execute as tarefas (varredura) X X X

Altera 0 modo do controlador através da X X X

aplicacdo Logix Designer

Faca o download de um projeto X X X X
Agende uma rede ControlNet X X
Enquanto estiver on-line, edite o projeto X X X X
Envie mensagens X X X

Envie e receba dados em resposta a X X X X X

mensagem de outro controlador

Produza e consuma tags X X X X X

Uso da seletora de modo para alterar o modo de operacao

Use a seletora de modo para alterar o modo de operagao. A seletora de modo
do controlador fornece um meio mecanico de melhorar a seguranca do
sistema de controle e do controlador. Vocé deve mover fisicamente a seletora
de modo no controlar para mudar seu modo de operagao de RUN para REM
ou para PROG. Quando a seletora de modo no controlador ¢ definida como
modo RUN, sio proibidos recursos como edi¢io on-line, downloads de
programa ¢ upgrades de firmware. Consulte a Tabela 13 para uma lista
completa de recursos proibidos.

A seletora de modo fisica pode complementar outros métodos de autorizagio
¢ de autenticagio que controlam o acesso do usudrio ao controlador de forma
semelhante, conforme segue:

e Ferramenta Logix CPU Security
e Servigos do FactoryTalk® Security

IMPORTANTE Durante o tempo de operacao, recomendamos que vocé coloque a seletora
de modo do controlador em RUN e remova a chave (se houver) da seletora.
Isto pode ajudar a evitar 0 acesso nao autorizado ao controlador ou
possiveis adulteracdes da configuragdo ou do programa do controlado ou
do firmware dispositivo. Coloque a seletora de modo em REM ou PROG
durante o comissionamento e a manuten¢do do controlador e sempre que
0 acesso tempordrio for preciso para alterar o programa, a configuragdo ou
o firmware do produto.
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A seletora de modo na frente do controlador pode ser usada para mudar o
controlador para um destes modos:

¢ Operacio (RUN)
e Remoto (REM)
e Programa (PROG)

1756-L7x 1756-L6x
Logix557x Logix556x
RINCI 310
FORCECT] [ 232
BAT[J [ 0K
ﬁ FEBE g ﬁ RUN REM PROG
EaEN
—— Chave de modo ——— >
s>
— 11

Posicioda | Modos do controlador disponiveis ATEN([\O:

seletora de

modo

RUN Modo de operagao— 0 controlador estd 0 modo de operacdo € usado somente
controlando ativamente o processo/maquina. Os | quando todas as condicdes estiverem
projetos nao podem ser editados na aplica¢o seguras.

Logix Designer quando estiver no modo de
operacao.

REM Modo REM Run— Este modo € idéntico ao Os usudrios podem modificar um arquivo de
modo de operacdo, mas vocé pode editar o projeto on-line no modo de operagdo remota.
projeto on-line. Certifique-se de controlar as saidas com

= cuidado para evitar ferimentos a equipe e
Moqo gie programacéao remota— Este modo danos a0 equipamento.
é idéntico a0 modo de programa.
Modo de teste remoto— 0 modo do As saidas séo comandadas ao estado do
controlador enquanto o c6digo estd executando. | modo de programa que pode causar uma
AE/S ndo estd controlada e as operacdes de situacdo perigosa.
edicdo limitada estao disponiveis.
0s médulos de saida séo comandados ao estado do
modo de programagdo (ativar, desativar ou reter).
Observagao: 0 modo do controlador pode ser
alterado de dentro da aplicacdo Logix Designer.
PROG Modo de programa— 0 modo do controlador | Nao use o modo de programagao como uma

durante o qual a linguagem de programacéo ndo
estd executando. A E/S ndo estd controlada e as
operagdes de edi¢do limitada estdo disponiveis.
0s médulos de saida séo comandados ao estado do
modo de programacdo (ativar, desativar ou reter).
Nesta posicéo, os modos do controlador ndo
podem ser alterados através da aplicacéo Logix
Designer.

parada de emergéncia (E-stop). 0 modo de
programacao nao é um dispositivo de
seguranqa.

As saidas séo comandadas ao estado do
modo de programa que pode causar uma
situagao perigosa.
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Uso do Logix Designer para alterar o modo de operacao

Dependendo do modo do controlador que vocé especifica usando a seletora
de modo, vocé pode alterar o modo de operagio do controlador na aplicagao
Logix Designer.

Depois que estiver on-line com o controlador ¢ a seletora de modo do
controlador estiver no modo remoto (REM ou posi¢ao central), vocé pode
usar o menu Controller Status no canto superior esquerdo da janela da
aplicagdo para especificar estes modos de operagio:

e Programa remoto
e Operagio remota

e Teste remoto

Figura 6 - Modo de operacao

Rem Prog 0. ™ Program Mode
Mo Forces _gu Offline

Mo Edits Upload...
Fedundancy Download

Program hode

| Bun bode V\I\SJ

Testkdode

DICA  Para este exemplo, a seletora do modo do controlador estd ajustada para o
modo remoto. Se sua seletora de modo do controlador estiver ajustada
para os modos de operagdo ou de programagdo, as op¢des do menu mudam.
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Ca rregamento e O cartdao de memoria que ¢ compativel com seu controlador ControlLogix é
~ usado para carregar ou armazenar o conteido da memoria do usuério para o
armazenamento no cartao controlador.

de memdria

Armazenamento no cartao de memoria

Depois que vocé estiver on-line com o controlador e tiver alterado o
controlador para o modo de programagio ou de programagio remota,
execute estas etapas para armazenar um projeto no cartio de memoria.

1. Abraa caixa de didlogo Controller Properties e clique na guia
Nonvolatile Memory.

2. Clique em Load/Store.

@ Controller Properties - ControlLogix_5570_application = —E—
| General I Major Faults I Minar Faults | Date./Time I Advanced | SFC Execution ‘
| Project | Redundancy ‘ Nonvolatile Memory ‘ Capacity I Security | Alarm Log ‘

Image in Nonvolatile Memory —————
i - S Load / Sare...
Name: ControlLogix_5570_application
Type: 1756-L72 ControlLogix® 5570 Controller
Revision: an
Load Image: User Initiated
Load Mode Program {Remote Onlfy}
Image Maote: P
Stored: 4/26/3017 23518 FM
[ Inhibit Automatic Fimware Update

DICA  Seload/Store estiver apagado (indisponivel), verifique o seguinte:
- Vocé especificou 0 caminho de comunicagdo correto e se estd online
com o controlador no modo de programacdo.
«Que o cartdo de memdria esteja instalado.

- Com os controladores 1756-L7x, se o cartao SD estiver bloqueado,
Store estd desativado (indisponivel) e o status bloqueado esta
indicado no canto inferior esquerdo da caixa de didlogo Nonvolatile
memory/Load Store. Consulte passo 4.

Se 0 cartdo de memdria ndo estiver instalado, uma mensagem no canto
inferior esquerdo da guia Nonvolatile Memory nao volatil indica a falta do
cartao, conforme exibido aqui.

i) Momwvolatile memary not present.
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3. Altere as propriedades de Load Image, Load Mode e Automatic
Firmware Update de acordo com as especificagdes de sua aplicagio.

A tabela abaixo descreve as op¢oes de Load Image que vocé pode

escolher para o projeto.

IMPORTANTE

Se o cartao SD estiver blogueado e a op¢ao Load Image do projeto

armazenado estiver definida em On Power Up, o firmware do
controlador nao estd atualizado como resultado de realizar o
upgrade do firmware. O projeto e o firmware armazenado

anteriormente sdo carregados.

Se quiser que a imagem (projeto) carregue quando

Selecione

Aplicar alimentacdo ao controlador ou desligar e ligd-la

Ao energizar

0 controlador perdeu o projeto e a alimentacdo foi desligada e
ligada ou aplicada

Na meméria corrompida

Iniciou através da aplicacdo Logix Designer

Iniciado pelo usudrio

A tabela abaixo descreve as op¢oes de Load Mode que vocé pode

escolher para o projeto.

Se vocé quiser que o controlador va para este modo apds
0 carregamento

Selecione

Programa

Program (remote only)

Run

Run (remote only)

A tabela abaixo descreve as op¢oes de Automatic Firmware Update que
vocé pode escolher para o projeto. A propriedade Automatic Firmware
Update também ¢ mencionada como o recurso Firmware Supervisor.

Se quiser

Selecione

Habilitar as atualizacdes automaticas do firmware para que os
dispositivos de E/S na drvore de configuragao do controlador que
estdo configurados para usar a op¢do Exact Match Keying sejam
atualizados conforme necessario

Enable and Store Files to Image(”

Desabilitar as atualizacoes automaticas do firmware e remover
os arquivos do firmware da E/S que estdo armazenados com a
imagem

Disable and Delete Files from Image

Desabilitar as atualizacdes automaticas do firmware quando ndo
houver arquivos do firmware armazenados com a imagem

Desabilitar

(1) Os dispositivos usados com esta opgao devem ser compativeis com a versao de firmware que esta sendo atualizada.
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4. Clique em Store.

Nonvolatile Memory Load / Store {&J
Image in Monvolatile Memory Controller
MName: ControlLogic_5570_application MName: ControlLogix_5570_application
Type 1756-L73 CortrolLogie® 5570 Controller Type 1756-L73/A ControlLogix® 5570 Controller
Revision: N1 Revision: 301
Load Image: User Intiated Load Image: User Initisted -
Load Mode: Program (Remote Cnly) Load Mode: Program (Remote Oy}
Image Note: - Image Note:
Automatic Firmware Automatic Firmware Disabl
Update: Disabled Update: { sabie b
Stored: 4/26/2017 4:39:18PM [ ead>
Close Help
L

5. Se uma caixa de didlogo de confirmacio aparecer, clique em Yes.

O projeto ¢ salvo no cartio de memdria como mostrado pelos
indicadores de status do controlador.

Com estes Estas indicagoes mostram o status de armazenamento
controladores
1756-Léx Enquanto o armazenamento estiver em andamento, ocorre o sequinte:

- Oindicador OK no controlador esta vermelho solido

«Uma caixa de didlogo na aplicacdo Logix Designer indica que o
armazenamento estd em andamento

Quando o armazenamento estiver concluido, ocorre o seguinte:

« 0Oindicador OK no controlador estd momentaneamente vermelho e
muda para verde sélido

1756-L7x Enquanto o armazenamento estiver em andamento, ocorre o sequinte:

« 0Oindicador de OK estd piscando em verde

«Oindicador SD estd piscando em verde

« SAVE é mostrado na tela de status

»Uma caixa de didlogo na aplicacdo Logix Designer indica que o
armazenamento estd em andamento

Quando o armazenamento estiver concluido, ocorre o seguinte:

+ Oindicador OK no controlador estd momentaneamente vermelho e
muda para verde sélido

«Oindicador SD no controlador estd apagado

IMPORTANTE  Deixe que 0 armazenamento termine sem ser interrompido. Se vocé
interromper 0 armazenamento, os dados podem ser corrompidos ou
perdidos.
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Carregamento do cartao de memoria

Depois que vocé definiu o caminho de comunicagio, que estiver on-line com
o controlador e tiver alterado o controlador para o modo de programagio,
execute estas etapas para carregar um projeto para o controlador a partir do

cartio de memoria.

1. Abraa caixa de didlogo Controller Properties e clique na guia
Nonvolatile Memory.

2. Clique em Load/Store.

Controller Properties - ControlLogix_5370_application (=} = |[EE
o P g PP
| General Major Faults I Minor Faults | Date/Time I Advanced | SFC Execution ‘
| Project Redundancy ‘ Narvolatile Memaory ‘ Capacity I Security | Alarm Log ‘

Name:
Type:
Revision:

Load Mode

Stared:

Load Image:

Image Maote:

Image in Nonvolatile Memony
ControlLogix_5570_application
1756-L72 ControlLogec® 5570 Controller

ann
User Initiated
Program {Remote Onfy}

[ Inhibit Automatic Fimware Update

DICA  SeLoad/Store estiver apagado (indisponivel), verifique o sequinte:

Que vocé tenha especificado o caminho de comunicacdo correto e
esteja online com o controlador.

Que o cartdo de memdria esteja instalado.

Se 0 cartdo de memdria no estiver instalado, uma mensagem no canto
inferior esquerdo da guia Nonvolatile Memory nao volatil indica a falta do
cartao, conforme exibido aqui.

i1} Monvolatile memary nat present.

3. Verifique se a imagem na meméria nao voldtil (ou seja, o projeto estd
no cartdo de memoria) é o projeto que vocé quer carregar.

DICA  Senenhum projeto estiver armazenado no cartao de meméria, uma

mensagem no canto esquerdo inferior da guia Nonvolatile Memory indica
que nenhuma imagem (ou projeto) estd disponivel conforme mostrado.

[ Inhibit Autamatic Firmware Update

1) Moimage in the nomvolatile memary.
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DICA Parainformacdes sobre como alterar o projeto que esta disponivel na
memdria ndo volatil, consulte Logix5000 Controllers Nonvolatile Memory
Programming Manual, publicacao 1756-PM017.

4. Clique em Load.

Nonwolatile Memary Load / Store [
Image in Nonvolatile Memary Controller
Name ControlLogec_5570_application Name: ControlLogec_5570_application
Type 1756-L72 ControlLogix® 5570 Controller Type: 1756-L73/A ControlLogec® 5570 Controller
Revision: 3011 Revision: 30.11
Load Image: User Initiated Load Image User Initiated -
Load Mode: Program (Remote Only) Load Mode: Program (Remote Only)
Image Note: P Image Note:
Automatic Fimware Automatic Fimware {Dl bl
Update Disabled Update: s, hd
Stored: 4/26/2017 4:52:55 PM Load f)l: < Shore
Close Help
L "

5. Se uma caixa de didlogo de confirmacio aparecer, clique em Yes.

O projeto ¢ carregado no controlador como mostrado pelos
indicadores de status do controlador.

Com estes Estas indicacoes mostram o status de armazenamento
controladores
1756-L6x Enquanto o carregamento estiver em andamento, o seguinte ocorre:

« Oindicador de OK no controlador estd piscando em verde

+ Uma caixa de didlogo na aplicagdo Logix Designer indica que o
armazenamento estd em andamento

Quando o carregamento estiver concluido, ocorre o sequinte:

+ Oindicador OK no controlador estd momentaneamente vermelho e
muda para verde sélido

1756-L7x Enquanto o carregamento estiver em andamento, o seguinte ocorre:

+ Oindicador OK esta vermelho sélido

« Qindicador SD estd piscando em verde

+ LOAD é mostrado na tela de status

- UPDT pode ser mostrado na tela de status se o firmware também estiver
atualizando com a carga

+ Uma caixa de didlogo na aplicagdo Logix Designer indica que o
armazenamento estd em andamento

Quando o carregamento estiver concluido, ocorre o sequinte:

+ Oindicador OK no controlador estd momentaneamente vermelho e
muda para verde sélido

« Oindicador SD no controlador estd apagado

IMPORTANTE Deixe que o carregamento termine sem ser interrompido. Se vocé
interromper o carregamento, os dados podem ser corrompidos ou
perdidos.

72 Publicacao da Rockwell Automation 1756-UM001P-PT-P - Maio 2017


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/pm/1756-pm017_-en-p.pdf

Primeiro uso do controlador ~ Capitulo 3

Outras tarefas com o cartao de memoria

Outras tarefas que vocé pode precisar concluir ao usar os cartdes de memoria
do controlador incluem o seguinte:

e Mudar a imagem que ¢ carregada do cartio

e Verificar um carregamento que foi completado
e Limpar uma imagem do cartio de memoéria

e Armazenar uma imagem vazia

e Mudar parimetros de carregamento

e Ler/gravar dados da aplicagio no cartio

Para mais informagdes sobre a conclusao de alguma destas tarefas, consulte
Logix5000 Controllers Nonvolatile Memory Programming Manual,
publicacio 1756-PM017.

Uso dos modulos de Vocé pode usar os ESMs do ControlLogix para executar as seguintes tarefas:

armazenamento de e.nergla o Forneca alimentagao aos controladores 1756-L7x para salvar o

(ESMS) do Contm"-oglx programa na memoria de armazenamento nio volatil integrada (NVS)
do controlador apds desconectar a alimentagao do rack ou o
controlador ser removido de um rack energizado.

IMPORTANTE  Quando estiver usando um ESM para salvar o programa na memdria
NVS integrada, vocé nao estd salvando o programa no cartao SD
instalado no controlador.

e Limpar o programa da meméria NVS integrada do controlador
1756-L7x. Para obter mais informagées, consulte Apagar o programa
da memoria NVS integrada.

Esta tabela descreve os médulos de armazenamento de energia (ESM).

Codigo de catilogo | Descricao

1756-ESMCAP ESM com base em capacitor
0s controladores 1756-L7x sao fornecidos com este ESM instalado.

1756-ESMNSE ESM baseado em capacitor sem alimentacdo de backup WallClockTime

Use este ESM se sua aplicagdo precisar que o ESM instalado libere a energia residual
armazenada a 40pJ ou menos antes de transportd-lo para dentro ou para fora de sua
aplicacdo. Adicionalmente, vocé pode usar este ESM com um 1756-L73 (8 MB) ou
controlador com memdria reduzida somente.

1756-ESMNRM ESM com base em capacitor fixo (ndo removivel)

Este ESM fornece a sua aplicagdo um grau aprimorado de seguranga impedindo o
acesso fisico ao conector USB e ao cartdo SD.
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Salvar o programa na memoria NVS integrada

Siga estas etapas para salvar o programa na memoéria NVS quando o controlador
perder a alimentagio.

1. Remova a energizagio do controlador.

Pode-se remover a energia de duas maneiras:

¢ Desligue a energia do rack enquanto o controlador estd instalado
no rack.

¢ Remova o controlador de um rack energizado.

Imediatamente depois que o controlador nio estiver mais energizado,
o programa inicia a gravagio enquanto o indicador de status OK estd
verde (este verde ¢é um verde mais claro que a operagio normal). Entio,
ele fica vermelho depois que a gravacio do programa estiver concluida.
Uma que 0 ESM para a operagio, cle desliga.

O grafico a seguir mostra o indicador de status OK no controlador.

Logix557x

2. Deixe 0 ESM no controlador até que o indicador de status OK esteja

desligado.

Apagar o programa da memoria NVS integrada

Se sua aplicagio permitir, siga estas etapas para apagar o programa da
memdria NVS integrada do controlador 1756-L7x.

1. Remova o ESM do controlador.
2. Remova a energizagao do controlador.

Vocé pode desenergiza-lo de duas maneiras:

¢ Desligue a energia do rack enquanto o controlador estd instalado
no rack.

¢ Remova o controlador de um rack energizado.
Reinstale o ESM no controlador.

4. Recupere a alimenta¢ao do controlador de uma das duas maneiras:

e Se o controlador j4 estiver instalado no rack, ligue a alimentagio
novamente no rack.

¢ Caso controlador nio esteja estiver instalado no rack, reinstale o
controlador no rack e ligue a alimentagio novamente no rack.
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Estimativa do suporte
do WallClockTime do ESM

Manutencao da bateria
(somente para os
controladores 1756-L6x)

O ESM suporta a manutengio do WallClockTime do controlador quando a
alimentacdo nio estd aplicada. Use esta tabela para estimar o tempo de espera
do ESM com base na temperatura do controlador ¢ ESM instalado.

Tempo de espera (em dias)

Temperatura 1756-ESMCAP 1756-ESMNRM 1756-ESMNSE
20°C (68 °F) 12 12 0
40°C(104 °F) 10 10 0
60 °C (140 °F) 7 7 0

IMPORTANTE  Qualquer agdo que cause o reset do controlador 1756-L7x (hard ou soft)

sem um ESM instalado fara com que o reldgio do controlador reinicie ao
ajuste de fabrica de 01/01/1998.

Para verificar o status do ESM, consulte Mensagens gerais de status na

pagina 188.

Esta se¢io explica como monitorar ¢ manter as baterias de litio suportadas
pelos controladores ControlLogix.

Tabela 14 - Controladores 1756-L6x e baterias compativeis

Codigo de catalogo Série Bateria compativel

1756-L61 A 1756-BA1

1756-L62 ou

1756-L63 1756-BATA
ou
1756-BATM

1756-L61 B 1756-BA2

1756-162

1756-L63

1756-L64

1756-L65

1756-L63XT B

Para mais informacoes, consulte a se¢ao Recursos adicionais no preficio.
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Verificacao do status da bateria

Quando a bateria estiver aproximadamente 95% descarregada, estas
adverténcias de bateria baixa sio indicadas:

e O BAT esta vermelho sélido.

o Uma falha de adverténcia (tipo 10, c6digo 10) est4 registrado.

IMPORTANTE Para evitar possiveis vazamentos da bateria, mesmo se o indicador de
status BAT estiver apagado, substitua a bateria de acordo com este

programa.
Se a temperatura a 2,54 cm (1 pol.) Substitua a bateria em:
abaixo do rack for:
-25a35°C(-13a95°F) Nao é necessario substituir
36240 °C(96,8a 104 °F) 3anos
41a45°((105,8a 113 °F) 2anos
46a50°C(114,8a122 °F) 16 meses
51a55°C(123,8a131°F) 11 meses
56a70°C(132,8a158 °F) 8 meses

Vida util da bateria 1756-BA1 ou 1756-BATA

Para estimar quanto tempo a bateria 1756-BA1 ou 1756-BATA suportard a
memdria do controlador nos controladores 1756-L6x, série A, execute este
procedimento.

1. Determine a temperatura a 2,54 cm (1 pol.) abaixo do rack.

2. Determine a porcentagem de tempo que o controlador fica ligado por
semana.

EXEMPLO  Se um controlador ficar desligado em um destes periodos:
8 h/dia durante uma semana com 5 dias dteis
« Todos os sahados e domingos
0 controlador fica desligado 52% do tempo:
Total de horas por semana =7 x 24 =168 h

- Total de horas desligado por semana = (5 dias x 8 h/dia) +
sabado + domingo =88 h

«  Porcentagem de tempo desligado = 88/168 = 52%
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3. Determine a vida util da bateria estimada no pior caso antes ¢ depois
que o indicador de status BAT acender.

4. Paracada ano davida util da bateria, diminua o tempo antes do indicador
do status BAT acender pela porcentagem que ¢ mostrada na tabela.

Nao subtraia o tempo depois que o indicador de status BAT acendeu.

IMPORTANTE  Seoindicador de status BAT acender quando vocé aplicar a
alimentacdo ao controlador, a vida til restante da bateria pode
sermenor do que o indicado na Tabela 15. Uma parte da vida (til
da bateria pode ter sido usada enquanto o controlador estava
desligado e ndo podia acender o indicador de status BAT.

Tabela 15 - Estimativas de pior caso de vida ttil da bateria 1756-BA1

Temperatura

Vida til da bateria antes do indicador de status

Vida util da bateria

BAT acender depois que o indicador
- — - — — de status BAT acendeu e
Alimentag¢do | Alimentacdo | Reducéoa aalimentacio esta
100% 50% cadaano desligada
desligada desligada
60°C (140 °F) | 22 dias 43 dias 2% 6h
25°C(77°F) | 21 dias 42 dias 17% 28h
0°C(32°F) 14 dias 28 dias 17% 2,5 dias

Tabela 16 - Estimativas de pior caso de vida util da bateria 1756-BATA

Temperatura | Vida util da bateria antes do indicador de status | Vida iitil da bateria
BAT acender depois que o indicador
- - - - - de status BAT acendeu e
Alimentacdo | Alimentacao | Reducdoa aalimentacio esta
100% 50% cadaano desligada
desligada desligada
60 °C (140 °F) | 98 dias 204 dias 11% 104 dias
25°C(77°F) | 146dias 268 dias 5% 157 dias
0°C(32°F) 105 dias 222 dias 6% 113 dias

Madulo da bateria 1756-BATM e vida util da bateria

Use 0 médulo da bateria 1756-BATM com qualquer controlador 1756-L6x/A.
O médulo da bateria ¢ altamente recomendado para controlador com

memaorias maiores.

IMPORTANTE  Seseu projeto nao estiver armazenado na memdria nao volatil, o uso do
médulo da bateria é altamente recomendado.

Quando a bateria 1756-BATA estiver dentro do médulo 1756-BATM estiver
aproximadamente 50% descarregada, estas adverténcias de bateria baixa sio

indicadas:

e O BAT esta vermelho sélido.

o Uma falha de adverténcia (tipo 10, codigo 10) estd registrado.
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Estimativa da vida util da bateria 1756-BA2

As baterias 1756-BA2 devem ser usadas com os controladores 1756-L6x/B.
Use a Tabela 17 para estimar quanto tempo passard antes que a bateria fique
baixa.

Tabela 17 - Estimativas de pior caso de vida util da bateria 1756-BA2 de acordo com a temperatura e ciclos de alimentacao

Temperatura a 2,54 cm (1 pol.) Ciclos de alimentacao | Vida iitil da bateria antes do indicador de status BAT acender vermelho
abaixo dorack, max. Dimensdes do Projeto
1MB 2MB 4MB 8MB 16 MB
-25a35°C(-13a95°F) 3 por dia 3anos 3anos 26 meses 20 meses 10 meses
2 por dia ou menos 3 anos 3anos 3 anos 31 meses 16 meses
41a45°C(105,8a 113 °F) 3 por dia 2anos 2anos 2anos 20 meses 10 meses
2 por dia ou menos 2anos 2anos 2anos 2anos 16 meses
46a50°C(105,8a 113 °F) 3 por dia ou menos 16 meses 16 meses 16 meses 16 meses 10 meses
51a55°C(123,8a131°F) 3 por dia ou menos 11 meses 11 meses 11 meses 11 meses 10 meses
56a70°C(132,8a 158 °F) 3 por dia ou menos 8 meses 8 meses 8 meses 8 meses 8 meses
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Estimativa da vida util da bateria 1756-BA2 apés adverténcias

Use esta tabela para estimar a vida util da bateria ap6s as indicagoes das
adverténcias de bateria baixa. Use estes tempos mesmo se o controlador nao
tiver alimentagao porque hd sempre um pequeno dreno de energia na bateria.

IMPORTANTE  Quando vocé energizar o controlador, verifique se ha uma adverténcia de
bateria baixa. Se houver tal adverténcia pela primeira vez, a vida dtil da
bateria é menor do que esta tabela mostra. Enquanto a alimentacao
estiver desligada, o controlador ainda drena a bateria, mas ele nao pode
fornecer a adverténcia de bateria baixa.

Temperatura a 2,54 cm Ciclos de Vida util da bateria apds o indicador de status BAT acender vermelho (pior caso)
(1 pol.) abaixo do rack, max. | alimentacao
Dimensdes do Projeto
1MB 2MB 4MB 8MB 16 MB
0a20°C(32a68°F) 3 por dia 26 semanas 18 semanas 12 semanas 9 semanas 5 semanas
1 por dia 26 semanas 26 semanas 26 semanas 22 semanas 13 semanas
1 por més 26 semanas 26 semanas 26 semanas 26 semanas 26 semanas
21a40°C(69,8a 104 °F) 3 por dia 18 semanas 14 semanas 10 semanas 8 semanas 5 semanas
1 por dia 24 semanas 21 semanas 18 semanas 16 semanas 11 semanas
1 por més 26 semanas 26 semanas 26 semanas 26 semanas 26 semanas
41a45°C(105,8a 113 °F) 3 por dia 12 semanas 10 semanas 7 semanas 6 semanas 4 semanas
1 por dia 15 semanas 14 semanas 12 semanas 11 semanas 8 semanas
1 por més 17 semanas 17 semanas 17 semanas 17 semanas 16 semanas
46:a50°C(105,8a 113 °F) 3 por dia 10 semanas 8 semanas 6 semanas 6 semanas 3 semanas
1 por dia 12 semanas 11 semanas 10 semanas 9 semanas 7 semanas
1 por més 12 semanas 12 semanas 12 semanas 12 semanas 12 semanas
51a55°C(123,8a131°F) 3 por dia 7 semanas 6 semanas 5 semanas 4 semanas 3 semanas
1 por dia 8 semanas 8 semanas 7 semanas 7 semanas 5 semanas
1 por més 8 semanas 8 semanas 8 semanas 8 semanas 8 semanas
56a60°C(132,8a 140 °F) 3 por dia 5 semanas 5 semanas 4 semanas 4 semanas 2 semanas
1 por dia 6 semanas 6 semanas 5 semanas 5 semanas 4 semanas
1 por més 6 semanas 6 semanas 6 semanas 6 semanas 6 semanas

EXEMPLO  Sob estas condices, a bateria durard, pelo menos, 20 meses antes que 0
indicador de status BAT acenda vermelho:

«  Atemperatura maxima a 2,54 cm (1 pol.) abaixo do rack =45 °C(113 °F).

+ Vocé desliga e liga a alimentacdo do controlador trés vezes por dia.

« 0 controlador contém um projeto de 8 MB.
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Armazenamento e descarte da bateria

Siga estas regras gerais para armazenar suas baterias:
- Armazene as baterias em um local seco e fresco. Recomendamos
25 °C (77 °F) com umidade relativa de 40 a 60%.

« Vocé pode armazenar as baterias por até 30 dias em temperaturas
que variam de -45 a 85 °C(-49 a 185 °F), como durante o transporte.

« Para evitar vazamentos ou outros perigos, nao armazene as baterias
em temperaturas acima de 60 °C (140 °F) por mais de 30 dias.

Este produto contém uma bateria de litio vedada que precisa ser
substituida durante a vida dtil do produto.

Ao final da vida (til, a bateria presente neste produto deve ser coletada
Ef separadamente de qualquer outro lixo municipal.

A coleta e a reciclagem de baterias ajudam a proteger 0 ambiente e
contribuem para a conservacao dos recursos naturais, pois materiais
valiosos sao recuperados.
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Topico Pagina
Sistema ControlLogix 81
Projeto de um sistema ControlLogix 84
Recursos do controlador ControlLogix 85
Sistema COntro"_ogix O sistema ControlLogix" ¢ baseado em rack ¢ fornece a opgao de configurar

um sistema de controle que usa controle sequencial, de processo, de
movimento e de inversor, além de recursos de comunicacio e E/S.

Op¢oes de configuracao

Esta se¢ao descreve algumas das muitas configuragdes do sistema que estio
disponiveis com os controladores ControlLogix.

Controlador independente e E/S

Uma das configuragées mais simples do ControlLogix ¢ um controlador
independente com E/S montada em um rack.

Figura 7 - Controlador auténomo e E/S5

AB Ailen-Bradiey
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Vdrios controladores em um rack

Para algumas aplicagoes, varios controladores podem ser usados em um rack
ControlLogix. Por exemplo, para melhor desempenho, varios controladores
podem ser usados em aplicagdes de movimento.

Figura 8 - Varios controladores em um rack

AP Alen-Bradiey

Servidor FactoryTalk®

Ethernet fﬁ

JEIVUEITE]

Chave Stratix® 8000

Inversor Kinetix® 6500

L BNC (N 1]
()

Inversor Kinetix 6500
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Vdrios dispositivos conectados através de vdrias redes

Para algumas aplicagoes, uma variedade de dispositivos pode ser conectada ao
rack ControlLogix através de vérias redes de comunicagio. Por exemplo, um

sistema pode ser conectado a:
e Uma E/S distribuida através de uma rede Ethernet
e Um inversor PowerFlex® conectado através de uma rede DeviceNet

e Medidores de vazio conectados através de uma conexao HART

Figura 9 - Varios dispositivos conectados através de varias redes

Inversor PowerFlex®

HART Medidores de vazao Endress + Hauser
DeviceNet
(o)
S
g =
= z
o =
FLEX™ 1/0 ———| Servidor FactoryTalk
AN
Rede com topologia de anel

em nivel de equipamento

POINT1/0™
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Projeto de um sistema Quando vocé projeta um sistema ControlLogix, hd varios componentes do
ControlLogix

sistema a serem considerados para seu programa aplicativo. Alguns destes
componentes sao:

¢ Dispositivos de E/S

e Controle de movimento e especificagdes do inversor
e Moédulos de comunicagio

e Controladores

e Rack

o Fontes de alimentacio

e Ambiente Studio 5000°

Para mais informagdes sobre o projeto ¢ sele¢io dos componentes de seu
sistema ControlLogix, consulte Sistema ControlLogix Guia de selecao,

publicagio 1756-SGO01.

Para mais informagoes, consulte a se¢ao Recursos adicionais no preficio se
estiver projetando seu sistema ControlLogix para qualquer uma das
aplicagdes a seguir:

e Movimento com movimento integrado na rede EtherNet/IP

e Movimento usando um sistema coordenado

¢ Movimento com Sercos ou movimento analégico

¢ Redundincia aprimorada

¢ Redundincia padrio

o SIL2

o E/S tolerante a falha SIL2 com sub-rotinas Studio 5000

e E/S tolerante 4 falha SIL2 com instrug¢oes add-on Studio 5000
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Recursos do controlador

ControlLogix

Os controladores ControlLogix sao parte da familia Logix 5000™ de

controladores oferecidos pela Rockwell Automation. As se¢oes que seguem
descrevem os diferentes recursos dos controladores ControlLogix.

Recursos do sistema, de comunica¢ao e de programacao

A Tabela 18 lista os recursos do sistema, de comunicagao ¢ de programagao
disponiveis com os controladores ControlLogix.

Tabela 18 - Recursos do controlador ControlLogix

Recurso 1756-L61, 1756-L62, 1756-L63, 1756-L71,1756-L72, 1756-L73, 1756-L72EROM, 1756-L73EROM
1756-L64, 1756-L65 1756-L74,1756-L75
Tarefas do controlador « 32tarefas « 32tarefas

+ 100 programas/tarefa
« Tarefas de evento: todos acionadores
de evento

+1.000 programas/tarefa

« Tarefas de evento: todos acionadores de evento

Portas de comunicacao

1 porta serial - RS-232

1 porta — USB, 2.0 plena velocidade, tipo B

Opgoes de comunicagdo

« EtherNet/IP
ControlNet
DeviceNet

Data Highway Plus™
E/S remota
SynchLink™

Redes de dispositivos e processos de terceiros

EtherNet/IP

Comunicagdo da porta serial

- A

« DF1 full/half-duplex
+ Modem de radio DF1
- DH-485

+ Modbus via ldgica

N/A

Conexdes suportadas pelo controlador,
méx.

250

500

Conexdes de rede, por mddulo de rede

« 128 ControlNet (1756-CN2/B)
100 ControlNet (1756-CN2/A)
40 ControlNet (1756-CNB)

256 EtherNet/IP; 128 TCP (1756-EN2x)
128 EtherNet/IP; 64 TCP (1756-ENBT)

256 EtherNet/IP; 128 TCP (1756-EN2x)

Redundancia do controlador

Totalmente compativel exceto para aplicacdes de movimento

Movimento Integrado

+ Movimento integrado na rede EtherNet/IP

« Interface SERCOS

« Opcdes analdgicas:
— Entrada do Encoder
— Entrada LDT
— Entrada SSI

Linguagens de Programacéo

« Ldgica ladder

« Texto Estruturado

« Bloco de funcdes

- (Controle sequencial de fungdes (SFC)
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Op¢oes de memoria

O controlador ControlLogix estd disponivel em diferentes combinagoes
de memoria do usudrio. Use a Tabela 19 para determinar qual controlador
atende suas especificagoes de memoria.

Tabela 19 - Op¢oes de memdria do controlador ControlLogix

Controlador Memoria para dados e légica | Entrada/saida Memodria de back-up
1756-L61 2MB 478 KB (artdo
56162 Ve Compactflash!”
1756-163, 1756-L63XT | 8 MB

1756-L64 16 MB

1756-L65 32MB

1756-L71 2MB 0,98 MB (1006 KB) (artao SD
1756-L72 4MB

1756-173,1756-L73XT | 8 MB

1756-L74 16 MB

1756-L75 32MB

1756-L72EROM 4MB

1756-L73EROM 8MB

(1) Estes cartdes de memdria ndo voldtil sdo opcionais e ndo acompanham o controlador.

IMPORTANTE

Os controladores 1756-L7x sdo entregues com um cartdo SD instalado.
Recomendamos que vocé deixe o cartdo SD instalado, pois se uma falha
ocorrer, 0s dados de diagndsticos sao automaticamente gravados no
cartao e podem ser usados pela Rockwell Automation para localizar
afalha.

IMPORTANTE

Recomendamos que vocé use os cartoes SD disponibilizados pela
Rockwell Automation (cddigos de catdlogo 1784-SD1 ou 1784-SD2).

Embora outros cartdes SD possam ser usados com o controlador, a
Rockwell Automation ndo testou o uso destes cartdes com o controlador.
(aso vocé use outro cartdo SD que nao seja o disponibilizado pela
Rockwell Automation, os dados podem ser perdidos ou corrompidos.

Além disso, os cartoes SD nao fornecidos pela Rockwell Automation
podem nao ter as mesmas classificagdes industriais, ambientais e de
certificacao dos cartdes Rockwell Automation e podem nao resistir aos
mesmos ambientes industriais que as versoes industrialmente
dlassificadas disponiveis na Rockwell Automation.
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Codificacao eletrdnica

A codificagio eletronica reduz a possibilidade de que vocé use o dispositivo
incorreto em um sistema de controle. Ele compara o dispositivo definido em
seu projeto para o dispositivo instalado. Se a codificagio falhar, ocorre uma
falha. Esses atributos sao comparados.

Atributo Descri¢ao

Fornecedor Fabricante do dispositivo.

Tipo de dispositivo 0 tipo geral do produto, por exemplo, mddulo de E/S digital.

(ddigo do produto 0 tipo especifico do produto. Cddigo do produto é mapeado para um nimero de

catélogo.

Revisao principal

Um ndmero que representa as capacidades funcionais de um dispositivo.

Revisdo secundaria

Um ndmero que representa mudancas de comportamento no dispositivo.

As seguintes opg¢oes de codificagio eletronica estao disponiveis.

Opcao de
codificacao

Descricao

Médulo compativel

Permite que o dispositivo instalado aceite a chave do dispositivo que é definido no
projeto quando o dispositivo instalado pode emular o dispositivo definido. Com o
mddulo compativel, vocé pode geralmente substituir um dispositivo por outro
dispositivo que tenha as sequintes caracteristicas:
+ Mesmo nlimero de catdlogo
« Revisdo principal igual ou superior
+ Revisdo secundéria da seguinte forma:

— Searevisao principal for igual, a revisdo secundaria deverd ser a mesma ou

superior.
— Searevisdo principal for maior, a revisdo secundaria podera ser qualquer niimero.

Codificacdo
desabilitada

Indica que os atributos de codificagdo ndo sdo considerados ao tentar uma comunicacdo
com um dispositivo. Com a codificacdo desabilitada, a comunicagdo pode ser feita com
outro tipo de dispositivo que ndo seja o especificado no projeto.

ATENCAO: seja muito cuidadoso ao usar a opcdo de codificaco desabilitada. Se usada
incorretamente, esta op¢do pode causar ferimentos pessoais ou morte, prejuizos a
propriedade ou perda financeira.

Recomendamos ndo usar a codificagdo desabilitada.

Se vocé decidir usar a codificacdo desabilitada, serd totalmente responsdvel por
identificar se o dispositivo usado satisfaz as especificacdes funcionais do aplicativo.

Correspondéncia Exata

Indica que todos os atributos de codificacdo devem combinar para estabelecer
comunicacdo. Se qualquer atributo nao corresponder precisamente, a comunicacao
com o dispositivo ndo ocorre.

Com cuidado, considere as consequéncias de cada op¢ao de codificagio
quando selecionar uma.

IMPORTANTE

A alteragdo online de parametros de codificacao eletrdnica interrompe conexdes
com o dispositivo e todos os dispositivos que estdo conectados por meio dele.
Conexdes de outros controladores também podem ser interrompidas.

Se uma conexao de E/S para um dispositivo for interrompida, o resultado pode ser
uma perda de dados.

Obter mais informagdes

Para obter mais informacoes detalhadas sobre codificagao eletronica, consulte
Electronic Keying in Logix5000 Control Systems Application Technique,
publicacio LOGIX-AT001.
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Observacoes:
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Redes de comunica¢ao

Topico

Pagina

Redes disponiveis
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Comunicacdo de Rede EtherNet/IP
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Comunicagdo de rede ControlNet
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Comunicagdo de rede DeviceNet
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Comunicagdo da rede Data Highway Plus (DH+)

100

Comunicagdo com Remote 1/0 (RIO)

102

Comunicagdo Foundation Fieldbus

103

Comunicagao HART

105

H4 varias redes de comunicagio disponiveis para uso com os sistemas
ControlLogix". A Tabela 20 descreve as aplicagoes de rede tipicas usadas
com os sistemas ControlLogix ¢ lista as redes disponiveis para suportar tais

aplicagoes.

Tabela 20 - Aplicagoes e redes compativeis

Tipo de aplicacao Redes compativeis
Movimento Integrado EtherNet/IP
Movimento integrado na rede EtherNet/IP para sincronizar o tempo EtherNet/IP
Controle de E/S distribuida « (ControlNet

« DeviceNet

« EtherNet/IP

- Foundation Fieldbus

« HART

+ Remotel/0
Produgdo/consumo entre controladores - (ontrolNet

- EtherNet/IP
Envio de mensagens de e para outros dispositivos, incluindo acesso ao « ControlNet

controlador através da aplicacdo Studio 5000 Logix Designer”

« DeviceNet (somente para

dispositivos)

+ Data Highway Plus (DH+)
- DH-485

«  EtherNet/IP

« Serial

Para informagoes adicionais sobre o projeto da rede para seu sistema, consulte
Ethernet Design Considerations Reference Manual, publicagio ENET-RM002.
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COmunicagéo de Rede A rede EtherNet/IP oferece um conjunto completo de servigos de controle,

FtherNet/IP configuracio e coleta de dados através de camadas do Protocolo Comum
Industrial (CIP) através dos protocolos de internet padrio, como TCP/IP e
UDP. Esta combinagao dos padroes mais aceitos oferece a capacidade
necessdria para suportar troca de dados de informagao e aplicagoes de controle.

A rede EtherNet/IP usa midia fisica e componentes Ethernet comerciais
padroes, fornecendo a vocé uma solugio de chio de fibrica com custo otimizado.

Figura 10 - Exemplo de rede EtherNet/IP

Estacdo de
trabalho

« (ControlLogix
. 1756-EN2T

H-..—’%
e=====| K o= ] ] "
[ =t , — 1756-EN2T .
CompactLogix™ : E==S=== |
-

PowerFlex” 7005

T |

i e i i i i

Topologia de anel de nivel de dispositivo (DLR)
conectada através de 1783-ETAP com derivacdo

Para mais informagdes sobre o uso dos médulos EtherNet/IP, consulte os
modulos EtherNet/IP nos sistemas de controle Logix 5000™ em
Configuragio de rede EtherNet/IP, publicacio ENET-UMO001.
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Recursos do modulo ControlLogix EtherNet/IP

Os médulos de comunicagiao ControlLogix EtherNet/IP fornecem estes

recursos:

e Suporte para envio de mensagem, tags produzidos/consumidos,

IHM e E/S distribuida

e A capacidade de encapsular as mensagens dentro do protocolo

TCP/UDP/IP padrio

¢ Uma mesma camada de aplicacio com as redes ControlNet ¢ DeviceNet

o Conexdes da rede através de um cabo RJ45

e Suportam operagio de transmissao half/full-duplex de 10 MB ou de

100 MB

¢ Suportam chaves padrio

Moadulos de comunicacao ControlLogix EtherNet/IP

Para comunicagio de rede EtherNet/IP em um sistema ControlLogix, vocé
tem diversos médulos para sua escolha. A Tabela 21 relaciona seus principais

recursos.

Tabela 21 - Médulos de comunica¢ao EtherNet/IP e recursos

Modulo

Usado para

1756-ENBT

« Conecta os controladores aos mddulos de E/S (é necessario um adaptador para
E/S distribuida).

« Faza comunicagdo com outros dispositivos EtherNet/IP (mensagens).

- Serve como caminho para o compartilhamento de dados entre os controladores
Logix5000 (producdo/consumo).

+ Une os ns EtherNet/IP para direcionar as mensagens a dispositivos em outras redes.

1756-EN2T

+ Realiza as mesmas fungdes que o mddulo 1756-ENBT, com o dobro da capacidade
para aplicagdes mais exigentes.

« Fornece uma conexao de configuracao tempordria por meio da porta USB.

- Configura os enderecos IP rapidamente usando chaves rotativas.

« Suporta até 8 eixos CIP Motion.

1756-EN2F

+ Realiza as mesmas funcdes que o médulo 1756-EN2T.
« Conecta a midia de fibra por um conector de fibra LC no médulo.

1756-EN2TR

« Realiza as mesmas funcdes que o médulo 1756-EN2T.
« Suporta a comunicacdo em uma topologia de anel para uma rede em anel tolerante
auma Unica falha do tipo Anel de Nivel de Dispositivo (DLR).

1756-EN2TRXT

+ Realiza as mesmas funcdes que o médulo 1756-EN2T.

« Suporta a comunica¢do em uma topologia de anel para uma rede em anel tolerante
auma Unica falha do tipo Anel de Nivel de Dispositivo (DLR).

« Opera em ambientes extremos com temperaturas de -25a +70 °C(-13 a +158 °F).

1756-EN3TR

« Realiza as mesmas funcdes que o mddulo 1756-EN2TR.
+ Movimento integrado estendido na rede EtherNet/IP.
« Suportar até 128 eixos de movimento.
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Tabela 21 - Médulos de comunicagao EtherNet/IP e recursos

Modulo

Usado para

1756-EN2TSC

+ Realiza as mesmas funges que o médulo 1756-ENBT, com o dobro da capacidade
para aplicagdes mais exigentes.

« Fornece uma conexdo de configuracdo tempordria por meio da porta USB.

«Configura os endereqos IP rapidamente usando chaves rotativas.

1756-EN2TXT

« Realiza as mesmas funcdes que o médulo 1756-EN2T.
« Opera em ambientes extremos com temperaturas de -25a +70 °C(-13 a +158 °F).

1756-EWEB

« Fornece paginas da internet personalizaveis para acesso externo as informacdes do
controlador.

« Fornece acesso remoto via um navegador de internet para tags em um controlador
ControlLogix local.

« Faza comunicacdo com outros dispositivos EtherNet/IP (mensagens).

+ Une os nds EtherNet/IP para direcionar as mensagens a dispositivos em outras redes.

« Suporta dispositivos Ethernet que ndo sao baseados em EtherNet/IP com uma
interface de soquete.

Este médulo nao é compativel com tags produzidos/consumidos ou E/S.
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Software para redes EtherNet/IP
A Tabela 22 lista o software usado com os mddulos e as redes EtherNet/IP

Tabela 22 - Software para uso com redes EtherNet/IP

Software Usado para Necessario
ou opcional
Logix Designer - Configure os projetos ControlLogix. Necessério
« Definicdo de comunicagdo EtherNet/IP.
RSLinx® Classic ou RSLinx® - (Configura os dispositivos de comunicacdo. Necessdrio
Enterprise « Fornece diagndsticos.
« Estabelece comunicagdo entre os dispositivos.
Utilitario BOOTP/DHCP Atribuicdo de enderegos IP a dispositivos em uma rede opcional
EtherNet/IP.

RSNetWorx™ para EtherNet/IP - Configuracdo dos dispositivos EtherNet/IP por
enderegos IP e/ou nomes de hosts.
« Fornecer status de larguras de bandas.

Conexao por uma rede EtherNet/IP

Vocé determina indiretamente o nimero de conexdes que o controlador usa

pela configuragio do controlador para comunicar-se com outros equipamentos
no sistema. As conexdes sao alocagdes de recursos que fornecem comunicagio
mais confidvel entre os dispositivos se comparados as mensagens nao conectadas.

Todas as conexdes EtherNet/IP sao nio programaveis. O intervalo do pacote
requisitado (RPI) para o controle de E/S ou para o programa, como uma
instru¢ao MSG aciona uma conexio nio programével. O envio de mensagem
ndo programével permite enviar e receber dados quando necessrio.

Comunicag¢ao de backplane com taxa de dados dupla (DDR)

A comunica¢iao DDR pode ser obtida com o controlador 1756-L7x. Os
mddulos de comunicagio a seguir suportam DDR quando usados junto
com o controlador 1756-L7x. As séries minimas sao indicadas:

e 1756-EN2T/C

e 1756-EN2TR/B

e 1756-EN2TF/B

e 1756-EN2TXT/C
e 1756-EN3TR/A

e 1756-RM/B

e 1756-RM2/A

A comunica¢io DDR ¢ obtida de forma mais eficiente quando todos os
modulos no caminho de comunicagio sao os médulos DDR ou, em outras
palavras, como uma tinica conversa (conexio) somente entre os médulos DDR.
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Comunicacao de rede
ControlNet

94

A comunica¢io DDR pode ser obtida em um rack com uma combinagio de
moédulos DDR e ndo DDR. A comunicagio DDR ocorre entre os médulos
que a suportam. Se os médulos nio DDR também estiverem no rack,

a comunicacio entre estes moédulos serd na taxa nio DDR.

Por exemplo, vocé pode ter um rack com dois controladores 1756-L7x nos
slots 0 e 1 que se comuniquem um com o outro usando a DDR, e dois
controladores 1756-L6x nos slots 2 ¢ 3 que se comuniquem usando nio DDR.

Quando a comunica¢ao multicast ¢ usada dentro de rack para multiplos
modulos, a taxa de transmissao ¢ limitada para o médulo mais baixo — ou na
taxa nao DDR.

Por exemplo, se um controlador 1756-L7x estiver produzindo um tag para
o controlador 1756-L7x e um controlador 1756-L6x na mesma conexio
multicast, ele deve usar a taxa nao DDR.

A rede ControlNet ¢ uma rede de controle em tempo real que fornece
transporte em alta velocidade tanto de dados de intertravamento e de E/S
quanto de dados de envio de mensagens, ambos com tempo critico. Isto inclui
o upload ¢ o download de dados do programa e da configuragio em um link
de midia fisica simples. O recurso de transferéncia de dados altamente
cficiente da rede ControlNet melhora significativamente o desempenho da
E/S e a comunicagio peer-to-peer em qualquer sistema ou aplicacio.

A rede ControlNet ¢ altamente deterministica e repetitivel, porém, nio ¢
afetada quando os dispositivos sio conectados ou desconectados da rede.
Esta qualidade resulta em desempenho em tempo real confidvel, sincronizado
e coordenado.

A rede ControlNet frequentemente funciona como segue:

o Um substituto/reposicao para arede Remote I/O (RIO) porque arede
ControlNet lida habilmente com grandes quantidades de pontos de E/S

¢ Um backbone para redes DeviceNet distribuidas

e Umarede de intertravamento peer
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Figura 11 - Caracteristicas gerais da rede ControlNet
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Neste exemplo, estas a¢oes ocorrem através da rede ControlNet:

Os controladores produzem e consumem tags.

Os controladores iniciam as instrugées MSG que:

Enviam e recebem os dados.

— Configura os dispositivos

A estagio de trabalho ¢ usada para:

— Configurar os dispositivos ControlNet ¢ a rede ControlNet.

Fazer o download e o upload de projetos dos controladores.

Para mais informagdes sobre o uso dos médulos ControlNet, consulte

ControlNet Network Configuration User Manual, publicagio CNET-UMO001.

Recursos do modulo ControlNet do ControlLogix

Os médulos de comunicagiao ControlNet fornecem estes recursos:
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Suporta o envio de mensagem, tags produzidos/consumidos, IHM e

E/S distribuida

Uso de uma camada de aplicagio comum com redes DeviceNet e
EtherNet/IP

Nao precisa de tabelas de roteamento

Suporta o uso de repetidores coaxiais e de fibra para isolamento e
distAncia ampliada

Suporta a midia redundante (médulos 1756-CNBR, 1756-CN2R ¢
1756-CN2RXT somente)
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Médulos ControlNet do ControlLogix

A Tabela 23 lista os m6édulos ControlNet do ControlLogix disponiveis e seus
principais recursos.

Tabela 23 - Médulos e recursos ControlNet

Médulo Usado para
1756-CNB - (ontrolar os médulos de E/S.
- Comunicar-se com outros dispositivos ControlNet (mensagens).
« Compartilhar dados com outros controladores Logix5000 (produzir/consumir).
- Fazerainterface entre os links da ControlNet para direcionar as mensagens aos
dispositivos em outras redes.
1756-CNBR Executar as mesmas fungdes que um madulo 1756-CNB.
« Suportar a midia ControlNet redundante.
1756-CN2 Executar as mesmas fungoes que um madulo 1756-CNB.
«Fornecer duas vezes a capacidade para as aplicagdes mais exigentes.
1756-CN2R « Executar as mesmas funges que um mddulo 1756-CN2.
« Suportar a midia ControlNet redundante.
1756-CN2RXT - Executar as mesmas funcdes que um mddulo 1756-CN2R.

Opera em ambientes extremos com temperaturas de -25a +70 °C(-13 a +158 °F).

Software para redes ControlNet

A Tabela 24 lista o software usado com os mddulos e as redes ControlNet.

Tabela 24 - Software para uso com redes ControlNet

Software Usado para Necessario ou
opcional
Logix Designer - Configure os projetos ControlLogix. Necessdrio

« Definicdo de comunicacdo ControlNet

RSNetWorx™ for ControlNet

.

Configurar os dispositivos ControlNet.
+ Programar uma rede.

RSLinx® Classic ou Enterprise

Configura os dispositivos de comunicagdo.
Fornece diagndsticos.
« Estabelece comunicagdo entre os dispositivos.
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Comunicacao de rede
DeviceNet

Conexoes em uma rede ControlNet

Vocé determina indiretamente o nimero de conexdes que o controlador usa
pela configuracio do controlador para comunicar-se com outros equipamentos
no sistema. As conexdes sio alocacoes de recursos que fornecem comunicagio
entre os dispositivos se comparados as mensagens nao conectadas.

Tabela 25 - Conexoes ControlNet

conexao Definicao

Programdvel Uma conexao programavel é exclusiva para comunicacdo ControlNet. Uma conexdo
(exclusiva parauma | Programavel permite enviar e receber dados repetidamente em umintervalo predefinido
rede ControlNet) que é o intervalo do pacote requisitado (RP1). Por exemplo, uma conexéo com um

mddulo de E/S é uma conexao programavel porque dados sao recebidos repetidamente
do mddulo em um intervalo especificado.

Outras conexdes programaveis incluem conexdes com:

« Dispositivos de comunicacao

« Tags produzidos/consumidos

Em uma rede ControlNet, vocé deve usar o software RSNetWorx for ControlNet para
habilitar todas as conexdes programaveis e estabelecer o tempo de atualizacdo da rede
(NUT). Programar uma conexao reserva a largura de banda da rede especificamente para
lidar com a conexao.

Néo programével Uma conexdo ndo programdvel é uma transferéncia de mensagem entre os dispositivos

que é disparada pelo intervalo do pacote requisitado (RPI) ou pelo programa, como uma
instrucdo MSG. 0 envio de mensagem ndo programével permite enviar e receber dados

quando necessario:

As conexdes nao programaveis usam o restante da largura de banda da rede depois que
as conexdes programaveis sdo alocadas.

Conexdes do mddulo ControlNet

Os médulos de comunicagio 1756-CNB e 1756-CNBR sao compativeis
com 64 conexdes CIP em uma rede ControlNet. Porém, para desempenho
6timo, configure 48 conexdes no méximo para cada médulo.

Os médulos de comunicagao 1756-CN2, 1756-CN2R e 1756-CN2RXT
suportam 128 conexdes em uma rede ControlNet e todas podem ser
configuradas sem o risco de prejudicar o desempenho.

A rede DeviceNet usa o protocolo comum industrial (CIP) para fornecer
os recursos de controle, conexdo e aquisi¢io de dados para os dispositivos
industriais. A rede DeviceNet usa a tecnologia Controller Area Network
(CAN), que reduz os custos de instalagio e diminui o tempo de instalagio
e o tempo parado oneroso.

Uma rede DeviceNet fornece acesso a inteligéncia presente em seus
dispositivos permitindo que vocé conecte os dispositivos diretamente aos
controladores no chao-de-fibrica sem precisar conecta-los fisicamente a cada
dispositivo em um médulo de E/S.

Com um sistema ControlLogix, a comunicagao DeviceNet requer o uso de
um médulo de comunicagio 1756-DNB DeviceNet.
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Figura 12 - Caracteristicas da rede DeviceNet no ControlLogix
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Neste exemplo, o controlador ControlLogix estd conectado aos dispositivos
e rede DeviceNet através do dispositivo de ligagao 1788-EN2DNR.

Para mais informagdes sobre o uso dos dispositivos e médulos DeviceNet,

consulte DeviceNet Network Configuration User Manual, publicagao
DNET-UMO004.

Recursos do mdodulo DeviceNet do ControlLogix

O médulo de comunicagio DeviceNet fornece estes recursos:
e Suporta mensagem a dispositivos (nio de controlador a controlador)

¢ Compartilha uma camada de aplicagio comum com redes ControlNet
¢ EtherNet/IP

o Oferece diagnésticos para melhor aquisi¢ao de dados e detecgao de

falhas

e Requer menos fiagio que os sistemas padrao com conexdes fisicas
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Dispositivos de ligacao e modulo ponte DeviceNet do ControlLogix

A Tabela 26 lista os dispositivos de ligacio ¢ 0 mdédulo ponte DeviceNet do
ControlLogix que podem ser usados com a rede DeviceNet.

Tabela 26 - Recursos e médulos de comunicagao DeviceNet

Mddulo/dispositivo | Usado para
1756-DNB - (Controlar os médulos de E/S.
« Comunicar-se com outros dispositivos DeviceNet (através de mensagens).
1788-EN2DNR Conectar uma rede EtherNet/IP a uma rede DeviceNet.
1788-CN2DN Conectar uma rede ControlNet a uma rede DeviceNet.

Software para redes DeviceNet

A Tabela 27 lista o software usado com os mddulos e as redes DeviceNet.

Tabela 27 - Software para uso com redes DeviceNet

Software Usado para Necessario ou
opcional
Logix Designer « Configure os projetos ControlLogix. Necessdrio

« Define a comunicacdo DeviceNet.

RSNetWorx™ for ControlNet « (Configura dispositivos DeviceNet.
« Define a lista de varredura para esses dispositivos.

RSLinx Classic ou Enterprise - Configura os dispositivos de comunicagao.
« Fornece diagndsticos.
- Estabelece comunicagdo entre os dispositivos.

Conexoes em redes DeviceNet

O controlador ControlLogix requer duas conexdes para cada médulo
1756-DNB. Uma ¢ para o status ¢ a configura¢io do médulo. A outra
conexao ¢ uma conexao otimizada para rack para os dados do dispositivo.

Memdria do mdédulo DeviceNet do ControlLogix

O mddulo 1756-DNB tem se¢oes fixas de memoria para os dados de entrada
¢ saida dos dispositivos DeviceNet na rede. Cada dispositivo em sua rede
requer alguma meméoria de entrada ou saida do scanner. Alguns dispositivos
enviam e recebem dados, pois eles precisam de memoria de entrada e saida.

O mddulo 1756-DNB suporta a adigao de:
e 124 DINTs de dados de entrada
e 123 DINTs de dados de saida
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COmunicagao darede Data Para a comunica¢io em rede DH+", vocé tem duas op¢oes de médulos para
Hi ghway Plus (DH +) usar no rack do ControlLogix. A Tabela 28 lista os recursos e os modulos DH+.

Tabela 28 - Médulos e recursos DH+

Mddulo RIO Usado para

1756-DHRIO + Funcionar como um scanner de E/S remota (RIO).

« Suportar 32 conexdes ldgicas de rack ou 16 conexdes de block transfer por canal.
« Estabelecer conexdes entre os controladores e os adaptadores E/S.

« Distribuir o controle de forma que cada controlador tenha sua prépria E/S.

1756-DHRIOXT - Funcionar como um scanner de E/S remota (RIO).

« Suportar 32 conexdes ldgicas de rack ou 16 conexdes de block transfer por canal.
- Estabelecer conexdes entre os controladores e os adaptadores E/S.

« Distribuir o controle de forma que cada controlador tenha sua prépria E/S.

- Opera em ambientes extremos com temperaturas de —25a 70 °C (~13 a 158 °F).

Para a comunicagio da rede DH+, use um médulo 1756-DHRIO ou
1756-DHRIOXT no rack do ControlLogix para trocar informagoes

entre estes controladores:
e Controladores CLP e SLC™
¢ Controladores ControlLogix e controladores CLP ou SLC

¢ Controladores ControlLogix

A rede DH+ também fornece o seguinte:
e Troca de dados entre os controladores
o Compartilhamento de dados em toda a fabrica

o Compartilhamento de dados em nivel de célula

Vocé pode conectar até 32 estagdes no maximo a um link DH+:
e O canal A suporta 57,6 Kbps, 115,2 Kbps ¢ 230,4 Kbps.
e O canal B suporta 57,6 Kbps ¢ 115,2 Kbps.
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Figura 13 - Exemplo de comunicacao da rede ControlLogix DH+
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Comunica¢ao em uma rede DH+

Para o controlador comunicar-se com uma esta¢ao de trabalho ou com outro
dispositivo em uma rede DH+, use o software RSLinx Classic para:

e Especificar um link exclusivo para cada backplane do ControlLogix ¢
rede adicional no caminho de comunicagao.

o Configurar a tabela de roteamento para o médulo 1756-DHRIO ou
1756-DHRIOXT.

O médulo 1756-DHRIO ou 1756-DHRIOXT pode rotear uma mensagem
para até quatro redes de comunicagio e trés racks. Este limite se aplica

somente ao roteamento de uma mensagem e nao ao numero total de redes ou
racks em um sistema.

Para mais informagdes sobre a configuracio e uso de uma rede DH+ através
do médulo 1756-DHRIO ou 1756-DHRIOXT, consulte ControlLogix

Data Highway Plus-Remote I/O Communication Interface Module,
publicagao 1756-UMS514.
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COmunicagéo com Paraa comunicz}f{;o c(o:m a Rlcmotc I/ Ojl \Iraoclé tcn; duas opgoes de moédulos
para usar no rack do ControlLogix. A Tabela 29 lista os recursos ¢ os
Remote I/0 (RI0) s RIO,

Tabela 29 - Médulos e recursos RI0

Mddulo RIO Usado para
1756-RI0 - Funcionar como um scanner e adaptador RIO.
«Suportar conexdes até 32 em qualquer combinacdo de tamanho de rack ou block
transfers.

- Atualizar dados para o controlador ControlLogix usando as conexdes programadveis.

1756-DHRIO »Funcionar como um scanner RIO.

« Suportar 32 conexdes légicas de rack ou 16 conexdes de block transfer por canal.
« Estabelecer conexdes entre os controladores e os adaptadores E/S.

«Distribuir o controle de forma que cada controlador tenha sua prdpria E/S.

1756-DHRIOXT » Funcionar como um scanner RIO.

« Suportar 32 conexdes légicas de rack ou 16 conexdes de block transfer por canal.
« Estabelecer conexdes entre os controladores e os adaptadores E/S.

«Distribuir o controle de forma que cada controlador tenha sua prdpria E/S.

« Opera em ambientes extremos com temperaturas de —25 a 70 °C (-13 a 158 °F).

Quando um canal no médulo 1756-DHRIO ou 1756-DHRIOXT estiver
configurado para Remote I/O, 0 médulo age como um scanner para uma
rede Remote I/O. O controlador comunica-se com o mddulo para enviar e
receber os dados da E/S na rede Remote I/O.

O médulo 1756-RIO pode agir como um scanner ou adaptador em uma rede
Remote I/O. O médulo 1756-RIO transfere dados digitais, block transfer,
analdgicos e de especialidade sem instru¢oes de mensagem.

Figura 14 - Exemplo de comunicacao Remote 1/0 do ControlLogix
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Comunica¢ao Foundation
Fieldbus

Comunica¢ao em uma rede Remote I/0

Para o controlador controlar a E/S em uma rede Remote I/O, vocé deve
concluir estas tarefas.

1. Configure o adaptador da Remote I/0.

2. Faca o layout dos cabos da rede Remote I/O.
3. Conecte o cabo da rede Remote I/0.
4

. Configure o canal do scanner.

Para mais informagoes sobre a configuragio de uma rede de E/S remota com
os mddulos 1756-RI0O, 1756-DHRIO ou 1756-DHRIOXT, consulte estas

publicagoes:

¢ ControlLogix Data Highway Plus-Remote I/O Communication
Interface Module, publicagao 1756-UMS514

¢ ControlLogix Remote I/O Communication Interface Module,

publicacio 1756-UM534
Conforme vocé projeta sua rede Remote I/O, lembre-se:

¢ Todos os dispositivos conectados a uma rede Remote I/O devem
comunicar usando a mesma taxa de comunicagio. Estas taxas estao
disponiveis para a Remote I/O:

- 57,6 Kbps
~ 1152 Kbps
- 230,4 Kbps

o Vocé deve atribuir racks completos e parciais exclusivos para cada canal
usado no modo scanner da Remote I/0.

Ambos os canais de um médulo 1756-DHRIO ou 1756-DHRIOXT
nio podem varrer o mesmo endereco de rack completo ou parcial.
Ambos os canais do médulo podem comunicar-se com 00 a 37 octais
ou 40 a 77 octais, mas cada canal pode comunicar-se somente com um
endereco por vez em qualquer uma destas duas faixas que ele cair.

A Foundation Fieldbus ¢ um fieldbus interoperavel aberto projetado para
instrumentagio de controle do processo. Os dispositivos fieldbus descritos
na Tabela 30 podem ser conectados ao controlador ControlLogix através
de outra rede conforme mostrado no exemplo abaixo.
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Tabela 30 - Dispositivos e recursos do Fieldbus

Dispositivo Fieldbus Usado para

1788-EN2FFR - Fazer ainterface entre uma rede EtherNet/IP e o Foundation Fieldbus.

- (Conectar-se usando conexdes de rede serial de baixa velocidade (H1) e Ethernet
de alta velocidade (HSE).

« Acessar dispositivos diretamente através de um servidor OPC.

1788-CN2FFR «Conectar-se através de conexdes seriais de baixa velocidade (H1).
- Fazer ainterface entre a rede ControlNet e um Foundation Fieldbus.
« Suportar a midia ControlNet redundante.

O Foundation Fieldbus distribui ¢ executa o controle do dispositivo.
O dispositivo de ligagao Foundation Fieldbus:

e Fazainterface entre uma rede EtherNet/IP e uma conexio H1

o Accita as mensagens da HSE ou da EtherNet/IP e as converte-as no
protocolo H1

Figura 15 - Exemplo de Foundation Fieldbus
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Para mais informagées sobre o uso dos dispositivos Foundation Fieldbus da
Rockwell Automation disponiveis, consulte estas publicagoes:

e EtherNet/IP and ControlNet to FOUNDATION Fieldbus Linking
Device, publica¢io 1788-UMO057

e FOUNDATION Fieldbus Design Considerations Reference Manual,
publicagigo PROCES-RM005
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COmunicagéo HART HART (Highway Addressable Remote Transducer) ¢ um protocolo aberto

projetado para a instrumentagio de controle do processo.

Dispositivo Usado para

Médulos de E/SHART analdgica | + Agir como um mestre HART para permitir a comunicagdo com os

do 1756: dispositivos de campo HART.

- Fazerainterface diretamente com dispositivos de campo (através de
modems HART incorporados), eliminando a necessidade de hardware
externo e fiago adicional.

« Fornecer acesso a mais dados dos dispositivos de campo, incluindo as
medigdes de tensdo e corrente.

- Conectar diretamente o software de gerenciamento de ativos aos
dispositivos HART.

« Suportar fiagdes diferentes em ambientes em que a imunidade a ruido é
necessria (médulos de entrada).

Interface ProSoft « (oletar dados ou controlar aplicacao com necessidade de atualizacdo lenta,
MVI56-HART como um tank farm.

«Nao requer hardware externo para acessar o sinal HART.

« Néo fornece uma conexao direta com um software de gestao de ativos.

O protocolo HART combina os sinais digitais com sinais analégicos para
prepara o sinal digital para varidvel de processo (PV). O protocolo HART
também fornece dados de diagnéstico a partir do transmissor.

Figura 16 - Exemplo de protocolo HART
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Para mais informagoes sobre o uso dos médulos de E/S HART, consulte
Modulos de E/S analégica HART para ControlLogix Manual do usudrio,
publicagio 1756-UMS33.

Para mais informagdes sobre a interface ProSoft HART, consulte o site da
ProSoft Technology em http://www.prosoft-technology.com.

Publicacdo da Rockwell Automation 1756-UM001P-PT-P - Maio 2017 105


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um533_-pt-p.pdf
http://www.prosoft-technology.com/content/view/full/5628
http://www.prosoft-technology.com

Capitulo5  Redes de comunicacdo

Observacoes:
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Porta serial do controlador Os controladores ControlLogix” 1756-L6x tém uma porta RS-232
1756-L6x incorporada que pode ser usada em uma variedade de aplicagoes baseadas

em série. As potenciais de aplicagdes de comunicagao serial incluem:
e Modos DF1 (incluindo suporte de transmissao de mensagem)
¢ Modem de radio DF1
¢ Comunicagio do dispositivo ASCII

Figura 17 - Exemplo de comunicacao do dispositivo ControlLogix DF1
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Comunica¢ao com
dispositivos seriais

Op¢oes de comunicacao serial do rack ControlLogix

Vocé pode usar a porta serial do controlador ControlLogix ou usar médulos
ProSoft no ControlLogix para obter a comunicagio serial. As op¢des especificas
para a porta serial do controlador ControlLogix sdo descritas nesta capitulo.

Para mais informagoes sobre os médulos ProSoft que podem ser usados para
estabelecer a comunicagao serial, consulte o site da ProSoft Technology ou

acesse http://www.prosoft-technology.com e veja quais os produtos disponiveis.

Quando configurar o controlador para a comunicagio serial, especifique
primeiro um modo da porta serial (sistema ou usudrio) e depois um protocolo.

Figura 18 - Modo da porta serial em Controller Properties

'rs-' Controller Properties - Serial_exp

Advanced | SFC Execution | File | Fedundancy I
General Serial Part | System Protocol | User Protocal | haj
Mode:

Baud Rate:

A Tabela 31 descreve os protocolos de comunicagio serial para uso com cada

modo.

Tabela 31 - Modos, protocolos e usos da porta serial

Modo Protocolo Usado para Pagina
Sistema DF1 mestre Controla o polling e a transmissao de mensagens entre os nés do mestre e do escravo. 108
DF1 ponto a ponto - Comunica-se entre o controlador e outro dispositivo compativel com o protocolo DF1. 109
- Programa o controlador através da porta serial.
Modem de rddio DF1 « Comunicagdo com os controladores SLC™ 500 e MicroLogix™ 1500. 109
- Este protocolo suporta as configuracdes mestre/escravo e armazenar/encaminhar.
DF1 escravo Configura o controlador como uma estacéo escrava em uma rede de comunicacdo serial mestre/escravo. 12
DH-485 Comunicacdo com outros dispositivos DH-485 através de uma rede com maltiplos mestres e token pass que | 112
permite a programacdo e o envio de mensagens peer-to-peer.
Usudrio ASCl « Comunica-se com dispositivos ASCII. 13

« Usaasinstrucoes ASCIl para ler e gravar dados de e em um dispositivo ASCII.

Protocolo DF1 mestre

108

A rede tipo mestre/escravo inclui um controlador configurado como o né

mestre e até 254 nds escravos. Relacione os nds escravos usando modems ou

linhas de comando.

Uma rede mestra/escrava pode ter nimeros de nds de 0 a 254. Cada né deve
ter um endereco exclusivo Além disso, pelo menos dois nés, um mestre ¢ um

escravo, devem existir definir seu link como uma rede.
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Protocolo DF1 ponto a ponto O protocolo DF1 ponto a ponto ¢ usado quando conectar o controlador a

um dispositivo DF1. Protocolo DF1 ponto a ponto ¢ o protocolo do modo

padrio do sistema. Os parAmetros padrdes sio listados na Tabela 32.

Tabela 32 - Parametros ponto a ponto do DF1 padrao

Parametro Valor
Baud rate 19.200
Data Bits 8
Parity Nenhuma
Stop Bits 1
Control Line Sem aperto de maos
RTS send Delay 0
RTS Off Delay 0
Protocolo DF1 do modem Seu controlador ControlLogix inclui um driver que permite que ele se

comunique no protocolo DF1 do modem de rédio. Este driver de modem
de radio DF1 implementa um protocolo, otimizado para uso com redes de
modem de rédio, que ¢ um hibrido entre o protocolo DF1 full-duplex e um
protocolo DF1 half-duplex ¢, portanto, nio é compativel com nenhum destes

de radio

protocolos.

IMPORTANTE O driver do modem de radio DF1 deve ser usado somente entre os dispositivos
que suportam e sao configurados para o protocolo modem de radio DF1.

Adicionalmente, ha algumas configuracoes de rede de modem de rédio
que nao funcionam com o driver do modem de radio DF1. Nestas
configuragdes, continue a usar o protocolo DF1 half-duplex.

Figura 19 - Exemplo de rede do modem de radio DF1
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Como o protocolo DF1 full-duplex, o modem de radio DF1 permite que
qualquer né inicie outro né a qualquer momento (ou seja, se a rede de
modem de rédio suportar colocar a porta de dados half-duplex em buffer
¢ evitar a colisdo da transmissao por radio). Como o protocolo DF1 half-
duplex, um né ignora qualquer pacote recebido que tem um enderego de
destino diferente do seu préprio, com excecio dos pacotes de transmissao
e dos pacotes de passthru.

Diferentemente dos protocolos DF1 full-duplex ou DF1 half-duplex,
o protocolo de modem de rédio DF1 nao inclui pacotes de polling ACKs,
NAKSs ou ENQs. O checksum CRC verifica a integridade dos dados.

Vantagens do DF1 do modem de radio

A principal vantagem de usar o protocolo de modem de rédio DF1 para redes
de modem de rddio ¢ a eficiéncia da transmissio. Cada transacio de leitura/
gravagio (comando e resposta) requer somente uma transmissio pelo
iniciador (para enviar o comando) ¢ uma transmissao pelo receptor (para
retornar a resposta). Isto reduz o nimero de vezes que o rddio precisa variar
para transmitir aumentando a vida util do rédio e minimizando o consumo de
energia do radio.

Por outro lado, o protocolo DF1 half-duplex requer cinco transmissoes para
o DF1 mestre para concluir uma transagio de leitura/gravagio com um DF1
escravo — trés pelo mestre e duas pelo escravo.

O driver do modem de rddio DF1 pode ser usado em um pseudomodo
mestre/escravo com qualquer modem de radio, desde que 0 n6 mestre
designado seja 0 inico né que inicia as instru¢ées MSG e que apenas uma
instru¢io MSG seja disparada por vez.

Para modems de rddio seriais modernos que suportam a colocacio da porta
de dados full-duplex e buffer ¢ evitam a colisao de transmissao de rddio, o
driver de modem de rddio DF1 pode ser usado para configurar uma rede de
radio peer-to-peer sem mestre, onde qualquer n6 pode iniciar a comunicagio
com qualquer outro né a qualquer momento, pois todos os nds estao dentro
do alcance do réddio de forma que eles recebam as transmissoes uns dos outros.

Limitacoes do DF1 do modem de radio

Estas considera¢oes devem ser feitas se vocé puder implementar o novo driver
de modem de rddio DF1 em sua rede de modem de rddio:

e Sec todos os dispositivos na rede forem controladores ControlLogix,
vocé deve configuré-los com o driver do DF1 do modem de réddio
através do software RSLogix 5000, versio 17.01.02 ou posterior,
ou através da aplica(;io Logix Designer, versao 21.00.00 ou posterior.
Caso contririo, certifique-se de que todos os nds podem suportar o
protocolo DF1 do modem de rédio.
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e Secada né receber as transmissoes de radio de todos os outros nds, que
esteja dentro do alcance de transmissao/recep¢ao e em uma frequéncia
de recepgao comum (através do modo de rédio Simplex ou através de um
repetidor full-duplex comum), os modems de ridio devem manipular o
buffer da porta de dados e evitar a colisio da transmissao de radio.

Neste caso, vocé pode aproveitar todas as vantagens do recurso de
inicio de mensagens peer-to-peer em cada né (por exemplo, a l6gica
ladder em qualquer né pode acionar uma instru¢ao MSG para outros
nds a0 mesmo tempo).

Caso nem todos os modems consigam lidar com o armazenamento da
porta de dados full-duplex e evitar a colisao da transmissao de radio,
vocé pode usar o driver do DF1 de modem de radio. Use o driver do
DF1 de modem de riddio somente se limitar o inicio da instru¢ao MSG
aum noé mestre que transmite para cada outro noé.

e Caso nem todos os nds recebam a transmissio de rddio de cada né,
vocé pode usar o driver de modem de rédio DF1. Use o driver do DF1
de modem de rddio somente se limitar o inicio da instru¢io MSG ao
né conectado através do modem de radio mestre que transmite para
cada outro modem de radio na rede.

e Vocé pode aproveitar as vantagens do passthru canal a canal do
controlador ControlLogix para programar remotamente os outros nds
através das aplicagdes RSLinx" Classic e Logix Designer que executam
em um microcomputador conectado a um controlador ControlLogix
local através da rede DH-485, DH+ ou Ethernet.

Parametros do protocolo DF1 do modem de radio

Use a Tabela 33 como uma referéncia quando configurar os parimetros para
o uso do protocolo DF1 do modem de rédio.

Tabela 33 - Parametros do protocolo DF1 do radio

Parametro Descricao

Station Address Especifica 0 endereco do nd do controlador na rede serial. Selecione um niimero decimal de 1a 254, inclusive.
Para otimizar o desempenho da rede, atribua os enderecos do né na sequéncia. Os iniciadores, como microcomputadores, devem ser atribuidos
com os nimeros de enderegos mais baixos para minimizar o tempo necessario para iniciar a rede.

Error Detection Clique em um dos botdes de rddio para especificar o esquema de deteccao de radio usado para todas as mensagens.

« BCC- o controlador envia e aceita as mensagens que terminam com um byte BCC.
+(RC- o controlador envia e aceita as mensagens com um CRC de 2 bytes.

Enable Store and Forward

Marque ‘Enable Store and Forward’ se vocé quiser habilitar a funcionalidade para armazenar e encaminhar. Quando habilitada, o endereco

de destino de uma mensagem recebida é comparado a tabela de tags de armazenamento e encaminhamento. Se houver correspondéncia,
amensagem é encaminhada (retransmitida) para fora da porta.

No menu Store and Forward Tag, selecione um tag inteiro (INT[16]).

(ada bit representa um endereco da estacdo. Se este controlador ler uma mensagem destinada a uma estacdo que estd com seu bit energizado,
ele encaminha a mensagem.
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Protocolo DF1 escravo

Protocolo DH-485

112

Com o protocolo DF1 escravo, um controlador usa o protocolo DF1 half-
duplex. Um né ¢ designado como o mestre e controla quem tem acesso ao
link. Todos os outros nds sao estagdes escravas e precisam de permissio da
mestra antes da transmissio.

Faca estas consideragdes ao usar o protocolo DF1 escravo:

e Sevirias estagdes escravas forem usadas na rede, conecte-as usando as
linhas de comando ao mestre.

e Sevocé estiver usando uma tnica estagio escrava na rede, vocé nio
precisa de um modem para conectar a estagio escrava ao mestre.

¢ Os pardmetros de controle podem ser configuragdes sem
reconhecimento.

e De 22255 nés podem ser conectados a um link simples.

O controlador pode enviar e receber as mensagens para e de outros controlador
em uma rede DH-485. A conexao DH-485 suporta a programagio ¢ a
monitoragio remotas através da aplicagao Logix Designer. Porém, o trifego
excessivo em uma conexao DH-485 pode afetar adversamente o desempenho
geral do controlador e levar a tempos-limites e redugao do desempenho da
configuragio.

Vocé também pode usar um médulo 1756-DH485 para conectar o rack
ControlLogix a uma rede DH-485 com multiplos controladores. Para mais
informagoes, consulte ControlLogix DH-485 Communication Module User

Manual, publicagao 1756-UMS532.

IMPORTANTE  Use os controladores Logix 5000™ nas redes DH-485 somente quando
quiser adicionar controladores a uma rede DH-485 existente.

Para novas aplicagdes com os controladores Logix5000, recomendamos
que vocé use as redes na arquitetura aberta NetLinx.

O protocolo DH-485 usa RS-485 half-duplex como sua interface fisica.
RS-485 ¢ uma definigao de caracteristicas elétricas, nao um protocolo. Vocé
pode configurar a porta RS-232 do controlador ControlLogix para agir
como uma interface DH-485.

Para conectar o controlador 4 rede DH-485, vocé deve usar estes componentes:

e Um conversor 1761-NET-AIC (dois controladores podem ser conectados
aum conversor)

e Um cabo RS-232 (cédigo de catdlogo 1756-CP3 ou 1747-CP3) para

cada controlador que serd conectado ao conversor
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Figura 20 - Caracteristicas gerais de comunica¢do da rede DH-485
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IMPORTANTE  Uma rede DH-485 consiste em mdiltiplos segmentos de cabos. Limite o
comprimento total de todos os segmentos em 1.219 m (4.000 pés).

A ,
vocé pode usé-la para:

Quando configurar a porta serial para o modo User ¢ o protocolo ASCII,

e Ler os caracteres ASCII de um médulo de balanga ou do leitor de

cddigo de barras.

¢ Envie e receba mensagens de um dispositivo disparado por ASCII,

como um terminal MessageView"™.
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Depois de configurar o controlador para usar com o protocolo ASCII,
programe o controlador usando as instru¢des ASCIL. Consulte Manual de
referéncia de instrugdes gerais dos Controladores LOGIX 5000, publicagio
1756-RM003, para informagdes sobre as instru¢des ASCII.

(onfigurasao do controlador Exccute estas etapas para configurar seu controlador 1756-L6x para a
1756-L6x paraac omunica ga 0 comunicagio serial apds criar um projeto do controlador na aplicagio Logix

serial

Designer.

1. Abraa caixa de didlogo Controller Properties e clique na guia Serial Port.

'?,‘5-5', Controller Properties - Serial_exp

Achranced | SFC Execution | File | Fedundancy |
General serial Port | System Protocal | User Pratocol | b aj
Mode:

Baud Rate:

2. No menu Mode, selecione o modo que corresponde ao protocolo que

pretende usar.

Use esta tabela como referéncia.

Para este protocolo Escolha este modo

DF1 mestre Sistema

DF1 ponto a ponto
Modem de radio DF1

DF1 escravo
DH-485
ASclI Usudrio
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3. Especifique as propriedades restantes na guia Serial Port de acordo
com suas preferéncias de comunicagao.

+. Controller Properties - Serial_exp

Achvanced | SFC Execution | File | Fedundancy | Monwvolatile Memary |
General Serial Fort | System Protocal | User Protocal | hajor Faults | Minar Faults |

Mode:

Baud Rate: m
Data Bits: IB 'l
Parity: INone vl
Stop Bits: |1 'l

Cantrol Line: IND Handshake LI

Show Offline Yalues |

[~ | Cantinuous Carrier

RTS Send Delay: ID (20 ms)
RTS Off Delay: |D {x2M ms)
DCD Wait Delay: |D {x1 sec)

4. Sevocé estiver usando os protocolos do modo System, clique na guia
System Protocol ¢ especifique os pardmetros do protocolo.

a. No menu Protocol, selecione o protocolo que vocé precisa.

Advanced I SFC Execution I File | Redundancy I MNonvolatile Memaory I kemory |
General | Serial Part System Protocol | User Protocol | hajor Faults | Minor Faults | DiatefTime
Protacal DF1 Point to Point Error Detection
=
rotocal ointta Poin ’7 & BCC  cRC
Station Add DF1 Mastar
ation ress it to P
'I'LF' |¥ Enable Duplicate Detection
NAK Receive Limit DF1 Slave

DH435

EMNQ Transmit Limit:

ACK Timeout |5E| (x20 ms)
Erbedded Responses m

b. Especifique os parimetros para o protocolo.

5. Sevocé estiver usando o protocolo do modo User (ASCII), clique na
guia User ¢ especifique os pardmetros ASCIL

Acheanced | SFC Execution | File: | Fedundancy | Morvalatile Memory | Memaory |
General I Setial Port | Systerm Protocol User Pratocol | hajor Faults I hinar Faults I Date/Time
Frotocal:

3‘ E

FeadMrite Buffer Size: B ] Bytes)

Termination Character 1: o' 2 |'$FF'
Append Character 1: o 2 I'%l'

[~ XOM/=OFF
[~ Echo Mode
Delete Mode
@ Ignore
(" CRT

" Printer
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Depois de configurar o controlador para a comunicagao do protocolo
ASCII, consulte Manual de referéncia de instruges gerais dos
Controladores LOGIX 5000, publicagiao 1756-RM003, para as
instru¢oes ASCII disponiveis.

Transmissao de mensagens E pOSSiVCl transmitir as mecensagens ¢m uma Cconexao dC porta serial dC um

. controlador mestre a todos os seus controladores escravos usando varios
emuma porta serial . .
protocolos de comunicagao. Estes protocolos incluem:

e DFI1 mestre
¢ Modem de radio DF1

e DF1 escravo

Use o tag ‘message’ para transmitir através de uma porta serial. Como as
mensagens sio enviadas para os controladores receptores, somente as
mensagens do tipo 'write' podem ser usadas para transmissao.

O recurso de transmissio pode ser configurado usando a légica ladder ou o
texto estruturado. Ele também pode configurado modificando o valor do
caminho de um tag de mensagem no editor de tags.

Para configurar e programar o controlador para transmitir mensagens através
da porta serial, conclua estes procedimentos:

o Configuracio das propriedades da porta serial do controlador na
pagina 117
e Programacio da instrucio MSG na pagina 118

Para estes exemplos de procedimento, ¢ usada a programagao de logica ladder
¢ usada.
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Configuracao das propriedades da porta serial do controlador

Primeiro, defina o protocolo do sistema seguida estas etapas.
1. No organizador do controlador, clique com o botio direito do mouse
no controlador e escolha Properties.

2. Na caixa de didlogo Controller Properties, guia System Protocol,
selecione as configura¢es para o controlador e clique em OK.

_ O]

Date/Time I Advanced | SFC Execution I File | Maonwolatile Mermary | F ermam
General | Serial Part System Protocol | |lzer Pratacol I tajor Faulks I Minar Faults
Protocal Ermar Detection

roeeet [ & BCC € CAC
Station Address: IU

= =5 ¥ Enable Duplicate Detection
Transmit Retries: |3
ALK Timeout; |5D [%20 mz]
Reply Message ‘Wait: |5 [=20 ms]
Falling Mode: IMessage Bazed [dlave can initiate meszages| j
I azter Transmit: IBetween shation polls 'I
Hormial Foll Hiade Taag: I ﬂ Hormmal Foll Graup Size:ID
Fricnty Fall tode Tag: I ;I
Aictive Station Tam: I ﬂ

K I Catcel Aoply Help
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Use esta tabela ao especificar as configuragdes para os protocolos listados.

Campo Protocolo DF-1 mestre Protocolo DF-1 escravo Protocolo modem de radio DF-1
Station Address Ntmero do endereco da estacao do Ntmero do endereco da estacao do Ndmero do enderego da estacdo do controlador
controlador controlador
Transmit Retries 3 3 N/A
ACK Timeout 50 N/A N/A
Slave Poll Timeout N/A 3000 N/A
Reply Message Wait 5 N/A N/A
Polling Mode Mensagem: coloca o escravo em polling N/A N/A
usando a instrucao MSG
Escravo: inicia as mensagens para a
transmissao escravo para escravo
Padrédo: programa o polling para o escravo
EOT Suppression N/A desabilitar N/A
Error Detection BCC BCC BCC
Duplicate Detection Enabled Enabled N/A
Enable Store and Forward N/A N/A Opte por habilitar se vocé quiser usar o tag de

armazenamento e encaminhamento.

0 tltimo bit do vetor INT[16] Enable Store and
Forward deve ser 'enabled'. Por exemplo,
digamos que vocé criou um tag INT[16] chamado
EnableSandF. Depois o EnableSandF[15].15 deve
ser definido como 1 para transmitir e trabalhar
no modem de radio.

Suporte Modbus

118

Programacao da instru¢ao MSG

Adicione e configure a instru¢ao Message de acordo com o protocolo que
vocé estd usando. Para mais informagoes sobre a especificagio dos detalhes
de configuragio, consulte Manual de referéncia de instrugoes gerais dos

Controladores LOGIX 5000, publicagao 1756-RM003.

IMPORTANTE  Quando usar o texto estruturado, a transmissao em uma porta serial é
definida ao inserir MSG(aMsg) e clicar com o botdo direito do mouse em
uma MSG para exibir a caixa de didlogo Message Configuration.

Para usar os controladores ControlLogix com o protocolo Modbus,
estabelega uma conexao da porta serial e execute uma rotina de légica ladder.

Dois projetos do controlador especificos para a rede Modbus estao disponiveis
como amostras de programas dentro da aplicagio Logix Designer:

e ModbusMaster. ACD
¢ ModbusSlave. ACD

Para informagdes sobre como usar estes programas de amostra, consulte
Using Logix5000 Controllers as Masters and Slaves on Modbus, publicagao

CIG-AP129.
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Um sistema Logix 5000™ usa uma conexao para estabelecer um link de
comunicagio entre dois dispositivos. Os tipos de conexdes incluem:

¢ Controlador a médulos de E/S locais ou médulos de comunicagio locais

¢ Controlador a médulos remotos ou médulos de comunicagio remotos

o Controlador a médulos de E/S remota (otimizados para rack)

o Tags produzidos e consumidos

e mcnsagens

e Acesso ao controlador por meio da aplicagio Studio 5000 Logix Designer”

e Acesso ao controlador através das aplicagoes RSLinx" Classic ou
RSLinx Enterprise para IHM ou outras aplicacoes
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Producao e consumo
(intertravamento) de dados

120

Os controladores ControlLogix” permitem que vocé produza (transmita) e
consuma (receba) os tags compartilhados pelo sistema.

Figura 21 - llustracao de tags produzidos e consumidos

Controlador_1 Controlador_2

Tag produzido p | Tag consumido

Controlador_3

= |Tag consumido

Controlador_4

L g |Tag consumido

Os tags compartilhados pelo sistema sao explicados na Tabela 34.

Tabela 34 - Definicdes de tags produzidos e consumidos

Tag Definicdo

Tag produzido | Um tag disponibilizado pelo controlador para uso por outros controladores. Varios
controladores podem consumir (receber) os dados simultaneamente. Um tag
produzido envia seus dados a um ou mais tags consumidos (consumidores) sem
usar ldgica.

Tag consumido | Um tag que recebe os dados de um tag produzido. O tipo de dados do tag
consumido deve corresponder ao tipo de dados (incluindo todas as dimensdes do
vetor) do tag produzido. O RPI do tag consumido determina o periodo em que os
dados sao atualizados.

Para dois controladores compartilharem tags produzidos ou consumidos,
ambos devem estar conectados & mesma rede. Vocé pode fazer a interface
entre tags produzidos e consumidos em duas redes.

Os tags produzidos ¢ consumidos usam conexoes do controlador e dos
mddulos de comunicagio que estio sendo usados. Para uma rede ControlNet,
os tags produzidos e consumidos usam as conexdes programaveis.

Especificacoes de conexao de um tag produzido ou consumido

Tags produzidos e consumidos necessitam de conexdes. Conforme vocé
aumenta a quantidade de controladores que pode consumir um tag
produzido, reduz a quantidade de conexdes que o controlador tem disponivel
para outras operagdes, como comunicagio e E/S.

IMPORTANTE  Se uma conexao de tag consumido falhar, todos os outros tags que estdo
sendo consumidos daquele controlador remoto param de receber novos
dados.
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Cada tag produzido ou consumido usa a quantidade de conexdes listada
na Tabela 35. Adicionar as informagdes de status para um tag produzido/
consumido nio afeta a quantidade de conexdes usada.

Tabela 35 - Conexdes de tags produzidos e consumidos

Este tipo de tag Usa esta quantidade de conexoes deste médulo
Tag produzido number_of_configuredconsumers + 1 Controlador
Tag consumido 1

Tag produzido ou consumido 1 Comunicacdo

EXEMPLO  Célculos de conexdes para tags produzidos ou consumidos:

Um controlador ControlLogix que produz 4 tags para 1 controlador

usa 8 conexoes.

(ada tag usa 2 conexdes (1 consumidor + 1= 2).
2 conexdes por tag x 4 tags = 8 conexdes.

Consumir 4 tags de um controlador usa 4 conexdes
(1 conexdo por tag x 4 tags = 4 conexdes).

O numero de conexdes disponiveis limita a quantidade de tags que pode ser
produzida ou consumida. Se o controlador usa todas as suas conexdes para a
E/S ¢ os dispositivos de comunicagio, nenhuma conexio ¢ deixada para os

tags produzidos e consumidos.

Tabela 36 - Modulos ControlLogix e conexdes disponiveis

Tipo de médulo Codigo de catalogo Conexdes disponiveis
Controlador 1756-L7x 500
1756-L6x 250
EtherNet/IP « 1756-EN2F 256
o 1756-EN2T
« 1756-EN2TXT
« 1756-EN2TR
« 1756-ENBT 128
« 1756-EWEB
ControlNet « 1756-CN2 128
« 1756-CN2R
« 1756-CN2RXT
« 1756-CNB 64
«+ 1756-CNBR

Para mais informagoes sobre tags produzidos/consumidos, consulte
Logix5000 Controllers Produced and Consumed Tags Programming

Manual, publica¢io 1756-PMO11.
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Envio e recebimento
de mensagens

As mensagens transferem os dados para outros dispositivos, como outros

controladores ou interfaces do operador. A instru¢ao MSG ¢ uma instrugao
de saida de 16gica ladder que Ié ou grava de forma assincrona um bloco de
dados para ou de outro médulo no backplane ou em uma rede. O tamanho
da instrugao depende dos tipos de dados ¢ de um comando de mensagem
programado pelo usudrio.

As mensagens usam os recursos de conexao para enviar ou receber dados.
As mensagens podem deixar a conexdo aberta (cache) ou fechada quando
a mensagem tiver feito a transmissao.

Cada mensagem usa uma conexao fora do controlador, independentemente

de quantos dispositivos estao no caminho da mensagem. Para conservar as
conexdes, configure uma mensagem para ler de ou gravar em vérios dispositivos.

Tabela 37 - Tipos de mensagem

Tipo de mensagem Método de Mensagem conectada | A mensagem pode
comunicagao ser armazenada em
cache
Tabela de dados CIP ler ou N/A Configuravel Sim
gravar
PLC-2°, PLC-3°, PLC-5° ou are Néo Nao
SLC™ (todos os tipos) o ; -
CIP com identificacdo Néo Néo
de origem
DH+™ Sim Sim
(IP Generic N/A opcional M Sim?
Ler ou gravar transferéncia N/A Sim Sim
de bloco

(1) Vocé pode conectar mensagens CIP Generic. Porém, para a maioria de aplicagdes, recomendamos que vocé deixe as
mensagens CIP Generic desconectadas.
(2) Considere armazenar em cache somente se o mddulo de destino precisar de uma conexdo.

Para mais informagdes sobre o uso de mensagens, consulte estas publicagoes:

e Logix5000 Controllers Messages Programming Manual, publicagao
1756-PM012

e Manual de referéncia de instrugoes gerais dos Controladores LOGIX

5000, publica¢ao 1756-RM003

Decisao sobre armazenar ou nao as conexdes de mensagem em cache

Quando configurar uma instrugio MSG, vocé pode escolher se armazena ou
nio a conexao em cache. Use a Tabela 38 para determinar as opgoes para
armazenamento das conexdes.

Tabela 38 - Op¢des para armazenamento de conexdes em cache

Se esta mensagem executar | Entdo

Repetidamente Armazene a conexdo em cache
Isto mantém a conexdo aberta e otimiza o tempo de conexdo. A abertura de uma
conexdo cada vez que uma mensagem € executada aumenta o tempo de execucdo.
Raramente N&o armazene a conexdo em cache

Isto fecha a conexao quando a mensagem terminar e libera esta conexdo para
0utros usos.
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TIP  Conexdes armazenadas transferem dados mais rapidamente do que
conexdes ndo armazenadas. O controlador suporta somente 32
mensagens em cache.

Calculo do uso de conexao As especificagoes do total de conexdes de um sistema ControlLogix incluem

conexoes Iocais € remotas.

Conexoes locais

As conexdes locais referem-se as conexdes usadas para fazer a comunicagio
entre os médulos alojados no mesmo rack do ControlLogix (ou seja, os
médulos locais). Use a Tabela 39 para calcular a quantidade de conexées

locais com base na configuragao de seu rack local.

Tabela 39 - Conexoes locais do rack

Conexao local com Quantidade de Conexdes por Total de conexoes
dispositivos dispositivo

Méddulo de E/S local (sempre uma conexdo direta) 1
Servo-mddulo 1756-M16SE, 1756-MO8SE ou 1756-M02AE 3
+ Mddulo de comunicagdo 1756-CN2, 1756-CN2R, 1756-CN2RXT ControlNet 0
« Méddulo de comunicacdo 1756-CNB, 1756-CNBR ControlNet
« Méddulo de comunicacdo 1756-EN2F, 1756-EN2T, 1756-EN2TXT ou 1756-EN2TR EtherNet/IP 0
+ Mddulo de comunicacao 1756-ENBT EtherNet/IP
Mddulo de servidor de web 1756-EWEB EtherNet/IP 0
Mddulo de comunicagao 1756-DNB DeviceNet 2
Mddulo de comunicagao 1756-RI0 Remote I/0 (a quantidade de conexdes depende da 1
configuracdo do mddulo e pode ter até 10 por mddulo.)
Mddulo de comunicagao 1756-DHRIO DH+/Remote I/0 1

(ada adaptador associado a0 médulo 1
Mddulo de comunicagdo 1756-DHRIOXT DH+/Remote I/0 1

(ada adaptador associado a0 médulo 1
Médulo de comunicagao 1756-DH485 DH-485 1

Total
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Conexoes remotas

Use conexdes remotas quando o médulo de comunicagio estiver em um rack
que estd remoto do controlador. A quantidade de conexdes que um médulo
de comunicagio suporta determina quantas conexdes remotas o controlador

pode acessar através daquele médulo.

Tabela 40 - Conexoes remotas

Tipo de conexao remota Quantidade de
dispositivos

Conexoes por
dispositivo

Total de conexdes

Médulo de comunicagdo ControlNet remoto
E/S configurada como conexdo direta (nenhuma)
E/S configurada como conexdo otimizada para rack

Mddulo de E/S remota em uma rede ControlNet (conexdo direta)

Mddulo de comunicagdo EtherNet/IP remoto
E/S configurada como conexdo direta (nenhuma)
E/S configurada como conexdo otimizada para rack

Mddulo de E/S remota em uma rede EtherNet/IP (conexdo direta)

Dispositivo remoto em uma rede DeviceNet
(considerada como conexao otimizada para rack para o 1756-DNB local)

Madulo DeviceNet em um rack remoto

Outro adaptador de comunica¢do remoto

Tag produzido
Cada consumidor

Tag consumido

Mensagem (consulte todos os tipos de mensagem na Tabela 37)
Conectada
Néo conectada

Mensagem block transfer

Total
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Exemplo de conexodes

Neste exemplo do sistema, o controlador 1756 ControlLogix faz o seguinte:

RediSTATION™

Series 9000™

Controla os médulos de E/S digital locais no mesmo rack

Controla os dispositivos de E/S remota em uma rede DeviceNet

Envia e recebe as mensagens para e de um controlador CompactLogix™

em uma rede EtherNet/IP

Produz um tag que o controlador 1794 FlexLogix™ consome

E programado através da aplicagio Logix Designer

« 1769-ADN
- Compact /0™
B

DeviceNet

« CompactLogix 1769-L35E

+ 1769-SDN

Rede EtherNet/IP T

L
HIMIE
]

I
]

olo olo ojo

Tabela 41 - Exemplo de calculo de conexdes

FlexLogix
1788-DNBO

I ControlLogix

« 1756-ENBT

- 1756-DNB

O controlador ControlLogix neste exemplo usa estas conexoes.

Tipo de conexdo Quantidade de Conexdes por Total de conexdes
dispositivos dispositivo
Controlador com os médulos de E/S locais 4 1 4
Controlador com 0 mddulo 1756-ENBT 1 0 0
Controlador com 0 mddulo 1756-DNB 1 2 2
Controlador com a aplicacdo Logix Designer 1 1 1
Mensagem com o controlador CompactLogix 2 1 2
Tag produzido 1 1 1
Consumido pelo controlador FlexLogix 1 1 1
Total | 11
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Observacoes:
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Selegao dos modulos de E /S A Rockwell Automation oferece mdédulos de E/S ControlLogix” para usar

. em sistemas ControlLogix. Quando vocé selecionar seus médulos de E/S,
do ControlLogix lembrese.

e Umaampla variedade de médulos de E/S especializados, digitais e
analdgicos estd disponivel na Rockwell Automation. Alguns recursos
destes médulos de E/S incluem:

- Diagnésticos no lado do campo
— Fusivel eletrénico
— Entradas/saidas isoladas individualmente

e Osbornes removiveis (RTBs) ou os sistemas de fiagio 1492 sio
necessarios para usar com os médulos de E/S.

e Os cabos ¢ os médulos 1492 PanelConnect™ podem ser usados para
conectar médulos de entrada a sensores.

Para mais informacdes sobre os recursos, especificagdes e opeoes de fiagao
do médulo de E/S ControlLogix, consulte Sistema ControlLogix Guia de
selecdo, publicagio 1756-SGO01.

Modulos de E /S locais O rack do ControlLogix escolhido afeta a quantidade de médulos de E/S que

podem ser usados. Hé varios tamanhos de racks ControlLogix disponiveis
para adequar as suas especifica¢oes de configuragao. Vocé pode encher os slots
de seu rack com qualquer combinagio de controladores, médulos de
comunicacio e médulos de E/S.
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A Tabela 42 lista os racks ControlLogix e ControlLogix-XT ™ disponiveis e o
numero de slots disponiveis em cada um.
Tabela 42 - Racks e slots ControlLogix e ControlLogix-XT
Rack Slots
1756-A4 4
1756-A4LXT
1756-A5XT 5
1756-A7 7
1756-A7LXT
1756-A7XT
1756-A10 10
1756-A10XT
1756-A13 13
1756-A17 17
Se tiver slots vazios em seus racks, use o médulo de-preenchimento de slots
1756-N2 ou 1756-N2XT.
Adicao da E/S local a I/0 Configuration
Se estiver adicionando a E/S local, adicione o médulo de E/S ao backplane com o
controlador. Para adicionar um mddulo de E/S ao rack local, execute estas etapas.
1. Clique com o botio direito do mouse no backplane e selecione New
Module.
B-&a10 Configuration || |
SR 11756 Backplanc, 17575
L4 [4]1756-L73 Ser (5 NewModule... RJ
Dizcover Modules...
2 Paste Ctrl+V
2. Selecione o médulo de E/S que vocé quiser adicionar e clique em OK.
Catalog | Module Discovery | Favortes
Erter Seach Text for Modde Type.
Module Type Category Fiters | Madule Type Vendor Fitters |
e =@ Aenradey E
Communication Advanced Micro Controls Inc. (AMCI) I
Controller Hardy Instruments, Inc.
Digital Molex Incorporated
4 m ] » [ | *»
Catalog Number Description Wendar Category i
124¢ Single or Dual Resolver Interface Advanced Micro...  Specialty [
1756-CFM Corfigurable Flow Meter Allen-Bradley Specialy
1786CN2 1756 CortrolMet Bridge AMlen-Bradley Communication
1756-CNZR 1756 ControlMet Bridge Allen-Bradley Communication
1756CNB 1756 CortrolMet Bridge AMlen-Bradley Communication )
jpcsted st ol IR
141 of 141 Module Types Found
[C] Close on Create Create ] [ Close ] [ Help ]
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3. Especifique as propriedades de configuragao de acordo com a
configuragao do mddulo e da rede que estiver usando.

Para mais informagdes, consulte a se¢ao Recursos adicionais no
prefécio se estiver projetando seu sistema ControlLogix para qualquer
um dos médulos a seguir:

e E/Sanaldgica

e Medidor de vazao configuravel
o E/S digital

e E/S analégica HART

e E/S analdgica de alta velocidade
o Contador de alta velocidade

o Contador de baixa velocidade

e Chave de fim de curso programével

Modulos de E/S remota E/S remota refere-se 2 E/S que ndo estéd localizada no rack local e estd

conectada ao controlador através de uma rede de comunicagao.

O controlador ControlLogix suporta o uso da E/S remota através destas redes:
o EtherNet/IP
o ControlNet
e DeviceNet
e Remote I/O

Para mais informagoes sobre as configuragoes da rede que podem ser usadas

para conectar a E/S remota, consulte Redes de comunicacio na pégina 89.

Figura 22 - Exemplo de controlador ControlLogix e E/S remota

Rack do controlador ControlLogix

oo n

f—

E/S remota ControlLogix

Rede ControlNet
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Adicao da E/S remota a I/0 Configuration
Se estiver adicionando a E/S remota, adicione os médulos de E/S ao backplane
do médulo de comunicagio remota que estd conectado ao controlador. Para
adicionar uma E/S remota a pasta I/O Configuration na aplicagio Logix
Designer, execute estas etapas.
1. Adicione um médulo de comunicagio ao backplane que contém o
controlador.
BS /O Configuration
- 756 Backplane, 1756-Af2
0 [0]1756-173 Serial_¢ 0 NewModule..
ﬂ [1]1756-1832/ Inpv, Discover Modules...
3 @117s6-0B16D Out —
Catalog | Module Discovery | Favartes |
1756CN2 Clear Filters
Module Type Categary Fiters 2 Module Type Vendor Filters 2
Analog Mlen-Bradley H
Communication Advanced Micro Controls Inc. (AMCI)
Controller Hardy Instruments, Inc.
Digital - Molex Incomorated -
< m 3 < m ] »
Catalog Number Description WVendor Category
1756-CNZ2 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Commurication
1756CNZR 1756 ControlNet Bridge Mlen-Bradley Communication
«| m ] +
I 2.6f 141 Module Types Found
[C] Close on Create [ Creste | [ Close | [ Help |
2. Especifique as propriedades do médulo de comunicagao de acordo
com a configuragio de sua rede.
Para mais informagdes sobre 0 médulo de comunicagio e as
propriedades da rede, consulte a se¢ao Recursos adicionais no preficio.
3. Clique com o botao direito do mouse na rede de comunicagio e
selecione New Module.
B'S 170 Configuration
- 1756 Backplane, 1756-A10
E{I [011756-L73 10_controller_1
8 [1]1756-1832/B Inputs_32_A
8 [2]1756-0B16D Outputs_16_A
- 8 [311756-CN2/C ControlNet_A
&
[f]  MNewModule.. [
f=Eee |99 Discover Medules...
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4. Adicione o mddulo de comunicagio remota que estiver usando.
Catalog | Module Discovery | Favortes
17BN Claar Fillers

Module Type Category Fiters e

Analog El

Communication

Module Type Vendor Fiters

Allen-Bradley EI

Advanced Micro Controls Inc. (AMCI)

Controller Hardy Instrumertts, Inc.
Digtal - Molex Incomorated -
< m " < m "
Catalog Number Description Vendor Category
CN2 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication
1756CN2R 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication
< m d b
I 2 of 141 Medule Types Found Add to Faverites

[C] Close on Creste [ Creste | [ Close | [ Help |

5. Especifique as propriedades do rack e de conexdo de acordo com a
configuragio de sua rede.

6. Clique com o botao direito do mouse no backplane do médulo de
comunicagio adicionado recentemente e selecione New Module.

[ER=11{s] Configuration
9 1756 Backplane, 1756-A10
ﬁl [0]1756-L73 10_controller 1
fl [111756-1B32/B Inputs_32_A
f] [211756-0B16D Outputs_16_A
= fl [3]11756-CN2/C ControlMet_A
=-%5 ControlMet
fl 11756-CM2/C ControlMet_A
= f] 21756-CM2/C ControlMet_remote_
[1756 Backplane, 1756-A17

Discover Modules..,

7. Selecione o médulo de E/S que vocé quiser adicionar e clique em OK.

Catalog | Module Discovery | Faveriies |
Enfer Search Text for Module Type.. Clear Filters Hide Filiers &
Module Type Category Fiters e Module: Type Vendor Fiters e
Anglog E Alen-Bradley EI
Communication Advanced Micro Cortrols Inc. (AMCI}
Cortroller Hardy Instruments, Inc.
Digital - Molex Incorporated -
4 n J v < m ] »
Catalog Number Description Vendor Category i
124x Single or Dual Resolver Interface Advanced Micro.. Specialty
1756-CFM Corfigurable Flow Meter Alen-Bradley Specialty
1756-CN2 1756 CorttrolNet Bridge Alen-Bradley Communication
1756LN2R 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication
1756-CNB 1756 CorttrolNet Bridge Alen-Bradley Communication
4mEr runn I P R TR M. . :
4 m "| 3
| 141 of 141 Module Types Found
[] Close an Create Create ] [ Close ] [ Help ]
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8. Especifique as propriedades do médulo de acordo com seu médulo e

sua aplicacio.

Consulte a secao Recursos adicionais no preficio para mais informagoes
sobre as propriedades da configuragio do médulo para qualquer um

dos médulos a seguir:

9. Adicione outros mddulos de E/S que estiver usando no rack remoto.

E/S analdgica

Medidor de vazao configurével
E/S digital

E/S analégica HART

E/S analdgica de alta velocidade

Contador de alta velocidade

Contador de baixa velocidade

Chave de fim de curso programével

=53 1/0 Cenfiguration

= E31756 Backplane, 1756-A10

E{I [0]1756-L73 IO _controller_1

fl [111756-1832/B Inputs_32_A

: f) [211756-0B16D Outputs_16_A
- B [3]11756-CN2/C ControllNet_A
EIEEE ControlMet

i ] 11756-CN2/C ControlNet_A
- fl 21756-CN2/C ControlMet_remate_
=¥ 11756 Backplane, 1756-A17

i B [0]1756-CN2/C Cont

i [111756-CFM/A Flow
i B [211756-1B32/B Input

A New Module... QJ

Discover Modules...

2 Paste Ctrl+V

10. Execute as etapas de 1 a 9 até que sua rede de E/S remota e os médulos

de E/S estejam configurados.
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E/S distribuida

FLEX1/0

A E/S distribuida refere-se 3 E/S que estd localizada remotamente do controlador
e ndo ¢ projetada para uso com um controlador especifico. Os exemplos de E/S
distribuida que podem ser usados com os controladores Logix 5000™ incluem:

e Moddulos 1794 FLEX™I/O

e Moddulos 1734 POINT I/O™

e Moddulos 1797 FLEX Ex™1/0O

e Moddulos 1738 ArmorPOINT"I/O

e Moddulos 1732 ArmorBlock® I/O

e Moddulos 1753 GuardPLC™ Safety I/O

e Moddulos 1790 CompactBlock™ LDX I/O

e Moddulos 1791 CompactBlock Guard Safety I/O
e Moddulos 1791 CompactBlock I/O

e Modulos 1732DS ArmorBlock Guard Safety I/O
e Moddulos de E/S 1792 ArmorBlock MaXum™

A E/S distribuida estd conectada ao controlador ControlLogix através de

uma rede de comunicagio. O controlador ControlLogix suporta o uso da

E/S distribuida através destas redes:
e FEtherNet/IP
¢ ControlNet

e DeviceNet

Figura 23 - Exemplo do sistema ControlLogix com E/S distribuida

Rack do controlador ControlLogix

EtherNet/IP

POINTI/0

[ =

p

ControlNet
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Adicao da E/S distribuida a 1/0 Configuration

Se for adicionar E/S distribuida, adicione médulos E/S ao adaptador de
comunicagio da E/S. Para adicionar E/S distribuida 4 pasta I/O Configuration
para o controlador ControlLogix, complete essas etapas.

1. Adicione um médulo de comunicagio ao backplane que contém o
controlador.

E-E31/0 Configuration
=8 756 Backplane, 1756-A10
H0 [0]1756-173 I0_contn

% New Module...
) [1]11756-1832/B Inputs, Discover Modules...

.. fJ [2]1756-0B16D Outpu =

[y Ciol i

Catalog | Module Discovery | Favortes|

Enter Search Text for Modide Type. Clear Filters Hige Filters 2
Module Type Category Fiters i Medule Type Wendor Fiters -
Analog Allen-Bradley B
Communication Advanced Micro Corttrols Inc. (AMCI)
Controller Hardy Instrumerts, Inc
Digital o Molex Incomorated -
< n v < [0 ] »
Catalog Number Description Vendor Category -
124 Single or Dual Reselver Interface Advanced Micro...  Specialty
1756-CFM Configurable Flow Meter Allen-Bradley Specialty
1756 ControlNet Bridge: Allen-Bradley Commurnication
1756CNZR 1756 ControlNst Bridge Allen-Bradley Communication
1756CNB 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication i
< BT e T
i 141 of 141 Module Types Found
i
{
H

[] Clese on Create [ C(eate] [ Close ] [ Help ]

2. Especifique as propriedades do médulo de comunicagio de acordo
com a configuragio de sua rede.

Para mais informagdes sobre 0 médulo de comunicagio e as propriedades
da rede, consulte a se¢ao Recursos adicionais no prefacio.

3. Clique com o botao direito do mouse na rede de comunicagio e
selecione New Module.

&0 Configuration
E|- 1756 Backplane, 1756-A10
E{I [0]1756-L73 I0_controller 1
[1]1756-IB32/B Inputs_32_A
f] [2]1756-0B16D Qutputs_16_4
= 8 [3]1756-CM2/C ControlNet_A
e
[8] New Module... @

Jus Size a9 Discover Meodules,

=1
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4. Adicione o adaptador de comunicagio a plataforma de E/S distribuida

que estiver usando.

Catalog | Module Discovery | Faveries |

1734-ACN15

1754 ControlNet Adapter

Y Clear Filters Hide Fillers &
Module Type Category Fiters Meodule Type Vendor Fiters
Communication Allen-Bradley
Controller Mettler-Toledo
Drive Parker Hannifin Corporation
HMI Reliance Electric
Qther
Catalog Number Description Vendor Category

Alen-Bradley

Communication

configuragio de sua rede.

1734-ACNR15 1784 ControlNet Adapter, Redundant Media Hlen-Bradiey Communication

«| . | v
2of 113 Module Types Found
Close on Create

[ Create | [ Close | [ Help |

5. Especifique as propriedades do médulo e de conexio de acordo com a

6. Clique com o botao direito do mouse no barramento do adaptador de

comunicagio adicionado recentemente e selecione New Module.

=-&10 Configuration

=B 1756 Backplane, 1756-A10

E| =5 ControlMet

E{I [0]1756-L73 IO_controller_1
fl [1]1756-1B32/B Inputs_32_A
fl [2]1756-0B16D Qutputs_16_4
- ] [3]11756-CN2/C ControlNet_A

f) 11756-CN2/C ControlNet_remate_
&P 21794-ACN15/D ControlMet_adapi

ﬂ New Modul

Discover Modules...

Catzlog | Module Discovery | Favortes

7. Selecione o médulo de E/S que vocé quiser adicionar e clique em OK.
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Enter Search Teat for Modue Type... Clear Filters Hide Filters 2
Moduls Type Category Fiters Moduie Type Vendor Fiters
Alen-Bradiey
Catalog Number Description Vendar Category L
17941A16 16 Point 120V AC Input Alen-Bradiey Digital
1754143 8 Paint 120V AC Input Allen-Bradley [
17941481 8 Paint 120 AC lsolated Input AMlen-Bradiey Digital
17941B 104086 10 Input/& Output 24V DC, Sinke/Source Alen-Bradiey Digital
17941815 16 Paint 24V DC Input, Sink Alsr-Braclsy Digital I
— - s ——— = ,
| 71 of 71 Module Types Found
I
Close on Crests

[ Create | [ Clase | [ Heb |
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Reconfigura¢ao de um
modulo de E/S

136

8. Especifique as propriedades do médulo de acordo com seu médulo e
sua aplicacio.

Para mais informagoes sobre as propriedades de configuragio do
modulo, consulte o manual do usudrio para o médulo de E/S que
estiver adicionando.

9. Adicione outros médulos de E/S que estiver usando neste barramento.

10. Execute as etapas de 1 a 9 até que sua rede de E/S remota e os médulos
de E/S distribuida estejam configurados.

Se um moédulo de E/S suporta a reconfiguracao, vocé pode reconfigurar o
médulo usando:

o A caixa de didlogo Module Properties na pasta I/O Configuration

e Uma instru¢io MSG na légica do programa

IMPORTANTE Tenha cuidado quando alterar a configuracao de um mddulo de E/S. Vocé
pode fazer com que 0 médulo de E/S opere incorretamente de forma
acidental.

Use uma instru¢io MSG do tipo Module Reconfigure para enviar novas
informagdes sobre a configuragio de um médulo de E/S. Durante a
reconfiguracio, considere:

¢ Os moédulos de entrada continuam a enviar os dados de entrada para o
controlador

e Os mddulos de saida continuam a controlar seus dispositivos de saida
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Reconfiguracao de um moédulo de E/S através de Module Properties

Para reconfigurar um médulo de E/S usando as propriedades do médulo,
clique com o botio direito do mouse na arvore de configuragio de E/S e
selecione Properties. Em seguida, edite as propriedades que vocé precisa
alterar e clique em Apply.

&5 ControlMet

9 f] 11756-CM2/C ControlMNet_remote_B

| £.E91756 Backplane, 1756-A17

-8 [0]1756-CN2/C ControlNet_remote_B
B [1]1756-CFM/A Flowmeter

. -IB3. uts_32 F -
2] 1756-1B32/B Inputs_32

Mew Maodule.,

dule Defined Tags i
ContralNet_remote_B:2:1 Discover Modules...
ControlMet_remote B:2:C
# Cut Ctrl+X
Offiing Copy Ctrl+C
H Paste Ctrl+V
Delete Del

Cross Reference Ctrl+E

Properties Alt+Enter I:#

7| Module Properties Report: ControlNet_remote_B:2 (1756-1832/8 3.1) ==

General |Connection Module Info | Corfiguration I Backplane|

Type: 1756-1B32/B 32 Point 10V-31.2V DC Input

Vendor: Allen-Bradley

Parent: ControlNet_remote_B

Name: Inputs_32_B Siot: 2 =
Description: o

Comm Format: | Rack Optimization

Revision: 3 1 = Electronic Keying: | Compatible Keying -
Status: Offline [ OK J [ Cancel Apply Help
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Reconfiguracao de um médulo de E/S através de uma instrucao MSG

Para reconfigura¢io de um médulo de E/S através de uma instrugio de
mensagem, use este procedimento.

1. Defina o membro necessirio do tag de configuragio do médulo com
um novo valor.

2. Envie uma mensagem Module Reconfigure para o médulo.

EXEMPLO Reconfiguracao de um mddulo de E/S
Quando reconfigure[5] estiver energizado, a instrucao MOV define o alarme alto para 60 para o médulo local no slot 4.
A mensagem Module Reconfigure envia o novo valor de alarme para o médulo. A instrugdo ONS evita que a linha envie
multiplas mensagens para o médulo enquanto reconfigure[5] estiver energizado.

reconfigure(B]  reconfigure[B] A
7 E {OM5 ] Move
Source B0
Dest Local:4:C.ChOConfig. HAlarmLimit
TR0 €
change_Halarm.EM GISES
"""" S/ Type - Module Reconfigure __HE
Mezzage Control change Halam [] —DMN—
—ER>—

Adicao a /0 Configuration
enquanto estiver on-line

Para mais informagdes sobre o uso das instru¢des MSG, consulte Manual de
referéncia de instrugdes gerais dos Controladores LOGIX 5000, publicagao
1756-RM003.

Com o software RSLogix 5000, versao 15.02.00 ou posterior, ¢ a aplicagio
Logix Designer, versao 21.00.00 ou posterior, vocé podc adicionar E/S e
outros dispositivos a configuragao do controlador enquanto estiver on-line
e no modo de operagao.

Os moédulos e dispositivos especificos que vocé pode adicionar enquanto
estd on-line depende da versao do software que vocé estd usando. As versoes
posteriores tém mais modulos e dispositivos que podem ser adicionados
enquanto estiver on-line.

Vocé pode adicionar estes médulos e dispositivos ao rack local ou remoto
através da parte ndo programével de uma rede ControlNet ou através de
uma rede EtherNet/IP.
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Modulos e dispositivos que podem ser adicionados enquanto
estiver on-line

Estes médulos e dispositivos podem ser adicionados 2 I/O Configuration
do controlador ControlLogix enquanto estiver on-line a partir do software
RSLogix 5000, versao 19.01.00 ou posterior ¢ aplicagéo Logix Designer,
versao 21.00.00 ou posterior.

¢ Controladores 1756

e Moddulos 1756 ControlNet

e Pontes 1756 DeviceNet

e Moddulos 1756 EtherNet/IP

e Modulos 1756 E/S ¢ especializados
e 1756-DHRIO

e 1756-DHRIOXT

IMPORTANTE  Estes mddulos ControlLogix ndo podem ser adicionados enquanto estiver
on-line:
Méddulos de movimento (1756-MO2AE, 1756-HYD02, 1756-MO2AS,
1756-MO3SE, 1756-MO8SE, 1756-MO8SEG, 1756-M16SE)
1756-RI0
1756-SYNCH

1756-56AMXN

Adicoes on-line — Consideracoes sobre a ControlNet

Os aspectos da ControlNet que devem ser considerados dependem dos
mddulos ControlLogix ControlNet que estiver usando.

Madulos 1756-CNB e 1756-CNBR

Ao adicionar a E/S a rede ControlNet através dos médulos 1756-CNB ou
1756-CNBR enquanto estiver on-line, estas consideracoes devem ser feitas:

e Os médulos de E/S digital podem ser adicionados como conexdes
otimizadas para racks se 0 médulo pai ja tiver sido configurado com
conexoes otimizadas para rack.

DICA  Embora vocé possa adicionar um novo mddulo de E/S digital a uma
conexao otimizada para rack existente, vocé nao pode adicionar conexdes
otimizadas para rack enquanto estiver on-line.

e Osmoédulos de E/S digital também podem ser adicionados como
conexoes diretas.

e Os moédulos de E/S analdgica podem ser adicionados somente como
conexdes diretas.
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e Desabilite o recurso mudanga de estado (COS) nos médulos de
entrada digital porque ele pode fazer com as entradas sejam enviadas
mais rapidamente que o RPL

e Sc planeja adicionar grandes quantidades de E/S 4 rede ControlNet,
dedique uma rede ControlNet para E/S. Paraa rede ControlNet exclusiva,
verifique se hd pouco ou nenhum dos itens a seguir:

- Trifego de IHM
- Tréfego de MSG

— Programagio das estagoes de trabalho

o Osintervalos do pacote requisitado (RPIs) superiores a 25 ms para
mddulos nao programaveis podem sobrecarregar o médulo de
comunicagio 1756-CNB ou 1756-CNBR. Para evitar a sobrecarga,
faca estas consideracoes:

— Use um NUT de 10 ms ou mais.
- Mantenha os valores de SMAX ¢ UMAX o mais baixo possivel.

¢ Se o médulo tiver uma amostra em tempo real (RTS), ela deve ser
desabilitada ou ajustada para uma taxa superior ao RPL

e Vocé pode adicionar os médulos de E/S até alcangar estes limites:

- 75% da utilizagio da CPU do médulo de comunicagao 1756-CNB
ou 1756-CNBR.

- Planeje aumentar o uso da CPU em 1 a 4% do médulo 1756-CNB
ou 1756-CNBR para cada médulo de E/S que adicionar,
dependendo do RPL

— 48 conexdes no mdédulo de comunicagio 1756-CNB ou 1756-CNBR.

- Menos de 400.000 bytes por segundo niao programéveis sao exibidos
no software RSNetWorx™ para ControlNet™ depois que a rede foi
programada.

Méddulos 1756-CN2, 1756-CN2R, 1756-CN2RXT

O uso dos médulos 1756-CN2/B, 1756-CN2R/B e 1756-CN2RXT
fornece maior capacidade de adi¢io de E/S enquanto estiver on-line se
comparado aos médulos 1756-CNB ou 1756-CNBR. Com esta maior
capacidade, vocé pode facilmente adicionar E/S e aumentar as conexoes
ControlNet usadas com menos impacto no sistema em geral.

A Tabela 43 demonstra os fatores de desempenho dos médulos 1756-CN2/B,
1756-CN2R/B ¢ 1756-CN2RXT quando adicionar E/S on-line.
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Tabela 43 - Exemplo de desempenho do 1756-CN2, 1756-CN2R e 1756-CN2RXT()

N° de conexdes | RPI=2ms RPI=4ms RPI=10ms RPI =20 ms RPI =50 ms RPI =100 ms
deE/s @ <di @ | Medi @ | Medi @ | Medi @ | Medi @ T medi
analégicas CPU Medla(s) CPU% Medlam CPU % Medla(g) CPU % Medlam CPU % Medla(g) CPU % Medla(s)
diretas doAPI do API do API do API do API do API
adicionadas
on-line
0 1,50% N/A 1,50% N/A 1,50% N/A 1,50% N/A 1,50% N/A 1,50% N/A
1 4,80% 20 3,70% 4,0 2,50% 10,0 2,30% 20,0 1,90% 50,0 1,70% 100,0

7,00% 20 5,00% 4,0 3,30% 10,0 2,70% 20,0 2,10% 50,0 1,90% 100,0
3 9,00% 20 6,10% 4,0 3,80% 10,0 3,00% 20,0 2,20% 50,0 2,00% 100,0
4 11,20% |22 7,40% 4,0 4,40% 10,0 3,40% 20,0 2,40% 50,0 2,10% 100,0
5 1,50% |33 8,70% 4,0 5,00% 10,0 3,70% 20,0 2,60% 50,0 2,20% 100,0
6 12,80% |33 9,70% 4,0 5,50% 10,0 4,00% 20,0 2,70% 50,0 2,30% 100,0
7 13,80% |34 10,80% | 4,0 5,90% 10,0 4,30% 20,0 2,90% 50,0 2,30% 100,0
8 1510% |34 11,90% | 4,0 6,40% 10,0 4,50% 20,0 3,00% 50,0 2,50% 100,0
9 1500% |33 13,20% | 4,0 7,00% 10,0 4,80% 20,0 3,20% 50,0 2,60% 100,0
10 1560% | 3,6 13,20% | 4,0 7,50% 10,0 5,20% 20,0 3,40% 50,0 2,70% 100,0
n 16,40% | 3,8 13,50% | 4,0 8,20% 10,0 5,50% 20,0 3,50% 50,0 2,70% 100,0
12 17,00% | 3,8 14,00% | 4,0 8,80% 10,0 5,80% 20,0 3,70% 50,0 2,80% 100,0
13 17,80% | 3,7 14,60% | 4,0 9,30% 10,0 6,10% 20,0 3,80% 50,0 2,90% 100,0
14 18,50% | 3,7 1520% | 4,0 9,90% 10,0 6,40% 20,0 4,00% 50,0 2,90% 100,0
15 19,40% | 3,9 1580% | 4,0 10,50% | 10,0 6,70% 20,0 4,10% 50,0 3,00% 100,0

(1) 0 exemplo presume que a largura de banda ndo programével adequada esteja disponivel.
(2)  Uso aproximado da unidade de processamento central (CPU) do médulo em porcentagem.
(3) Média do intervalo do pacote real com 2.000 amostras (mostrado em ms).
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Devido ao aumento do desempenho fornecido pelos médulos 1756-CN2,
1756-CN2R ¢ 1756-CN2RXT, muitas das consideragdes que devem ser
feitas com os mddulos 1756-CNB e 1756-CNBR nio sio aplicdveis. Com
os médulos 1756-CN2, 1756-CN2R e 1756-CN2RXT, vocé pode adicionar
a E/S enquanto estiver on-line desde que use ajustes de RPI razodveis e
permaneca dentro das limitages da CPU do médulo ControlNet.

Ao adicionar os médulos 1756-CN2, 1756-CN2R e 1756-CN2RXT aI/O
Conlfiguration, faga estas consideragoes:

e Os moédulos de E/S digital podem ser adicionados como conexdes
otimizadas para racks se 0 médulo pai ja tiver sido configurado com
conexoes otimizadas para rack.

DICA  Embora vocé possa adicionar um novo mddulo de E/S digital a uma
conexao otimizada para rack existente, vocé nao pode adicionar conexdes
otimizadas para rack enquanto estiver on-line.

e Os moédulos de E/S digital também podem ser adicionados como
conexoes diretas.
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e Os moédulos de E/S analdgica podem ser adicionados somente como

conexdes diretas.

Desabilite o recurso mudanca de estado (COS) nos médulos de
entrada digital porque ele pode fazer com as entradas sejam enviadas
mais rapidamente que o RPL

Se planeja adicionar grandes quantidades de E/S 4 rede ControlNet,
dedique uma rede ControlNet para E/S. Paraa rede ControlNet exclusiva,
verifique se hd pouco ou nenhum dos itens a seguir:

— Trafego de IHM
— Trifego de MSG

- Programagio das estagoes de trabalho

Se 0 médulo tiver uma amostra em tempo real (RTS), ela deve ser
desabilitada ou ajustada para uma taxa superior ao RPL

e Vocé pode adicionar os médulos de E/S até alcangar estes limites:

- 80% da utilizagao da CPU do mddulo de comunicagao 1756-CN2,
1756-CN2R ou 1756-CN2RXT.

- Menos de 400.000 bytes por segundo nio programéveis sao exibidos
no software RSNetWorx for ControlNet depois que a rede foi
programada.

Adicoes on-line — Considera¢oes sobre a EtherNet/IP

Ao adicionar mdédulos de E/S a rede EtherNet/IP, faca estas consideragoes:

e Os moédulos de E/S EtherNet/IP que vocé adiciona podem ser

acrcsccntados COmo c¢stes tipOS dC Cconexao:

— Conexoes otimizadas para rack, incluindo conexoes novas ¢ existentes

— Conexoes diretas

e Vocé pode adicionar os mddulos de E/S até que vocé alcance os limites

das conexées do mddulo de comunicagio.

Para as limita¢des do médulo EtherNet/IP, consulte Configuragio de
rede EtherNet/IP, publicagaio ENET-UMO001.
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Capitulo 8

Determinar quando os dados

sao atualizados

Os controladores ControlLogix atualizam os dados com a execugio da logica

de forma assincrona. Use este fluxograma para determinar quando um
produtor, como um controlador, médulo de entrada ou médulo ponte,

enviara dados.

Figura 24 - Fluxograma de atualizacdo de dados

Entrada ou dados de saida?

Entrada

Analdgica ou digital?

Analdgico

Y

RTS<RPI?

Sim

\

Saida p | Analdgica ou digital? Digital
Analégico
Digital
¢ Remota ou local?
Remoto Local
(0S para qualquer ponto do Nao
; médulo? >
Néo B J—

Sim

0s dados sdo enviados para o
backplane na RTS.

0s dados sdo enviados para 0
backplane na RTS e no RPI.

A

y

-

0s dados sdo enviados para o backplane no RPI
e na alteragdo de um ponto especifico.

y

\/

0s dados sao enviados para o backplane

no RPI.

Novos dados podem aparecer nos tags de entrada em qualquer ponto da varredura do
programa. Se a légica de controle ler valores de tag de entrada em vérios locais, ndo
presuma que os dados permanecem inalterados durante a varredura da légica.

« Em uma rede ControlNet, os dados remotos sdo enviado no intervalo de pacote real.
« Em uma rede EtherNet/IP, os dados remotos geralmente sdo enviados préximos ao RPI.

y

e no final de cada tarefa.

0s dados sao enviados para o backplane na RPI
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Observacoes:
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Desenvolvimento de aplica¢oes de movimento

Topico Pagina
Opgdes de controle de movimento 145
(aracteristicas gerais de movimento 146
Obtencdo de informagdes sobre eixos 146
Programagao de controle de movimento 147
0pg6es de controle de Os controladores ControlLogix” suportam interfaces digitais, analdgicas e de

movimento movimento integrado:

e Asinterfaces de inversores digitais incluem inversores conectados a
EtherNet/IP e inversores conectados a interface SERCOS.

¢ Os inversores analdgicos suportam a saida analégica +10 V e podem
fazer a interface com uma variedade de tipos de dispositivos de
realimentagio incluindo o encoder de quadratura, SSI ¢ realimentagao

LVDT.

¢ O movimento integrado em uma rede FtherNet/IP suporta e inversores
Kinetix® 350, Kinetix 5500, Kinetix 6500 e PowerFlex® 755.
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Caracteristicas gerais de
movimento

movimento.

O processo de configuracio varia de acordo com sua aplicacio e sua selecao
do inversor. A seguir, estdo as etapas gerais para configurar uma aplicagao de

1. Crie um projeto de controlador.

2. Selecione o tipo de inversor.

Tipo do inversor

especificagdes

CIP Sync

+ Mddulo de comunicacdo EtherNet/IP
« Inversor digital com uma conexao EtherNet/IP

Interface SERCOS

Selecione um mddulo de interface SERCOS:
« 1756-M03SE

Obtencao de informagoes
sobre eixos

H File Edit View Sesrch Logic Communications

- 1756-MO8SE
« 1756-M16SE

Interface analdgica
« 1756-HYD02
+ 1756-MO2AE
+ 1756-M02AS

Selecione um mddulo de interface analdgica:

3. Ciria tags de eixos conforme necessério.
4. Configure o inversor.

5. Cria os eixos conforme necessario.

Vocé pode obter as informagdes sobre os eixos usando estes métodos:

o Clicar duas vezes sobre o eixo para abrir a caixa de didlogo Axis

Properties.

e Use uma instrucio Get System Value (GSV) ou Set System Value

(SSV) para ler ou alterar a configuragio no runtime.

e Visualizar a tela Quick View para verificar o estado ¢ as falhas de um eixo.

e Usar um tag do eixo para status e falhas.
g p

Figura 25 - Obtencdo de informagoes sobre eixos

Tools Window Help

a=E & - AeG EE ME QAQ = - 2
Offline 0. T RUN [N path: [<none> ~ &
No Forces y. F OK
Mo Edis B o oS CH o AF 4 L) Ay y
Redundancy [D]| « » ™\ Favorites {AdaOn £ Alrms TmerCounter
=3 Controller Organizer -1 x =
£ || =3 Controller controllogi_sercos_mation -
=3 & Controller Tags my_axis_x_Uninhibit_Cmd A
& 1 Centroller Fault Handler ¢ - ] Set System Valus —
1 Power-Up Handler Class Hame it
: nstance Name my_drive_x
-5 Tasks Attributs Name  InhibitAcxis.
=@ MainTask Source my_drive_x
.28 MainProgram . ., . A w
Parameters and Local Tags | Caixa de didlogo Axis Properties
B MainRoutine /
(3 Unscheduled Programs / Phases b my_axSs_x_inhibStatus  my_drive_x ServoActionStatus. my_axis_x_OK
=3 Motion Groups L JE 1E
=@ my_motion_group =
5 my_sxis_x )
25 my.axis 2 |
N = T »
Type AXIS_SERVO_DRIVE .
Description ) Instrugdo SSV (ou GSV)
focis State Tag do eixo
Update Period 20ms
Drive Name <none-
Node <none
| Axis Fault
Drive Faull
|Module Fautts il
Atribute Error \ i ick Vi
Amplifier Catalog <none> Pame' QUICk VleW
Motor Catalog <nonex
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Programagao de controlede O controlador fornece um conjunto de instrugdes de controle de movimento

movimento

para seus €ixos:

e O controlador usa estas instrucdes apenas como o resto das instrugoes

Logix 5000™.
¢ Cadainstrugao de movimento trabalha em um ou mais eixos.

¢ Cada instrugio de movimento precisa de um tag de controle de
movimento. O tag usa um tipo de dado MOTION_INSTRUCTION

e armazena o status de informagdes das instrugoes.

e Vocé pode programar usando as instru¢des de controle de movimento
nestas linguagens de programagao:

- Diagrama de l6gica ladder (LD)
— Texto estruturado (ST)

- Controle sequencial de fungoes (SFC)

Figura 26 - Instrucao de controle de movimento

kS0
— Mation Serva On L EMT——
Bis 7 []% —DN>—
Tag de clontrotle de gl hfotion control ? - ER T —
movimento

instrucao de movimento somente uma vez. A operacao acidental das
varidveis de controle pode acontecer se vocé reutilizar o mesmo tag de
controle de movimento em outras instrugdes.

c ATENGAO: Use o tag para o operando de controle de movimento de
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EXEMPLO

Neste exemplo, um diagrama de 16gica ladder simples que faz com que um
€ixo retorne para a posi¢ao inicial, entre em jog € se movimente.

Se Initialize_Pushbutton = ativado e o eixo = desativado (My_Axis_X.ServoActionStatus = desativado) entdo a instrucao MSO liga o eixo.

Initislize_Pushbutton My_dwiz_# ServadctionStatus M5S0
7 E J/E Mation Serva On EN
o byt ] DM ==
Mation Control My Awiz ¥ On ER>—

Se Home_Pushbutton = ativado e o eixo ndo voltou a posicao inicial (My_Axis_X.AxisHomedStatus = desativado) entao a instrucdo MAH retorna o eixo
a posicdo inicial.

Home_Pushbutton My_dwiz < AuisHomedS tatus ol H
] E J/E Motion Axiz Home ENG—
Bz by fiz i |:| DM e
tation Cantral My _dwis_#_Haome ER>—
IPo—
PCo==

Se Jog_Pushbutton = ativado e o eixo = ativado (My_Axis_X.ServoActionStatus = ativado) entdo a instrucdo MAJ faz 0 jog de avanco do eixo em 8
unidades/segundo.

Jog_Pushbutton My iz ServadctionStatus fel
b atian dwiz Jog EM3—]
Aris by fiz i |:| DM e
Mation Cantral by_Awiz_¥_Jog ER>—
Direction My _fwiz_¥_Jog_ Direction IF—
0&
Speed by iz SetUpanuall ogs peed
ane
Speed Lnits [nitz per zec
hore >>|

Se Jog_Pushbutton = desativado entdo a instrucdo MAS para o eixo em 100 unidades/segundoz. Certifique-se de que Change Decel estd definido como
Yes. Caso contrério, o eixo desacelera a sua velocidade maxima.

Jog_Pushbutton MAS
—— Mation Asis Stop i EM—
Axis bl diz_3 El HCOMN—
Motion Control by dwmis_#_bAS HER—
Stop Type Jog HIPS—
Change Decel Yes o PC—
Decel Rate by Awizs_¥_Setlp ManuallogDecel
100.0«
Decel Units [nits per zec?
€ Lessl

Se Move_Command = ativado e o eixo = ativado (My_Axis_X.ServoActionStatus = ativado) entao a instrucdo MAM move o eixo. O eixo vai para a
posicao de 10 unidades a 1 unidade/segundo.

tove_Command My fwis < ServobchionStatus b dibd
] e | Motion Axiz Move EEND—
Biis bl iz EI DI ==
Mation Cantral Py dwis 4 Move HER>—
Move Type il Mo IPo—
= PL ==
Poszitian 10

Speed bdy_Amiz_#_SetlpéutoSpeedCommand
10

Speed Units Unitz per zec

ore >>|
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Topico Pagina
Elementos de uma aplicacdo de controle 149
Tarefas 150
Programas 153
Rotinas 156
Parametros e tags locais 157
Linguagens de programacdo 160
Instrugdes add-on 161
Acesse o objeto do médulo 162
Monitoracao do status do controlador 163
Monitoracdo das conexdes de E/S 164
Fracdo de tempo de sobrecarga do sistema 167

Elementos de uma ap“cagao Uma aplicagio de controle ¢ composta de varios elementos que precisam de

planejamento para a execugio eficiente da aplicagio. Os elementos da aplicagio

de controle

incluem:
e Tarefas
e Programas
e rotinas

e Parimetrose tags 10C3i5
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Figura 27 - Elementos de um programa de controle

Manipulador de falhas do controlador ‘
| Tarefa32
\
Tarefa 1
Configuracdo
‘ Programa 1000 Watchdog
Programa 1 Programa
Rotina (tags locais e
Principal parametros)
Rotina de
falha I
Outras rotinas — |
Tags do controlador Dados compartilhados
(global) Dados da t/5 com o sistema
40012
Tarefas Um controlador Logix 5000™ permite que vocé use varias tarefas para

programar e priorizar a execug¢io de seus programas com base em critérios.
Estas multitarefas alocam o tempo de processamento do controlador entre
as operagoes de sua aplicacio:

¢ O controlador executa somente uma tarefa por vez.

¢ Uma tarefa pode interromper outra execugao e assumir o controle.

o Em qualquer tarefa, multiplos programas podem ser usados. Porém,
somente um programa ¢ executado por vez.

o Vocé pode exibir tarefas nas visualizagoes do controlador ou do
organizador légico, conforme a necessidade.
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Figura 28 - Tarefa dentro de uma aplicacao de controle

Manipulador de falhas do controlador ‘
[ Tarefa32
[
Tarefa 1 Configuragdo
’ Programa 1000 Watchdog
Programa 1 Programa
Rotina (tags locais e
Principal parametros)
Rotina de
falha [—
Outras rotinas — LT
Tags do controlador Dados da E/S Dados compartilhados
(global) com o sistema
Figura 29 - Tarefas
Organizador do controlador Organizador légico

-5 Controller Structure_Example

Tarefa principal —— g
(continua)

Tarefa 2
(periddica)

-] Controller Tags
----- [ Cantroller Fault Handler
----- [*71 Power-Up Handler

=25 Tasks

E% MainTask

Bﬂ MainPrograrm

& Parameters and Local Tags
: B MainRoutine

Bﬂ Secondary_Program

| Parameters and Local Tags
------ B secondary 1

. -5 Task_2

é---ﬂTaSk_E_ngram_l
L[ Parameters and Local Tags

=25 Unscheduled Programs / Phases
-% Reserve Program

£ Motion Groups

‘...[23 Ungrouped Axes

(continua)

Tarefa 2
(periddica)

Tarefa principal —— - (1.8 MainProgram
Eiﬁ Logic and Tags
Parameters and Local Tags

CEJ Reserve_Program
[_jﬂ Secendary_Program
-5 Logic and Tags

9@ Task_2 Program_1
=55 Logic and Tags
Parameters and Local Tags

E:ij Taskl_Routine2
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Uma tarefa fornece programacio ¢ informagoes de prioridade para um
conjunto de um ou mais programas. Configure tarefas como continuas,
periddicas ou de evento usando a caixa de didlogo Task Properties.

Figura 30 - Configuracao do tipo de tarefa

@ Task Properties - MainTask | = @
General | Corfiguration | Program / Phase Schedule I Mon'rtor|
Type:
Watchdog: Periodic
Event
|| Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead
[ Inhibit Task

A Tabela 44 explica os tipos de tarefas que vocé pode configurar.

Tabela 44 - Tipos de tarefa e frequéncia de execucao

Tipo de Execucao da tarefa Descricao
tarefa
Continua Constante A tarefa continua opera no plano de fundo. Qualquer tempo da CPU ndo alocado para outras operagdes (como movimento,

comunicagao e outras tarefas) é usado para executar os programas na tarefa continua.

- Atarefa continua é executa constantemente. Quando a tarefa continua completa uma varredura total, ela reinicia
imediatamente.

« Um projeto ndo precisa de uma tarefa continua. Se usado, pode haver apenas uma tarefa continua.

Tarefa « Emum determinado intervalo, | Uma tarefa periddica realiza uma funcdo em um intervalo especifico.
como a cada 100 ms - Sempre que o tempo da tarefa periddica expirar, a tarefa interrompe todas as tarefas de prioridade mais baixa,
« Vérios tempos dentro da executa uma vez e devolve o controle de onde a tarefa anterior parou.

varredura da sua outraldgica | « Epossivel configurar o periodo de tempo entre 0,1 e 2.000.000,00 ms. O padrao é 10 ms. Ele depende também do
controlador e da configuracao.
+ 0 desempenho de uma tarefa periédica depende do tipo do controlador Logix5000 e na égica na tarefa.

Evento Imediatamente quando um evento | Uma tarefa de evento realiza uma fungdo apenas quando um evento (acionamento) ocorre. O disparo para a tarefa de
ocorre evento pode ser:

+ Mudanca de estado dos dados de entrada do médulo

+ Um disparo do tag consumido

« Umainstrucao EVENT

« Umdisparo do eixo

« Um disparo do evento de movimento

O controlador ControlLogix" suporta até 32 tarefas e somente uma pode ser
continua.

Uma tarefa pode ter até 1000 programas, comegando com a aplicagao Logix
Designer, versao 24.00.00 e posterior, cada uma com suas proprias rotinas
executdveis ¢ tags com escopo para o programa. Uma vez que uma tarefa ¢
acionada (ativada), todos os programas atribuidos a tarefa executam na
sequéncia em que foram agrupados. Os programas podem aparecer somente
uma vez no organizador do controlador e tarefas multiplas nao podem
compartilhd-los.
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Programas

Prioridade de tarefa

Cada tarefa do controlador tem um nivel de prioridade. O sistema
operacional usa o nivel de prioridade para determinar qual tarefa executar
quando vérias tarefas forem disparadas. Uma tarefa com prioridade mais alta
interrompe qualquer uma com prioridade mais baixa. A tarefa continua
possui a prioridade mais baixa ¢ uma tarefa periddica ou de evento a interrompe.

Vocé pode configurar as tarefas periédicas e de evento para executar a partir
da prioridade mais baixa de 15 até a prioridade mais alta de 1. Configure a
prioridade da tarefa usando a caixa de didlogo Task Properties.

Figura 31 - Configuracao da prioridade da tarefa

@ Task Properties - Task_2 |?'|§|
General | Corfiguration | Program / Phase Schedule I Mon'rtor|
Type: IPeriodic: v]
Period: 10.000 ms
Priority: 10 | (Lower Number Yields Higher Priority)
Watchdog 500.000 ms

[ Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead
[ Inhibit Task

O sistema de operagao do controlador ¢ um sistema multitarefas preemptivo
que estd em conformidade com a IEC 1131-3. Esse sistema oferece o seguinte:

e Programas para agrupar dados ¢ l6gica

e Rotinas para encapsular c4digos executdveis gravados em uma linguagem
de programagio

Cada programa contém:
e tagslocais
e parimetros
e Uma rotina executdvel principal

Outras rotinas

Uma rotina de falha opcional
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Figura 32 - Programa em uma aplicacao de controle

Manipulador de falhas do controlador

| Tarefa32
|
|
Tarefa 1
Configuragao
Status
Watchdo
‘Programa 1000 ;
Programa 1
Programa
Rotina Principal (tagslocais e
parametros)

Rotina de falha

QOutras rotinas

Tags do controlador (global) Dados da E/S Dados compartilhados com
o sistema
Figura 33 - Programas
Organizador do controlador Organizador légico
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Programas programaveis e nao programaveis

Os programas priorizados dentro de uma tarefa executam para concluir do
primeiro até o tltimo. Os programas que nao estio anexados a nenhuma
tarefa aparecem como programas nao programaveis.

Os programas nio priorizados dentro de uma tarefa sao baixados para o
controlador com o projeto todo. O controlador verifica os programas nao
priorizados, mas nao os executa.

Vocé deve priorizar um programa dentro de uma tarefa antes que o
controlador possa varrer o programa. Para agendar um programa nao
programével, use a guia Schedule Program/Phase na caixa de didlogo

Task Properties.

Figura 34 - Agendando um programa nao programavel

@ Task Properties - MainTask '?'@
Program / Phase Schedule | Monitor
Unscheduled: Scheduled:
Reserve Progra Progra
Secondary_Program
Move
o
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Rotinas Uma rotina ¢ um conjunto de instru¢des ldgicas em uma unica linguagem de
programacio, como diagrama ladder (16gica ladder). As rotinas fornecem o
cddigo executdvel para o projeto em um controlador. Uma rotina ¢ semelhante a
um arquivo de programa ou sub-rotina em um processador CLP ou SLC™.

Cada programa tem uma rotina principal. Esta ¢ a primeira rotina a executar
quando o controlador aciona a tarefa associada ¢ chama o programa associado.
Use légica, como a instrugao Jump to Subroutine (JSR), para chamar

outras rotinas.

Vocé também pode especificar uma rotina de falha do programa opcional.
O controlador executa esta rotina se ele encontra uma falha de execucao de
instrucio dentro de qualquer uma das rotinas no programa associado.

Figura 35 - Rotinas em uma aplicacao de controle

‘ Manipulador de falhas do controlador ‘
| Tarefa32
\
Tarefa 1
arela Configuragao
Watchdog
‘ Programa 1000
Programa 1
Programa
Rotina Principal (tagf locais &
parametros)
Rotina de falha
Outras rotinas L— — —
Tags do controlador Dados da £/ Dados compartilhados com
(global) 0 sistema
Figura 36 - rotinas
Designer do controlador Designer légico
525 Tasks =-4-& MainProgram

583 Legic and Tags
Parameters and Local Tags

Rotina ~———— - i [l MainRoutine
Parameters and Local Tags [3 Reserve_Program

Rotina - 2 MainRoutine 5.8 Secondary_Program

—'ﬂ Secondary_Program = 1 Logic a_nd Tags

Parameters and Local Tags _.[# Parameters and Local Tags
B Secondary 1 Roina —— - g . [ Secondary_1

—@ MainTask
—'ﬂ MainProgram

Rotina -
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Parametros e tags locais

Com um controlador Logix5000, usa-se uma tag (nome alfanumérico) para
enderecar os dados (varidveis). Nos controladores Logix5000, nao um formato
numérico fixo. O nome do tag identifica os dados ¢ permite que vocé:

e organize seus dados para espelhar sua méquina.

e Documente sua aplicagio a medida em que vocé o desenvolve.

Este exemplo mostra os tags de dados criados dentro do escopo Main
Program do controlador.

Figura 37 - Exemplo de tags

Organizador do controlador — Parametros do programa principal e tags locais

I_’—_IB Tasks

E@ MainTask

aﬂ MainProgram

Eij MainRoutine

aﬂ Secondary_Program

E Parameters and Local Tags
Eij Secondary_Routine_1

Janela de tags do programa — Parametros principais do programa e tags locais

Scope: EEMainProglam Show: All Tags * .

Name =3| | Usage Alias For Base Tag Data Type Description Exdemal Access Constant | Style
north_tank_mic | Local BOOL Read Write B Decimal
north_tank_pr... |Local REAL Read/Write B Float

Dispositivos de E/S north_tank_temp | Local REAL Read/Write ] |Foat
ana|6gi(a +-one_shots Local DINT Read/ Write ] Decimal

+|-recipe Local TANK Read/Write E

Valor inteiro +|tecipe_number | Local DINT Read/Write ] Decimal
Bit auxiliar replace_bit Local BOOL Read/Write ] |Decimal
COUNTER +/-unning_hours | Local COUNTER Read/Write ]
TIMER +|running_secon... | Local TIMER Read/Write ]
Dispositivos de E/S start Local BOOL Read/Wirite ] |Decimal
digital stop Local BOOL Read/Write ] Diecimal
& ]

Hé varias orientagoes para criagio e configura¢io de pardmetros e tags locais
para tarefas ideias e execucdo do programa. Para obter mais informagdes,
consulte Dados do tag e da E/S dos controladores Logix5000, publicagio
1756-PM004.
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Propriedades estendidas

O recurso de propriedades estendidas permite que vocé defina informagoes
adicionais, como limites, unidades de engenharia ou identificadores de estado
para vérios componentes dentro de seu projeto do controlador.

Componente Extended properties

Tag No editor de tags, adicione a propriedade estendida a um tag.

tipo definido pelo usudrio No editor do tipo de dador, adicione as propriedades estendidas para os tipos de
dados.

Instrugdes Add-on Nas propriedades associadas com a definicdo da Instrucdo Add-On, adicione as
propriedade estendidas as instrucoes Add-On.

O comportamento da passagem ¢ a capacidade de atribuir as propriedades
estendidas em um nivel mais alto de uma estrutura ou instru¢io Add-On
¢ ter tal propriedade estendida automaticamente disponivel para todos os
membros. O comportamento de passagem estd disponivel para descrigoes,
identificadores de estado ¢ unidades de engenharia, além de poder ser
configurado. Configure o comportamento de passagem na guia Project da
caixa de didlogo Controller Properties. Se vocé optar por nao mostras as
propriedades de passagem, somente as propriedades estendidas que forem
configuradas para um determinado componente serao exibidos.

O comportamento de passagem nao estd disponivel para limites. Quando
uma instincia de um tag ¢ criada, se os limites forem associados com o tipo
de dado, a instancia ¢ copiada.

Vocé precisa saber quais tags tém limites associados a eles, pois ndo hd
nenhuma indicagio no navegador de tags de que as propriedades estendidas
estao definidas por um tag. Porém, se vocé tentar usar as propriedades

estendidas que nao forem definidas por um tags, os editores mostram uma
indicag¢ao visual e a rotina nao verifica.

Acesso as propriedades estendidas na lagica

Vocé pode acessar os limites definidos nas tags usando a sintaxe .@Min e .@Max:
e Vocé nao pode escrever os valores de propriedades estendidas na logica.

e Parausar as propriedades de tags estendidas em uma instrugio add-on,
vocé deve passa-las de operandos de entrada para a instru¢ao Add-On.

¢ Os aliases dos tags que tiveram as propriedades estendidas nio podem
acessar as propriedades estendidas na logica.

e Oslimites podem ser configurados para os parimetros de entrada e de
saida nas instrugdes Add-On. Entretanto, os limites ndo podem ser

definidos em um parimetro InOut de uma instruc¢io add-on.

e Os limites nao podem ser acessados dentro da 16gica da instrugao add-
on. Os limites devem ser usados pelas aplicagoes IHM somente.
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Se um tag de vetor estiver usando o enderecamento indireto para acessar os
limites na lgica, as condi¢es a seguir se aplicam:

e Caso um tag do vetor tenha os limites configurados, as propriedades
estendidas sao aplicadas a qualquer elemento do vetor que nao tenha
aquela propriedade estendida especifica explicitamente configurada.
Por exemplo, se o tag do vetor MyArray tiver Max configurado em 100,
qualquer elemento do vetor que nao tiver Max configurado herda o
valor de 100 quando for usado na légica. Porém, vocé nio podera
visualizar que este valor herdado do MyArray estd configurado nas

propriedades do tag.

e Pelo menos um elemento do vetor deve ter um limite configurado para
aldgica do vetor referenciada indiretamente a verificar. Por exemplo,
se MyArray(x].@Max estiver sendo usado na ldgica, pelo menos, um
elemento do vetor MyArray[] deve ter a propriedade estendida Max
configurada se Max nio ¢ configurado por MyArray.

e Nas seguintes circunstancias, um valor padrio do tipo de dado ¢ usado:

— O vetor ¢ acessado de forma programdtica com referéncia indireta.
— O vetor nio ter a propriedade estendida configurada.
— Um membro de um vetor nao tem a propriedade estendida

configurada.

Por exemplo, para um vetor do tipo SINT, quando o limite max.
¢ chamado naldgica para um membro, o valor 127 serd usado.

Se um elemento do vetor for diretamente acessado, o elemento precisa ter a
propriedade estendida definida. Se nio, a verificagio falha.
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Linguagens de programa;éo O controlador ControlLogix suporta estas linguagens de programagio, tanto

on-line quanto off-line.

Tabela 45 - Linguagens de programacao do controlador ControlLogix

Linguagem E melhor usada em programas com
Ldgica ladder Execucdo continua ou paralela de operagdes maltiplas (ndo
sequenciadas)

Operagdes booleanas ou baseadas em bits

Operacdes l6gicas complexas

Processamento de mensagens e comunicagao

Intertravamento da méaquina

Operacdes que a equipe de servico ou manutencdo pode ter que
interpretar para localizar falhas da maquina ou do processo

Diagrama de Blocos de Fungdes Processo continuo e controle do inversor

Controle da malha

Calculos no fluxo do circuito

Controle sequencial de fungdes (SFC) | Gestdo de alto nivel de miltiplas operagdes

Sequéncia de operacdes repetitivas

Processo por batelada

Controle de movimento usando texto estruturado

Operagdes de uma maquina de estado

Texto Estruturado Operagdes matemdticas complexas

Processamento da malha da mesa ou vetor especializado

Manuseio de strings ASCII ou processamento de protocolos

Para obter informagdes sobre programacio nessas linguagens, consulte
Logix5000 Controllers Common Procedures Programming Manual,

publicacio 1756-PMO001.
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Instrucoes add-on

Com o software RSLogix 5000°, versio 16.03.00 ou posterior, e a aplicagéo
Logix Designer, versao 21.00.00 ou posterior, vocé podc projetar e configurar
conjuntos de instru¢des usadas com mais frequéncia para aumentar a
consisténcia do projeto. Da mesma forma que com as instrugdes-incorporadas
contidas nos controladores Logix5000, estas instrugdes que vocé cria sao
chamadas de instruces Add-On. As instru¢des add-on reutilizam os
algoritimos de controle comuns. Com elas, ¢ possivel fazer o seguinte:

e Facilitar a manutengao ao animar a légica para uma instincia.
e Proteger a propriedade intelectual com instrugoes de bloqueio.

e Reduzir o tempo de desenvolvimento da documentagio.

Vocé pode usar as instrugoes add-on em diversos projetos. Vocé pode definir
suas instrucoes, obté-las de outra pessoa ou copia-las de outro projeto.

A Tabela 46 explica alguns dos recursos e das vantagens de usar as instrugoes

add-on.
Tabela 46 - Recursos das instrugoes add-on

Recurso Descri¢ao

Economizar tempo Com as instrugdes add-on, vocé pode combinar suas Idgicas com mais frequéncia nos conjuntos de instrugdes reutilizaveis. Vocé
economiza tempo quando cria instrugdes para seus projetos e entdo as compartilha com outras. As instrucdes add-on aumentam
a consisténcia do projeto porque os algoritimos sdo usados com frequéncia funcionam da mesma maneira, independentemente de
quem implementa o projeto.

Usar editores padrao Vocé cria as instrugdes add-on ao usar um dos trés editores de programacdo:

- Légica ladder
- Diagrama de Blocos de Funcdes
« Texto Estruturado

Exportar instrugdes add-on

Vocé pode exportar instrucdes add-on para outros projetos, além de copia-las e cold-las de um projeto para outro. Dé a cada instrugao
um nome exclusivo para que vocé ndo sobrescreva outra instrucdo com o mesmo nome acidentalmente.

Usar visualizagdes de contexto

As visualizagdes de contexto permitem que vocé visualize a I6gica de uma instrucdo para localizado de falhas on-line instantanea e
simplificada de suas instrucdes add-on. Cada instrucao contém uma revisdo, um histérico de mudanca e uma pagina de ajuda gerada
automaticamente.

(riar ajuda personalizada

Quando criar uma instrugdo, vocé insere as informagdes nos campos de descricdo. Estas informacdes tornam-se a ajuda personalizada.

Aplicar a protecdo da origem

Como o criador das instrugdes add-on, vocé pode limitar os usudrios de suas instrugdes para acesso somente leitura ou barrar o acesso
aldgica interna ou aos parametros locais usados pelas instrudes. Esta protecao da origem permite que vocé evite alteracdes
indesejadas e proteja sua propriedade intelectual.

Organizador do controlador

= 5] Controller Controller_Add_On_Instructions_Samples

@ Controller Tags
[T Controller Fault Handler
i [0 Power-Up Handler
23 Tasks

=15 Motion Groups

LT Ungrouped Axes
5 rscion
. m-l3 BSEL

. -3 DeltaT

r- iz} InsertionSortDINT
T -[15} InsertionSortReal

Uma vez definida em um projeto, as instru¢des add-on comportam-se de
maneira semelhante as instrugdes internas nos controladores Logix5000. Elas
aparecem na barra de ferramentas de instru¢des para facilitar o acesso junto
com as instrugdes internas.

Figura 38 - Instru¢des Add-on

Barra de ferramentas de instrucdes

EZEL DeltaT Insert

Inzert
ionE 4
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1 H i

1 F Faworites
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Acesse o objeto do médulo

O objeto MODULE fornece informagées de status sobre um médulo. Para
selecionar um objeto de médulo em particular, defina o operando Object
Name da instru¢io GSV/SSV para o nome do mddulo. O médulo
especificado deve estar presente na se¢io de configuragio de E/S do
organizador do controlador e deve ter um nome de dispositivo.

Criar exemplos de Instrucao Add-On

Com a aplicagio Logix Designer, versio 24.00.00 ¢ posterior, vocé pode
acessar um objeto MODULE diretamente a partir da instrugao add-on.
Anteriormente, vocé podia acessar os dados do objeto MODULE mas nio
a partir da instrugao add-on.

Vocé deve criar um pardmetro Module Reference ao definir a instrucio
add-on para acessar os dados do objeto MODULE. Um parimetro Module
Reference é um pardmetro InOut do tipo de dados do MODULE que aponta
para o objeto MODULE de um médulo de hardware. Vocé pode usar os
parimetros de referéncia do médulo tanto na légica da instrugao add-on
como na légica do programa.

Add-0On Instruction Definition - AQL ModuleSts v1.0 e o Data Content: {3 AQ|_ModuleSts <defiritions
General | Parameters™ | Local Tags | Scan Modes | Signature | Change History I Help | —m
Get System Value —

Mame Usage |Data Type Mlias For | Default Shy | LlsaerHmmme————Hedulg_|
Enableln Input  |BOOL 1|De <ﬁ.'£_s‘ff“ il

__EpableBet— ompmr 0|De Dest EntrySts
10_ModRef InOut  [MODULE ) Lt

&

Para obter mais informagdes sobre o parimetro Module Reference, consulte
Logix5000 Controllers Add-on Instructions Programming Manual,
publicagao 1756-PMO010 e a ajuda on-line da aplicagao Logix Designer.

O objeto MODULE usa os atributos a seguir para fornecer informagées de
status:

e EntryStatus

o FaultCode

¢ Faultlnfo

o FWSupervisorStatus
o ForceStatus

e Exemplo

e LEDStatus

¢ modo

¢ Caminho

O atributo Path esta disponivel com a aplicagio Logix Designer, versao
24.00.00 ¢ posterior. Este atributo fornece um caminho de comunicagao
para o médulo.

Para mais informacées sobre os atributos disponiveis com o objeto
MODULE, consulte Manual de referéncia de instrugoes gerais dos
Controladores LOGIX 5000, publicagao 1756-RM003.
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Monitoracao do status do

controlador

O controlador ControlLogix usa as instru¢oes Get System Value (GSV) e Set
System Value (SSV') para obter ¢ configurar (alterar) dados do controlador.
O controlador armazena os dados do sistema em objetos. Nao hd um arquivo
de status como no processador PLC-5".

A instrugao GSV recupera as informagoes especificas e as coloca no seu
destino. A instrucio SSV define o atributo especificado com dados da fonte.
Ambas as instrugdes estio disponiveis na guia Input/Output da barra de
ferramentas Instruction.

Figura 39 - Instrugoes GSV e SSV para os atributos de monitoracao e configuracdo

Y
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R
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Set System Yalue
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Inztance Mame
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Saurce

s ]

T

Quando vocé adiciona uma instru¢io GSV/SSV ao programa, as classes

de objetos vélidas, os nomes dos objetos e os nomes dos atributos paraa
instrucdo sao exibidos. Para a instrugio GSV, ¢ possivel obter os valores dos
atributos disponiveis. Para a instrugao SSV, somente os atributos que vocé
pode configurar sio exibidos.

Alguns tipos de objetos aparecem repetidamente, pois vocé pode precisar
especificar o nome do objeto. Por exemplo, pode haver vérias tarefas em sua
aplicagdo. Cada tarefa tem seu préprio objeto Task que vocé acessa pelo nome
da tarefa.

Hé virios objetos ¢ atributos em que vocé pode usar as instrugdes GSV e SSV
para monitorar ¢ configurar o sistema. Para mais informagdes sobre as
instrugdes GSV, instrugdes SSV, objetos ¢ atributos, consulte Manual de
referéncia de instrugdes gerais dos Controladores LOGIX 5000,

publica¢ao 1756-RM003.
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Se a comunicagio com um dispositivo na configuragio de E/S do controlador
ndo ocorrer em um perfodo especifico para a aplicacio, a comunicagio expira
¢ o controlador emite uma adverténcia.

O periodo de tempo limite minimo que, uma vez expirado sem comunicagao,
causa um tempo limite ¢ de 100 ms. O periodo de tempo limite pode ser
maior, dependendo do RPI da aplicagao. Por exemplo, se sua aplicacao utiliza
o padriao RPI = 20 ms, o periodo de tempo limite ¢ de 160 ms.

Para mais informagdes sobre como determinar o tempo para sua aplicacio,
pesquise a ID de resposta 38535 na Rockwell Automation® Knowledgebase.
O documento estd disponivel em

heep://www.rockwellautomation.com/knowledgebase.

Quando um tempo limite ocorre, o controlador produz estas adverténcias;

¢ Um cédigo de status de falha da E/S ¢ indicado na tela de status do
controlador 1756-L7x.

e O indicador de status de E/S na frente do controlador 1756-L6x pisca
verde.

¢ Um A\ ¢exibido sobrea pasta de configuragio de E/S e sobre os

dispositivos cujo tempo limite expirou.

¢ Um cédigo de falha do médulo ¢ produzido e vocé pode acessa-lo por
meio:

— da caixa de didlogo Module Properties

- de uma instru¢ao GSV

Para mais informagdes sobre as falhas de E/S, consulte Logix5000 Controllers
Major, Minor, and I/O Faults Programming Manual, publica¢iao 1756-PM014.
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Determinar se o tempo limite da comunicacao de E/S expirou

Este exemplo pode ser usado com os controladores 1756-L7x ou 1756-L6x:
e Ainstrugio GSV obtém o status do indicador de status de E/S (através

do atributo LEDStatus do objeto do Médulo), armazenando-o no
tag IO_LED.

e IO_LED ¢ um tag DINT que armazena o status do indicador de status
da E/S ou o visor de status na frente do controlador.

e SecIO_LED forigual a 2, em a0 menos uma conexio de E/S foi
perdida e Fault_Alert ¢ energizado.

Figura 40 - GSV usada para identificar tempo limite de E/S

= Ecill Fault_Alett
Get Systemn Yalue Ecjual
Clazs Mame hodule Source & 1D_LED
Instance Mame 0
Aftribute Mame  LedStatus Source B 2
Dest 10_LED
0 &

Para obter mais informagdes sobre atributos disponiveis com o objeto do
Médulo, consulte o Logix5000 Controllers General Instructions Reference

Manual, publicagao 1756-RM003.

Determinar se o tempo limite da comunicacao de E/S com um
modulo de E/S especifico expirou

Se a comunicagio com um dispositivo (médulo) na configuragio de E/S do
controlador expirar, o controlador produz um cédigo de falha e informagées
sobre falhas para 0 médulo. Vocé pode usar as instrugoes GSV para obter o
cédigos e as informagoes da falha através dos atributos FaultCode e FaultInfo
do objeto Module.

Para obter mais informagdes sobre atributos disponiveis com o objeto do
Médulo, consulte o Logix5000 Controllers General Instructions Reference

Manual, publicagao 1756-RM003.
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Propriedades do médulo de E/S

Interromper a execu¢ao da légica e executar o manipulador de falhas

Dependendo de sua aplicagao, vocé pode querer que um erro de conexao de
E/S faga com que o manipulador de falhas do controlador execute. Para isso,
configure a propriedade do médulo para causar uma falha grave devido a um
erro de conexdo de E/S. A falha grave causa a execugio do manipulador de
falhas do controlador.

Primeiro, desenvolva uma rotina no manipulador de falhas do controlador
que possa responder as falhas de conexao da E/S. Depois, na caixa de didlogo
Module Properties do médulo de E/S ou do médulo de comunicagio pai,
marque Major Fault On Controller If Connection Fails While in Run Mode.

Figura 41 - A falha de conexao de E/S causa falha grave

General Connection® | kodule Infol Configuratiunl Diagnusticsl Backplanel

Fequested Packet Interval (RFI): I EU.UE ms  (0.2-750.0 ms)

[ Inhibit Madule

[ Major Fault On Contraller if Connection Fails YWhile in Run Mode

Propriedades do médulo de comunicagao pai

General Connection® | Module Infol Elackplanel

Fequested Packet Interval (RFI): I ED.DE ms  (2.0-750.0 ms)

[ Inhibit Module

[ Major Fault On Contraller f Connection Fails Yhile in Bun Maode

[¥ Use Scheduled Cannection aver CantrallNet

Para mais informagdes sobre programacio do Manipulador de falhas do
controlador, consulte Logix5000 Controllers Major, Minor, and I/O Faults
Programming Manual, publicagiao 1756-PM014.
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Fracao de tempo de
sobrecarga do sistema

O controlador se comunica com outros dispositivos em uma taxa especificada
(programével) ou quando hd tempo de processamento disponivel para
dedicar & comunicagio.

O periodo de tempo de atraso do sistema especifica a porcentagem de tempo
que um controlador dedica a servi¢o de comunicagio. Se vocé tiver uma tarefa
continua, a fatia de tempo de atraso do sistema inserida na guia Advanced da
caixa de didlogo Controller Properties especifica a relagao comunicagao de
servigo/tarefa continua. Porém, se nao houver tarefa continua, a fatia de
tempo de atraso nao tem efeito.

A Tabela 47 mostra a relagao entre a tarefa continua e a comunicagao de
servico em vdrias fatias de tempo de atraso do sistema para o software
RSLogix 5000, versio 16.03.00 ou posterior, ¢ para a aplicagio Logix Designer,
versao 21.00.00 ou posterior.

Tabela 47 - Relagdo entre tarefa continua e comunicacao de servico

Fatia de tempo Duracdo da tarefa continua Duragdo da comunicagdo de servico
10% 9Ims Tms
20% 4ms Tms
25% 3ms Tms
33% 2ms Tms
50% Tms Tms
66% Tms 2ms
75% Tms 3ms
80% Tms 4ms
90% Tms 9Ims

Conforme mostrado na tabela, se a fatia do intervalo de tempo de sobrecarga
do sistema for menor ou igual a 50%, a duragdo permanece fixa em 1 ms.

O mesmo se aplica para 66% ou mais, exceto que existem vérios intervalos
de 1 ms. Por exemplo, a 66% ha dois intervalos de 1 ms de tempo consecutivo
¢ 2 90% hd nove intervalos de 1 ms de tempo consecutivo.
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Configuracao da fatia de tempo de atraso do sistema
Para configurar a fra¢io de tempo de sobrecarga do sistema, faga o seguinte:
1. No organizador do controlador, clique com o botio direito do mouse
no controlador e escolha Properties.

A caixa de didlogo Controller Properties aparece.

@ C ller Properties - develop_applications = @
Nonvolatile Memany | Memany | Intemet Protocol | Port Configuration I Network | Security | Alam Log
General I Maijor Faults I Minor Faults I Date/Time | Advanced | SFC Execution I Project
Cortroller Fauit Handier <
Power-Up Handler: “none: -

System Cverhead -
Time Slice: Gl
During unused System Overhead Time Slice
@ Run Continuous Task
() Reserve for System Tasks, eg Communications
[ Match Project to Controller
Serial Number: |0
[ Mllow Consumed Tags to Use RPI Provided by Producer
[ ok [ cencel Apply Help
2. Clique na guia Advanced.
3. Insira um valor numérico na caixa System Overhead Time Slice.
4. Use tanto Run Continuous Task (padrio) ou Reserve for System Tasks.

e O botiao Run Continue Task ¢ usado quando nao hd comunicagio
ou tarefas de plano de fundo para processar; o controlador volta
imediatamente 2 tarefa continua.

e O botao Reserve for System Task aloca todo o 1 ms do periodo de
tempo de atraso do sistema se o controlador tem comunicagio ou
tarefas de plano fundo para executar antes de retornar  tarefa
continua. Isto permite que vocé simule uma carga de comunicagio
no controlador durante projeto e programagio antes que IHMs,
mensagens controlador a controlador, e assim por diante, sejam
ajustadas.

5. Clique em OK.
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Amostra de projetos do controlador

A aplicagio Studio 5000 Logix Designer® inclui amostras de projetos que
vocé pode copiar e modificar para adequé-los 4 sua aplicagio. Para acessar os
projetos de amostra, escolha Open Sample Project na interface do Studio 5000
e navegue até Samples> ENU> v24> Rockwell Automation.

Figura 42 - Abertura dos projetos de amostra

Studio 5000 /d

Create Open Explore

New Project Existing Project Help
From Import ‘Sample Project % Release Notes
From Sample Project veLpload About

Recent Projects

—
& Stucure_Exsmple & controllogix_sercos_m & develop_applications @ Ccontrolles_Change_IF. |;_|
& Controller_Add_On_in & Example_3 o Example_1 & st .
b A

" UV Lo ENU7>7VZ47D Rockwell Automation » - |41 ! Automation Fe)
> -
Organize = Mew folder =~ 0l @
Jr Favorites i Name ° Date modified Type = II
B Desktop . PlantPAx 9/24/201410:36 AM _ File folde| _
4 Downloads (& Add_On Instructions_SamplesACD > 8/25/2014922AM  Logix Des|
1l Recent Places = o 8/25/2014 9:22 AM Logix Des—|f
ﬁ CF_Read_Write ACD 8/25/2014 9:22 AM Logix Des “
& Libraries ﬁ CF_Read_Write BEample ACD 8/25/2014 9:22 AM Logix Des
3 Documents L ﬁ CFM_GenericProfileExample ACD 8/25/2014 9:22 AM Logix Des
J’ Music 1 ﬁ CMET_messaging.acd 8/25/2014 320 AM  LogixDes ||
[ Pictures & CompactLogix 10 Example.acd 8/25/2014 9:20 AM  Logix Des
B videos & Controller ogServices ACD 8/25/20149:23 AM  Logix Des
ﬁ Coord_Motion_Blend_Circle_Diamond_S...  8/25/2014 9:22 AM Logix Des
18 Computer ﬁ’ Coord_Motion_Drill_ Cycle Infeed Blend...  8/25/2014 9:22 AM Logix Des
&, Local Disk (C3) & CPU_Chassis_Info_MSG.ACD 8/25/20149:20 AM  Logix Des
| & DayOfWeek ACD 8/25/2014 9:22 AM  Logix Des
€ Network 2 nu.... o €IS A QLI ARA | D T
~ 4 m | b

Filename: Add_On_Instructions_Samples.ACD - [Logu( Designer (*.acd;™.[5k™.|5x v]

[ Open Hlv]‘[\ Cancel ]
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Observacoes:
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Uso da ferramenta PhaseManager
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Caracteristicas gerais do PhaseManager 7

Requisitos minimos do sistema 173

(aracteristicas gerais do modelo de estado 173

Ferramenta PhaseManager versus outros modelos de 176

estado

Instrucdes para fase do equipamento 176
Caracteristicas gerai sdo A ferramenta PhaseManager™ permite que vocé adicione fases de equipamento

ao seu controlador. Uma fase de equipamento ajuda vocé a elaborar seu

PhaseManager are ]

cédigo em seg¢des que sao mais faceis de gravar, localizar, rastrear e alterar.

Tabela 48 - Terminologia do PhaseManager

Termo Descri¢ao
Fase do + Como um programa, uma fase do equipamento é executar em uma tarefa e é
equipamento determinada por um conjunto de rotinas e tags.

« Diferente de um programa, uma fase do equipamento executa um modelo de estado
e permite que vocé faca uma atividade.

Modelo de estado « Ummodelo de estado divide o ciclo de operacdo de seu equipamento em uma série
de estados. Cada estado é uma instancia na operacdo do equipamento, as agdes ou as
condigdes do equipamento em um em um determinado momento.

0 modelo de estado de uma fase do equipamento lembra os modelos de estado do
588 e do PackML.

Mdquina de estado | Uma fase do equipamento inclui uma mdquina de estado incorporada que:

« Chama a rotina associada com um estado ativo

« Gerencia as transicdes entre os estados com a codificagdo minima

«Assegura que o equipamento passe de estado a estado ao longo de um caminho
permitido

Tag PHASE Quando vocé adiciona uma fase do equipamento, a aplicado cria um tag para a fase do
equipamento. 0 tag usa o tipo de dado PHASE.
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[Z7] Controlador

|_ Ei-:j Tags do controlador
[ Tarefas
L ]:a MainTask

Fase de adicdo
de dgua

— E Fase de mistura
— E Fase de drenagem

— Fase de distribuicdo
de partes

Figura 43 - Caracteristicas gerais do PhaseManager

Um tag PHASE fornece a vocé o status de uma fase do equipamento.

Name —z| & | Value € | Force Mask € | Style Data Type
—-Add_Water fioaod foool PHASE
+|-Add_Water.State 4] Decimal DINT
Add_Water Running 1] Decimal BOOL
Add_Water Holding 1] Decimal BOOL
Add_Water Restarting 4] Decimal BOOL

Uma fase do equipamento direciona uma atividade de seu equipamento.
Um modelo de estado divide a atividade em uma série de estados.

Rotina do estado de execucdo

Como adicionar
dgua

L

— E% MainProgram

L Eal Programa do meu equipamento

172

As instrugdes de fase do equipamento controlam as transicdes entre os estados e tratam as falhas.
PSC POVR PCLF PRNP PATT

PCMD PFL PXRQ PPD PDET

Outro cédigo controla as aces de seu equipamento.

Adicdo de dgua Transportador Ativar eixos
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Requisitos minimos do
sistema

Caracteristicas gerais do

Para desenvolver os programas do PhaseManager, vocé precisa do seguinte:

¢ Um controlador ControlLogix" no firmware com revisao 16 ou
posterior

¢ Um caminho de comunicagio até o controlador

e O software RSLogix 5000°, versao 16.03.00 ou posterior ou a
aplicacio Logix Designer, versio 21.00.00 ou posterior

Para habilitar a compatibilidade com o PhaseManager, vocé precisa da edigao
Full ou Professional do software ou o software com software PhaseManager

(cédigo de catdlogo 9324-RLDPMENE).

Um modelo de estado define o que seu equipamento faz em condigoes
diferentes e como os estados se relacionam um com o outro. Cada estado

modelo de estado . -
pode ser descrito como um estado de agio ou um estado de espera.
Tabela 49 - Estados no software PhaseManager
Estado Descricao
Acdo Faz uma ou vdrias coisas por um determinado momento ou até que determinadas condicdes
sejam atendidas. Um estado de acdo executa uma vez ou repetidamente.
Espera Mostra que determinadas condicdes foram atendidas e o equipamento estd esperando pelo
sinal para passar para o préximo estado.
Figura 44 - Transi¢oes do estado PhaseManager
Seu equipamento pode ir de qualquer estado
Partida Manter quip ’ quaig

Inativo

Executando

na caixa até o estado de parada ou de
cancelamento.

Mantido

Manter
Reiniciar

Os estados de aco representam as

Reset

Reset

coisas que seu equipamento faz em
um determinado momento.

0s estados de espera representam a
condicdo de seu equipamento quando
ela estd entre os estados de acdo.

Cancelar

Cancelando

Cancelar
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—p» =Transicao

Comando

Com um modelo de estado, vocé define o comportamento de seu
equipamento durante os estados de agio.

Tabela 50 - Estados de a¢ao no modelo de estado do PhaseManager

Estado

Perguntas a fazer

Reset

Como 0 equipamento se prepara para executar?

Executando

0 que 0 equipamento faz para fabricar o produto?

Mantendo

Como o equipamento para temporariamente de fazer o produto sem sucated-lo?

Reiniciando

Como o equipamento reinicia a produgao apds a retencao?

Parando

0 que acontece durante um encerramento normal?

(Cancelando

Como o equipamento para se uma falha ocorre?

Como o equipamento muda de estado

As setas do modelo de estado mostram os estados pelos quais o equipamento

passa:

e Cada seta ¢ chamada de transi¢ao.

e Um modelo de estado permite que o equipamento faca somente
determinadas transi¢oes. Esta restri¢ao padroniza o comportamento
do equipamento de forma que outro equipamento que usa 0 mesmo
modelo ird comportar-se da mesma maneira.

Figura 45 - Comandos de transi¢ao do PhaseManager

Pronto — sem comando. Use a instrugdo PSC.

I
Partida

Inativo

Manter

Manter

Seu equipamento pode ir de qualquer estado
na caixa quando ele recebe um comando para
parar ou cancelar.

Mantido

Reiniciar

Reset

Concluir

174

Reset

Cancelar

Cancelar

(ancelando

(ancelado
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Tabela 51 - Transicées do PhaseManager

Tipo de transicao | Descricao

Comando Um comando informa ao equipamento para fazer alguma coisa. Por exemplo, o operador
pressiona o botdo de partida para comegar a producdo e o botdo de parada para
interromper a produgdo.

A ferramenta PhaseManager usa estes comandos:
Reset Pare. Reiniciar
Partida Manter Cancelar
Concluido 0 equipamento passa para um estado de espera quando termina o que esta fazendo.

Vocé ndo da um comando ao equipamento. Ao invés disso, vocé configura seu cédigo
para sinalizar quando o estado de fase é concluido.

Falha Uma falha informa a vocé que algo fora do comum aconteceu. Vocé configura seu cddigo
para procurar por falhas e agir caso encontre alguma. Se vocé quiser desligar seu
equipamento o mais rapido possivel quando ele detectar uma falha, configure seu
cddigo para procurar por uma falha e disparar o comando para cancelar caso alguma seja
encontrada.

Mudancas manuais de estado

Vocé pode alterar manualmente uma fase do equipamento. Para mudar um
estado do PhaseManager, execute este procedimento.
1. Abreo Equipment Phase Monitor.

2. Assuma a propriedade da fase do equipamento clicando em Owners ¢
em Yes.

3. Clique no comando que inicia o estado que vocé precisa (por exemplo,
partida ou reset).

4. Depois que vocé terminou de mudar o estado manualmente, clique em
Owners para liberar a propriedade.

% Equipment Phase Monitor - My_Phase

P Duwiner(s): RSLogis 5000(1)

Start

Running

Resetting Restarting |-egf—oo—
A A

Abort

b

lm aboll
Complete (Stopping)—(Abor{ingj

Pasae (Soreas)  (wones )
| |
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Ferramenta PhaseMa nager Tabela 52 compara os modelos de estado do PhaseManager a outros modelos

versus outros modelos de de estado.
estado Tabela 52 - Ferramenta PhaseManager e outros modelos de estado

Ferramenta PhaseManager S88 PackML

Remocdo. . .inativo Inativo Iniciando. . . pronto

Executando. . . Concluido Executando. . . Concluido Produzindo

Sub-rotinas ou pontos de parada Interrompendo. . .interrompida | Em espera

Mantendo. ..mantido Mantendo. ..mantido Mantendo. ..mantido

Reiniciando Reiniciando Nenhuma

Parando. . .parado Parando. . .parado Parando. . .parado

(ancelando. . . cancelado Cancelando. . .cancelado Cancelando. . .cancelado
|nstru§6es para fase do O controlador suporta varias instrugoes de texto estruturado e l6gica ladder a
eqUipamento relé da fase do equipamento.

Tabela 53 - Instrugdes para uso com a ferramenta PhaseManager
instrucao Funcao da instrucao
PSC Sinaliza a uma fase que a rotina de estado esta concluida e para prosseguir para o
préximo estado.

PCMD Altera o estado ou o subestado de uma fase.

PFL Sinaliza uma falha para uma fase.

PCLF Apaga o cddigo de falha de uma fase.

PXRQ Inicia a comunicagdo com software RSBizWare™ Batch.

PRNP Desenergiza o bit NewInputParameters de uma fase.

PPD Configura os pontos de interrupgdo dentro da I6gica de uma fase.

PATT Assume a propriedade de uma fase para uma das duas opgdes:

«Evitar que outro programa ou software RSBizWare Batch comande uma fase.
« Certifique-se de que outro programa ou software RSBizWare Batch ja ndo possui

uma fase.
PDET (ede a propriedade de uma fase.
POVR Suprime um comando.

Para mais informagdes sobre as instru¢des para uso com fases de equipamento,
consulte PhaseManager Software User Manual, publicagaio LOGIX-UMO001.
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Sistemas redundantes
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Caracteristicas gerais da A redundancia fornece maior disponibilidade do sistema ao alternar o

redundancia do ControlLogix

rack do controlador primério.

controle com um rack do controlador secundério se uma falha ocorrer no

O sistema redundante alterna o controle do primério para o secundario

quando estas falhas ocorrerem:

e Perda de poténcia para o rack primdrio

e Falha de hardware ou de firmware de qualquer médulo no rack primario

o Uma falha grave no programa do usudrio no controlador primério

e Perda de comunicagio entre o rack primério e os médulos remotos

ControlNet ou EtherNet/IP

e Desconexdo de um conjunto de cabos Ethernet de um médulo de

comunicacio EtherNet/IP ou conector de cabo ControlNet no
modulo de comunicagio ControlNet no rack primario

e Remogio ou insergio de qualquer médulo no rack primério

e Um comando usudrio quc causa uma troca
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Figura 46 - Sistema de redundancia aprimorada ControlLogix

Estacdo de trabalho —

[
‘—6_§¢ Switch
Ethernet

Primario Secundario

Rack redundante

1756-L6x

[1756-CN2R

i e

1756-L6x

E/S conectada através da rede ControlNet

IControlNet Scanner

[controiNet scanner

5
g
s
s}
=l
=}

Digital Input
lAnalog Input
lAnalog Output

F

AE/S pode ser conectada através de uma rede EtherNet/IP que comegar com o sistema de redundancia
aprimorada, revisao 19.50.

A redundancia nao precisa de programagio adicional e ¢ transparente para
qualquer dispositivo conectado a uma rede EtherNet/IP ou ControlNet.

Os médulos de redundincia colocados em cada rack redundante mantém a
comunicagio entre os racks redundantes.

Dependendo da forma como vocé organiza seu projeto, as saidas podem
mudar de estado (perturbagio) durante uma troca:

o Durante a troca, as saidas que sao controladas pela tarefa de prioridade
mais alta passam por uma troca sem perturbagoes. Por exemplo,
as saidas nio voltardo a um estado anterior.

¢ Assaidas em tarefas de prioridade mais baixa podem passar por uma
mudanga de estado.

Para informagoes detalhadas sobre os sistemas de redundancia ControlLogix,
consulte Sistema de redundancia aprimorada ControlLogix, publica¢ao

1756-UM535.
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Especificacoes do sistema

A maioria dos sistemas redundantes deve usar estes componentes do sistema,
pelo menos. Para algumas aplicagdes, os médulos ControlNet e EtherNet/IP

s30 opcionais.

Tabela 54 - Especifica¢des do sistema

Quantidade | Item Observagoes
2 Rack ControlLogix Ambos os racks devem ter o mesmo tamanho.
2 Fonte de alimentacdo do | Deve sera mesma em cada rack.
ControlLogix
2 Controlador ControlLogix | « Use os controladores 1756-L6x ou 1756-L7x.

« Use controladores com os mesmos cddigos de catalogos,
séries, revisdes de firmware e tamanhos de memdria em
cada rack.

+ Mesma colocagdo no slot.

2 Médulo de comunicacéo Use os médulos 1756-CN2/B, 1756-CN2R/B ou 1756-CN2RXT.
ControlLogix ControlNet + 0smddulos ControlNet no rack devem ser idénticos na revisao
do firmware, em série, colocacdo do slot e tipo de médulo.
2 Médulos de comunicacéo Use os médulos 1756-EN2T, 1756-EN2TXT ou 1756-EN2TR.
ControlLogix EtherNet/IP | « Devem ter revisdo do firmware, colocaco do slot e tipo de
médulo idénticos.
2 Méddulo de redundancia + Use médulos 1756-RM2 ou 1756-RM2XT.

+ 0smddulos de redundéncia no rack devem ter revisdo do

firmware e colocagdo do slot idénticos.
Para sistemas de alto desempenho L7, os médulos RM devem
ser RM/B e devem ser da mesma série e ter a mesma revisao
de firmware em ambos os racks.
Tou2 (Cabo do mddulo de Use 0 cabo 1756-RMCx.
redundancia (fibra dptica) | « Os comprimentos padrdo estdo disponiveis.
2 Nés adicionais da « (Coloque todas as E/S no rack remoto ou em trilhos DIN.

ControlNet

- Adicione pelo menos dois nds a cada rede ControlNet além do
par de rack redundante.

« Para redundéncia aprimorada, vocé deve ter, pelo menos, um
-dispositivo ControlNet de protecdo no endereco de nd mais
inferior que os enderecos de nd dos mddulos ControlNet no
rack redundante.
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(onsideragées do sistema Quando vocé estiver configurando um sistema ControlLogix redundante,

estas consideragdes especificas sobre os mddulos no rack redundante devem

ser feitas.

Itens nos racks primarios
e secundarios

Consideracao

Controlador ControlLogix

« Quando configurado para redundancia, o controlador secundario
automaticamente recebe os dados e os armazena em buffer.

« Um controlador redundante usa duas vezes mais espaco da memoria de dados
e da meméria de E/S que um controlador ndo redundante.

« Um controlador redundante tem um tempo de varredura mais longo que um
controlador ndo redundante.

« 0 ControlLogix Redundancy System User Manual, publicacao 1756-UM535,
fornece informacdes detalhadas sobre a reducéo do impacto do tempo de
varredura.

« Vocé ndo precisa de uma versao especifica para redundancia do software
Logix Designer, mas ela deve corresponder com o nivel de revisdo do sistema
de redundancia aprimorada.

« Em um sistema de redundancia aprimorada, dois controladores do mesmo
tipo podem residir em um rack de controlador.

Méddulos de comunicagdo

+ Em um ssistema de redundancia aprimorada, um maximo de sete médulos de
comunicacao pode residir em um rack do controlador em qualquer
combinacdo de mddulos EtherNet/IP e médulos ControlNet.

« Para conectar-se a outras redes, faca a interface através de outro rack
ControlLogix que nao esteja no sistema redundante.

« Paramelhores resultados, use redes separadas para comunicacao de E/S e de [HM.

Médulos de E/S

« Todas as E/S sdo remotas no rack do controlador redundante.

« A partir do sistema de redundancia aprimorada, revisao 19.50, as redes
EtherNet/IP em sistemas redundantes podem ser usadas para E/S remota e
dados produzidos/consumidos.

Fontes de alimentacao
redundantes

As fontes de alimentagdo redundantes 1756-PA75R e 1756-PB75R fornecem
alimentagdo confidvel para o rack.

Midia redundante
ControlNet

A midia redundante fornece comunicacao ControlNet mais confidvel.

DLR (anel de nivel de
dispositivo) Ethernet

0s médulos Ethernet de porta dupla (1756-EN2TR) podem ser usados para
conectar a um anel para fornecer uma comunicagdo Ethernet mais confidvel.

Para informages completas sobre o projeto ¢ planejamento dos médulos
para uso em seu rack ControlLogix redundante, consulte Sistema de

redundincia aprimorada ControlLogix, publica¢io 1756-UMS535.
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Capitulo 12

Construcao de um sistema

redundante

Redundancia padrao versus aprimorada

Enquanto os sistemas de redundincia padrio e aprimorada operam de
maneira semelhante, hd algumas diferencas importantes entre as duas
plataformas. A Tabela 55 compara os recursos do sistema de redundancia

padrao e aprimorada.

Tabela 55 - Comparagao entre a redundancia aprimorada e a redundancia padrao

Recurso Sistema Sistema
aprimoradom padrao

Suporte a mddulos de comunicagao ControlLogix ControlNet e EtherNet/IP v

aprimorados, por exemplo, 0s mddulos 1756-CN2/B ou 1756-EN2T

Suporte a mddulos de comunicagdo ControlNet e EtherNet/IP padrao do v

ControlLogix, por exemplo, os médulos 1756-CNB/D ou 1756-ENBT

Compativel com os modulos de redundéncia 1756-RM no slot simples v v

Compativel com os médulos de redundéncia 1757-SRM no slot duplo v

Suporte para todos os controladores 1756-L6x e 1756-L7x ControlLogix v

Uso de componentes do sistema ControlLogix, por exemplo, o controlador v

1756-L63XT e 0 médulo 1756-CN2XT

Disponibilidade de E/S em uma rede EtherNet/IP, incluindo sistemas de E/S v

redundante

(1) Adisponibilidade e alguns recursos suportados na redundancia aprimorada dependem da revisao do sistema usada. Para
mais informacdes, consulte Sistema de redundéncia aprimorada ControlLogix, publicagdo 1756-UM535.

Para construir um sistema redundante tipico, execute este procedimento.

1. Instale um rack ControlLogix ¢ uma fonte de alimentagao.

2. Para o rack primdrio, adicione os controladores 1756-L6éx ou 1756-L7x.

Vocé nao pode misturar controladores 1756-L6éx e 1756-L7x no

mesmo rack.

3. Adicione um ou mais médulos de comunicagio ControlNet ou

EtherNet/IP.

4, Adicione um mddulo de redundincia.

5. Configure um rack secunddrio que seja idéntico ao rack primério.

IMPORTANTE  Os componentes no par de racks redundantes devem ser idénticos na

configuracdo do mddulo.

6. Conecte os médulos de redundincia em ambos os racks.

7. Adicione os médulos de E/S as redes ControlNet ou EtherNet/IP.

8. Adicione as interfaces de operagio as redes ControlNet ou EtherNet/IP.

Para informagdes sobre o projeto ¢ construgio do sistema redundante
aprimorado, consulte Sistema de redundancia aprimorada ControlLogix,

publicacao 1756-UMS535.
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Consideracoes sobre
ControlNet em sistemas
redundantes

Consideracoes sobre a
EtherNet/IP em sistemas
redundantes
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Vocé pode ter até sete médulos de comunicagao ControlNet em um rack
redundante.

IMPORTANTE  Com cada ControlNet, vocé deve ter pelo menos dois nds externos ao rack
do controlador redundante para evitar tempos-limites na troca.

0 n6 mais inferior de cada rede ControlNet deve ser externo ao rack do
controlador redundante.

Para informacoes sobre consideracoes sobre ControlNet para sistemas
redundantes aprimorados, consulte Sistema de redundéncia aprimorada

ControlLogix, publicagio 1756-UMS535.

Vocé pode ter até sete mddulos de comunicagao EtherNet/IP no rack
redundante.

Em um sistema redundante, vocé pode usar a EtherNet/IP para comunicagio
da IHM ou envio de mensagens entre controladores. A IHM pode
comunicar-se diretamente com o controlador primario. Vocé nio precisa mais
da sec¢io sobre alias do RSLinx".

A redundéncia do ControlLogix suporta a EtherNet/IP para o controle de
E/S ou para produzir e consumir dados que comegam com o sistema de
redundéncia aprimorada, revisio 19.50. Além disso, ele pode ser usado para:

e Redundante 1715 de E/S
e Moddulos de E/S remota
o Conexdes de IHM com o controlador primério

Producio e consumo de dados

Para informacdes sobre consideragdes sobre a EtherNet/IP para sistemas
redundantes aprimorados, consulte Sistema de redundéncia aprimorada

ControlLogix, publicagio 1756-UM535.

Troca de endereco IP

O firmware revisao 13 e posterior, suporta a troca de enderegos IP em
sistemas redundantes. Com a troca do endereco IP, vocé configura os
modulos EtherNet/IP primério e secunddrio com o mesmo endereco IP.
O médulo EtherNet/IP primdrio usa o enderego IP; 0 mddulo secundério
usa 0 enderego mais um no ultimo segmento do enderego.

Em uma troca, os médulos EtherNet/IP troca os enderegos IP. Os dispositivos
de IHM continuam a comunicar automaticamente com o novo controlador

primério porque os enderegos IP foram trocados. Devido & maneira com que
os médulos EtherNet/IP funcionam, durante uma troca, a comunicagao entre
o controlador ¢ um dispositivo de IHM para por vérios segundos, geralmente,
menos de um minuto.
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Redundancia e tempo
de varredura

No final de cada programa, o controlador primdrio sincroniza e carrega
dados novos de forma cruzada para o controlador secundério. Isto mantém
o controlador secundirio atualizado ¢ pronto para assumir o controle.

Ela também o tempo de varredura quando comparado a um sistema nao
redundante.

O tempo que uma carga cruzada consome depende da quantidade de dados
que o controlador primdrio tem que carregar:

¢ O controlador primario sincroniza e carrega todos os tags para os quais
uma instrugio gravou um valor, mesmo que seja igual ao tltimo
carregamento.

¢ O carregamento cruzado também requer um tempo de atraso pequeno
(1 ms por carga cruzada) para informar ao controlador secunddrio qual
programa o controlador primério estd executando.

Redundancia revisao de firmware 16.53 ou posterior, limita quais programas
precedem a sincronizagao e o carregamento cruzado de dados. Em muitas
aplicagoes, alterar isto pode reduzir o impacto geral ao tempo de varredura da
tarefa reduzindo o nimero de vezes que a drea de dados ¢ sincronizada.
Remover um ponto de sincronizagao resulta em uma economia de 1 ms de
atraso, além de qualquer momento que ele foi usado para carregar os dados.

Para todos os detalhes sobre o tempo de varredura de um sistema redundante,
consulte Sistema de redundancia aprimorada ControlLogix, publicagio

1756-UMS535.
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Observacoes:
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Localizacao de falhas no modulo

Topico Pagina
Tela e indicadores de status do controlador 1756-L7x 188
Tela de status do controlador 1756-L7x 188
Indicadores de status do controlador 1756-L7x 196
Indicadores de status do 1756-L6x 198

Use a aplicacao Logix
Designer para a localizacao
de falhas

A aplicagao Studio 5000 Logix Designer® indica condigoes de falha das
seguintes maneiras:

o Sinal de adverténcia na tela principal do médulo - Ocorre quando a

conexdo com o médulo for interrompida. O estado do controlador
indica também Faulted e Controller fault fica aceso vermelho.

File Edit

No Forces - = CETORST 2 o
Energy Storage OK
i =l 4
EE 2‘, ¥ 1/0 Mot Responding
Redundancy m 1
Controller Organizer * X

View Search Logic Communications Tof

Program Mode

-\_ifg_-‘Par

alfiey m-]_r.;n

=423 Controller Test_case 1

-7 Power-Up Handler
=5 Tasks
8 MainTask

-7 Unscheduled Programs / Phases
=53 Motion Groups

2 Ungrouped Axes

.27 Add-On Instructions

=45 Data Types

L User-Defined

L Strings
[ string

L3 Predefined

% Module-Defined
.27 Trends

.M. Logical Model
=54 YO Configuration

5

5

ontroller Tags
Controller Fault Handler

+C§ MainProgram

[ Add-On-Defined

756 Backplane, 1756-A7

f [211756-1B32/A
f [311756-1B161
.. Bl [411756-1F61
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e Mensagem nalinha de status de uma tela.

7| Module Properties: Locald (1756-OF811.1) =
General ‘Connect\on I Module Info ICorvﬁgumnon | Limit Corfiguration | Calibration IT\me Sync
Type 1756-0F8| 8 Channel Voltage,Cumrent Analog Output
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Local
Name: | Siet: |1
-
Description: I

Module Definition

Revision: 1.1
Blectronic Keying:  Compatible Module

Connection: Output Data

Na guia Module Info, na segio Status, as falhas principal e secunddria estao
listadas com o estado interno do médulo.

Notificagao no editor de tags - As falhas gerais do médulo também sao
relatas no editor de tags. As falhas de diagnéstico sao relatadas apenas no

editor de tags.

O campo Value indica uma falha com o niimero 1.

Scope: E{I Test_case_1 + Show: Al Tags
Mame =3l | Value * | Force Mask * | Style Data Type
+Local:1.C [...1 I...1 AB:1756_OFBI.C:D
—Local:1:1 [...] I...1 AB:1756_OF8L1:D
— Local: 1. Faul 231111 11...] > Binary DINT
Local T Fauit: — 1| Decimal BOOL
Local:1:.Fault.1 1 Decimal BOOL
Local:1:1.Fault.2 1 Decimal BOOL
Local:1:1.Fauk.3 1 Decimal BOOL
Local:1:1. Fault.4 1 Decimal BOOL
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Determinacao do tipo de falha

Para exibir a informacio da falha recente na guia Major Faults da tela Module

Properties, ¢ preciso selecionar a op¢ao Major Fault no Controlador na guia
Connection.

% | Module Properties: Locall (1756-0F811.1) [E=8 R ===

Connection | Module Info | Corfiguration | Limt Corfiguratien | Calbration | Time Syne
Requested Packet Interval (RPI) 100

ms (1.0-750.0)

[T inhibit Mo
Major Fautt On Contraller F Connection Fails Whie in Run Mode

Module Faut
(Code 1640204) Connection Request Error: Connection request timed out

S ks = o

Quando estiver monitorando as propriedades de configura¢io de um médulo
na aplicacio Logix Designer e receber uma mensagem Communication fault,
a guia Major Faults indica o tipo de falha em Recent Faults.

@ Controller Properties - Test_case 1 =] @
Project Redundan: | Nonvolatile Memorny | Memary | Security | Aarm Log |
Major Fous | MinorFaubs | Date/Tme |  Advanced |  SFC Execution
1 major fault since last cleared
Recent Faults

12/31/1997 72558 PM -
{Type 03) 1/O Fault

{Code 18} 1/0 module connection failed on required

moduls

Port Backplane

Module: Local:1

Emor: Connection timed out

Info: none
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Tela e indicadores de status Os controladores 1756-L7x tém quatro indicadores de status ¢ uma tela de

do COI‘ItrOlador 1 756'L7X status dC rolagcm com quatro caracteres.
Figura 47 - Tela e indicadores de status do 1756-L7x

Logix557x
] Tela de status de rolagem, consulte pdgina 188
- am mm omm | Indicadores de status, consulte pagina 196
RUN FORCE SDOK |
W REM
> pﬁ’oc -

m |

Tela de status do A tela de status do controlador 1756-L7x rola as mensagens que fornecem
controlador 1756-L7x informacgdes sobre a revisao do firmware, o status do ESM, o status do projeto

¢ as falhas graves do controlador.

Mensagens gerais de status

As mensagens descritas na Tabela 56, geralmente, sao indicadas ao energizar,
desenergizar e enquanto o controlador estiver em execugio para exibir o
status do controlador e do ESM.

Tabela 56 - Mensagens gerais de status

Mensagem Interpretacao

Nenhuma mensagem é | O controlador esté desligado.

indicada Verifique o indicador OK para determinar se o controlador estd energizado e
determinar o estado do controlador.

TEST 0 controlador estd completando os testes de energizacdo.
PASS Os testes de energizacao foram completados com sucesso.
SAVE Um projeto estd sendo salvo no cartdo SD. Vocé também pode visualizar o indicador SD

(consulte a pdgina 197) para informacdes adicionais sobre status.
Deixe que a gravacdo termine antes de:

«remover o cartdo SD.

« desconectar a alimentacdo.

LOAD Um projeto estd sendo carregado a partir do cartdo SD na energizagdo do
controlador. Vocé também pode visualizar o indicador SD (consulte a pagina 197)
para informac6es adicionais sobre status.

Deixe que o carregamento termine antes de:

+ remover o cartao SD

« desconectar a alimentacdo

+ remover 0 médulo ESM

UPDT Uma atualizagdo do firmware estd sendo conduzida a partir do cartdo SD na
energizagdo. Vocé também pode visualizar o indicador SD (consulte a pdgina 197)
para informacdes adicionais sobre status.

(aso ndo queira atualizar o firmware na energizacdo, altere a propriedade Load

Image do controlador.
CHRG 0 ESM baseado em capacitor estd sendo carregado.
1756-L7x/X 0 cddigo de catdlogo e série do controlador.
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Tabela 56 - Mensagens gerais de status (Continuacao)

Mensagem Interpretacao
Rev XX.xox A revisdo principal e secundaria do firmware do controlador.
No Project Nenhum projeto esta carregado no controlador.
Para carregar um projeto:
« Use uma aplicagdo Logix Designer para fazer o download do projeto para o
controlador ou
« Use um cartdo SD para carregar um projeto para o controlador
Project Name 0 nome do projeto que estd sendo carregado atualmente no controlador.
BUSY 0s mddulos de E/S associados com o controlador ainda ndo estao completamente
energizados.
Possibilite tempo para a energizacao e o auto-teste do médulo de E/S.
Corrupt Certificate 0 certificado de seqguranca associado ao firmware estd corrompido.
Received Acesse http://www.rockwellautomation.com/support/ e baixe a revisdo do firmware

que estd tentando atualizar. Substitua a revisdo do firmware previamente instalada
por aquela situada no site do Suporte Técnico.

Corrupt Image Received

0 arquivo do firmware esta corrompido.

Acesse http://www.rockwellautomation.com/support/ e baixe a revisdo do firmware
que estd tentando atualizar. Substitua a revisao do firmware previamente instalada
por aquela situada no site do Suporte Técnico.

ESM Not Present

Um ESM estd ausente e o controlador ndo pode salvar a aplicacao na desenergizacao.

Insira um ESM compativel, e, caso use um ESM baseado em capacitor, nao
desenergize até que o ESM esteja carregado.

ESM Incompatible

0 ESM é incompativel com 0 tamanho da memdria do controlador.
Substitua o ESM incompativel por um compativel.

ESM Hardware Failure

Uma falha com 0 ESM ocorreu e o controlador é incapaz de salvar o programa no
momento da desenergizacao.

Substitua o ESM antes de desenergizar o controlador para que o programa do
controlador seja salvo.

ESM Energy Low 0 ESM baseado em capacitor ndo tem energia suficiente para habilitar o controlador
a salvar o programa no momento de uma desenergizacao.
Substitua o ESM.

ESM carregando 0 ESM baseado em capacitor esta carregando.

Nao desenergize até que o carregamento esteja completo.

Flash in Progress

Uma atualiza¢do do firmware iniciada via utilitarios ControlFLASH™ ou AutoFlash
estd em progresso.

Permita que a atualizagdo do firmware complete sem interrupcdo.

Firmware Installation

0 controlador estd usando o firmware de inicializagdo do sistema (ou seja, revisao

Required 1.xxx) e requer uma atualizagdo do firmware.
Atualizar o firmware do controlador.
SD Card Locked Um cartdo SD blogueado estd instalado.
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Mensagens de falha

Se o controlador estd com falha, essas mensagens podem ser indicadas na tela

de status.

Tabela 57 - mensagens de falha

Mensagem

Interpretacao

Major Fault TXX:CXX message

Uma falha grave do tipo XX e cddigo XX foi detectada.

Por exemplo, se a tela de status indicar Major Fault T04:C42 Invalid
JMP Target, entdo uma instrucdo JMP é programada para saltar para
uma instrudo LBL invalida.

Para detalhes sobre falhas graves recuperaveis, consulte Logix5000
Controllers Major, Minor, and 1/0 Faults Programming Manual,
publicagdo 1756-PM014.

/0 Fault Local:X #XXXX message

Uma falha de E/S ocorreu em um mddulo no rack local. 0 ndmero de
slot e cddigo de falha sao indicados juntamente com uma breve
descricdo.

Por exemplo, I/0 Fault Local:3 #0107 Connection Not Found indica que
uma conexdo para o médulo E/S local no slot trés ndo estd aberta.

Atue de acordo com a agdo especifica para o tipo de falha indicada.

Para detalhes sobre cada cddigo de falha de E/S, consulte Logix5000
Controllers Major, Minor, and 1/0 Faults Programming Manual,
publicacdo 1756-PM014.

/0 Fault ModuleName #XXXX message

Uma falha de E/S ocorreu em um médulo em um rack remoto. 0 nome
do mddulo com falha estd indicado com o c6digo de falha e uma breve
descricdo da falha.

Por exemplo, 1/0 Fault My_Module #0107 Connection Not Found
indica que uma conexdo ao médulo denominado ‘My_Module’ ndo
estd aberta.

Atue de acordo com a agdo especifica para o tipo de falha indicada.
Para detalhes sobre cada cddigo de falha de E/S, consulte Logix5000
Controllers Major, Minor, and 1/0 Faults Programming Manual,
publicacdo 1756-PM014.

1/0 Fault ModuleParent:X #XXXX message

Uma falha de E/S ocorreu em um mddulo em um rack remoto. 0 nome
do médulo pai é indicado porque nenhum nome do médulo é
configurado na arvore 1/0 Configuration da aplicaao Logix Designer.
Além disso, 0 cédigo da falha é indicado com uma breve descri¢do da
falha.

Por exemplo, I/0 Fault My_(Net:3 #0107 Connection Not Found indica
que uma conexdo a um mddulo no slot 3 do rack com o médulo de
comunicagao denominado ‘My_CNet' ndo estd aberta.

Atue de acordo com a agdo especifica para o tipo de falha indicada.
Para detalhes sobre cada cddigo de falha de E/S, consulte Logix5000
Controllers Major, Minor, and 1/0 Faults Programming Manual,
publicagdo 1756-PM014.

X1/0 Faults

Falhas de E/S estdo presentes e X = ao nimero de falhas de E/S presentes.

No caso de miltiplas falhas de E/S, o controlador indica a primeira
falha reportada. A medida que cada falha de E/S é solucionada, o
niimero de falhas indicado diminui e a mensagem de falha de E/S
indica a préxima falha comunicada.

Atue de acordo com a agdo especifica para o tipo de falha indicada.

Para detalhes sobre cada cddigo de falha de E/S, consulte Logix5000
Controllers Major, Minor, and 1/0 Faults Programming Manual,
publicacdo 1756-PM014.
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Mensagens de falhas graves

A mensagem Major Fault TXX:CXX na tela de status do controlador indica
falha grave. A Tabela 58 lista os tipos de falha, c6digos ¢ as mensagens

associadas como sao exibidos na tela de status.

Para descri¢oes detalhadas e os métodos de recuperacio sugeridos para falhas
graves, consulte Logix5000 Major, Minor, and I/O Fault Codes Programming
Manual, publicagio 1756-PM014.

Tabela 58 - Mensagens de status de falhas graves

Tipo Codigo Mensagem

1 1 Run Mode Powerup

1 60 Irrecuperével

1 61 Irrecuperdvel — Diagnésticos salvos no cartao CF
1 62 Irrecuperavel — Diagndsticos e programa salvos no cartao SD
3 16 /0 Connection Failure
3 20 Chassis Failure

3 21

3 23 Connection Failure

4 16 Unknown Instruction
4 20 Invalid Array Subscript
4 21 Control Structure LEN or POS < 0
4 31 Invalid JSR Parameter
4 34 Timer Failure

4 42 Invalid JMP Target

4 82 SFCJump Back Failure
4 83 Value Out of Range

4 84 Stack Overflow

4 89 Invalid Target Step

4 90 Invalid Instruction

4 91 Invalid Context

4 92 Invalid Action

4 990 User-defined

4 991

4 992

4 993

4 994

4 995

4 996

4 997

4 998

4 999

6 1 Task Watchdog Expired
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Tabela 58 - Mensagens de status de falhas graves (Continuagao)

Tipo Codigo Mensagem

7 40 Save Failure

7 | Bad Restore Type

7 f Bad Restore Revision

7 43 Bad Restore Checksum

7 44 Falha ao restaurar a memdria do processador

8 1 Keyswitch Change Ignored

N 1 Positive Overtravel Limit Exceeded

N 2 Negative Overtravel Limit Exceeded

n 3 Position Error Tolerance Exceeded

N 4 Encoder Channel Connection Fault

N 5 Encoder Noise Event Detected

n 6 SERCOS Drive Fault

n 7 Synchronous Connection Fault

n 8 Servo Module Fault

N 9 Asynchronous Connection Fault

N 10 Motor Fault

N n Motor Thermal Fault

n 12 Drive Thermal Fault

N 13 SERCOS Communications Fault

N 14 Inactive Drive Enable Input Detected

n 15 Drive Phase Loss Detected

N 16 Drive Guard Fault

N 32 Motion Task Overlap Fault

n 33 (ST Reference Loss Detected

12 32 Desligar e ligar a alimentacdo do controlador secunddrio desqualificada

12 33 Controlador sem correspondéncia identificada no novo rack primério

12 34 Posicdes da chave seletora diferentes nos controladores primdrio e
secunddrio

14 1 Watchdog da tarefa de sequranca expirou

14 2 Erro na rotina da tarefa de seguranca

14 3 Parceiro de seguranca ausente

14 4 Parceiro de seguranga nao disponivel

14 5 Hardware do parceiro de seguranca incompativel

14 6 Firmware do parceiro de sequranca incompativel

14 7 Tarefa de seguranca inoperével

14 8 Tempo de sistema (CST) néo localizado.

14 9 Falha irrecuperavel do controlador no parceiro de segurana.

18 1 CIP Motion Initialization Fault

18 2 CIP Motion Initialization Fault Mfg

18 3 CIP Motion Axis Fault

18 4 CIP Motion Axis Fault Mfg
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Tabela 58 - Mensagens de status de falhas graves (Continuagao)

Tipo Codigo Mensagem

18 5 (IP Motion Fault

18 6 (IP Module Fault

18 7 Motion Group Fault

18 8 (IP Motion Configuration Fault
18 9 (IP Motion APR Fault

18 10 (IP Motion APR Fault Mfg

18 128 (IP Motion Guard Fault

Codigos de falha de E/S

O controlador indica falhas de E/S na tela de status em um destes formatos:
e I/O Fault Local: X #XXXX message
e 1/O Fault ModuleName #XXXX message
o 1/O Fault ModuleParent: X #XXXX message

A primeira parte do formato ¢ usada para indicar a localiza¢ao do médulo
com falha. A forma como o local ¢ indicado depende da configuragio de
E/S ¢ as propriedades do mddulo especificadas na aplicagao Logix Designer.

A tltima parte do formato, #XXXX message, pode ser usada para diagnosticar
o tipo de falha de E/S e as agoes corretivas potenciais. Para detalhes sobre cada

cédigo de falha de E/S, consulte Logix5000 Controllers Major, Minor, and I/O
Faults Programming Manual, publicagio 1756-PM014.

Tabela 59 - Mensagens de falha E/S

Cddigo Mensagem

#0001 Connection Failure
#0002 Insufficient Resource
#0003 Invalid Value

#0004 101 Syntax

#0005 Destination Unknown
#0006 Partial Data Transferred
#0007 Connection Lost
#0008 Service Unsupported
#0009 Invalid Attribute Value
#000A Attribute List Error
#0008 State Already Exists
#000C Object Mode Conflict
#000D Object Already Exists
#000E Attribute Not Settable
#000F Permission Denied
#0010 Device State Conflict
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Tabela 59 - Mensagens de falha E/S (Continuacao)

Codigo Mensagem

#0011 Reply Too Large

#0012 Fragment Primitive

#0013 Insufficient Command Data
#0014 Attribute Not Supported
#0015 Data Too Large

#0100 Connection In Use

#0103 Transport Not Supported
#0106 Ownership Conflict

#0107 Connection Not Found
#0108 Invalid Connection Type
#0109 Invalid Connection Size
#0110 Module Not Configured
#0111 RPI Out of Range

#0113 Out of Connections

#0114 Wrong Module

#0115 Wrong Device Type

#0116 Wrong Revision

#0117 Invalid Connection Point
#0118 Invalid Configuration Format
#0119 Module Not Owned

#011A Out of Connection Resources
#0203 Connection Timeout
#0204 Unconnected Message Timeout
#0205 Invalid Parameter

#0206 Message Too Large

#0301 No Buffer Memory

#0302 Bandwidth Not Available
#0303 No Bridge Available

#0304 ControlNet Schedule Error
#0305 Signature Mismatch

#0306 (CM Not Available

#0311 Invalid Port

#0312 Invalid Link Address

#0315 Invalid Segment Type
#0317 Connection Not Scheduled
#0318 Invalid Link Address

#0319 No Secondary Resources Available
#031E No Available Resources
#031F No Available Resources
#0800 Network Link Offline
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Tabela 59 - Mensagens de falha E/S (Continuacao)
Codigo Mensagem
#0801 Incompatible Multicast RPI
#0814 Data Type Mismatch
#FDO1 Bad Backplane EEPROM
#FD02 No Error Code
#FDO03 Missing Required Connection
#FD04 No CST Master
#FDO5 Axis or GRP Not Assigned
#FD06 SERCOS Transition Fault
#FDO7 SERCOS Init Ring Fault
#FDO8 SERCOS Comm Fault
#FD09 SERCOS Init Node Fault
#FDOA Axis Attribute Reject
#FD1F E/S de sequranca
#FD20 No Safety Task
#FEO1 Invalid Connection Type
#FE02 Invalid Update Rate
#FE03 Invalid Input Connection
#FE04 Invalid Input Data Pointer
#FEO5 Invalid Input Data Size
#FE06 Invalid Input Force Pointer
#FEO7 Invalid Output Connection
#FEO8 Invalid Output Data Pointer
#FE09 Invalid Output Data Size
#FEOA Invalid Output Force Pointer
#FEOB Invalid Symbol String
#FEOC Instancia invélida do microcomputador programavel
#FEOD Invalid Symbol Instance
#FEOE Module Firmware Updating
#FEOF Invalid Firmware File Revision
#FE10 Firmware File Not Found
#FEN Firmware File Invalid
#FE12 Automatic Firmware Update Failed
#FE13 Update Failed — Active Connection
#FE14 Searching Firmware File
#FE22 Invalid Connection Type
#FE23 Invalid Unicast Allowed
#FFOO No Connection Instance
#FFO1 Path Too Long
#FF04 Invalid State
#FFO8 Invalid Path
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Tabela 59 - Mensagens de falha E/S (Continuacao)

Codigo Mensagem
#FFOB Invalid Config
#FFOE No Connection Allowed

Indicadores de status do Os indicadores de status estao abaixo da tela de status no controlador. Eles
controlador 1756-L7x indicam o estado do controlador conforme descrito nestas tabelas.

Indicador RUN

Use a seletora de modo na frente do controlador ou use o menu Controller

Status na aplicagio Logix Designer para alterar o modo do controlador
exibido pelo indicador RUN.

Tabela 60 - Indicador RUN

Estado Descricao

off 0 controlador estd no modo de programa ou teste
Verde 0 controlador estd no modo Funcionamento.
permanente

Indicador FORCE

O indicador Force mostra se as forgas de E/S estao habilitadas no controlador.

Tabela 61 - Indicador FORCE

Estado Descri¢ao

Off Nenhum tag contém valores de force de E/S.

Ambar As forcas de E/S estdo ativas (habilitadas), ainda que os valores de forcas de E/S possam ou
permanente ndo estar configurados.

Tenha cuidado se for instalar (adicionar) uma imposicao. Se instalar (adicionar)
uma force, ela tera efeito imediato.

Ambar Uma ou mais entradas ou enderecos de entrada foram forcadas para o estado energizado ou
intermitente desenergizado, mas as forces nao foram habilitadas.

Tenha cuidado ao habilitar forcas de E/S. Se habilitar as forcas de E/S, todas as
forcas de E/S existentes também serao executadas.
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indicador SD

O indicador SD mostra se o cartio SD estd em uso.

Tabela 62 - indicador SD

Estado Descri¢ao

off Nenhuma atividade estd ocorrendo com o cartao SD.

Verde 0 controlador esté lendo ou gravando no cartdo SD.

intermitente Nao remove o cartdo SD enquanto o controlador esta lendo ou gravando.
Verde

permanente

Vermelho 0 cartdo SD ndo tem um sistema de arquivos valido.

intermitente

Vermelho sdlido | O controlador nao reconhece o cartéo SD.

Indicador 0K

O indicador OK mostra o estado do controlador.

Tabela 63 - Indicador OK

Estado Descricao

0ff Nenhuma alimentacdo esté sendo aplicada ao controlador.

Vermelho Uma das condigdes é verdadeira:

intermitente « éum novo controlador, pronto para usar e precisa de um upgrade de firmware. Se uma

atualizagdo do firmware for necessdria, a tela de status exibe Firmware Installation
Required. Para atualizar o firmware, consulte Atualizacdo do firmware do controlador
na pagina 50.

« éum controlador anteriormente usado ou em uso e ocorreu uma falha grave. Para
detalhes sobre falhas graves recuperdveis e ndo recuperdveis, consulte Logix5000
Controllers Major, Minor, and 1/0 Faults Programming Manual, publicacao
1756-PM014.

Vermelho sélido Uma das condigdes é verdadeira:

« 0 controlador esta completando o diagndstico de energizacao

« A carga do capacitor no ESM esta sendo descarregado mediante a desenergizacdo.
« 0 controlador esta energizado, mas ndo pode ser operado.

« 0 controlador esta carregando um projeto para uma memdria ndo volatil.

Verde permanente | O controlador estd operando normalmente.
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Indicadores de status Os controladores 1756-L6x tém indicadores de status na frente do
do 1756-L6x controlador que mostram o estado do controlador.
RINC3O 310
FORCECT] [ 282 L Indicadores de status
BATCJ [ 0K
RUN REM PROG

%,

Indicador RUN

Use a seletora de modo na frente do controlador ou use o menu Controller
Status na aplicagio Logix Designer para alterar o modo do controlador
exibido pelo indicador RUN.

Tabela 64 - Indicador RUN

Estado Descri¢ao

off 0 controlador estd no modo de programa ou teste

Verde permanente 0 controlador estd no modo Funcionamento.
Indicador E/S

O indicador E/S mostra o status dos médulos de E/S no projeto do controlador.

Tabela 65 - Indicador E/S

Estado Descri¢ao

off Uma das condicdes é verdadeira:

«N&o hd dispositivos na configuracdo E/S do controlador. Se necessdrio, adicione os
dispositivos necessdrios a configuracdo E/S do controlador.

« 0 controlador ndo contém um projeto (a memdria do controlador estd vazia). Se tiver um
projeto preparado, faca o download dele para o controlador.

Verde 0 controlador estd se comunicando com os dispositivos em sua configuracdo E/S.

permanente

Verde Um ou mais dispositivos na configuraco E/S do controlador ndo estd respondendo. Para

intermitente mais informagdes, entre em comunicacdo com a aplicacao Logix Designer para verificar a
configuracdo da ES do controlador.

Vermelho Hé uma falha do rack. Localize a falha do rack e substitua-o se necessério.

intermitente
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Indicador FORCE

O indicador FORCE mostra se as forgas de E/S estdo ativas ou habilitadas.

Tabela 66 - Indicador FORCE

Estado Descricao

off Uma das condides é verdadeira:
+ Nenhum tag contém valores de force de E/S.
« s force de E/S estao inativos (desabilitados).

Ambarestavel | Asforcas de E/S estdo ativas (habilitadas), ainda que os valores de forcas de E/S possam ou ndo
estar configurados.

Tenha cuidado se for instalar (adicionar) uma imposicao. Se instalar (adicionar)
uma force, ela tera efeito imediato.

Ambar Uma ou mais entradas ou enderecos de entrada foram forcadas para o estado energizado ou
intermitente desenergizado, mas as forces nao foram habilitadas.

Tenha cuidado ao habilitar forcas de E/S. Se habilitar as forcas de E/S, todas as
forcas de E/S existentes também serao executadas.

Indicador RS232

O indicador RS$232 mostra se a porta serial estd em uso.

Tabela 67 - Indicador de status do R5232

Estado Descri¢ao
off Ndo ha atividade de conexdo serial.
Verde Ha atividade na conexao serial.
intermitente

Indicador BAT

O indicador BAT mostra a carga da bateria ¢ se 0 programa estd sendo salvo.

Tabela 68 - indicador BAT

Estado Série do Descricao
controlador
Off N/A 0 controlador é capaz de suportar memdria.
Verde A Os controladores da série A ndo usam este estado.
permanente — - —
B 0 controlador da série B estd gravando o programa para a meméria interna
ndo volatil durante a desenergizacao do controlador.
Vermelho N/A Uma das condicdes é verdadeira:
slido - uma bateria nio estd instalada

- Abateria estd 95% descarregada e deve ser substituida.

Se o indicador estiver vermelho permanente antes de uma desenergizacao,
oindicador permanecera vermelho enquanto o controlador estiver completando
a gravacdo do programa na memdria interna nao volatil.
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Indicador OK

O indicador OK mostra o estado do controlador.

Tabela 69 - Indicador 0K

Estado Descricao

off Nenhuma alimentacdo estd sendo aplicada ao controlador.

Vermelho Uma das condicdes é verdadeira:

intermitente « éum novo controlador, pronto para usar e precisa de um upgrade de firmware.

« éum controlador anteriormente usado ou em uso e ocorreu uma falha grave.
« 0 controlador estd passando por uma falha grave irrecuperavel.

Vermelho permanente | - Uma falha grave irrecuperdvel ocorreu e o programa foi apagado da meméria.
« 0 controlador esta energizado, no modo diagnéstico.
« 0 controlador estd energizado, mas no opera.

Verde permanente 0 controlador esta operando normalmente.

Verde intermitente 0 controlador esta armazenando ou carregando um projeto para ou da memdria nao
volatil.

Se estiver usando um cartao CompactFlash, deixe o cartdo no controlador até que o
indicador de status OK fique verde permanente.
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